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Ostrzezenie

Prosze przeczytac¢ wszystkie definicje i ostrzezenia, ktére sg zawarte w Instrukc;ji
obstugi. Instrukcja obstugi znajduje sie na plycie CD, ktéra jest dostarczana razem

z Panstwa przeksztattnikiem. Jesli nie dysponujg Panstwo takg ptytg CD, to moga
ja Panstwo zamowi¢ w lokalnym przedstawicielstwie firmy Siemens pod numerem
zamowieniowym: 6SE6400-5AD00-1AP0_PL.

Dalsze informacje sg dostepne w internecie pod adresem:

http://www.siemens.pl/micromaster

Oprogramowanie oraz szkolenia prowadzone przez firme
Siemens sg zgodne z normg zapewnienia jakosci DIN ISO
9001, Nr Rej. 2160-01

Powielanie, przekazywanie lub uzywanie tej dokumentaciji bez
pisemnego zezwolenia jest zabronione.

Wszystkie prawa zastrzezone, wtaczajac prawa patentowe i
rejestracyjne urzadzenia, prawa modelu lub wzornictwa.

© Siemens AG 2001, 2002. Wszystkie prawa zastrzezone.

MICROMASTER® jest zarejestrowanym znakiem handlowym
firmy Siemens.

Moga by¢ dostepne inne funkcje, ktére nie sg opisane w tej
dokumentac;ji. Fakt ten jednak nie zobowiazuje do
udostepnienia tych funkcji z nowym sterowaniem lub przy
pracach serwisowych.

Sprawdzilismy zawarto$¢ tej dokumentacji pod wzgledem
zgodnosci opisywanego sprzetu i oprogramowania. Jednak
nie mozna wykluczy¢ pewnych odchytek i gwarantujemy
petnej zgodnosci. Informacje zawarte w tej dokumentacji sa
regularnie sprawdzane, a niezbedne poprawki zostang
zawarte w nastepnych wydaniach. Bedziemy wdzigeczni za
propozycje ulepszen.

Zawarto$¢ niniejszej dokumentacji zostata wydrukowana na
przyjaznym dla srodowiska bezchlorowym papierze
pochodzacym z uprawialnych i odnawialnych surowcéw. Do
druku i oprawy nie uzywano zadnych rozpuszczalnikow.

Zmiany techniczne zastrzezone.

Siemens AG.

Siemens Sp. z o0.0.

03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49
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Parametry przeksztattnika
MICROMASTER 420

Niniejszg Liste Parametréw nalezy uzywac tylko w potaczeniu z Instrukcjg Obstugi lub

Podrecznikiem Referencyjnym MICROMASTER 420. Szczegolnie nalezy

przestrzegac¢ wszystkich ostrzezen i instrukcji bezpieczenstwa zawartych w tych

podrecznikach.

Spis zawartosci

1 Parametry............cooooiiiiii 7
1.1 Woprowadzenie do parametrow systemowych MICROMASTER.......... 7
1.2 Szybkie uruchamianie (POOT0=1) ...oooieiiiiieieeee e 9
1.3 OPIiS PAraMEIIrOW .....covviiiiiiiiieiiiiiieeee ettt eeeeeeseeeeeeseaeee 11
2 Schematy funkcjonalne..........cccovcciimiinn 117
3 Komunikaty bledow i alarmoOw............coocccimiiniiiicceeneeee 141
3.1 Komunikaty bledOw..........ooooi 141
3.2 Komunikaty alarmow ... 144

Szanowny Kliencie,

doktadamy wszelkich staran aby dostarcza¢ Panstwu zawsze najnowsze informacje.

Z tego powodu schematy funkcjonalne w Liscie Parametrow sg dostepne tylko w jezyku

angielskim.

Prosimy o Panstwa wyrozumiato$c.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
Lista Parametrow 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49
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1 Parametry

1.1 Wprowadzenie do parametrow systemowych

ICROMASTER

Opis parametrow ma nastepujacy wyglad:

1 Nr par. 2 Nazwa parametru 9 Min: 12 Poziom:
[Indeks] 3 StatU: 5 Typ danych 7 Jedn.: 10 Fabr: 2

4 GrupaP: 6 Aktywny: 8 SU 11 Max:

13

Opis:

1.

Numer parametru

Okresla numer danego parametru. Uzywane liczby sktadajg sie z czterech cyfr w
zakresie od 0000 do 9999. Liczby poprzedzone przez "r" wskazuja, ze parametr
jest ,zabezpieczony przed zapisem” i wyswietla okreslong warto$¢, jednak nie
moze by¢ zmieniony poprzez podanie innej wartosci (w takich przypadkach przy
"Jedn. ", "Min", "Fabr" i "Max" w nagtéwku opisu parametru bedzie podany myslnik
ll_ll )

Wszystkie inne parametry poprzedzone sg przez "P". Wartosci tych parametréw
mogq by¢ zmieniane bezposrednio w zakresie podanym w ustawieniach "Min" i
"Max" w nagtowku.

[Indeks] oznacza, ze dany parametr jest indeksowany i okresla ilo$¢ dostepnych
indekséw.

Nazwa parametru

Podaje nazwe danego parametru.

Okreslone parametry zawierajg nastepujace skrocone prefiksy: Bl, BO, Cli CO i
nastepujacy po nich dwukropek.

Skroty te majg nastepujace znaczenia:

BI = Wejscie binektorowe, tzn. parametr wybiera zrodio sygnatu
n binarnego
BO = Wyjscie binektorowe, tzn. parametr taczy sie jako sygnat
binarny
Cl = Wejscie konektorowe, tzn. parametr wybiera zrodio sygnatu

(999 analogowego

6]0) = Woyjscie konektorowe, tzn. parametr taczy sie jako sygnat
analogowy
CO/BO = Woyjscie binektorowe/konektorowe, tzn. parametr taczy sie
jako sygnat analogowy i/lub jako sygnat binarny

Aby umozliwi¢ korzystanie z techniki BICO, potrzebujg Panstwo dostepu do catej
listy parametréw. Na tym poziomie mozliwe jest wiele nowych ustawien
parametrow, wigcznie z funkcjonalnoscig BICO. Funkcjonalnosé BICO jest innym
elastycznym sposobem ustawiania i taczenia funkcji wejs¢ i wyjs¢. W wiekszosci
przypadkéw moze ona byé uzywana w potaczeniu z prostymi ustawieniami
Poziomu 2.

Technika BICO umozliwia programowanie kompleksowych funkcji. Mozna tworzy¢
zaleznosci Boolea i matematyczne pomiedzy wejsciami (binarnymi, analogowymi,
szeregowymi itp.) i wyjsciami (prad przeksztattnika, czestotliwosé, wyjscia
analogowe, przekazniki itp.).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.

Lista Parametréw

03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 8709149 7
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9.

StatU

Status uruchomieniowy parametru. Mozliwe sg trzy stany:

Uruchamianie

Praca P

Gotowosc¢ do pracy G

Wskazuje to, kiedy dany Parametr moze by¢ zmieniany. Moga by¢ podane jeden,
dwa lub wszystkie stany. Jesli podane sg wszystkie trzy stany oznacza to, ze
ustawienie parametru mozna zmienia¢ we wszystkich trzech stanach
przeksztattnika.

. GrupaP

Okresla grupe funkcjonalng danego parametru.

Uwaga
Parametr P0O004 (filtr parametrow) dziata jako filtr i udostepnia parametry
odpowiednio do wybranej grupy funkcjonalne;j.

Typ danych
Dostepne typy danych zestawione sg w ponizszej tabeli.
Oznaczenie Znaczenie
u16 16-bitowe bez znaku
u32 32-bitowe bez znaku
116 16-bitowe catkowite
132 32-bitowe catkowite
Float Zmiennoprzecinkowe
Aktywny
Okresla, czy:

¢ Natychmiast zmiany wartosci parametru beda efektywne natychmiast po ich
wprowadzeniu, lub

¢ Po potw. zeby zmiany byty efektywne musi zosta¢ nacisniety przycisk "P"
na panelu obstugi (BOP lub AOP).

Jedn.

Okresla jednostke miary stosowang do wartosci parametru

SuU

Okresla, czy (Tak lub Nie) parametr moze by¢ zmieniany tylko podczas szybkiego
uruchamiania, tzn., gdy P0010 (filtr parametréw uruchamiania) jest ustawione na 1
(szybkie uruchamianie).

Min

Podaje najnizszg wartos¢ jakg mozna ustawi¢ dla danego parametru.

10.Fabr

Podaje wartos¢ fabryczng, tzn. wartos¢, ktéra jest wazna, gdy uzytkownik nie
wprowadzit wtasnej okreslonej wartosci dla danego parametru.

11.Max

Podaje najwyzsza warto$¢ jakg mozna ustawi¢ dla danego parametru.

12.Poziom

Okresla poziom dostepu uzytkownika. Istniejg cztery poziomy dostepu:
Standardowy, Rozszerzony, Ekspert i Serwisowy. ll0$¢ parametrow, ktére
ukazuja sie w danej grupie funkcjonalnej zalezy od poziomu dostepu ustawionego
w parametrze PO003 (poziom dostepu uzytkownika).

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420

03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Lista Parametrow
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13.0pis

Opis parametru zawiera nizej zestawione sekcje i zawartosci. Niektore z tych sekc;ji
i zawartosci sg opcjonalne i od przypadku do przypadku bedg pomijane, jesli nie
majg zastosowania.

Opis:
Diagram:

Ustawienia:

Przyktad:
Zaleznosc¢:

Krétkie objasnienie funkcji parametru.

Opcjonalny diagram do ilustracji dziatania parametréw przy pomocy np.
wykresu

Lista stosowanych ustawien. Zawieraja one:

mozliwe ustawienia, najczesciej stosowane ustawienia, indeks i pola bitowe
Opcjonalny przyktad efektu dziatania okreslonego ustawienia parametru.
Wszystkie warunki, ktére musza byé spetnione w potaczeniu z danym
parametrem. Réwniez wszystkie specjalne skutki dziatania, jakie ma ten
parametr na inne lub, jakie majg inne parametry na ten parametr.

Ostrzezenie / Uwaga / Wskazéwka:

Dalsze szczegély:

1.2

Wazne informacje, ktére musza by¢ przestrzegane aby unikng¢ obrazen ciata
lub szkéd materialnych / Specjalne informacje, ktére musza by¢ przestrzegane
aby unikng¢ problemoéw / Informacje, ktére moga by¢ pomocne dla uzytkownika

Wszystkie zrodta bardziej szczegotowych informacji dotyczacych danego
parametru.

Szybkie uruchamianie (P0010=1)

Nastepujgce parametry sg potrzebne do szybkiego uruchamiania (P0010=1):
Szybkie uruchamianie (P0010=1)

Nr Nazwa Poziom StatU
dostepu
P0100 Europa / Ameryka Pn. 1 U
P0300 Wybdr typu silnika 2 u
P0304 Napiecie znamionowe silnika 1 U
P0305 Prad znamionowy silnika 1 U
P0307 Moc znamionowa silnika 1 U
P0308 Znamionowy wspotczynnik mocy silnika 2 U
P0309 Sprawnos$¢ znamionowa silnika 2 U
P0310 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika 1 U
P0311 Predko$¢ znamionowa silnika 1 U
P0320 Prad magnesowania silnika 3 UG
P0335 Chtodzenie silnika 2 uG
P0640 Wspdlczynnik przecigzalnosci silnika [%] 2 UPG
P0700 Wybdr zrodta rozkazow 1 UG
P1000 Wybor wartosci zadanej czestotliwosci 1 uG
P1080 Czestotliwo$¢é minimalna 1 UPG
P1082 Czestotliwo$¢ maksymalna 1 uG
P1120 Czas przyspieszania 1 UPG
P1121 Czas hamowania 1 UPG
P1135 Czas hamowania WYt3 2 UPG
P1300 Tryb sterowania 2 uG
P1910 Wybdr identyfikacji danych silnika 2 uG
P3900 Koniec szybkiego uruchamiania 1 ]

Jesli wybrane jest PO010=1, to mozna uzy¢ parametru PO003 (poziom dostepu
uzytkownika) w celu wybrania parametrow, ktére majg by¢ dostepne. Parametr ten
umozliwia wybor zdefiniowanej przez uzytkownika listy parametrow dla szybkiego

uruchamiania.

Na koniec szybkiego uruchamiania ustawi¢ P3900 = 1, w celu przeprowadzenia
wymaganych obliczen silnika, i ustawienia wszystkich innych parametrow (nie
zawartych w P0010=1) z powrotem na ich ustawienia fabryczne.

Uwaga

Obowigzuje to tylko dla szybkiego uruchamiania.

MICROMASTER 420
Lista Parametréw

Siemens Sp. z o0.0.
03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 9
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Przywracanie ustawien fabrycznych (reset przeksztattnika)

W celu przywrdcenia ustawien fabrycznych, nalezy wykonac¢ nastepujgce ustawienia
parametréw:

P0010=30.
P0970=1.

Uwaga
Proces przywracania ustawien fabrycznych moze trwa¢ okoto 2 minuty.

Wyswietlacz siedmiosegmentowy

Struktura wyswietlacza siedmiosegmentowego jest nastepujaca:

Bit segmentu 15 14 13 12 1 10 9 8
Bitsegmentu 7 6 5 4 3 2 1 0

Znaczenie wlasciwego bitu na wyswietlaczu opisane jest w parametrach stowa stanu i
stowa sterowania.

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
10 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Lista Parametréow
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1.3 Opis parametrow

Wskazowka:
Parametry poziomu 4 nie sg widoczne przy pomocy BOP lub AOP.

r0000 Wyswietlacz roboczy Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 1
GrupaP: ZAWSZE Max: -

Wyswietla parametr ustawiony w PO005 w stanie PRACA.

Wskazowka:
Naciskanie przycisku "Fn" przez co najmniej 2 sekundy powoduje wys$wietlanie kolejno aktualnych wartosci
napiecia obwodu posredniego, pradu wyjsciowego, czestotliwosci wyjsciowej, napiecia wyjsciowego i
parametru ustawionego w P0005.

r0002 Stan przeksztaltnika Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: ROZKAzZY Max: -

Wyswietla aktualny stan przeksztaltnika.
Mozliwe ustawienia:

0 Tryb uruchamiania (P0010 != 0)

1 Gotowosé do pracy

2 Aktywny btad

3 tadowanie wstepne obwodu posredniego

4 Praca

5 Zatrzymywanie po rampie hamowania
Zaleznos¢:

Stan 3 jest widoczny tylko podczas tadowania wstepnego obwodu posredniego z zamontowanym modutem
komunikacji zasilanym z zewnetrznego zrédta.

P0003 Poziom dostepu Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 1
GrupaP: ZAWSZE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4

Ustala poziom dostepu do parametréw. Dla wigkszosci prostych aplikacji wystarczajace jest ustawienie
fabryczne (Standardowy).
Mozliwe ustawienia:
0 Lista zdefiniowana przez uzytkownika (patrz P0013).
1 Standardowy: dostep do najczesciej uzywanych parametrow.
2 Rozszerzony: dostep rozszerzony, np. do funkcji wejs¢/wyjs¢ przeksztattnika.
3 Ekspert: tylko dla doswiadczonych uzytkownikow.
4 Serwisowy: Tylko do autoryzowanego personelu serwisu — z ochrong hastem.

P0004 Filtr parametrow Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 1
GrupaP: ZAWSZE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 22

Filtruje dostepne parametry odpowiednio do ich funkcjonalnosci, dla celniejszego dostepu do parametrow
przy uruchamianiu.
Mozliwe ustawienia:
0 Wszystkie parametry
2 Przeksztattnik
3 Silnik
7 Rozkazy i wejscia/wyjscia binarne
8 Wejscia/wyjscia analogowe
10 Kanat wartosci zadanej / zadajnik rozruchu ZR
12 Wiasciwosci napedu
13  Regulacja silnika
20 Komunikacja
21 Alarmy / ostrzezenia / kontrola
22 Regulator technologiczny PI
Przyktad:
P0004 = 22 specyfikuje, ze wyswietlane beda tylko parametry regulatora PI.
Zaleznos¢:
Parametry, ktérych nagtéwek zawiera informacje "SU: Tak", moga by¢ zmieniane tylko przy P0010 = 1
(tylko w trybie szybkiego uruchamiania).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
Lista Parametrow 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 11
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P0005 Wybor wyswietlacza roboczego Min: 2 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 21 2
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000
Wybiera parametr, ktéry bedzie wyswietlany w r0000.
Najczestsze ustawienia:
21 Czestotliwos¢ wyjsciowa (r0021)
25 Napiecie wyjsciowe (r0025)
26 Napiecie obwodu posredniego (r0026)
27 Prad wyjsciowy (r0027)
Uwaga:
Ustawienia te odnoszg sie do parametréw tylko do odczytu ("rxxxx").
Szczegoly:
Dalsze informacje znajdg Panstwo w opisie dotyczacych parametréw "rxxxx".
P0006 Tryb wyswietlania Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 2 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4

Ustala tryb wyswietlania dla r0000 (wyswietlacz roboczy).
Mozliwe ustawienia:

0: Gotowos¢ do pracy:

1:

2:

3:

Praca:

Gotowos¢ do pracy:

Praca:

Gotowos¢ do pracy:

Praca:

Gotowos¢ do pracy:

Praca:

przetaczanie pomiedzy warto$cig zadang i czestotliwoscig wyjsciowg
wys$wietlanie czestotliwo$ci wyjsciowej

wys$wietlanie warto$ci zadanej

wys$wietlanie czestotliwo$ci wyjsciowej

przetaczanie pomiedzy warto$cig P0005 i wartoscig r0020
wys$wietlanie wartosci PO005

przetaczanie pomiedzy warto$cig r0002 i wartoscig r0020
wys$wietlanie wartosci r0002.

4: Wyswietlanie tylko PO005 we wszystkich stanach pracy.

Wskazowka:

Jesli przeksztaltnik nie pracuje na przemian bedg wyswietlane warto$ci "Nie pracuje" i "Praca”.

Odpowiednio do ustawienia fabrycznego beda wyswietlane na przemian warto$¢ zadana czestotliwosci

(r0020) i czestotliwos¢ wyjsciowa (r0021).

P0007 Podswietlenie wyswietlacza Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 2000
Ustala czas, po ktérym bedzie wylaczone pods$wietlenie wyswietlacza, jesli nie zostanie nacisniety zaden
przycisk.

Wartosci:
P0007 =0:
Podswietlenie wyswietlacza zawsze zataczone (ustawienie fabryczne)
P0007 = 1-2000 :
llo$¢ sekund, po ktérych nastapi wylaczenie pod$wietlenia.
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
12 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 Lista Parametrow
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P0010

Filtr parametréw uruchamiania Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 1
GrupaP: ZAWSZE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 30

Filtruje parametry tak, ze wybierane sg tylko parametry przyporzadkowane do okreslonej grupy
funkcjonalne;j.

Mozliwe ustawienia:

0 Gotowos¢é

1 Szybkie uruchamianie

2 Przeksztattnik

29 tadowanie

30 Przywracanie ustawien fabrycznych

Zaleznosc¢:

Ustawi¢ z powrotem na 0, zeby przeksztattnik pracowat.

P0003 (poziom dostepu) ustala dostep do parametréw.

Wskazowka:

P0010 =1

Przeksztattnik moze by¢ bardzo szybko i bezproblemowo uruchomiony przez ustawienie PO010 na 1. Po
tym wyswietlane sg tylko wazne parametry (np. P0304, P0305 itd.). Poszczegdlne wartosci parametrow
muszg byé wprowadzane jeden po drugim. Szybkie uruchamianie jest zakonczane i rozpoczynane
wewnetrzne obliczenie, jesli ustawi sie P3900 na 1 - 3. Ostatecznie parametr PO010 zostanie
automatycznie ustawiony z powrotem na 0.

P0010 =2
Tylko dla celéw serwisowych.

P0010 = 29

Do przeniesienia pliku parametréw przy pomocy narzedzia programowego PC (np. DriveMonitor,
STARTER) parametr ten jest przestawiany na 29 przez narzedzie programowe. Po zakonczeniu tadowania
danych narzedzie programowe ustawia PO010 z powrotem na 0.

P0010 = 30

Przy resetowaniu parametréw przeksztattnika PO010 musi by¢ ustawiony na 30. Resetowanie parametréw
rozpoczyna sie po ustawieniu parametru P0970 na 1. Przeksztattnik automatycznie ustawia wszystkie
wiasne parametry na ustawienia fabryczne. Moze to by¢ przydatne jesli podczas konfiguracji wystapia
problemy i konfiguracja powinna by¢ przeprowadzona od nowa. Do przywrécenia ustawien fabrycznych
potrzebne jest okoto 60 s.

Jesli zostanie ustawione P3900 na warto$¢ inng niz 0 (0 jest ustawieniem standardowym), parametr PO010
zostanie z powrotem ustawiony na 0.

P0011 Blokada dla listy parametréow uzytkownika Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 65535
Szczegoly:
Patrz parametr P0013 (parametry zdefiniowane przez uzytkownika).
P0012 Klucz dla listy parametrow uzytkownika Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 65535
Szczegoly:
Patrz parametr P0013 (parametry zdefiniowane przez uzytkownika).
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P0013[20]

Lista parametrow uzytkownika Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 65535

Indeks:

Ustala wybor parametréw, do ktérych ma dostep uzytkownik koncowy.

Instrukcje uzycia:

Krok 1: ustawi¢ P0003 = 3 (Ekspert).

Krok 2: Poprzez indeksy 0 do 16 parametru P0013 ustali¢ liste uzytkownika, tzn. wybra¢ odpowiedni indeks.
Krok 3: W indeksach 0 do 16 parametru P0O013 wprowadzi¢ numery parametréw, ktére powinny by¢
wyswietlane w liscie zdefiniowanej przez uzytkownika.

Nastepujace wartosci sg ustawione fabrycznie i nie moga by¢ zmieniane:

- P0013-Indeks 19 = 12 (Klucz dla parametréw zdefiniowanych przez uzytkownika)

- P0013-Indeks 18 = 10 (filtr parametréw uruchamiania)

- P0013-Indeks 17 = 3 (poziom dostepu uzytkownika)

Krok 4: ustawi¢ P0003 = 0, aby uaktywnic¢ liste parametréw zdefiniowanych przez uzytkownika.

P0013[0] 1. Parametr uzytkownika
P0013[1] 2. Parametr uzytkownika
P0013[2] 3. Parametr uzytkownika
P0013[3] 4. Parametr uzytkownika
P0013[4] 5. Parametr uzytkownika
P0013[5] 6. Parametr uzytkownika
P0013[6] 7. Parametr uzytkownika
P0013[7] 8. Parametr uzytkownika
P0013[8] 9. Parametr uzytkownika

P0013[9] : 10. Parametr uzytkownika
P0013[10] : 11. Parametr uzytkownika
P0013[11] : 12. Parametr uzytkownika
P0013[12] : 13. Parametr uzytkownika
P0013[13] : 14. Parametr uzytkownika
P0013[14] : 15. Parametr uzytkownika
P0013[15] : 16. Parametr uzytkownika
P0013[16] : 17. Parametr uzytkownika
P0013[17] : 18. Parametr uzytkownika
P0013[18] : 19. Parametr uzytkownika
P0013[19] : 20. Parametr uzytkownika

Zaleznosc¢:

Najpierw ustawi¢ P0011 ("blokada dla parametréw uzytkownika") na warto$¢ inng niz P0012 ("klucz dla
parametrow uzytkownika"), dla zapobiegniecia zmianom w liscie zdefiniowanej przez uzytkownika.
Nastepnie ustawi¢ PO003 na 0, aby uaktywnic¢ liste parametréw zdefiniowanych przez uzytkownika.

Gdy lista jest zablokowana i parametry zdefiniowane przez uzytkownika sg uaktywnione, jedynag
mozliwoscig wyjscia z parametréw zdefiniowanych przez uzytkownika i wyswietlania innych parametrow,
jest ustawienie P0012 ("klucz dla parametréw uzytkownika ") na warto$¢ wprowadzong w P0011 ("blokada
dla parametréw uzytkownika").

Wskazowka:

Alternatywnie mozna przywrdci¢ ustawienia fabryczne dla wszystkich parametréow; w tym celu ustawic
P0010 = 30 (filtr parametréw uruchamiania = przywracanie ustawien fabrycznych) i P0970 = 1 (ustawienia
fabryczne).

Ustawienia fabryczne parametréw P0011 ("blokada dla parametréw uzytkownika ") i P0012 ("klucz dla
parametréw uzytkownika") sg identyczne."

r0018 Wersja oprogramowania Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. - Fabr: - 1
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Wyswietla numer wersji zainstalowanego oprogramowania.
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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r0019 CO/BO: Stowo sterowania panela BOP Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: ROZKAzZY Max: -

Wyswietla stan rozkazéw panela BOP.

Opisane ponizej ustawienia przy podigczeniu do parametréw wejsciowych BICO sg uzywane jako "zrédia"

dla wprowadzania z klawiatury.
Pola bitowe:
Bit0O0 ZAE / WYRL
Bit01l WYZ2: Stop elektryczny
Bit08 JOG w prawo
Bitll Zmiana kierunku obrotdéw

Bitl3 Potencjometr silnikowy MOP Wyzej

Bitl4 Potencjometr silnikowy MOP Nizej

PORPFPOF O ORF OF O

NIE
TAK
TAK
NIE
NIE
TAK
NIE
TAK
NIE
TAK
NIE
TAK

Wskazowka:

Przy uzyciu techniki BICO do powigzania funkcji z okreslonymi przyciskami panela obstugi, parametr ten

wys$wietla aktualny status wtasciwego rozkazu.

Nastepujace funkcje moga by¢ przypisane do pojedynczych przyciskow:
- ZALWYLT,

-WYL2,

-JOG,

- ZMIANA KIERUNKU OBROTOW,

-WYZEJ,

- NIZEJ

r0020 CO: Wartos¢ zadana czest. przed zadajnikiem rozruchu
Typ danych: Float Jedn. Hz
GrupaP: STEROWANIE

Min: -
Fabr: -
Max: -

Poziom

3

Wyswietla aktualng warto$¢ zadang czestotliwosci (wejscie zadajnika rozruchu).

r0021 CO: Wygtadzona czestotliwos¢ wyjsciowa
Typ danych: Float Jedn. Hz
GrupaP: STEROWANIE

Min: -
Fabr: -
Max: -

Poziom

2

Wyswietla aktualng czestotliwo$¢ wyjsciowg przeksztattnika (r0024) bez kompensacji poslizgu, ttumienia

rezonansu i ograniczenia czestotliwosci.

r0022 Wygtadzona predkos¢ wirnika
Typ danych: Float Jedn. 1/min
GrupaP: STEROWANIE

Min: -
Fabr: -
Max: -

Poziom

3

Wyswietla obliczong predkos¢ wirnika odpowiednio do czestotliwosci wyjsciowej przeksztattnika [Hz] x 120 /

liczba biegunoéw.

Wskazowka:
Przy tym obliczeniu nie jest uwzgledniany poslizg zalezny od obcigzenia.

r0024 CO: Wygtadzona czestotliwos¢ wyjsciowa przeksztattnika Min: -

Typ danych: Float Jedn. Hz
GrupaP: STEROWANIE

Fabr: -
Max: -

Poziom

3

Wyswietla aktualng czestotliwo$¢ wyjsciowa przeksztattnika. W przeciwienstwie do czestotliwosci
wyjsciowej (r0021) w r0024 zawarte sg: kompensacja poslizgu, ttumienie rezonansu i ograniczenie

czestotliwosci.

r0025 CO: Wygtadzone napiecie wyjsciowe Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. V Fabr: - 2
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla warto$¢ skuteczng napiecia podawanego na silnik.
r0026 CO: Wygtadzone napiecie obwodu posredniego Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. V Fabr: - 2
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Wyswietla aktualne napiecie obwodu posredniego.
r0027 CO: Wygtadzony prad wyjsciowy Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. A Fabr: - 2
GrupaP: STEROWANIE Max: -

Wyswietla warto$¢ skuteczng pradu silnika [A].

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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r0034 CO: Temperatura silnika (I%t) Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 2
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla obliczong temperature silnika (model 12t) w [%] maksymalnej wartosci dopuszczalnej.
Wskazowka:
Warto$¢ 100 % oznacza, ze silnik osiagnat swa maksymalng dopuszczalng temperature pracy. W takim
przypadku przeksztattnik prébuje zredukowaé obciazenie silnika odpowiednio do ustawienia w parametrze
P0610 (reakcja na przegrzanie silnika 12t).
r0036 CO: Wykorzystanie obcigzalnosci przeksztaltnika Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 4
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Wyswietla wykorzystanie przeksztattnika, ktére zostato obliczone przy pomocy modelu 12t.
Wartos¢ aktualna 12t odniesiona do maksymalnej mozliwej wartosci 12t daje wykorzystanie przeciazalnosci
w [%].
Jesli nie zostanie przekroczony prad znamionowy przeksztattnika, to bedzie wyswietlane wykorzystanie
obcigzalnosci 0 %.
Jesli prad przekroczy warto$¢ progowa dla P0294 (alarm przecigzenia 12t przeksztattnika), to zostanie
wygenerowany alarm A0504 (przegrzanie przeksztattnika) i zostanie zredukowany prad wyj$ciowy
przeksztaitnika przez P0290 (reakcja przeksztattnika przy przeciazeniu).
Jesli zostanie osiggnigte wykorzystanie przeciazalnosci 100 %,zostanie wyzwolony btad FO005 (12t
przeksztattnika).
r0037 CO: Temperatura przeksztaitnika [°C] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. °C Fabr: - 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Wyswietla wewnetrzng temperature radiatora chtodzacego przeksztattnika.
r0039 CO: Licznik zuzycia energii [kWh] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. kWh Fabr: - 2
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Wyswietla energie elektryczna, ktéra zostata zuzyta przez przeksztattnik od ostatniego skasowania licznika
(patrz PO040 — kasowanie licznika zuzycia energii).
Zaleznos¢:
Wartos¢ ta zostanie skasowana, gdy:
P0040 = 1 (kasowanie licznika zuzycia energii).
P0040 Kasowanie licznika energii P0039 Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: PRZEKSZTALTNIKAktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Ustawia warto$¢ parametru r0039 (licznik zuzycia energii) z powrotem na 0.

Mozliwe ustawienia:

0 Brak kasowania
1 Kasowanie r0039 do 0

Zaleznosc¢:

Dla skasowania warto$ci nacisng¢ "P".
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r0052 CO/BO: Stowo stanu 1 Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: ROZKAzZY Max: -

Wyswietla pierwsze aktywne stowo stanu przeksztattnika (format bitowy) i moze by¢ uzywany do diagnozy
stanu przeksztattnika.

Pola bitowe:
Bit00 Gotowo$¢ do zataczenia 0 NIE
1 TAK
Bit01 Gotowos$¢ do pracy 0 NIE
1 TAK
Bit02 Praca / zwolnienie impulsdw 0 NIE
1 TAK
Bit03 Aktywny biad 0 NIE
1 TAK
Bit04 Aktywny WYL2 0 TAK
1 NIE
Bit05 Aktywny WYL3 0 TAK
1 NIE
Bit06 Aktywna blokada zataczenia 0 NIE
1 TAK
Bit07 Aktywny alarm 0 NIE
1 TAK
Bit08 Uchyb wart. zadana / wart. aktualna 0 TAK
1 NIE
Bit09 Sterowanie z PLC (sterowanie PZD) 0 NIE
1 TAK
Bitl0 Osiagnieto czestotliwo$¢ maksymalng 0 NIE
1 TAK
Bitll Alarm: Warto$¢ graniczna pradu silnika 0 TAK
1 NIE
Bitl2 Aktywny hamulec trzymajacy silnika 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Przecigzenie silnika 0 TAK
1 NIE
Bitl4 Prawy kierunek obrotéw silnika 0 NIE
1 TAK
Bitlb5 Przeciazenie przeksztaitnika 0 TAK
1 NIE
Wskazowka:

r0052 bit 03 "aktywny btad"

Wyjscie bitu 3 (btad) jest odwracane na wyjsciu binarnym (poziom niski = btad, poziom wysoki = brak
btedu).

r0052 bit14 "prawy kierunek obrotow"

ZAL/WYEA

r0054 ZAL
bit 00

Rewers
r0054 T

bit 11

A

]

\

rzecz

Praca

r0052

bit 02
Silnik
obraca sie whA
r0052 prawo
Bit 14 |awo

\

]

nie zdefiniowane
wyswietlany jest ostatni stan

Wyswietlacz 7-segmentowy dla stowa stanu jest przedstawiony w rozdziale "W prowadzenie do parametrow
systemowych MICROMASTER".
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r0053 CO/BO: Stowo stanu 2 Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: ROZKAzZY Max: -

Wyswietla drugie stowo stanu przeksztattnika (w formacie bitowym).
Pola bitowe:

Bit00 Aktywne hamowanie DC 0 NIE
1 TAK
Bit01 £ akt > P2167 (f wyk) 0 NIE
1 TAK
Bit02 f akt >= P1080 (f min) 0 NIE
1 TAK
Bit03 i akt r0027 >= P2170 0 NIE
1 TAK
Bit04 £ akt > P2155 (f 1) 0 NIE
1 TAK
Bit05 £ akt <= P2155 (f 1) 0 NIE
1 TAK
Bit06 f_akt >= wartos$¢ zadana 0 NIE
1 TAK
Bit07 Udc_akt r0026 < P2172 0 NIE
1 TAK
Bit08 Udc_akt r0026 > P2172 0 NIE
1 TAK
Bit09 Zakonczone przyspieszanie / hamowanie 0 NIE
1 TAK
Bitl0 Wyjscie PI r2294 == P2292 (PI _min) 0 NIE
1 TAK
Bitll Wyjscie PI r2294 == P2291 (PI _max) 0 NIE
1 TAK
Bitl4 tadowanie zestawu danych 0 z AOP 0 NIE
1 TAK
Bitlb tadowanie zestawu danych 1 z AOP 0 NIE
1 TAK

Szczegoly:
Patrz wyswietlacz 7-segmentowy w rozdziale " Wprowadzenie do parametréw systemowych
MICROMASTER".

r0054 CO/BO: Stowo sterowania 1 Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: ROZKAZY Max: -
Wyswietla pierwsze stowo sterowania przeksztattnika i moze by¢ uzywany do wyswietlania aktywnych
rozkazoéw.
Pola bitowe:

Bit0O0 ZAE / WYRL 0 NIE

1 TAK
Bit01 WYZ2: Stop elektryczny 0 TAK

1 NIE
Bit02 WYE3: Szybkie zatrzymanie 0 TAK

1 NIE
Bit03 Zwolnienie impulséw 0 NIE

1 TAK
Bit04 Zwolnienie zadajnika rozruchu ZR 0 NIE

1 TAK
Bit05 Start zadajnika rozruchu ZR 0 NIE

1 TAK
Bit06 Zwolnienie wartosci zadanej 0 NIE

1 TAK
Bit07 Kwitowanie bitedu 0 NIE

1 TAK
Bit08 JOG w prawo 0 NIE

1 TAK
Bit09 JOG w lewo 0 NIE

1 TAK
Bitlo0 Sterowanie z PLC 0 NIE

1 TAK
Bitll Zmiana kierunku obrotdéw 0 NIE

1 TAK
Bitl3 Potencjometr silnikowy MOP - Wyze] 0 NIE

1 TAK
Bitl4 Potencjometr silnikowy MOP - Wyze] 0 NIE

1 TAK
Bitl5 Sterowanie 1lokalne / zdalne 0 NIE

1 TAK

Szczegoly:

Patrz wyswietlacz 7-segmentowy w rozdziale " Wprowadzenie do parametréw systemowych
MICROMASTER".
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r0055 CO/BO: Dodatkowe stowo sterowania Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: ROZKAzZY Max: -
Wyswietla dodatkowe stowo sterowania przeksztattnika moze by¢ uzywany do wyswietlania aktywnych
rozkazoéw.
Pola bitowe:
Bit0O0 Czestotliwo$¢é stata bit 0 0 NIE
1 TAK
Bit01 Czestotliwo$¢é stata bit 1 0 NIE
1 TAK
Bit02 Czestotliwo$¢é stata bit 2 0 NIE
1 TAK
Bit08 Zwolnienie regulatora PID 0 NIE
1 TAK
Bit09 Zwolnienie hamowania DC 0 NIE
1 TAK
Bitll Statyka 0 NIE
1 TAK
Bitl2 Regulacja momentu 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Btad zewnetrzny 1 0 TAK
1 NIE

Szczegoly:
Patrz wySwietlacz 7-segmentowy w rozdziale " Wprowadzenie do parametréw systemowych
MICROMASTER 420".

r0056 CO/BO: Stowo stanu regulacji silnika Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla stowo stanu regulacji silnika i moze stuzy¢ do wyswietlania stanu przeksztattnika.
Pola bitowe:

Bit00 Zakonczona inicjalizacja 0 NIE

1 TAK
Bit01 Zakonczone rozmagnesowywanie 0 NIE

1 TAK
Bit02 Zwolnienie impulséw 0 NIE

1 TAK
Bit03 Wybrany tagodny wzrost napiecia 0 NIE

1 TAK
Bit04 Zakonczone magnesowanie 0 NIE

1 TAK
Bit05 Aktywne forsowanie napiecia 0 NIE

1 TAK
Bit06 Aktywne forsowanie napiecia przy przysp. 0 NIE

1 TAK
Bit07 Czestotliwo$¢ jest ujemna 0 NIE

1 TAK
Bit08 Aktywne ostabianie pola 0 NIE

1 TAK
Bit09 Ograniczona warto$¢ zadana napiecia 0 NIE

1 TAK
Bitlo0 Ograniczona czestotliwo$¢ poslizgu 0 NIE

1 TAK
Bitll Ograniczona czestotl. F_wyl > F max 0 NIE

1 TAK
Bitl2 Wybrane odwrdcenie kolejnos$ci faz 0 NIE

1 TAK
Bitl3 Aktywny regulator I-max 0 NIE

1 TAK
Bitl4 Aktywny regulator Udc-max 0 NIE

1 TAK

Szczegoly:
Patrz wyswietlacz 7-segmentowy w rozdziale " Wprowadzenie do parametréw systemowych
MICROMASTER 420".
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r0067 CO: Ograniczony prad wyjsciowy Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. A Fabr: - 3
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla ograniczony prad wyjsciowy przeksztattnika.
Na warto$¢ ta ma wptyw P0640 (wspot. przeciazalnosci silnika), krzywe redukcyjne oraz ochrone termiczng
silnika i przeksztattnika.
Zaleznos¢:
P0610 (reakcja na |12t silnika) okresla reakcje przy osiagnieciu warto$ci graniczne;j.
Wskazowka:
Normalnie obowigzuje: ograniczenie pradowe = prad znamionowy silnika (P0305) x wspdtczynnik
przecigzalnosci silnika (P0640). Wartos¢ ta jest mniejsza lub réwna maksymalnemu pradowi wyjsciowemu
przeksztattnika r0209.
Ograniczenie prgdowe moze by¢ zredukowane, gdy kalkulacja modelu termicznego silnika wskazuje na
mozliwe przegrzanie.
r0071 CO: Maksymalne napiecie wyjsciowe Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. V Fabr: - 3
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla maksymalne napiecie wyjsciowe.
UA
r0071
Umax Umax = f(Udc'MODmax)
(Przekszt.)
P0304 wyj
u, (Przeksztattnik)
(Silnik)
~
§ >
P0310
fI'\
(Silnik)
A
P,y
Moc
Strumien
A
f
(C
D) — >
««——Ostabianie pola
Zaleznos¢:
Aktualne maksymalne napiecie wyjsciowe zalezy od aktualnego napiecia wejSciowego sieci.
r0078 CO: Prad Isq Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. A Fabr: - 3
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla skladowg pradu wytwarzajacg moment.
r0084 CO: Strumien szczeliny powietrznej Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 4
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla aktualny strumien szczeliny powietrznej w [%] odniesiony strumienia znamionowego silnika.
r0086 CO: Prad czynny Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. A Fabr: - 3
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla sktadowg czynng pradu silnika.
Zaleznos¢:

Obowiazuje tylko, gdy w P1300 (tryb sterowania) wybrane jest sterowanie U/f; w innym przypadku bedzie

wyswietlana wartos¢ 0.
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P0100 Europa / Ameryka Pn. Min: 0 Poziom
StatU: U Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 1
GrupaP: SU Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 2

Okresla, czy ustawienia mocy (np. moc znamionowa z tabliczki znamionowe;j silnika - P0307) bedg
wyrazane w [KW] lub [hp].

Ustawienia fabryczne czestotliwosci znamionowej z tabliczki znamionowe;j silnika (P0310) i czestotliwosci
maksymalnej silnika (P1082) sg w tym miejscu automatycznie ustawiane réwniez do czestotliwosci
odniesienia (P2000).

Mozliwe ustawienia:
0 Europa [kW], Czestotliwos¢ standardowa 50 Hz
1 Ameryka Pn. [hp], Czestotliwo$¢ standardowa 60 Hz
2 Ameryka Pn. [kW], Czestotliwos¢ standardowa 60 Hz

Zaleznos¢:
Ustawienie przetacznika DIP2 pod modutem wejsé/wyjsé okresla wartos¢ parametru P0100 zgodnie z
nastepujacym diagramem.

Szybkie
uruchamianie
P0010 =1

Cykl
zasilania

tak
nie nie
Y
nie " pPQ100 = 1
?
Y
. tak
DIP2 = OFF nie R
?
tak
A A A
Moc w kW Moc w kW Moc w hp
czestotl. 50 Hz czestotl. 60 Hz czestotl. 60 Hz
P0100 =0 P0100 =2 P0100 =1

Przed zmiang tego parametru najpierw zatrzymaé naped (tzn. zablokowac¢ impulsy).
Parametr P0100 moze by¢ zmieniany tylko w trybie uruchamiania PO010 = 1 (np. przez BOP).
Przy zmianie wartosci P0100 resetowane sg wszystkie parametry znamionowe silnika, jak réowniez

wszystkie inne parametry, ktére zalezg od parametréw znamionowych silnika (patrz P0340 — obliczenie
parametrow silnika).

Uwaga:
Ustawienie P0100 = 2 (==> [kW], czestotliwos¢ standardowa 60 [Hz]) nie jest nadpisywana przez
przetacznik DIP2 (patrz diagram powyzej).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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r0200 Aktualny numer kodu sekcji mocy Min: - Poziom
Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Oznacza aktualng sekcje mocy zgodnie z nastepujaca tabela.
Nr MM420 o . ... | MocCT | Filtr | WIk.
kodu | Symbol zaméwieniowy Napiecie wej. & czestotliwose | ™ (™ | e |obud.
1 |6SE6420-2UC11-2AAX |1/3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz| 0,12 nie A
2 |6SE6420-2UC12-5AAx |1/3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz| 0,25 nie A
3 |6SE6420-2UC13-7AAx |1/3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz| 0,37 nie A
4 |6SE6420-2UC15-5AAX [1/3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz[ 0,55 nie A
5 |6SE6420-2UC17-5AAx |1/3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz| 0,75 nie A
6 [6SE6420-2UC21-1BAx |1/3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz, 11 nie B
7 |6SE6420-2UC21-5BAx | 1/3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 1,5 nie B
8 [6SE6420-2UC22-2BAx |1/3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz| 2,2 nie B
9 [6SE6420-2UC23-0CAx |1/3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz, 3 nie C
10 [6SE6420-2UC24-0CAx |3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 4 nie C
11 |6SE6420-2UC25-5CAx |3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 55 nie C
12 |6SE6420-2AB11-2AAx |1AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 0,12 Kl. A A
13 [6SE6420-2AB12-5AAx |1AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 0,25 Kl. A A
14 |6SE6420-2AB13-7AAx |1AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 0,37 Kl A A
15 [6SE6420-2AB15-5AAx |1AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 0,55 Kl. A A
16 |[6SE6420-2AB17-5AAx |1AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 0,75 Kl. A A
17 |6SE6420-2AB21-1BAx |1AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 11 Kl. A B
18 [6SE6420-2AB21-5BAx |1AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 1,5 Kl. A B
19 [6SE6420-2AB22-2BAx |1AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 2,2 Kl. A B
20 [6SE6420-2AB23-0CAx |1AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 3 Kl. A C
21 [6SE6420-2AB23-1CAx |3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 3 Kl. A C
22 [6SE6420-2AB24-0CAx |3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 4 Kl. A C
23 [6SE6420-2AB25-0CAx |3AC200-240V +10% -10% 47-63Hz 55 Kl. A C
24 [6SE6420-2UD13-7AAx |3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 0,37 nie A
25 |[6SE6420-2UD15-5AAx |3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 0,55 nie A
26 |[6SE6420-2UD17-5AAx |3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 0,75 nie A
27 [6SE6420-2UD21-1AAx |3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 11 nie A
28 [6SE6420-2UD21-5AAx |3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 1,5 nie A
29 |[6SE6420-2UD22-2BAx |3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 2,2 nie B
30 |6SE6420-2UD23-0BAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 3 nie B
31 |6SE6420-2UD24-0BAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 4 nie B
32 |6SE6420-2UD25-5CAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 55 nie C
33 |6SE6420-2UD27-5CAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 7,5 nie C
34 |6SE6420-2UD31-1CAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 11 nie C
35 |6SE6420-2AD22-2BAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 2,2 Kl. A B
36 |6SE6420-2AD23-0BAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 3 Kl. A B
37 |6SE6420-2AD24-0BAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 4 Kl. A B
38 |6SE6420-2AD25-5CAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 55 Kl. A C
39 |6SE6420-2AD27-5CAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 7,5 Kl. A C
40 |6SE6420-2AD31-1CAx [3AC380-480V +10% -10% 47-63Hz 11 Kl. A C
Uwaga:
Parametr r0200 = 0 wskazuje, ze nie znaleziono sekcji mocy.
P0201 Numer kodu sekcji mocy Min: 0 Poziom
StatU: U Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 65535

Potwierdza znaleziong sekcje mocy.
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r0203 Typ przeksztattnika Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -

Wyswietla typ przeksztattnika MICROMASTER (patrz tabela).
Mozliwe ustawienia:
1 MICROMASTER 420
MICROMASTER 420
MICRO- / COMBIMASTER 411
MICROMASTER 410
zarezerwowane
MICROMASTER 440 PX
MICROMASTER 430

~NoOo O~ WN

r0204 Wtasciwosci sekcji mocy Min: - Poziom
Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -

Wyswietla wtasciwosci sprzetowe sekcji mocy.
Pola bitowe:

Bit00 Przeksztattnik DC/AC 0 NIE
1 TAK
Bit01 Filtr przeciwzakidceniowy 0 NIE
1 TAK
Wskazowka:
Parametr r0204 = 0 wskazuje, ze nie znaleziono sekcji mocy.
r0206 Moc znamionowa przeksztaltnika kW/hp Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Wyswietla moc znamionowg przeksztattnika.
Zaleznos¢:
Wartos¢ bedzie wyswietlana w [kW] lub [hp] zaleznie od ustawienia dla PO100 (praca w Europie / Ameryce
Pn.).
r0207 Prad znamionowy przeksztattnika Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. A Fabr: - 2
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Wyswietla maksymalny ciggty prad wyjsciowy przeksztattnika.
r0208 Napiecie znamionowe przeksztattnika Min: - Poziom
Typ danych: U32 Jedn. V Fabr: - 2
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Wyswietla znamionowe napiecie wejsciowe przeksztattnika.
Wartosci:
r0208 = 230 : 200 - 240 V +/- 10 %
r0208 = 400 : 380 - 480 V +/- 10 %
r0208 = 575 : 500 - 600 V +/- 10 %
P0210 Napiecie zasilania Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. V Fabr: 230 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1000

Optymalizuje regulator Udc przez wydtuzanie rampy hamowania w przypadku, gdy zwrot energii z silnika
prowadzitby do powstania zbyt wysokiego napiecia w obwodzie posrednim.

Przy nizszej wartosci niebezpieczenstwo przepiecia zostanie zredukowane przez wczesniejsze zadziatanie
regulatora.

Zaleznos¢:
Ustawi¢ P1254 ("Automatyczna detekcja poziomow zataczenia regulatora Udc") = 0. Poziomy zataczenia
regulatora Udc i hamowania mieszanego beda wtedy otrzymywane bezposrednio przez P0210 (napiecie

zasilania).

Prog zatgczenia Udc_max =1.15. \/E -P0210

Prog zatgczenia hamowania mieszanego =1.13- JE .P0210
Wskazowka:

Jesli napiecie zasilania jest wyzsze niz wprowadzona wartos¢, to nastapi dezaktywacja regulatora Udc dla
unikniecia przyspieszenia silnika. W tym przypadku generowany bedzie alarm (A0910).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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r0231[2] Maksymalna dlugos¢ kabli Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. m Fabr: - 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -

Parametr do wyswietlania maksymalnej dopuszczalnej dtugosci kabli pomiedzy przeksztattnikiem i silnikiem.
Indeks:
r0231[0] : Maksymalna dopuszczalna dtugosc¢ kabli nieekranowanych
r0231[1] : Maksymalna dopuszczalna dtugos¢ kabli ekranowanych
Uwaga:
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna EMC jest gwarantowana tylko, gdy dtugo$¢ kabli ekranowanych przy
zastosowaniu filira EMC nie przekroczy maksymalnej diugosci 25 m.

P0290 Reakcja przeksztattnika przy przeciazeniu Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 2 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Po potw.  SU Nie Max: 3

Wybiera reakcje przeksztattnika na przegrzanie wewnetrzne.
Nastepujace wielkosci fizyczne wptywajg na kontrole przeciagzenia przeksztattnika (patrz diagram):

- Temperatura radiatora chtodzacego
- I’t przeksztattnika

Reakcja przy przecigzeniu
przeksztattnika P029

I

e
Tem eratura : A0506
radiatora !

)

i—bpulsowanla |—W

L. ]

Mozliwe ustawienia:
0 Redukcja czestotliwosci wyjsciowej
1 Wylaczenie (FO004)
2 Redukcja czestotliwosci pulsowania i czestotliwosci wyjsciowej
3 Redukcja czestotliwosci pulsowania, potem wytgczenie (FO0004)

Uwaga:
P0290 = 0:
Normalnie redukcja czestotliwosci wyjsciowej jest skuteczna, gdy przez to zredukowane zostanie
obcigzenie. Obowigzuje to np. przy aplikacjach zmiennomomentowych, ktére posiadajg kwadratowg
charakterystyke momentu obcigzenia, jak pompy i wentylatory.

Jesli poprzez podjete srodki nie zostanie wystarczajgco zredukowana temperatura wewnetrzna, to
ostatecznie zawsze nastgpi wytaczenie,.

Czestotliwos¢ pulsowania P1800 jest normalnie redukowana, gdy wynosi wiecej niz 2 kHz (patrz P0291 —
ochrona przeksztattnika).

P0291 Ochrona przeksztaltnika Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 4
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1

Bit sterujacy 0 stuzy do zwalniania/dezaktywacji automatycznej redukcji czestotliwosci pulsowania przy
czestotliwosciach wyjsciowych ponizej 2 Hz.

Bit sterujacy 2 uaktywnia rozpoznawanie zaniku fazy wejsciowej przy przeksztattnikach 3-fazowych.
Przy ustawieniach fabrycznych obowiazuje:

- Rozpoznawanie zaniku fazy jest nieaktywne przy przeksztattnikach o wielko$ciach obudowy A - C
- Rozpoznawanie zaniku fazy jest aktywne przy przeksztattnikach o wik. obudowy D i wigkszych.

Pola bitowe:

Bit00 Redukcja czest. pulsowania, ponizej 2 Hz 0 NIE
1 TAK

Szczegoly:

Patrz P0290 (reakcja przeksztattnika przy przeciazeniu)
P0292 Alarm przecigzenia przeksztaltnika Min: 0 Poziom

StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. °C Fabr: 15 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 25

Ustala roznice temperatury (w [°C]) pomiedzy temperaturg wytaczenia przeksztattnika z powodu
przegrzania i progami alarmowymi.
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P0294 Alarm przy przeciazeniu 12t Min:  10.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 95.0 4
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Po potw.  SU Nie Max: 100.0

Ustala warto$¢ w [%], przy ktdérej wygenerowany bedzie alarm A0504 (przegrzanie przeksztattnika).

Maksymalny dopuszczalny okres przecigzenia przeksztaltnika szacowany jest przy pomocy obliczania catki
cieplnej 12t. Warto$¢ obliczona 12t = 100 %, jesli osiggniety jest maksymalny dopuszczalny okres.

Zaleznos¢:
Wspdiczynnik przecigzalnosci silnika (P0640) bedzie w tym punkcie ograniczony do 100 %.
Wskazowka:
100 % = odpowiada stacjonarnemu obcigzeniu znamionowemu
P0300 Wybor typu silnika Min: 1 Poziom
StatU: U Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 2

Whybiera typ silnika.

Parametr jest potrzebny podczas uruchamiania do wyboru typu silnika i optymalizacji sposobu pracy
przeksztaitnika. Wiekszos¢ silnikéw stanowig silniki asynchroniczne: w przypadku watpliwosci uzyé
nastepujgcego wzoru.

60

x=P0310 - ————
P0311

x =1, 2, ..., n: Silnik synchroniczny

x# 1,2, ...,n: Silnik asynchroniczny

Jesli wynik jest liczbg catkowita, to jest to silnik synchroniczny.
Mozliwe ustawienia:

1 Silnik synchroniczny
2 Silnik asynchroniczny
Zaleznos¢:

Zmienialne tylko przy P0010 = 1 (szybkie uruchamianie).

W przypadku wybrania silnika synchronicznego, nastepujace funkcje sa niedostepne:
P0308 Znamionowy wspdiczynnik mocy silnika
P0309 Znamionowa sprawnos¢ silnika

P0346 Czas magnesowania

P0347 Czas rozmagnesowywania

P1335 Kompensacja poslizgu

P1336 Ograniczenie poslizgu

P0320 Prad magnesowania silnika

P0330 Poslizg znamionowy silnika

P0331 Znamionowy prgd magnesowania
P0332 Znamionowy wspdiczynnik mocy
P0384 Stata czasowa wirnika

P1200, P1202, P1203 Lotny start

P1232, P1232, P1233 Hamowanie DC

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P0304 Napiecie znamionowe silnika Min: 10 Poziom
StatU: U Typ danych: U16 Jedn. V Fabr: 230 1
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 2000

Napiecie znamionowe silnika [V] z tabliczki znamionowej. Ponizsza ilustracja pokazuje typowa tabliczke
znamionowg z pozycjg odpowiednich danych silnika.

P0310 | P0305 || P0304

3~Mot EN 60034
1LA7130-4AA10
No UD 0013509-0090-0031 TICIF 1325 IP 55 IM B3

— 230-400 V

460 V

—| Cos ¢0.81 | 1455imin | | [ Cos p0.82 | | 1755/min |
| ArY 220-240/380420 95.75%
| 19.7-20.6111.4-11.9 A | [11.1-11.3 4] | 45kg |

o | o |
Zaleznosc¢:

Zmienialne tylko przy P0010 = 1 (szybkie uruchamianie).

Wazne:
Dane wprowadzane z tabliczki znamionowej muszg odpowiada¢ potgczeniu silnika (gwiazda/trojkat).
Oznacza to, ze przy potaczeniu silnika w tréjkat nalezy wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej dla
potaczenia w tréjkat.

Trojfazowe podtaczenie silnika

3AC 230/400 V 3AC 400 V

230V Sie¢ 400 VvV Sie¢
u1
u1 U1
V1 V1 V1
WA1 W1 WA1
Potaczenie w tréjkat Potaczenie w gwiazde Potaczenie w tréjkat
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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P0305 Prad znamionowy silnika Min:  0.01 Poziom
StatU: U Typ danych: Float Jedn. A Fabr: 3.25 1
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 10000.00

Prad znamionowy silnika [A] z tabliczki znamionowej - patrz ilustracja w P0304.
Zaleznos¢:
Zmienialne tylko przy P0010 = 1 (szybkie uruchamianie).

Zalezy rowniez od P0320 (Prad magnesowania silnika).

Wskazowka:
Maksymalna warto$¢ parametru P0305 zalezy od maksymalnego pradu przeksztattnika r0209 i od typu
silnika w nastepujacy sposaéb:

Silnik asynchr. : P0305 max, asyn = r0209
Silnik synchr. : P0305 max, syn =2 -r0209

Wartos¢ minimalna jest podawana jako 1/32 pradu znamionowego przeksztattnika

U/fi FCC: ls PO305
8  r0207
SLVCiVC: 1 < PO30S
4 10207
P0307 Moc znamionowa silnika Min:  0.01 Poziom
StatU: U Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 0.75 1
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 2000.00

Moc znamionowa silnika [kW/hp] z tabliczki znamionowe;.
Zaleznos¢:
Jesli P0100 = 1, to wartosci bedg wyswietlane w [hp] - patrz ilustracja w P0304 (tabliczka znamionowa).

Zmienialne tylko przy P0010 = 1 (szybkie uruchamianie).

P0308 Znamionowy wspoétczynnik mocy silnika Min:  0.000 Poziom
StatU: U Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 0.000 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 1.000
Znamionowy wspofczynnik mocy silnika (cos@d) z tabliczki znamionowej - patrz ilustracja w P0304.
Zaleznos¢:
Zmienialne tylko przy P0010 = 1 (szybkie uruchamianie).
Widoczne tylko przy P0100 = 0 lub 2 (moc silnika podana w [kW]).
Przy ustawieniu 0 warto$¢ ta zostanie obliczona wewnetrznie (patrz r0332).
P0309 Znamionowa sprawnos¢ silnika Min: 0.0 Poziom
StatU: u Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.0 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 99.9
Znamionowa sprawnos$c silnika w [%] z tabliczki znamionowe;.
Zaleznos¢:
Zmienialne tylko przy P0010 = 1 (szybkie uruchamianie).
Widoczne tylko przy P0100 = 1 (moc silnika podana w [hp]).
Przy ustawieniu 0 warto$¢ ta zostanie obliczona wewnetrznie (patrz r0332).
Wskazowka:
100 % = nadprzewodnik
Szczegoly:
Patrz ilustracja w P0304 (tabliczka znamionowa)
P0310 Czestotliwos¢ znamionowa silnika Min:  12.00 Poziom
StatU: U Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 50.00 1
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 650.00

Czestotliwo$¢ znamionowa silnika w [Hz] z tabliczki znamionowe;j.
Zaleznos¢:
Zmienialne tylko przy P0010 = 1 (szybkie uruchamianie).

Przy zmianie tego parametru automatycznie od nowa zostanie obliczona liczba par biegunoéw.
Szczegoly:
Patrz ilustracja w P0304 (tabliczka znamionowa)

MICROMASTER 420
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P0311 Predkos¢ znamionowa silnika Min: 0 Poziom
StatU: U Typ danych: U16 Jedn. 1/min Fabr: 0 1
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 40000

Predkos$¢ znamionowa silnika [obr./min.] z tabliczki znamionowe;.
Zaleznos¢:

Zmienialne tylko przy P0010 = 1 (szybkie uruchamianie).

Przy ustawieniu 0 warto$¢ ta zostanie obliczona wewnetrznie.

Wymagane przy sterowaniu wektorowym i U/f z regulatorem predkosci.

Funkcjonalnos$¢ kompensaciji poslizgu przy sterowaniu U/f jest gwarantowana tylko przy sparametryzowanej
predkosci znamionowe;j silnika.

Przy zmianie tego parametru automatycznie od nowa zostanie obliczona liczba par biegunoéw.

Szczegoly:
Patrz ilustracja w P0304 (tabliczka znamionowa)
r0313 Pary biegunoéw silnika Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: SILNIK Max: -

Wyswietla liczbe par biegunéw silnika, ktérej aktualnie uzywa przeksztattnik do obliczen wewnetrznych.
Wartosci:

r0313 = 1 : Silnik 2-biegunowy

r0313 = 2 : Silnik 4-biegunowy

itd.
Zaleznos¢:

Automatycznie obliczane od nowa przy zmianie P0310 (czestotliwo$¢ znamionowa silnika) lub P0311

(predkos¢ znamionowa silnika).

P0320 Prad magnesowania silnika Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.0 3
GrupaP: SILNIK Aktywny: Natychmiast SU Tak Max: 99.0
Podaje prad magnesowania silnika w [%] odniesiony do P0305 (prad znamionowy silnika).
Zaleznos¢:
P0320 = 0:

Prad magnesowania silnika jest obliczany i wyswietlany w parametrze r0331 przez:
- P0340 = 1 lub przez
- P3900 = 1 - 3 (koniec szybkiego uruchamiania).

r0330 Poslizg znamionowy silnika Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 3
GrupaP: SILNIK Max: -

Wyswietla poslizg znamionowy silnika w [%] odniesiony do P0310 (czestotliwos¢ znamionowa silnika) i
P0311 (predkos¢ znamionowa silnika).

P0310 —M-r0313
r0330 [%] = -100 %
P0310
r0331 Znamionowy prad magnesowania Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. A Fabr: - 3
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla obliczony prad magnesowania silnika w [A].
r0332 Znamionowy wspoétczynnik mocy Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: SILNIK Max: -

Wyswietla wspotczynnik mocy dla silnika.

Zaleznos¢:
wartos¢ jest obliczana wewnetrznie, gdy PO308 (znamionowy wspdtczynnik mocy silnika) jest ustawiony na
0; w innym przypadku wyswietlana bedzie warto$¢ podana w P0308.

P0335 Chtodzenie silnika Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 1

Wybiera uzywany system chtodzenia silnika.
Mozliwe ustawienia:
0 Chtodzenie wlasne: Wentylator zamocowany na wale silnika
1 Chtodzenie obce: wentylator napedzany oddzielnie
Uwaga:
Silniki z serii 1LA1 i 1LA8 wyposazone sg w wentylator wewnetrzny. Jednak nie wolno zamienia¢
wentylatora wewnetrznego z wentylatorem zamocowanym na koncu watu.
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P0340 Obliczenie parametrow silnika Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Oblicza rézne parametry silnika, m.in.:

P0344
P0346
P0347
P0350
P0611
P1253
P1316

Ciezar silnika

Czas magnesowania

Czas rozmagnesowywania

Rezystancja stojana

Stata czasowa 12t silnika

Ograniczenie wyjsciowe regulatora Udc
Czestotliwos¢ koncowa forsowania napiecia

P2000 Czestotliwosé odniesienia

P2002 Prad odniesienia
Mozliwe ustawienia:

0 Brak obliczenia

1 Kompletna parametryzacja

1.0
9.4

Poziom

3

Wskazowka:
Parametr ten jest potrzebny przy uruchamianiu dla optymalizacji sposobu pracy przeksztattnika.
P0344 Ciezar silnika Min:
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. kg Fabr:
GrupaP: SILNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max:

6500.0

Podaje ciezar silnika w [kg].

Wskazowka:
Wartos¢ ta jest uzywana w modelu cieplnym silnika.

Normalnie warto$¢ ta jest obliczana automatycznie przez P0340 (obliczenie parametrow silnika), jednak

moze byé réwniez wprowadzona recznie.

P0346 Czas magnesowania Min:  0.000 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 1.000 3
GrupaP: SILNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 20.000
Ustala czas magnesowania w [s], tzn. czas oczekiwania pomiedzy zwolnieniem impulsow i rozpoczeciem
rampy przyspieszania. Podczas tego czasu silnik jest magnesowany.

Normalnie czas magnesowania jest obliczany automatycznie z danych silnika i odpowiada statej czasowej
wirnika (r0384).
Wskazowka:
Przy ustawieniach forsowania powyzej 100 % magnetyzacja moze by¢ zmniejszona.
Uwaga:
Zbyt mocne skrécenie tego czasu moze prowadzi¢ jednak do niedostatecznego magnesowania silnika.
P0347 Czas rozmagnesowywania Min:  0.000 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 1.000 3
GrupaP: SILNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 20.000
Zmienia czas oczekiwania po WYt2 / lub bledzie przeksztattnika, przed ponownym zwolnieniem impulséw.
Wskazowka:

Czas rozmagnesowywania wynosi okoto 2,5 x stata czasowa wirnika (r0384) w [s].
Uwaga:

Nieaktywne po normalnie zakonczonym hamowaniu, tzn. po WYt1, WYL3 lub JOG.

Zbyt duze skrécenie tego czasu prowadzi do wylgczen z powodu przeciagzenia pradowego.

P0350 Rezystancja stojana (faza-faza) Min:  0.00001 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Ohm Fabr: 4.0 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 400.0
Wartos¢ rezystancji stojana w [Q] przy przytaczonym silniku (od fazy do fazy). Warto$¢ parametru zawiera
rowniez rezystancje kabla.

Istniejg trzy mozliwosci okreslenia wartosci tego parametru:
1. Obliczenie przy pomocy P0340 = 1 (wprowadzenie danych z tabliczki znamionowej) lub P3900 = 1,2 lub
3 (koniec szybkiego uruchamiania).
2. Pomiar przy pomocy P1910 = 1 (identyfikacja danych silnika — wartos¢ dla rezystancji stojana zostanie
nadpisana).
3. Pomiar reczny przy pomocy omomierza.

Wskazowka:

Poniewaz pomiar wykonywany jest od fazy do fazy, to uzyskana w ten sposob wartos¢ jest wyzsza od

oczekiwanej (az do dwéch razy wigksza).

Wartos¢ wprowadzona w P0350 (rezystancja stojana) jest wartoscig, ktéra zostata uzyskana poprzez

ostatnio uzyta metode.
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r0370 Rezystancja stojana [%] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 4
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla zestandaryzowang rezystancje stojana schematu zastepczego silnika (warto$¢ fazowa) w [%].
Wskazowka:
PO0304
100 % oznacza:z ; Lm ———
- P 0305
r0372 Rezystancja kabla [%] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 4
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla znormalizowang rezystancje stojana schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa) w [%].
Wynosi ona szacunkowo 20 % rezystancji stojana.
Wskazowka:
100 % oznacza:z ... - PO
- P 0305
r0373 Rezystancja znamionowa stojana [%)] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 4
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla rezystancje znamionowa stojana schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa) w [%].
Wskazowka:
P0304
100 % oznacza: Z; L.um -
- P0305
r0374 Rezystancja wirnika [%] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 4
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla znormalizowang rezystancje wirnika schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa) w [%)].
Wskazowka:
100 % oznacza:z ... - o304
- P 0305
r0376 Rezystancja znamionowa wirnika [%] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 4
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla rezystancje znamionowag wirnika schematu zastepczego silnika (wartosé fazowa) w [%].
Wskazowka:
100 % oznacza:z ... - o304
- P 0305
r0377 Catkowita reaktancja rozproszenia [%] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 4
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla znormalizowang catkowitg reaktancje rozproszenia schematu zastepczego silnika (wartos¢
fazowa) w [%].
Wskazowka:
100 % oznacza:z ... - o304
- P 0305
r0382 Reaktancja gtéwna [%)] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 4
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla znormalizowang reaktancje gtéwng schematu zastepczego silnika (warto$¢ fazowa) w [%].
Wskazowka:
100 % oznacza:z .. - o304
- P 0305
r0384 Stata czasowa wirnika Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. ms Fabr: - 3
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla obliczong statg czasowag wirnika w [ms].
r0386 Stala czasowa rozproszenia catkowitego Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. ms Fabr: - 4
GrupaP: SILNIK Max: -

Wyswietla statg czasowa rozproszenia catkowitego silnika.
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r0395 CO: Catkowita rezystancja stojana [%)] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 3
GrupaP: SILNIK Max: -
Wyswietla rezystancje stojana silnika jako [%] potaczonej rezystancji stojana i kabla.
Wskazowka:
100 % oznacza:z, _ .= - P30
- P 0305
P0610 Reakcja przy przegrzaniu 12t silnika Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 2 3
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 2

Okresla reakcje przeksztattnika przy osiagnieciu progu alarmowego dla przegrzania silnika.

Mozliwe ustawienia:

0 Brak reakciji, tylko alarm
1 Alarm i redukcja Imax (powoduje zmniejszenie czestotliwosci wyjsciowej)
2 Alarmibtad (FO011)

Zaleznosc¢:

Prég wytaczeniowy = P0614 (prog alarmowy temperatury silnika) * 105 %

Wskazowka:

Kontrola I?t silnika stuzy do obliczania lub pomiaru temperatury silnika i wytaczenia przeksztattnika, gdy
wystepuje niebezpieczenstwo przegrzania silnika.

Temperatura silnika zalezy od r6znych wspétczynnikdw takich, jak wielkos¢ silnika, temperatura otoczenia,
przebieg wczesniejszego obcigzenia silnika i oczywiscie prad silnika (kwadrat natezenia pradu okresla
nagrzanie silnika i temperatura w tym czasie wzrasta — stad okreslenie ,I2t”).

Z uwagi na to, ze wiekszos¢ silnikdw jest chtodzona przez wentylatory, ktére obracaja sie z predkoscig
silnika, wazng role odgrywa wtasnie predkosc silnika. Naturalnie szybciej nagrzeje sie silnik pracujacy z
wiekszym natezeniem pradu (np. z powodu forsowania) i nizszg predkoscig niz silnik, ktory pracuje z
petnym obcigzeniem przy czestotliwosci 50 lub 60 Hz. Czynniki te s uwzgledniane przez przeksztattniki
MM4.

Przeksztattniki posiadajg rowniez ochrone I?t przeksztattnika (tzn. ochrona przed przegrzaniem, patrz
P0290), dla samodzielnej ochrony urzadzen. Funkcja ta jest niezalezna od It silnika i nie bedzie tu opisana.

Zasada dziatania It

Zmierzone natezenie pradu (r0027) poréownywane jest ze znamionowym natezeniem pradu (P0305) i
dalszymi parametrami silnika (P0304, P0307 itd.) i obliczana jest temperatura silnika. W obliczeniu tym
uwzgledniana jest rowniez czestotliwosé wyjsciowa (predkosé silnika), aby uwzgledni¢ chtodzenie
wentylatora. Jesli parametr PO335 zostanie przestawiony na silnik z chtodzeniem obcym, to nastgpi
odpowiednia modyfikacja obliczania.

Jesli parametr P0344 (ciezar silnika) nie zostanie podany przez uzytkownika, to uzywana bedzie warto$¢
bazujaca na silniku firmy Siemens. W razie potrzeby stata czasowa silnika moze by¢ zmieniona przy
pomocy parametru P0611, co powoduje nadpisanie obliczonej wartosci.

Uzyskiwana stad temperatura jest wyswietlana w parametrze r0034 jako % temperatury maksymainej. Gdy
wartos¢ ta osiagnie wartos¢ ustalong w parametrze P0614 (ustawienie fabryczne 100%), zostanie
wys$wietlony komunikat alarmu A0511. Jesli nie zostang wtedy zastosowane odpowiednie srodki i
temperatura osiagnie 110%, nastapi wytaczenie przeksztattnika i wySwietlony bedzie komunikat btedu
F0011. Przy pomocy parametru P0610 mozna wybra¢ inng reakcje na komunikat alarmu, np. przeksztattnik
moze tak reagowadé, ze po przekroczeniu wartosci granicznej natezenia pradu zostanie natychmiast
wygenerowany komunikat btedu. Réwniez poziom alarmu z parametru P0614 jest parametryzowalny, aby w
razie potrzeby mozna byto obnizy¢ lub podwyzszyé poziom alarmu.

Kontrola parametru r0034 jest szcegdlnie uzyteczna, gdy obliczana silnika temperatura wzrasta bardzo
gwattownie.

P0611 Stata czasowa 12t silnika Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. s Fabr: 100 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 16000
Okresla statg czasowa termiczng silnika i jest obliczana automatycznie na podstawie danych silnika
(P0340).

Uwaga:

Wieksza liczba przedtuza czas potrzebny dla zmiany obliczanej temperatury silnika.
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P0614 Prog alarmowy 12t silnika Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 100.0 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 400.0
Ustala warto$¢ [%], prz ktérej generowany jest alarm A0511 (catka cieplna silnika).
Obliczenie catki cieplnej silnika uzywane jest do obliczenia do oszacowania maksymalnego dopuszczalnego
czasu (tzn. bez przegrzania). Warto$¢ obliczenia 12t = 100%, gdy zostanie osiggniety maksymalny
dopuszczalny czas (patrz r0034).
Zaleznos¢:
Wytaczenie z powodu przegrzania silnika (F0011) nastgpi przy osiggnieciu 110% tej wartosci
P0640 Wspoétczynnik przecigzalnosci silnika [%] Min:  10.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 150.0 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Natychmiast SU Tak Max: 400.0
Okresla wspotczynnik przecigzalnosci silnika w [%] w odniesieniu do P0305 (prad znamionowy silnika).
Zaleznos¢:
Ograniczony do maksymalnego pradu przeksztattnika lub do 400 % pradu znamionowego silnika (P0305),
przy czym przyjmowana jest nizsza wartosc¢.
PO640max — - 1IN (r0209, 4 - PO305) .100
P0305
Szczegoly:
Patrz schemat funkcjonalny dla kalibracji pradu.
P0700 Wybor zrédta rozkazéow Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 2 1
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 6

Wybiera zrédto rozkazéw binarnych.
Mozliwe ustawienia:

0 Domysine ustawienie fabryczne
1 Panel operatorski BOP (klawiatura)
2 Listwa zaciskowa (wejscia binarne)
4 USS na zlgczu BOP (np. panel operatorski AOP lub komputer PC)
5 USS na ztgczu COM
6 CB na zlgczu COM (modut komunikacji np. PROFIBUS)
Przyktad:
Przy zmianie z 1 na 2 wszystkie wejscia binarne ustawiane sg na ustawienia fabryczne.
BOP
Zaciski r==1
)
i P0700=2
Z,{éﬁf E%P R »{Sterowanie sekwencyjne
USS na + +
ztaczu COM L L
Kanat St
CB na erow.
Ztaczu COM wart. zad.[™®| silnika

Wazne:

Jesli przeksztattnik ma by¢ sterowany przez panel AOP, to jako zrddto rozkazéw nalezy wybrac protokot
USS z odpowiednim ztgczem. Jesli panel AOP jest podigczony do ztgcza BOP, to w parametrze P0700
musi by¢ wprowadzona warto$é 4 (P0700 = 4). Natomiast w przypadku sterowania wielu przeksztattnikow
przez jeden panel AOP, panel podtaczany jest do ztacza COM i nalezy wtedy wprowadzi¢ P0700 = 5.

Siemens Sp. z o0.0.
32 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49

MICROMASTER 420
Lista Parametréw




Wydanie 03/03 Parametry

P0701 Funkcja wejscia binarnego 1 Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 2
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 99

Wybiera funkcje wejscia binarnego 1.
Mozliwe ustawienia:
0 Wejscie binarne zablokowane
1 ZAL /WYL
2 ZAt +Zmiana kierunku obrotéw / WYL 1
3 WYL2 - Wybieg az do zatrzymania
4 WYL3 - Szybkie zatrzymanie
9 Kwitowanie btedu
10 JOG w prawo
11 JOG w lewo
12 Zmiana kierunku obrotéw
13 Potencjometr silnikowy (MOP) WYZEJ (zwiekszanie czestotliwosci)
14 Potencjometr silnikowy (MOP) NIZEJ (zmniejszanie czestotliwosci)
15  Stata warto$¢ zadana (wybér bezposredni)
16  Stata wartos¢ zadana (wybér bezposredni + ZAt)
17  Stata wartos¢ zadana (wybdér kodowany BCD + ZAL)
21  Sterowanie lokalne / zdalne
25  Zwolnienie hamowania DC
29  Btad zewnetrzny (generuje komunikat btedu FO085 i powoduje puszczenie silnika wybiegiem)
33 Blokada dodatkowej warto$ci zadanej
99  Zwolnienie parametryzacji BICO
Zaleznos¢:
Ustawienie 99 (zwolnienie parametryzacji BICO) moze by¢ skasowane tylko przez:
- PO700 (wybér zrodta rozkazow) lub
-P0010 =1, P3900 = 1 - 3 (szybkie uruchamianie) lub
- P0010 = 30, P0970 = 1 (przywracanie ustawien fabrycznych).
Uwaga:
Ustawienie 99 (BICO) powinno by¢ stosowane tylko przez doswiadczonych uzytkownikow.
W przypadku ustawienia P0701 = 3, 4 lub 29 obowigzuje odwrdocona logika dziatania danego wejscia
binarnego, tzn. sygnatem aktywnym jest sygnat niski (zabezpieczenie przed przerwaniem przewodu)

P0702 Funkcja wejscia binarnego 2 Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 12 2
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 99

Wybiera funkcje wejscia binarnego 2.
Mozliwe ustawienia:
0 Wejscie binarne zablokowane
1 ZAL /WYL
2 ZAt +Zmiana kierunku obrotéw / WYL 1
3 WYL2 - Wybieg az do zatrzymania
4 WYL3 - Szybkie zatrzymanie
9 Kwitowanie btedu
10 JOG w prawo
11 JOG wlewo
12 Zmiana kierunku obrotéw
13 Potencjometr silnikowy (MOP) WYZEJ (zwiekszanie czestotliwosci)
14 Potencjometr silnikowy (MOP) NIZEJ (zmniejszanie czestotliwosci)
15  Stata warto$¢ zadana (wybér bezposredni)
16  Stata wartos¢ zadana (wybér bezposredni + ZAt)
17  Stata wartos¢ zadana (wybdér kodowany BCD + ZAt)
21  Sterowanie lokalne / zdalne
25  Zwolnienie hamowania DC
29  Btad zewnetrzny (generuje komunikat btedu FO085 i powoduje puszczenie silnika wybiegiem)
33 Blokada dodatkowej warto$ci zadanej
99  Zwolnienie parametryzacji BICO
Szczegoly:
Patrz P0701 (funkcja wejscia binarnego 1).
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P0703 Funkcja wejscia binarnego 3 Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 9 2
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 99

Wybiera funkcje wejscia binarnego 3.
Mozliwe ustawienia:
0 Wejscie binarne zablokowane
1 ZAL /WYL
2 ZAt +Zmiana kierunku obrotéw / WYL 1
3 WYL2 - Wybieg az do zatrzymania
4 WYL3 - Szybkie zatrzymanie
9 Kwitowanie btedu
10 JOG w prawo
11 JOG w lewo
12 Zmiana kierunku obrotéw
13 Potencjometr silnikowy (MOP) WYZEJ (zwiekszanie czestotliwosci)
14 Potencjometr silnikowy (MOP) NIZEJ (zmniejszanie czestotliwosci)
15  Stata warto$¢ zadana (wybér bezposredni)
16  Stata wartos¢ zadana (wybér bezposredni + ZAt)
17  Stata wartos¢ zadana (wybdér kodowany BCD + ZAL)
21  Sterowanie lokalne / zdalne
25  Zwolnienie hamowania DC

29  Btad zewnetrzny (generuje komunikat btedu FO085 i powoduje puszczenie silnika wybiegiem)

33 Blokada dodatkowej warto$ci zadanej

99  Zwolnienie parametryzacji BICO
Szczegoly:

Patrz P0701 (funkcja wejscia binarnego 1).

P0704 Funkcja wejscia binarnego 4
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. -
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie

Min: O
Fabr: 0
Max: 99

Poziom

2

Wybiera funkcje wejscia binarnego 4.
Mozliwe ustawienia:
0 Wejscie binarne zablokowane
1 ZAL /WYL
2 ZAt +Zmiana kierunku obrotéw / WYL 1
3 WYL2 - Wybieg az do zatrzymania
4 WYL3 - Szybkie zatrzymanie
9 Kwitowanie btedu
10 JOG w prawo
11 JOG w lewo
12 Zmiana kierunku obrotéw
13 Potencjometr silnikowy (MOP) WYZEJ (zwiekszanie czestotliwosci)
14 Potencjometr silnikowy (MOP) NIZEJ (zmniejszanie czestotliwosci)
21  Sterowanie lokalne / zdalne
25  Zwolnienie hamowania DC

29  Btad zewnetrzny (generuje komunikat btedu FO085 i powoduje puszczenie silnika wybiegiem)

33  Blokada dodatkowej warto$ci zadanej

99  Zwolnienie parametryzacji BICO
Szczegoly:

Patrz P0701 (funkcja wejscia binarnego 1).
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P0719[2] Wybor zrédta rozkazéw/wartosci zadanej Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 66

Centralny przetacznik do wyboru zrodia rozkazow sterujacych dla przeksztattnika.

Do przetaczenia zrodta rozkazow i wartosci zadanych pomigdzy swobodnie programowalnymi parametrami
BICO i statymi profilami rozkazow/wartosci zadanych. Zrédto rozkazow i zrédto wartosci zadanej moga by¢
wybierane wzajemnie niezaleznie od siebie .

Przy pomocy pozycji dziesietnej wybiera sie zrodto rozkazéw, a przy pomocy pozycji jednosci wybierane
jest zrédto wartosci zadane;j.

Obydwa indeksy tego parametru uzywane sg do przetgczania pomiedzy sterowaniem zdalnym / lokalnym.
Sygnat sterowania zdalnego/lokalnego przetagcza pomiedzy dwoma ustawieniami w tg i z powrotem.

Standardowym ustawieniem jest O dla pierwszego indeksu (tzn. aktywna jest normalna parametryzacja).
Drugi indeks stuzy do sterowania przez panel BOP (tzn. przy aktywacji sygnatu lokalnego/zdalnego
nastepuje przetaczenie na sterowanie przez panel BOP).

Mozliwe ustawienia:

0 Rozkazy = Parametry BICO
Rozkazy = Parametry BICO
2 Rozkazy = Parametry BICO
3 Rozkazy = Parametry BICO
4 Rozkazy = Parametry BICO
5 Rozkazy = Parametry BICO
6 Rozkazy = Parametry BICO
Rozkazy = BOP
11 Rozkazy = BOP

Wartos¢ zadana = Parametry BICO

Warto$¢ zadana = Warto$¢ zadana MOP
Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana
Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata
Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP
Wartos¢ zadana = USS na ztagczu COM
Wartos¢ zadana = CB na ztagczu COM
Wartos¢ zadana = Parametry BICO

Warto$¢ zadana = Warto$¢ zadana MOP

12  Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana

13 Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata

15 Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP

16 Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = USS na ztagczu COM

40 Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = Parametry BICO

41  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = Warto$¢ zadana MOP

42  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana

43  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata

44  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP

45  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = USS na ztagczu COM

46  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = CB na ztagczu COM

50 Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = BICO Par.

51 Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = Warto$¢ zadana MOP

52 Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana

53 Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata

54  Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP

55 Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = USS na ztagczu COM

60 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = Parametry BICO

61 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = Warto$¢ zadana MOP

62 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana

63 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata

64 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP

66 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = USS na ztagczu COM
Indeks:

PO719[0] : 1. Zréd%o rozkazow (sterowanie zdalne)
PO719[1] : 2. Zrodto rozkazéw (sterowanie lokalne)

Wskazowka:

Przy ustawieniu wartosci innej niz 0 (tzn. parametry BICO nie sg uzywane jako zrédto wartosci zadanej)
parametry P0844 / P0848 (pierwsze zrodto WYL2 / WYL3) nie sg aktywne; zamiast nich aktywne sg
parametry P0845 / P0849 (drugie zrodto WYL2 / WYL3), i rozkazy WYL sg otrzymywane przez
zdefiniowane zrodta.

Wczesniej wykonane potaczenia BICO pozostajg bez zmian.

r0720 Liczba wejs¢ binarnych Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: ROZKAZY Max: -

Wyswietla liczbe wejs¢ binarnych.
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r0722 CO/BO: Stan wejs¢ binarnych Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: ROZKAZY Max: -
Wyswietla stan wej$¢ binarnych.
Pola bitowe:
Bit00 Wejscie binarne 1 0 WYL
1 ON
Bit01 Wejscie binarne 2 0 WYL
1 ZAE
Bit02 Wejscie binarne 3 0 WYL
1 ZAE
Bit03 Wejscie binarne 4 (przez ADCL) 0 WYL
1 ZAL
Wskazowka:
Przy aktywnym sygnale $wieci odpowiedni segment na wyswietlaczu.
P0724 Czas nieczutosci dla wejs¢ binarnych Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 3 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 3
Ustala czas nieczuto$ci (czas filtrowania) dla wej$¢ binarnych.
Mozliwe ustawienia:
0 Czas nieczutosci wylgczony
1 Czas nieczuto$ci 2,5 ms
2 Czas nieczutosci 8,2 ms
3 Czas nieczutosci 12,3 ms
P0725 Wejscia binarne PNP / NPN Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1

Przetacza pomiedzy sygnatem aktywnym wysokim (PNP) i aktywnym niskim (NPN). Obowigzuje
jednoczesnie dla wszystkich wej$¢ binarnych.

Nastepujace informacje obowiazujg przy uzyciu wewnetrznego zasilania:
Mozliwe ustawienia:
0 rodzaj pracy NPN ==> aktywny niski
1 rodzaj pracy PNP ==> aktywny wysoki
Wartosci:
NPN: Zaciski 5/6/7/8/16/17 musza by¢ potaczone przez zacisk 9 (0 V).
PNP: Zaciski 5/6/7/8/16/17 muszg by¢ potaczone przez zacisk 8 (24 V).

r0730 Liczba wyjs¢ binarnych Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: ROZKAZY Max: -

Wyswietla liczbe wyjs¢ binarnych (przekazniki).
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P0731 BIl: Funkcja wyjscia binarnego 1 Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 52:3 2
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Ustala zrodto dla wyjscia binarnego 1.
Najczestsze ustawienia:

52.0 Gotowos¢ do zatagczenia 0 Zamkniety
52.1 Gotowos¢ do pracy 0 Zamkniety
52.2 Praca 0 Zamkniety
52.3 Aktywny btad 0 Zamkniety
52.4 Aktywny WYL2 1 Zamknigty
52.5 Aktywny WYL3 1 Zamknigty
52.6 Aktywna blokada zatgczenia 0 Zamkniety
52.7 Aktywny alarm 0 Zamkniety
52.8 Uchyb wart. zadana / wart. aktualna 1 Zamkniety
52.9 Sterowanie z PLC (sterowanie PZD) 0 Zamkniety
52.A Osiagnieto czestotliwos¢ maksymalng 0 Zamkniety
52.B Alarm: Warto$¢ graniczna pradu silnika 1 Zamkniety
52.C Aktywny hamulec trzymajacy silnika 0 Zamkniety
52.D Przecigzenie silnika 1 Zamkniety
52.E Prawy kierunek obrotéw silnika 0 Zamkniety
52.F Przecigzenie przeksztaltnika 1 Zamkniety
53.0 Aktywne hamowanie DC 0 Zamkniety
53.1 Czestotl. aktualna f_akt > P2167 (f_wyt) 0 Zamkniety
53.2 Czestotl. aktualna f_akt >= P1080 (f_min) 0 Zamkniety
53.3 Prad aktualny r0027 >= P2170 0 Zamkniety
53.4 Czestotl. aktualna f_akt > P2155 (f_1) 0 Zamkniety
53.5 Czestotl. aktualna f_akt <= P2155 (f_1) 0 Zamkniety
53.6 Czestotl. aktualna f_akt >= warto$¢ zadana 0 Zamkniety
53.7 Akt. napiecie obw. posr. r0026 < P2172 0 Zamkniety
53.8 Akt. napiecie obw. posr. r0026 > P2172 0 Zamkniety
53.A Wyjscie PID r2294 == P2292 (PID_min) 0 Zamknigty
53.B Wyjscie PID r2294 == P2291 (PID_max) 0 Zamkniety
r0747 CO/BO: Stan wyjs¢ binarnych Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: ROZKAZY Max: -
Wyswietla stan wyj$¢ binarnych (zawiera réwniez inwersje wyjs¢ binarnych przez P0748).
Pola bitowe:
Bit00 Wyjscie binarne 1 aktywne 0 NIE
1 TAK
Zaleznos¢:
Bit0= 0:
Przekaznik wytgczony / styki otwarte
Bit0= 1:
Przekaznik wigczony / styki zamkniete
P0748 Inwersja wyjs¢ binarnych Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1
Umozliwia inwersje (odwrécenie stanu) wystawianych sygnatow.
Pola bitowe:
Bit00 Inwersja wyjscia binarnego 1 0 NIE
1 TAK
r0750 Liczba wejs¢ analogowych ADC Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: ZACISKI Max: -

Wyswietla liczbe dostepnych wej$¢ analogowych.
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r0751 BO: Stowo stanu wejscia analogowego ADC Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 4
GrupaP: ZACISKI Max: -
Wyswietla status wejscia analogowego.
Pola bitowe:
Bit00 Utrata sygnaiu na ADC 1 0 NIE
1 TAK
r0752 Wartos¢ na wejsciu analogowym (ADC) [V] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: ZACISKI Max: -
Wyswietla wygtadzong warto$¢ wejscia analogowego w [V] przed blokiem skalowania.
P0753 Czas wygtadzania wejscia analogowego ADC Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 3 3
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 10000
Ustala czas filtrowania (filtr PT1) w [ms] dla wejscia analogowego.
Wskazowka:
Zwiekszenie tego czasu (wygtadzanie) redukuje falisto$¢, jednak spowalnia reakcje wejscia analogowego.
P0753 = 0 : brak filtra
r0754 Wartos¢ na wej. analogowym (ADC) po skalowaniu [%]  Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 2
GrupaP: ZACISKI Max: -
Wyswietla den wygtadzong wartos¢é wejscia analogowego w [%] po bloku skalowania.
Zaleznos¢:
Parametry PO757 do P0760 definiujg zakres (skalowanie ADC).
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r0755 CO: Wartos¢ na wej. analogowym (ADC) po skal. [4000h] Min: - Poziom
Typ danych: 116 Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: ZACISKI Max: -

Wyswietla wejscie analogowe, ktére zostato wyskalowane przy pomocy P0757 - PO760.

Analogowa warto$¢ zadana (ASP) bloku skalowania analogowego moze zmienia¢ sie od minimalne;j
analogowej wartosci zadanej (ASPmin) az do maksymalnej analogowej warto$ci zadanej (ASPmax).

Najwyzsza wielko$¢ (wartos¢ bez znaku) ASPmin i ASPmax definiuje skalowanie 16384.

Jesli parametr r0755 zostanie potaczony z jakas wartoscig (np. warto$¢ zadana czestotliwosci), to wewnatrz
przeksztaitnika MM4 nastepuje skalowanie. Warto$¢ czestotliwosci uzyskuje sie z nastepujgcego réwnania:

%
A
ASP,_ .
il g e D D T
>v| !
ASPmin/ 10V
r0755 [Hex] r0755 [Hz]
max (|ASPmax|,|ASPmi
r0755 [Hz] = 0755 [Hex] | P2000 - (l maxl | m|n|)
4000 [Hex] 100%

Przyktad:
Przypadek a:
ASPmin = 300 %, ASPmax = 100 %, wtedy 16384 reprezentuje 300 %.
Parametr ten bedzie sie zmieniat od 5461 do 16384

Przypadek b:

ASPmin =-200 %, ASPmax = 100 %, wtedy 16384 reprezentuje 200 %.
Parametr ten bedzie sie zmieniat od -16384 do +8192.

4000 h = max(|ASPmax|, |ASPmin|)

4000 h = 16384 dec

ASP__ 300 %

300 % ©)

ASP,_ ASP, .

100 % 100 %

» V >
0 10V 0 5 1ov. Vv

-200 % ASP .,

-200 % 7FFF h 2 -16383 dec

Wskazowka:
Warto$¢ ta jest uzywana jako wejscie analogowych konektorow BICO.

ASPmax reprezentuje najwyzsza analogowg wartos¢ zadang (moze wynosic¢ 10 V).

ASPmin reprezentuje najnizszg analogowa wartos¢ zadang (moze wynosi¢ 0 V).

Szczegoly:
Patrz parametr P0757 do P0760 (skalowanie ADC)
P0756 Typ wejscia analogowego (ADC) Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Definiuje typ wejscia analogowego i uaktywnia kontrole wejscia analogowego.

Mozliwe ustawienia:
0 Unipolarne wejscie napieciowe (0 do +10 V)
1 Unipolarne wejscie napieciowe z kontrolg utraty sygnatu (0 do 10V)
Zaleznos¢:
Funkcja ta jest nieaktywna, jesli blok skalowania analogowego jest zaprogramowany na ujemne analogowe
wartosci zadane (patrz P0757 do P0760).

Uwaga:
Jesli uaktywniona jest kontrola utraty sygnatu i zdefiniowano strefe martwa (P0761), to btad (FO080)
zostanie wygenerowany, gdy analogowe napiecie wejsciowe spadnie ponizej 50 % napiecia martwej strefy.

Szczegoly:
Patrz parametr P0757 do P0760 (skalowanie ADC)
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P0757 Wartos¢ x1 skalowania wejscia analogowego [V] Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 10
Konfiguracja skalowania wejscia analogowego odbywa sie poprzez parametry P0757 - P0760, jak na
rysunku:

P0761 =0
%
A
100 % - A
ASPmax 4000 h !
P0760 |
PO757
7 1 >V
] 10V X009
P0759
P0758 |—»
—
ASPmin-
Gdzie:
Analogowe warto$ci zadane reprezentujg udziat procentowy [%] czestotliwo$ci odniesieniaj w parametrze
P2000.

Analogowe warto$ci zadane moga by¢ wieksze niz 100 %.

ASPmax reprezentuje najwyzsza analogowg wartos¢ zadang (moze wynosic¢ 10 V).
ASPmin reprezentuje najnizszg analogowa wartos¢ zadang (moze wynosi¢ 0 V).

Z ustawien fabrycznych wynika nastepujace skalowanie: 0V =0 %, a 10 V = 100 %.

Uwaga:
Wartos¢ x2 skalowania ADC (P0759) musi by¢ wieksza niz warto$é x1 skalowania ADC (P0757).
P0758 Wartos¢ y1 skalowania wejscia analogowego Min: -99999.9 | Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 99999.9

Ustawia wartos¢ y1 w [%] jak opisano w P0757 (skalowanie ADC).

Zaleznos¢:
Podlega wptywowi P2000 do P2003 (czestotliwo$¢ odniesienia, napiecie odniesienia, prad odniesienia, lub
moment odniesienia) zaleznie od wartosci zadanej, ktéra ma by¢ generowana.

P0759 Wartos¢ x2 skalowania wejscia analogowego [V] Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 10 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 10
Ustawia warto$¢ x2 jak opisano w P0757 (skalowanie ADC).

Uwaga:

Wartos¢ x2 skalowania ADC (P0759) musi by¢ wieksza niz warto$¢ x1 skalowania ADC (P0757).

P0760 Wartos¢ y2 skalowania wejscia analogowego Min: -99999.9 | Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 100.0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 99999.9

Ustawia wartos¢ y2 w [%] jak opisano w P0757 (skalowanie ADC).

Zaleznos¢:
Podlega wptywowi P2000 do P2003 (czestotliwo$¢ odniesienia, napiecie odniesienia, prad odniesienia, lub
moment odniesienia) zaleznie od wartosci zadanej, ktéra ma by¢ generowana.
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P0761 Szerokosc¢ strefy martwej wejscia analogowego [V] Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 10
Okresla szerokos¢ strefy martwej wejscia analogowego. Zostanie to blizej objasnione przez nastepujace
ilustracje.
Przyktad:

Wartos¢ wejscia analogowego (ADC) 2-10 V (0 do 50 Hz):
W nastepujacym przykfadzie otrzymuje sie wejscie analogowe 2 do 10 V (0 do 50 Hz)
P2000 = 50 Hz

P0759=8V P0760 =75 %
PO757 =2V P0758 = 0 %
PO0761 =2V

P0756 =0 lub 1
P0761>0

0 < P0758 < P0760 || 0 > P0758 > P0760
%

100% F ’
ASPmax 4000h
PO760 |- |
P0758 |» VA— L >y
| [ i’ i 10V Xio0%
\ ~PO757 /P0759
PO761
" P0757 = PO761
JR— P0757 < P0761
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Wartos¢ wejscia analogowego (ADC) 0-10 V (-50 do +50 Hz):

W nastepujacym przyktadzie otrzymuje sie wejscie analogowe 0 do 10 V (-50 to +50 Hz) ze Srodkowym

punktem zerowym i szerokim na 0,2 V ,punktem zatrzymania”.
P2000 = 50 Hz

P0759 =8V P0760= 75%

PO757 =2V PO0758 =-75 %

P0761=0.1V

P0756 =0 lub 1

P0761 >0
P0758 < 0 < P0760
%

A
100 % f-------mmmmmmmm
ASPmax 4000 h
P0760 |—»
PO757 .
L—J 10V Xio0%
' P0759
P0761
P0758 |—»
ASPmin
Wskazowka:
P0761[x] = 0 : brak aktywnej strefy martwe;.

Uwaga:

Strefa martwa przebiega od 0 V do wartosci P0761, jesli obie warto$ci P0758 i P0760 (wspétrzedne y

skalowania wejscia analogowego) posiadajg jednakowe znaki. Strefa martwa jest aktywna w obu

kierunkach od punktu przeciecia (0$ x z krzywg skalowania wej$cia analogowego), jesli wartosci P0758 i

P0760 posiadajg rézne znaki.

Przy uzyciu konfiguracji z punktem zerowym po srodku powinna by¢ czestotliwo$é minimalna P1080 = 0. Na

koncu strefy martwej nie wystepuje histereza.

P0762 Opobznienie dla utraty sygnatu wejscia analogowego Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 10 3
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10000
Okresla czas opdznienia pomiedzy utratg analogowej wartosci zadanej i wyswietleniem komunikatu btedu
F0080.

Wskazowka:

Doswiadczeni uzytkownicy moga wybraé zazyczong reakcje do FO080 (fabrycznie ustawione jest WYL2).

r0770 Liczba wyjs¢ analogowych (DAC) Min: - Poziom

Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3

GrupaP: ZACISKI Max: -
Wyswietla liczbe dostepnych wyjsé analogowych.

P0O771 Cl: Funkcja wyjscia analogowego (DAC) Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 21:0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0
Definiuje funkcje wyjscia analogowego 0 - 20 mA.

Najczestsze ustawienia:

21 CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa (skalowana wg P2000)
24 CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa przeksztattnika (skalowana wg P2000)
25 CO: Napiecie wyjsciowe (skalowane wg P2001)
26 CO: Napiecie obwodu posredniego (skalowane wg P2001)
27 CO: Prad wyjsciowy (skalowany wg P2002)

P0773 Czas wygladzania wyjscia analogowego (DAC) Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 2 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1000

Okresla czas wygtadzania w [ms] dla sygnatow wejscia analogowego. Parametr ten uaktywnia wygtadzanie

dla DAC przy pomocy filtra PT1.
Zaleznos¢:
PO773 = 0: Filtr nieaktywny.
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r0774 Wartos¢ wyjscia analogowego (DAC) [mA] Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: ZACISKI Max: -
Wyswietla warto$é wyjscia analogowego w [mA] po filtrze i procesie skalowania.
P0776 Typ wyjscia analogowego (DAC) Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Okresla typ wyjscia analogowego.
Mozliwe ustawienia:
0  Wyjscie pradowe
Wskazowka:
Wyjscie analogowe jest zaprojektowane jako wyjscie pradowe 0 do 20 mA.

Dla konfiguracji wyjscia napieciowego w zakresie 0...10 V musi byé przytaczony zewnetrzny rezystor 500
Ohm do zaciskéw 12/13.

P0O777 Wartos¢ x1 skalowania wyjscia analogowego Min: -99999.0 | Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 99999.0

Okresla x1 charakterystyki wyjsciowej w [%]. Blok skalowania jest odpowiedzialny za dopasowanie warto$ci
wyjsciowej zdefiniowanej w P0771 (wejscie konektorowe wyjscia analogowego).

Parametry bloku skalowania wyjscia analogowego (DAC) (P0777 ... P0781) dziatajg nastepujaco:

Sygnat wyjsciowy (mA)

20
P0780
Y,
PO778
Y4
|
%
PO777 PO779 100 %
X X,
Gdzie:
Punkty P1 (x1, y1) i P2 (x2, y2) mozna wybra¢ dowolnie.
Przyktad:

Standardowe wartosci bloku skalowania prowadzg do nastepujacego skalowania:
P1: 0,0% = 0mA
P2:100,0 % = 20 mA
Zaleznos¢:
Podlega wptywowi P2000 do P2003 (czestotliwo$¢ odniesienia, napiecie odniesienia, prad odniesienia, lub
moment odniesienia) zaleznie od wartosci zadanej, ktéra ma by¢ generowana.

P0778 Wartos¢ y1 skalowania wyjscia analogowego Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 20

Okresla y1 charakterystyki wyjsciowe;.

P0779 Wartos¢ x2 skalowania wyjscia analogowego Min: -99999.0 | Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 100.0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 99999.0

Okresla x2 charakterystyki wyjsciowej w [%)].

Zaleznos¢:
Podlega wptywowi P2000 do P2003 (czestotliwo$¢ odniesienia, napiecie odniesienia, prad odniesienia, lub
moment odniesienia) zaleznie od wartosci zadanej, ktéra ma by¢ generowana.
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P0780 Wartos¢ y2 skalowania wyjscia analogowego Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 20 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 20
Okresla y2 charakterystyki wyjsciowe;.

P0781 Szerokosc¢ strefy martwej wyjscia analogowego Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: ZACISKI Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 20

Okresla szerokos¢ strefy martwej dla wyjscia analogowego w [mA].

mA
A
20
P0780
Y,
PO781
PO778
Y4
>
PO777 PO779 100% o
X X,
P0800 Bl: Ladowanie zestawu parametréw 0 Min: 0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio rozkazu dla rozpoczecia procesu fadowania zestawu parametrow 0 z podtaczonego panela
AOP. Pierwsze trzy pozycje okreslajg numer parametru zrédta rozkazu, a ostatnia pozycja odnosi sie do
ustawienia bitu tego parametru.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
Wskazowka:

Sygnat wejscia binarnego:
0 = Brak tadowania.
1 = Rozpoczecie tadowania zestawu parametréw 0 z panela AOP.

P0801 Bl: Ltadowanie zestawu parametrow 1 Min: 0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio rozkazu dla rozpoczecia procesu fadowania zestawu parametrow 0 z podtaczonego panela
AOP. Pierwsze trzy pozycje okreslajg numer parametru zrédta rozkazu, a ostatnia pozycja odnosi sie do
ustawienia bitu tego parametru.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
Wskazowka:

Sygnat wejscia binarnego:
0 = Brak tadowania.
1 = Rozpoczecie tadowania zestawu parametréw 0 z panela AOP.
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P0810 Bl: Wyboér sterowania lokalnego / zdalnego Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 2
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4095:0

Wybiera zrédto rozkazéw, dla przetaczania pomiedzy sterowaniem lokalnym / zdalnym.

Wybor ster.
Bl: Wyb.lok./zdal.
“Y-—————— = —— - CO/BO: Akt.st.ster.1
[PO811 ]
(©:0)
0 >t
Czas przetgczania Czas przetgczania
Aktywne ster. ok. 4 ms ™ ok 4ms
po719[(1] +--—-—--- - P—————m—m—m—m—mm—————  — — ——— —-
P0719[0] -t

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)

P0840 Bl: ZAL/WYL1 Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 722:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Umozliwia wybér zrodta rozkazu ZAL/W YL przez BICO. Pierwsze trzy pozycje przedstawiajg numer
parametru zrddta rozkazowego, a ostatnia pozycja odnosi sie do ustawienia bitu dla tego parametru.
Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)

19.0 = ZAL/WYL1 przez BOP
Zaleznos¢:
Aktywny tylko, gdy P0719 = 0 (zewnetrzny wybor zrédia rozkazoéw/wartosci zadanej).

Przy BICO parametr PO700 musi by¢ ustawiony na 2 (uaktywnienie BICO).

Standardowo ustawione (ZAL w prawo) wejscie binarne 1 (722.0). Inne zrédto jest mozliwe tylko, jesli
zmieniona zostanie funkcja wejscia binarnego 1 (przez P0701), zanim zostanie zmieniona wartos¢ P0840.

P0842 Bl: ZAL/WYL1 z rewersem Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Umozliwia wybér zrodta rozkazu ZAL/ WYL ze zmiang kierunku obrotow przez BICO. Przy dodatniej
wartosci zadanej czestotliwosci naped bedzie pracowat z czestotliwo$cig ujemna. Pierwsze trzy pozycje
przedstawiajg numer parametru zrodta rozkazowego, a ostatnia pozycja odnosi sie do ustawienia bitu dla
tego parametru.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
19.0 = ZAL/WYL1 przez BOP
Zaleznos¢:

Aktywny tylko, gdy P0719 = 0 (zewnetrzny wybor zrédia rozkazoéw/wartosci zadanej).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
Lista Parametrow 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 45



Parametry Wydanie 03/03

P0844 Bl: 1. WYL2 Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla pierwsze zrédto rozkazu WYL2 przy P0719 = 0 (BICO). Pierwsze trzy pozycje przedstawiajg numer
parametru zrddta rozkazowego, a ostatnia pozycja odnosi sie do ustawienia bitu dla tego parametru.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
19.0 = ZAL/WYL1 przez BOP
19.1 = WYL2: stop elektryczny przez BOP
Zaleznos¢:

Aktywny tylko, gdy P0719 = 0 (zewnetrzny wybor zrédia rozkazow/wartosci zadanej).

Przy wyborze jednego z wejs¢ binarnych dla WYt2 przeksztattnik moze pracowac tylko wtedy, gdy wejscie
binarne jest aktywne.

Wskazowka:

WYL2 oznacza natychmiastowe zablokowanie impulséw; wybieg silnika.

Dla WYL2 stanem aktywnym jest stan niski, tzn. :
0 = Blokada impulsow.
1 =Warunek dziatania.

P0845

Bl: 2. WYL2 Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 19:1 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla drugie zrodto rozkazu WYL2. Pierwsze trzy pozycje przedstawiajg numer parametru zrodta
rozkazowego, a ostatnia pozycja odnosi sie do ustawienia bitu dla tego parametru.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
19.0 = ZAL/WYL1 przez BOP
Zaleznos¢:

W przeciwienstwie do P0844 (pierwsze zrodto WYL2) parametr ten jest zawsze aktywny niezaleznie od
P0O719 (wybor rozkazow/wartosci zadanej).

Przy wyborze jednego z wejs¢ binarnych dla WYt2 przeksztattnik moze pracowac tylko wtedy, gdy wejscie
binarne jest aktywne.

Wskazowka:

WYL2 oznacza natychmiastowe zablokowanie impulséw; wybieg silnika.

Dla WYL2 stanem aktywnym jest stan niski, tzn. :
0 = Blokada impulsow.
1 =Warunek dziatania.

P0848

Bl: 1. WYL3 Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla pierwsze zrddto rozkazu WYL3 przy P0719 = 0 (BICO). Pierwsze trzy pozycje przedstawiajg numer
parametru zrddta rozkazowego, a ostatnia pozycja odnosi sie do ustawienia bitu dla tego parametru..

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)

19.0 = ZAL/WYt1 przez BOP

Zaleznosc¢:

Aktywny tylko, gdy P0719 = 0 (zewnetrzny wybor zrédia rozkazoéw/wartosci zadanej).

Przy wyborze jednego z wejs¢ binarnych dla WYt2 przeksztattnik moze pracowac tylko wtedy, gdy wejscie
binarne jest aktywne.

Wskazowka:

WYL3 oznacza szybkie hamowanie do 0.

Dla WYL3 sygnatem aktywnym jest sygnat niski tzn.:
0 =Hamowanie.
1 =Warunek dziatania.
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P0849 Bl: 2. WYL3 Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla drugie zrodto rozkazu WYL3. Pierwsze trzy pozycje przedstawiajg numer parametru zrodta
rozkazowego, a ostatnia pozycja odnosi sie do ustawienia bitu dla tego parametru.
Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)

19.0 = ZAL/WYL1 przez BOP

Zaleznos¢:
W przeciwienstwie do P0848 (pierwsze zrodto WYL3) parametr ten jest zawsze aktywny niezaleznie od
P0O719 (wybor rozkazow/wartosci zadanej).

Przy wyborze jednego z wejs¢ binarnych dla WYt2 przeksztattnik moze pracowac tylko wtedy, gdy wejscie
binarne jest aktywne.

Wskazowka:
WYL3 oznacza szybkie hamowanie do 0.

Dla WYL3 sygnatem aktywnym jest sygnat niski tzn.:
0 =Hamowanie.
1 =Warunek dziatania.

P0852 Bl: Zwolnienie impulséw Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio sygnatu zwolnienia/blokady impulsow.
Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
Zaleznos¢:

Aktywny tylko, gdy P0719 = 0 (zewnetrzny wybor Zrédia rozkazoéw/wartosci zadanej).

P0918 Adres modutu komunikacji CB (np. PROFIBUS) Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 3 2
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 65535

Okresla adres modutu komunikacji (CB) lub innych modutéw opcjonalnych.

Do wyboru sg dwie mozliwosci okreslenia adresu magistrali:

1 przez przetaczniki DIP na module PROFIBUS

2 przez wartos¢ wprowadzong przez uzytkownika
Wskazowka:

Mozliwe ustawienia PROFIBUS:

1..125

0, 126, 127 sg niedozwolone.

Przy zastosowaniu modutu PROFIBUS obowigzujg nastepujace zasady:
Przetaczniki DIP = 0 ; adres zdefiniowany w P0918 (adres CB) jest wazny
Przetaczniki DIP = O ; ustawienie przetacznikéw DIP ma wyzszy priorytet i bedzie wyswietlane przez P0918.
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P0927 Wybor zrédta zmiany parametrow Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 15 2
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 15
Okresla zrodto do zmiany parametrow.

Pola bitowe:
Bit00 PROFIBUS / CB 0 NIE
1 TAK
Bit0l1  BOP 0 NIE
1 TAK
Bit02 USS na ztaczu BOP 0 NIE
1 TAK
Bit03 USS na ztaczu COM 0 NIE
1 TAK
Przyktad:
b--nn(bity 0, 1, 2 i 3 ustawione) w ustawieniu standardowym oznacza, ze parametry mogg by¢ zmieniane
przez dowolny interfejs.
"b--rn" (bity 0, 1i 3 ustawione) oznacza, ze parametry moga by¢ zmieniane przez PROFIBUS/CB, BOP i
USS na zlgczu COM (RS485 USS), ale nie przez USS na ztgczu BOP (RS232).
Szczegoly:
Opis binarnego formatu wyswietlacza wyjasniony jest w rozdziale "Wprowadzenie do parametréow
systemowych MICROMASTER".
r0947[8] Ostatni komunikat btedu Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: ALARMY Max: -
Wyswietla historie btedéw zgodnie z ponizszym diagramem.
Gdzie:
"F1" jest to pierwszy aktywny btad (jeszcze nie pokwitowany).
"F2" jest to drugi aktywny btad (jeszcze nie pokwitowany).
"F1e" jest to przejscie w nastepstwie pokwitowania btedu F1 & F2.
Indeksy 0 & 1 zawierajg aktywne btedy. Jesli btad zostanie pokwitowany. obie warto$ci zostang przesuniete
do nastepnej pary indekséw i zostang tam zapisane. Poprzez pokwitowanie btedu indeksy 0 & 1 zostang z
powrotem ustawione na 0.
r0947[0] @—} Aktywne
r0947[1] '," 4—@ btedy
Fle\ N
0947[2] ° Sy jFle
r s .
r0947[3] :/ _4\\ Ostatnie btedy - 1
Flel )
10947[4] Ty jFle
10947[5] 4 Ostatnie bledy - 2
Flel A
N {Fle
r0947[6] » .
r0947[7] |k Ostatnie btedy - 1
Indeks:
r0947[0] : Ostatni btad --, Fehler1
r0947[1] : Ostatni blad --, Fehler2
r0947[2] : Ostatni btad -1, Fehler3
r0947[3] : Ostatni btad -1, Fehler4
r0947[4] : Ostatni btad -2, Fehler5
r0947[5] : Ostatni btad -2, Fehler6
r0947[6] : Ostatni btad -3, Fehler7
r0947[7] : Ostatni btad -3, Fehler8
Przyktad:
Jesli przeksztaltnik zostanie wylgczony z powodu zbyt niskiego napiecia i potem otrzyma zewnetrzny rozkaz
wylgczenia, zanim zostanie pokwitowany btad zbyt niskiego napiecia, to wytworzy sie nastepujaca sytuacja:
r0947[0] =3  Zbyt niskie napiecie (FO003)
r0947[1] =85 Btad zewnetrzny (FO085)
Jesli zostanie pokwitowany tylko jeden btad w indeksie 0 (F1e), historia btedow przesuwa sie jak
przedstawiono w powyzszym diagramie.
Zaleznos¢:
Indeks 1 jest uzywany tylko wtedy, gdy wystapi drugi btad przed pokwitowaniem pierwszego btedu.
Szczegoly:
Patrz "Bfledy i alarmy".
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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r0948[12] Czas wystapienia biedu Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: ALARMY Max: -
Jest to stempel czasowy, ktéry wskazuje czas wystapienia btedu. Mozliwymi zrédtami stempla czasowego
sg P2114 (licznik czasu pracy) i P2115 (zegar czasu rzeczywistego).
Indeks:
r0948[0] : Ostatnie wytaczenie btedu --, Czas btedu; sekundy+minuty
r0948[1] : Ostatnie wytgczenie btedu --, Czas btedu; godziny+dni
r0948[2] : Ostatnie wytaczenie btedu --, Czas btedu; miesigc+rok
r0948[3] : Ostatnie wytaczenie btedu -1, Czas btedu; sekundy+minuty
r0948[4] : Ostatnie wytaczenie btedu -1, Czas btedu; godziny+dni
r0948[5] : Ostatnie wytaczenie btedu -1, Czas btedu; miesigc+rok
r0948[6] : Ostatnie wytaczenie btedu -2, Czas btedu; sekundy+minuty
r0948[7] : Ostatnie wytaczenie btedu -2, Czas btedu; godziny+dni
r0948[8] : Ostatnie wytaczenie btedu -2, Czas btedu; miesigc+rok
r0948[9] : Ostatnie wytaczenie btedu -3, Czas btedu; sekundy+minuty
r0948[10] : Ostatnie wytaczenie btedu -3, Czas btedu; godziny+dni
r0948[11] : Ostatnie wytaczenie btedu -3, Czas btedu; miesigc+rok
Przyktad:
P2115 uzywany jest jako zrodto, gdy parametr ten zostat zaktualizowany przez zegar czasu rzeczywistego.
W innym przypadku uzywany jest P2114.
Wskazowka:
P2115 moze by¢ aktualizowany przez panel AOP, Starter, DriveMonitor itd.
r0949[8]  Wartosé btedu Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 4
GrupaP: ALARMY Max: -
Wyswietla wartos¢ odpowiedniego btedu w celach serwisowych. Jesli btad nie posiada zadnej wartosci, to
ustawiane jest P0949 = 0. WartosSci te nie sg dokumentowane. Sg one wymienione w raporcie btedéw.
Indeks:
r0949[0] : Ostatni btad --, Wartos¢ btedu 1
r0949[1] : Ostatni btad --, Wartos¢ btedu 2
r0949[2] : Ostatni btad -1, Wartos¢ btedu 3
r0949[3] : Ostatni btad -1, Wartos¢ btedu 4
r0949[4] : Ostatni btad -2, Wartos¢ btedu 5
r0949[5] : Ostatni btad -2, Wartos¢ btedu 6
r0949[6] : Ostatni btad -3, Wartos¢ btedu 7
r0949[7] : Ostatni btad -3, Wartos¢ btedu 8
P0952 Liczba zapamietanych btedow Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 8
Wyswietla liczbe btedéw zapamietanych w P0947 (ostatni kod btedu).
Zaleznos¢:

Przy ustawieniu 0 historia btedow jest kasowana (przy zmianie na 0 kasowany jest réwniez parametr
P0948, czas wystgpienia btedu).
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r0964[5] Dane wersji oprogramowania Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Dane wersji oprogramowania przeksztattnika.
Indeks:

r0964[0] : Firma (Siemens =42)

r0964[1] : Typ produktu

r0964[2] : Wersja oprogramowania

r0964[3] : Data oprogramowania (rok)

r0964[4] : Data oprogramowania (dzien/miesiac)

Przyktad:
Nr Wart. | Znaczenie

r0964[0] 42 | SIEMENS

r0964[1] | 1001 | MICROMASTER 420
1002 | MICROMASTER 440
1003 | MICRO- / COMBIMASTER 411
1004 | MICROMASTER 410
1005 | zarezerwowane
1006 | MICROMASTER 440 PX
1007 | MICROMASTER 430

r0964(2] 105 | Oprogramowanie V1.05

r0964[3] | 2001

r0964[4] | 2710 27.10.2001

r0967 Stowo sterowania 1 Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla stowo sterowania 1.
Pola bitowe:

Bit0O0 ZAE / WYRL 0 NIE
1 TAK
Bit01 WYE2: Stop elektryczny 0 TAK
1 NIE
Bit02 WYE3: Szybkie zatrzymanie 0 TAK
1 NIE
Bit03 Zwolnienie impulséw 0 NIE
1 TAK
Bit04 Zwolnienie zadajnika rozruchu ZR 0 NIE
1 TAK
Bit05 Start zadajnika rozruchu ZR 0 NIE
1 TAK
Bit06 Zwolnienie warto$ci zadanej 0 NIE
1 TAK
Bit07 Kwitowanie bitedu 0 NIE
1 TAK
Bit08 JOG w prawo 0 NIE
1 TAK
Bit09 JOG w lewo 0 NIE
1 TAK
Bitlo0 Sterowanie z PLC 0 NIE
1 TAK
Bitll Zmiana kierunku obrotdéw 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Potencjometr silnikowy MOP - Wyze] 0 NIE
1 TAK
Bitl4 Potencjometr silnikowy MOP - Nizej 0 NIE
1 TAK
Bitlb Sterowanie lokalne / zdalne 0 NIE
1 TAK
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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r0968 Stowo stanu 1 Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla aktywne stowo stanu przeksztaitnika (w formacie binarnym) i moze by¢ uzywany do diagnozy
stanu przeksztattnika.

Pola bitowe:
Bit0O Gotowo$¢ do zataczenia 0 NIE
1 TAK
Bit01 Gotowos$¢ do pracy 0 NIE
1 TAK
Bit02 Praca / zwolnienie impulsdéw 0 NIE
1 TAK
Bit03 Aktywny biad 0 NIE
1 TAK
Bit04 Aktywny WYL2 0 TAK
1 NIE
Bit05 Aktywny WYL3 0 TAK
1 NIE
Bit06 Aktywna blokada zataczenia 0 NIE
1 TAK
Bit07 Aktywny alarm 0 NIE
1 TAK
Bit08 Uchyb wart. zadana / wart. aktualna 0 TAK
1 NIE
Bit09 Sterowanie z PLC (sterowanie PZD) 0 NIE
1 TAK
Bitl0 Osiagnieto czestotliwo$¢ maksymalng 0 NIE
1 TAK
Bitll Alarm: Warto$¢ graniczna pradu silnika 0 TAK
1 NIE
Bitl2 Aktywny hamulec trzymajacy silnika 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Przeciagzenie silnika 0 TAK
1 NIE
Bitl4 Prawy kierunek obrotéw silnika 0 NIE
1 TAK
Bitlb5 Przeciazenie przeksztaitnika 0 TAK
1 NIE
P0970 Przywracanie ustawien fabrycznych Min: 0 Poziom
StatU: U Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 1
GrupaP: PAR_RESET Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Przy P0970 = 1 wszystkie parametry sg ustawiane na ich wartosci fabryczne.
Mozliwe ustawienia:

0 Zablokowane

1 Przywracanie ustawien fabrycznych parametrow
Zaleznos¢:

Najpierw ustawi¢ P0010 = 30 (przywracanie ustawien fabrycznych).

Przed rozpoczeciem przywracania fabrycznych ustawien parametréw zatrzymac naped (zablokowaé
impulsy).

Wskazowka:
Nastepujace parametry zachowujg swoje wartosci niezmienione przy przywracaniu ustawien fabrycznych:

P0014 Pamie¢ (RAM/EEPROM)

r0039 CO: Licznik zuzycia energii [kWh]
P0100 Europa / Ameryka Pn.

P0918 Adres CB

P2010 Szybkos¢ transmisji USS

P2011 Adres USS

P0971 Transfer wartosci z RAM do EEPROM Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Przy ustawieniu P0971 = 1 przenosi wartosci z pamieci RAM do EEPROM.
Mozliwe ustawienia:

0 Zablokowane

1 Start RAM->EEPROM
Wskazowka:

Wszystkie wartosci w RAM sg przenoszone do EEPROM.

Po pomys$inym przeniesieniu parametr zostanie automatycznie przestawiony na 0 (ustawienie fabryczne).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P1000 Wybor zrédta czestotliwosci zadanej Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 2 1
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 77

Wybiera zrédto wartosci zadanej(wartos¢ zadana czestotliwosci). W nastepujacej tabeli mozliwe ustawienia
gtéwnej wartosci zadanej wybierane sg przez najmniej znaczace cyfry (0 do 7), a wszystkie dodatkowe

wartosci zadane wybierane sg przez najbardziej znaczace cyfry (x0 do x7).

Mozliwe ustawienia:

0 Brak gtéwnej wartosci zadanej
Warto$¢ zadana potencjometru silnikowego MOP (np. panel operatorski BOP lub AOP)
2 Analogowa warto$¢ zadana (wejscie analogowe 1)
3 Czestotliwos¢ stata
4 USS na zigczu BOP (np. komputer PC)
5 USS na ztgczu COM
6 CB na ztagczu COM (np. modut komunikacji PROFIBUS)
10  Brak gtownej wartosci zadanej + Wartos¢ zadana MOP

11 Wartos¢ zadana MOP
12 Analogowa warto$¢ zadana
13  Czestotliwosc¢ stata
14  USS na zlgczu BOP
15  USS na zlgczu COM
16  CB naztgczu COM
20 Brak gtownej wartosci zadanej
21 Wartos¢ zadana MOP
22 Analogowa warto$¢ zadana
23  Czestotliwo$c¢ stata
24  USS na zlgczu BOP
25 USS na ztgczu COM
26 CBnaztgczu COM
30 Brak gtéwnej wartosci zadanej
31  Wartos¢ zadana MOP
32  Analogowa wartos¢ zadana
33  Czestotliwos¢ stata
34  USS na ztaczu BOP
35 USS na ztgczu COM
36 CB naztgczu COM
40  Brak gtéwnej wartosci zadanej
41 Warto$¢ zadana MOP
42  Analogowa warto$¢ zadana
43  Czestotliwos¢ stata
44  USS na ztaczu BOP
45  USS na ztagczu COM
46  CB na ztaczu COM
50 Brak gtéwnej wartosci zadanej
51  Wartos¢ zadana MOP
52  Analogowa wartos¢ zadana
53  Czestotliwos¢ stata
54  USS na zlgczu BOP
55 USS na ztgczu COM
60  Brak gtéwnej wartosci zadanej
61  Wartos¢ zadana MOP
62  Analogowa wartos¢ zadana
63  Czestotliwosc stata
64  USS na ztgczu BOP
66 CB na ztaczu COM
Przyktad:

+ Warto$¢ zadana MOP

+ Warto$¢ zadana MOP

+ Warto$¢ zadana MOP

+ Warto$¢ zadana MOP

+ Warto$¢ zadana MOP

+ Warto$¢ zadana MOP

+ Analogowa warto$¢ zadana
+ Analogowa warto$¢ zadana
+ Analogowa warto$¢ zadana
+ Analogowa warto$¢ zadana
+ Analogowa warto$¢ zadana
+ Analogowa warto$¢ zadana
+ Analogowa warto$¢ zadana
+ Czestotliwos¢ stata

+ Czestotliwos¢ stata

+ Czestotliwos¢ stata

+ Czestotliwos¢ stata

+ Czestotliwos¢ stata

+ Czestotliwos¢ stata

+ Czestotliwos¢ stata

+ USS na ztaczu BOP

+ USS na ztaczu BOP

+ USS na ztaczu BOP

+ USS na ztaczu BOP

+ USS na ztaczu BOP

+ USS na ztaczu BOP

+ USS na ztaczu BOP

+ USS na ztgczu COM

+ USS na ztgczu COM

+ USS na ztgczu COM

+ USS na ztgczu COM

+ USS na ztgczu COM

+ USS na ztgczu COM

+ CB na ztagczu COM

+ CB na ztgczu COM

+ CB na ztagczu COM

+ CB na ztgczu COM

+ CB na ztagczu COM

+ CB na ztagczu COM

Ustawienie 12 wybierana jest gtéwna wartos¢ zadana (2) przez wejscie analogowe ("analogowa warto$¢

zadana") i dodatkowa wartos¢ zadana (1) przez potencjometr silnikowy ("wartos¢ zadana MOP").
Przyktad P1000 =12 :

P1070 CI: Wybdr gidéwnej wartos¢i zadanej
r0755 CO: Warto$¢ ADC po skal. [4000h]
P1075 CI: Wybor dodatkowej wart. zadanej

P1000 =12 = P1070 = 755

P1000 =12 = P1075 = 1050

r1050 CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa MOP

Siemens Sp. z o0.0.
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MOP  p------ '
! Sterowanie sekwencyjne
ADC  f--n | ry 7Y
! 1
o Dodatk Y Y
i+ P1000=12 odatkowa
Scz boobesesstiotes »  wartosé >
! zadana
USS na i w};?tgztzi Regulacja
ztaczu BOP ! — zadanej silnika
H = owna
sG] LTI G |
A zadana
CB na
ztaczu COM
Wskazowka:
Jednopozycyjne liczby oznaczajg gldwne wartosci zadane bez dodatkowych wartosci zadanych.
P1001 Stata czestotliwos¢ 1 Min:  -650.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 0.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Okresla warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 1 (SC1).

Istniejg 3 mozliwosci wyboru statych czestotliwosci:
1. Wybdr bezposredni
2. Wybor bezposredni + rozkaz ZAL
3. Wybor kodowany binarnie + rozkaz ZAt.

1. Wybor bezposredni (P0701 - P0703 = 15):

W tym trybie pracy wejscie binarne wybiera statg czestotliwosé.

Jesli jednoczesnie aktywnych jest wiele wejs¢, to wybrane czestotliwosci sumujg sie.
np.: SC1+ SC2 + SC3 .

2. Wybor bezposredni + rozkaz ZAt. (P0701 - P0703 = 16):

Wybdr statej czestotliwosci potaczony jest z rozkazem ZAL.

W tym trybie pracy wejscie binarne wybiera statg czestotliwosc.

Jesli jednoczesnie aktywnych jest wiele wejs¢, to wybrane czestotliwosci sumujg sie.
np.: SC1 + SC2 + SC3.

3. Wybér kodowany binarnie + rozkaz ZAt (P0701 - P0703 = 17):
Przy uzyciu tej metody mozna wybrac do 7 statych czestotliwos$ci.
State czestotliwosci wybierane sg odpowiednio wg nastepujacej tabeli:

Przyktad:
DIN3 DIN2 DIN1
WYL Nieaktywne |Nieaktywne | Nieaktywne

P1001 SC1 |Nieaktywne|Nieaktywne | Aktywne
P1002 SC2 |Nieaktywne| Aktywne |Nieaktywne
P1003 SC3 |Nieaktywne| Aktywne | Aktywne
P1004 SC4 | Aktywne |Nieaktywne | Nieaktywne
P1005 SC5 | Aktywne |Nieaktywne| Aktywne
P1006 SC6 | Aktywne | Aktywne |Nieaktywne
P1007 SC7 | Aktywne | Aktywne | Aktywne

Zaleznos¢:

Wybiera prace ze statg czestotliwoscig (przy pomocy P1000).

Przy wyborze bezposrednim wymagany jest rozkaz ZAt do startu przeksztattnika (P0701 - P0703 = 15).

Wskazowka:
State czestotliwosci moga by¢ wybierane przy pomocy wej$¢ binarnych i tagczone z rozkazem ZAt.
P1002 Stata czestotliwos¢ 2 Min:  -650.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 5.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00
Okresla warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 2 (SC2).
Szczegoly:
Patrz parametr P1001 (stata czestotliwos¢ 1).
P1003 Stata czestotliwos¢ 3 Min:  -650.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 10.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00
Okresla warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 3 (SC3).
Szczegoly:
Patrz parametr P1001 (Stata czestotliwosé 1).
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P1004 Stata czestotliwos¢ 4 Min:  -650.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 15.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Okresla warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 4 (SC4).
Szczegoly:
Patrz parametr P1001 (Stata czestotliwosé 1).

P1005 Stata czestotliwos¢ 5 Min:  -650.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 20.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Okresla warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 5 (SC5).
Szczegoly:
Patrz parametr P1001 (Stata czestotliwosé 1).

P1006 Stata czestotliwos¢ 6 Min:  -650.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 25.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Okresla warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 6 (SC6).
Szczegoly:
Patrz parametr P1001 (Stata czestotliwos¢ 1).

P1007 Stata czestotliwos¢ 7 Min:  -650.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 30.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Okresla warto$¢ zadang dla statej czestotliwosci 7 (SC7).
Szczegoly:
Patrz parametr P1001 (Stata czestotliwos¢ 1).

P1016 Tryb statej czestotliwosci - Bit 0 Min: 1 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 3

State czestotliwosci moga by¢ wybierane przez trzy rézne metody. Parametr P1016 okresla metode wyboru
dla bitu 0.
Mozliwe ustawienia:
1 Wybér bezposredni
2 Wybér bezposredni + rozkaz ZAt
3 Wybér kodowany binarnie + rozkaz ZAt
Szczegoly:
Sposéb uzycia statych czestotliwosci zostat opisany w tabeli w P1001 (Stata czestotliwos¢ 1).

P1017 Tryb statej czestotliwosci - Bit 1 Min: 1 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 3

State czestotliwosci moga by¢ wybierane przez trzy rézne metody. Parametr P1017 okresla metode wyboru
dla bitu 1.
Mozliwe ustawienia:
1 Wybér bezposredni
2 Wybér bezposredni + rozkaz ZAt
3 Wybér kodowany binarnie + rozkaz ZAt

Szczegoly:
Sposéb uzycia statych czestotliwosci zostat opisany w tabeli w P1001 (Stata czestotliwos¢ 1).
P1018 Tryb statej czestotliwosci - Bit 2 Min: 1 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 3

State czestotliwosci moga by¢ wybierane przez trzy rézne metody. Parametr P1018 okresla metode wyboru
dla bitu 2.
Mozliwe ustawienia:
1 Wybér bezposredni
2 Wybér bezposredni + rozkaz ZAt
3 Wybér kodowany binarnie + rozkaz ZAt
Szczegoly:
Sposéb uzycia statych czestotliwosci zostat opisany w tabeli w P1001 (Stata czestotliwos¢ 1).
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P1020 Bl: Wybor statej czestotliwosci - Bit 0 Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0
Okresla zrodto wyboru statej czestotliwos$ci.
Najczestsze ustawienia:
P1020 = 722.0 ==>Woejscie binarne 1
P1021 = 722.1 ==>Woejscie binarne 2
P1022 = 722.2 ==>Wejscie binarne 3
Zaleznos¢:
Dostep mozliwy tylko przy P0701 - P0703 = 99 (funkcja wejscia binarnego = BICO).
P1021 Bl: Wybor statej czestotliwosci - Bit 1 Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0
Okresla zrodto wyboru statej czestotliwos$ci.
Zaleznos¢:
Dostep mozliwy tylko przy P0701 - P0703 = 99 (funkcja wejscia binarnego = BICO).
Szczegoly:
Najczesciej wybierane ustawienia mozna znalez¢ w P1020 (wybor statej czestotliwosci - Bit 0).
P1022 Bl: Wybor statej czestotliwosci - Bit 2 Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0
Okresla zrodto wyboru statej czestotliwos$ci.
Zaleznos¢:
Dostep mozliwy tylko przy P0701 - P0703 = 99 (funkcja wejscia binarnego = BICO).
Szczegoly:
Najczesciej wybierane ustawienia mozna znalez¢ w P1020 (wybor statej czestotliwosci - Bit 0).
r1024 CO: Aktualna stata czestotliwos¢ Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: - 3
GrupaP: WART.ZAD. Max: -
Wyswietla sume wybranych statych czestotliwosci.
P1031 Pamiec¢ wartosci zadanej potencjometru silnikowego Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1

Zapamietuje ostatnig warto$¢ zadang potencjometru silnikowego (MOP), ktéra byta aktywna przed
rozkazem WYL lub wytaczeniem.

Mozliwe ustawienia:

0 Warto$¢ zadana potencjometru silnikowego nie jest zapamietywana
1 Wartos¢ zadana potencjometru silnikowego jest zapamietywana (P1040 jest aktualizowany)

Wskazowka:
Przy nastepnym rozkazie ZAt potencjometr silnikowy posiada wartos¢ zapisang w parametrze P1040

(warto$¢ zadana pot. sil. MOP).

P1032

Blokada zmiany kierunku potencjometru silnikowego Min: 0
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Poziom

2

Blokuje funkcje zmiany kierunku potencjometru silnikowego MOP.

Mozliwe ustawienia:

0 Zmiana kierunku obrotéw dopuszczalna
1 Zmiana kierunku obrotéw zablokowana

Zaleznos¢:
Potencjometr silnikowy (P1040) musi by¢ wybrany jako gtéwna warto$¢ zadana lub jako dodatkowa warto$¢

zadana (przy pomocy P1000).

Wskazowka:
Predkos¢ silnika moze by¢ zmieniana przez warto$¢ zadang potencjometru silnikowego (zwiekszanie /
zmniejszanie czestotliwosci przez wejscia binarne lub przez przyciski Wyzej/Nizej na klawiaturze panela

BOP).

P1035 Bl: Wybér dla potencjometru sil. MOP - Wyzej Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 19:13 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio dla zwiekszania wartosci zadanej potencjometru silnikowego.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
19.0 = MOP Wyzej przez BOP
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P1036 Bl: Wybér dla potencjometru sil. MOP - Nizej Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 19:14 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio dla zmniejszania wartosci zadanej potencjometru silnikowego.
Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
19.E = MOP Nizej przez BOP
P1040 Wartos¢ zadana potencjometru silnikowego Min:  -650.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 5.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Okresla warto$¢ zadang dla potencjometru silnikowego (P1000 = 1).

Wskazowka:
Przy wyborze potencjometru silnikowego jako gtéwnej lub dodatkowej wartosci zadanej zmiana kierunku
jest standardowo zablokowana przez P1032 (blokada zmiany kierunku pot. sil. MOP).

Dla ponownego zwolnienia zmiany kierunku ustawi¢ P1032 = 0.

r1050 CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa potencjometru sil. MOP Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: - 3
GrupaP: WART.ZAD. Max: -

Wyswietla aktualng czestotliwos¢ wyjsciowg potencjometru silnikowego w [HZz].

nqn
S | oz >
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BOP nq
USS na "o" >
zBop |21 | t
nqn
USS na
z. COM "0" >
CBna _ A 4 \ 4 Y Y YY \ 4 \ 4 \4 t
z. COM f4
P1082
P1080 - \
/ AN o
W\ AN l ,
- -\ / t
P1120 P1121 \ /
-P1080 \ //
/\ - fakt
r1050
-P1082
P1055 Bl: Wybér JOG w prawo Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio JOG w prawo (petzanie w prawo) przy P0719 = 0 (zewnetrzny wybor zrodta
rozkazéw/wartosci zadane;j).
Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)

19.8 = JOG w prawo przez BOP

Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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P1056

Bl: Wybér JOG w lewo Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio JOG w lewo (pefzanie w lewo) przy P0719 = 0 (zewnetrzny wybor zrédta rozkazow/wartosci
zadanej).

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

722.6 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
19.9 = JOG w lewo przez BOP

P1058 Czestotliwos¢ JOG w prawo Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 5.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00
W trybie petzania (JOG) silnik zasilany jest ze zdefiniowang tu czestotliwoscia. Petzanie (JOG) jest
wyzwalane poziomem, co umozliwia inkrementalng prace silnika. Wysterowanie nastepuje przez panel BOP
lub przez jednostke zewnetrzna, ktéra jest potaczona z przeksztattnikiem przez wejscia binarne, protokot
USS itd.

Jesli wybrano JOG w prawo (petzanie w prawo), to parametr ten okresla czestotliwos¢ z jakg wysterowany
bedzie silnik.
A0923 A0923
nq
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- t
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o - o —
(¢} © (<] (]
S ol le S
o o o o
Zaleznos¢:
P1060 i P1061 zwiekszajg lub zmniejszajg czasy ramp dla trybu JOG.

P1059 Czestotliwos¢ JOG w lewo Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 5.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00
W trybie petzania (JOG) silnik zasilany jest ze zdefiniowana tu czestotliwoscia. Petzanie (JOG) jest
wyzwalane poziomem, co umozliwia inkrementalng prace silnika. Wysterowanie nastepuje przez panel BOP
lub przez jednostke zewnetrzna, ktéra jest potaczona z przeksztattnikiem przez wejscia binarne, protokét
USS itd.

Jesli wybrano JOG w lewo (petzanie w lewo), to parametr ten okresla czestotliwos¢ z jakg wysterowany
bedzie silnik.
Zaleznos¢:
P1060 i P1061 zwiekszaja lub zmniejszajg czasy ramp dla trybu JOG.
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P1060 Czas przyspieszania JOG Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 10.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 650.00

Ustawia czas przyspieszania. Czas ten jest uzywany w trybie JOG lub przy aktywnym P1124 (zwolnienie
czasow ramp JOG).

f(Hz) A

f max
(P1082)

-
0O«——— P10 —> t(s)

Uwaga:
Czasy ramp sg uzywane nastepujaco:
P1060 / P1061 : Tryb JOG jest aktywny
P1120/P1121 : Normalna praca (ZAL/WYL) jest aktywna
P1060 /P1061 : Normalna praca (ZAL/WYL) i P1124 sg aktywne

P1061 Czas hamowania JOG Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 10.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 650.00

Ustawia czas hamowania. Czas ten jest uzywany w trybie JOG lub przy aktywnym P1124 (zwolnienie
czasow ramp JOG).

f(Hz) A

f max
(P1082)

-
0 <«— P1061 —p ()

Uwaga:
Czasy ramp sg uzywane nastepujaco:
P1060 / P1061 : Tryb JOG jest aktywny
P1120/P1121 : Normalna praca (ZAL/WYL) jest aktywna
P1060 /P1061 : Normalna praca (ZAL/WYL) i P1124 sg aktywne

P1070 Cl: Wybér gtéwnej wartosci zadanej Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 755:0 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio gtéwnej wartosci zadanej.
Najczestsze ustawienia:

755 = Warto$¢ zadana przez wejscie analogowe
1024 = Warto$¢ zadana przez statg czestotliwosé
1050 = Warto$¢ zadana przez potencjometr silnikowy (wartos¢ zadana MOP)
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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P1071 Cl: Wyboér skalowania glownej wartosci zadanej Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0
Okresla zrodio skalowania gtéwnej wartosci zadane;.

Najczestsze ustawienia:

755 = Warto$¢ zadana przez wejscie analogowe
1024 = Warto$¢ zadana przez statg czestotliwosé
1050 = Wartos$¢ zadana przez potencjometr silnikowy (warto$¢ zadana MOP)

P1074 Bl: Blokada dodatkowej wartosci zadanej Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0
Dezaktywuje dodatkowg warto$¢ zadana.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)

P1075 Cl: Wybor dodatkowej wartosci zadanej Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio dodatkowej wartosci zadanej, ktéra ma by¢ uzywana dodatkowo do gtéwnej wartosci

zadanej (patrz P1070).

Najczestsze ustawienia:

755 = Warto$¢ zadana przez wejscie analogowe
1024 = Warto$¢ zadana przez statg czestotliwosé
1050 = Wartos$¢ zadana przez potencjometr silnikowy (warto$¢ zadana MOP)

P1076 Cl: Wybor skalowania dodatkowej wartosci zadanej Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Okresla zrodio skalowania dodatkowej warto$ci zadanej, ktéra ma by¢ uzywana dodatkowo do gtéwnej

wartosci zadanej (patrz P1070).

Najczestsze ustawienia:

1 Skalowanie ze wspotczynnikiem 1,0 (100%)

755 = Warto$¢ zadana przez wejscie analogowe
1024 = Warto$¢ zadana przez statg czestotliwosé
1050 = Warto$¢ zadana przez potencjometr silnikowy (warto$¢ zadana MOP)

r1078 CO: Laczna wartos¢ zadana czestotliwosci Min: - Poziom

Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: - 3

GrupaP: WART.ZAD. Max: -
Wyswietla sume gtéwnej i dodatkowej wartosci zadanej [Hz].

r1079 CO: Wybrana wartos¢ zadana czestotliwosci Min: - Poziom

Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: - 3
GrupaP: WART.ZAD. Max: -
Wyswietla wybrang warto$¢ zadang czestotliwosci.
Wyswietlane sg nastepujace wartosci zadane czestotliwosci:
r1078 taczna wartos¢ zadana (gtéwna + dodatkowa)
P1058 Czestotliwos¢ JOG w prawo
P1059 Czestotliwos¢ JOG w lewo
Zaleznos¢:
P1055 (BI: zwolnienie JOG w prawo) lub P1056 (BI: zwolnienie JOG w lewo) okresla zrodto rozkazéow JOG
w prawo lub JOG w lewo.
Wskazowka:

P1055 =0iP1056 = 0 ==>Wybrana jest fgczna warto$¢ zadana czestotliwosci.
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P1080 Czestotliwos¢ minimalna Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 0.00 1
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Tak Max: 650.00
Ustawia czestotliwo$¢ minimalng w [Hz], z ktérg pracuje silnik niezaleznie od warto$ci zadanej
czestotliwosci. Jesli wartos¢ zadana przekroczy warto$¢ parametru P1080, to czestotliwos¢ wyjsciowa jest
ustawiana na wartos¢ P1080 z uwzglednieniem znaku.
Czestotliwos¢ minimalna P1080 reprezentuje czestotliwos¢ pomijang 0 Hz dla wszystkich zrodet wartosci
zadanej czestotliwosci (np. ADC, MOP, SC, USS) za wyjatkiem zrodta wartosci zadanej JOG (podobnie jak
P1091). Oznacza to, ze pasmo czestotliwosci +/- P1080 bedzie optymalnie w czasie przechodzone podczas
ramp przyspieszania’lhamowania. Przebywanie wewnatrz tego pasma czestotliwosci jest niemozliwe (patrz
przyktad).
Ponadto zmniejszenie aktualnej czestotliwosci f_akt ponizej czestotliwosci minimalnej P1080 generuje
nastepujacy sygnat:
- H Min. frequency
| f_akt | <=f_min 0.00 ... 650.00 [HZ]
P1080.D (0.00)
A
f akt JDB—1 | f_akt | <=f_min
= : _>._> —-1T
=0 r2197 Bit00
y r0053 Bit02
Tconst. speed filt Hystmaq. f_hys
0...1000 [ms] 0.00 ... 10.00 [HZ]
P2153.D (5) P2150.D (3.00)
Przyktad:
ZAL/WYEA
1
0 > t
A 4 A 4
Wejscie ADC
r0755 A N~
P1080
(f_min) -
» t
-P1080
f_akt A 4 A 4 A 4 A 4 Yyvy
A
P1080
(f_min) ) N
> t
-P1080
Wskazowka:

Ustawiona tu wartos¢ obowigzuje dla obu kierunkéw obrotow.

W okreslonych sytuacjach (np. przyspieszanie, hamowanie, ograniczenie pradu) silnik moze pracowac¢

ponizej czestotliwosci minimalnej.
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P1082 Czestotliwos¢ maksymalna Min:  0.00 Poziom
StatU: uG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 50.00 1
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 650.00

Ustawia czestotliwos¢ maksymalng w [Hz], z ktdrg pracuje silnik niezaleznie od wartosci zadanej
czestotliwosci. Oznacza to, ze istnieje ograniczenie czestotliwosci wyjsciowej, jesli wartos¢ zadana
przekroczy wartos¢é P1082.

Zaleznos¢:
Maksymalna czestotliwos¢ silnika jest ograniczona poprzez czestotliwos¢ pulsowania P1800 przez
nastepujaca charakterystyke:

Czestotliwos¢é max

P1082
fous  P1800
fmax [HZ]A fmax = P1082 < lpsl = T
650.0 x
Obszar

dopuszczalny

133.3 s o
\\\\\\\ Czestotliwosé

P pulsowania

2 10 16 £, kHZl p1goo

Wskazowka:
Ustawiona tu wartos¢ obowigzuje dla obu kierunkéw obrotow.

Maksymalna czestotliwos¢ silnika moze by¢ przekroczona, gdy aktywne s nastepujace funkcje:

P1335 = 0 (kompensacja poslizgu aktywna)
P1336 r0330

fmax(P1335) = fmax +fposlizg,max = P1082+ -P0310
100 100
P1200 = 0 (lotny start aktywny)
fmax(P 1200) = fmax +2- fposlizg,zrmm =P1082+2- r0330 -P0310

Uwaga:
Maksymalna predkos¢ silnika zalezy od ograniczer mechanicznych.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P1091 Czestotliwos¢ pomijana 1 Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 0.00 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Definiuje czestotliwos¢ pomijang 1 dla unikniecia efektéw rezonansu mechanicznego i ttumi czestotliwosci w
zakresie +/- P1101 (szeroko$¢ pasma czestotliwosci pomijanej).
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I
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P1091 fwej

Czestotliwos¢ pomijana

Uwaga:
Stacjonarna praca w ttumionym zakresie czestotliwosci jest niemozliwa; zakres ten jest jedynie
przechodzony (po rampie).

Jesli przyktadowo P1091 = 10 Hz i P1101 = 2 Hz, to nie jest mozliwa praca ciggta pomiedzy 10 Hz +/- 2 Hz
(tzn. pomiedzy 8 12 Hz).

P1092 Czestotliwos¢ pomijana 2 Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 0.00 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Definiuje czestotliwos¢ pomijang 2 dla unikniecia efektéw rezonansu mechanicznego i ttumi czestotliwosci w
zakresie +/- P1101 (szeroko$¢ pasma czestotliwosci pomijanej).

Szczegoly:
Patrz P1091 (czestotliwo$¢ pomijana 1).
P1093 Czestotliwos¢ pomijana 3 Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 0.00 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Definiuje czestotliwos¢ pomijang 3 dla unikniecia efektéw rezonansu mechanicznego i ttumi czestotliwosci w
zakresie +/- P1101 (szeroko$¢ pasma czestotliwosci pomijanej).

Szczegoly:
Patrz P1091 (czestotliwo$¢ pomijana 1).
P1094 Czestotliwos¢ pomijana 4 Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 0.00 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Definiuje czestotliwos¢ pomijang 4 dla unikniecia efektéow rezonansu mechanicznego i ttumi czestotliwosci w
zakresie +/- P1101 (szeroko$¢ pasma czestotliwosci pomijanej).

Szczegoly:
Patrz P1091 (czestotliwos¢ pomijana 1).
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P1101 Szerokos¢ pasma czestotliwosci pomijanej Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 2.00 3
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10.00
Okresla szerokos¢ pasma czestotliwosci [Hz], ktére jest stosowane do czestotliwosci pomijanych (P1091 -
P1094).

Szczegoly:

Patrz P1091 (czestotliwo$¢ pomijana 1).

P1110 Bl: Blokada ujemnej wartosci zadanej Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Blokuje zmiane kierunku zapobiegajac w ten sposdb, zeby przy ujemnej wartosci zadane;j silnik pracowat w
odwrotnym kierunku. Zamiast tego silnik pracuje przy czestotliwo$ci minimalnej (P1080) w normalnym
kierunku.

Najczestsze ustawienia:
0 = Blokada nieaktywna
1 = Blokada aktywna

Wskazowka:
Mozliwe jest dezaktywowanie wszystkich rozkazéw zmiany kierunku obrotéw (tzn. rozkaz jest ignorowany).
W tym celu ustawi¢ P0719 = 0 (zewnetrzny wybor zrodta rozkazéw/wartosci zadanej) i okresli¢ zrédia
rozkazow (P1113) indywidualnie.

Uwaga:
Funkcja ta nie dezaktywuje funkcji rozkazu zmiany kierunku; zamiast tego rozkaz zmiany kierunku
powoduje, ze silnik pracuje w normalnym kierunku, jak opisano powyze;j.

P1113 Bl: Wybor zmiany kierunku obrotéow Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 722:1 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto rozkazu zmiany kierunku obrotéw, ktore jest uzywane, gdy P0719 = 0 (zewnetrzny wybér
zrodta rozkazéw/wartosci zadane;j).
Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
19.B = Zmiana kierunku obrotéw przez BOP
r1114 CO: Wartos¢ zadana po bloku zmiany kierunku Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: - 3
GrupaP: WART.ZAD. Max: -
Wyswietla czestotliwosé zadang po bloku funkcyjnym zmiany kierunku obrotéw.
r1119 CO: Wartos¢ zadana przed zadajnikiem rozruchu Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: - 3
GrupaP: WART.ZAD. Max: -

Wyswietla warto§¢ zadang przed zadajnikiem rozruchu (ZR) po modyfikacji prze inne funkcje np.
*P1110 BI: Blokada ujemnej wartosci zadanej

*P1091 - P1094 Czestotliwosci pomijane,

* P1080 Czestotliwo$¢ minimalna

* P1082 Czestotliwo$¢ maksymalna

* Ograniczenia

*itp.
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P1120 Czas przyspieszania Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 10.00 1
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 650.00

Czas jaki potrzebuje silnik dla przyspieszenia od stanu zatrzymania do maksymalnej czestotliwosci silnika
(P1082), gdy nie jest uzywane zaokraglanie ramp.

f (Hz)

fmax —[————————-—--————
(P1082)

>
0 t(s)
<4“— P1120 —»
Ustawienie zbyt krotkiego czasu rampy przyspieszania moze prowadzi¢ do wylgczenia przeksztattnika
(przeciazenie pradowe).

Wskazowka:
Przy uzyciu zewnetrznego zrdodta wartosci zadanej z ustawionymi juz czasami ramp (np. z PLC), optymalne
zachowanie napedu uzyskuje sie, gdy czasy ramp ustawione w P1120 i P1121 sg nieco krétsze niz czasy
ramp w PLC.
Uwaga:
Czasy ramp uzywane sg nastepujgco:
P1060 / P1061 : Tryb JOG jest aktywny
P1120/P1121 : Normalna praca (ZAL/WYL) jest aktywna
P1060 /P1061 : Normalna praca (ZAL/WYL) i P1124 sg aktywne

P1121 Czas hamowania Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 10.00 1
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 650.00

Czas jaki potrzebuje silnik dla zahamowania od maksymalnej czestotliwosci silnika (P1082) do zatrzymania,
gdy nie jest uzywane zaokraglanie ramp.

f (Hz)

A

f max
(P1082)

-
l— P1121 —ppl )

Uwaga:
Ustawienie zbyt krotkiego czasu rampy hamowania moze prowadzi¢ do wytaczenia przeksztattnika
(przecigzenie pradowe (FO0001) / zbyt wysokie napiecie (F0002)).

Czasy ramp uzywane sg nastepujaco:

P1060 / P1061 : Tryb JOG jest aktywny

P1120/P1121 : Normalna praca (ZAL/WYL) jest aktywna
P1060 /P1061 : Normalna praca (ZAL/WYL) i P1124 sg aktywne
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P1124 Bl: Wybér czaséw ramp JOG Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto dla przetaczenia pomiedzy czasami ramp JOG (P1060, P1061) i normalnymi czasami ramp
(P1120, P1121). Parametr ten jest wazny tylko przy normalnej pracy ZAL/WYL.
Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
Uwaga:

P1124 nie ma zadnego wptywu, jesli JOG jest aktywny. W tym przypadku obowigzujg zawsze czasy ramp
JOG (P1060, P1061).

Czasy ramp uzywane sg nastepujaco:

P1060 / P1061 : Tryb JOG jest aktywny

P1120/P1121 : Normalna praca (ZAL/WYL) jest aktywna
P1060 / P1061 : Normalna praca (ZAL/WYL) i P1124 sg aktywne

P1130 Czas zaokraglania poczatkowego rampy przyspieszania Min: 0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 0.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 40.00

Okresla czas zaokraglania poczatkowego przyspieszania w [s], jak pokazano na ponizszym diagramie.

Af
(C

/ J) \

P1130 P1131 P1132 P1133

Obowiagzuje przy tym:

%P1130+X-P1120+%P1131

géra catk.
T ot catk. %P1130+X-P1121+%P1133
X jest definiowane jako: X = Af/fmax
tzn. X jest stosunkiem pomiedzy krokiem czestotliwosci i fmax
Wskazowka:

Czasy zaokraglania sg zalecane dla zapobiegania gwattownym reakcjom i w ten sposdb unikania
szkodliwych oddziatywan na mechanike.

Uwaga:
Jesli przeksztaltnik pracuje w uktadzie regulacji, to wygtadzanie ramp mogtoby spowodowac znieksztatcenie
odpowiedzi przeksztattnika (czestotliwosci wyjsciowej) i powinno byé wytaczone.

P1131 Czas zaokraglania koncowego rampy przyspieszania Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 0.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 40.00

Definiuje czas zaokraglania na koficu rampy przyspieszania, jak pokazano w P1130.

Wskazowka:
Czasy zaokraglania sg zalecane dla zapobiegania gwattownym reakcjom i w ten sposdb unikania
szkodliwych oddziatywan na mechanike.

Uwaga:
Jesli przeksztaltnik pracuje w uktadzie regulacji, to wygtadzanie ramp mogtoby spowodowac znieksztatcenie
odpowiedzi przeksztattnika (czestotliwosci wyjsciowej) i powinno byé wytaczone.
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P1132 Czas zaokraglania poczatkowego rampy hamowania Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 0.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 40.00

Definiuje czas zaokraglania na poczatku rampy hamowania, jak pokazano w P1130.

Wskazowka:
Czasy zaokraglania sg zalecane dla zapobiegania gwattownym reakcjom i w ten sposéb unikania
szkodliwych oddziatywan na mechanike.

Uwaga:
Jesli przeksztaltnik pracuje w uktadzie regulacji, to wygtadzanie ramp mogtoby spowodowac znieksztatcenie
odpowiedzi przeksztattnika (czestotliwosci wyjsciowej) i powinno byé wytaczone.

P1133 Czas zaokraglania koncowego rampy hamowania Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 0.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 40.00

Definiuje czas zaokraglania na koricu rampy hamowania, jak pokazano w P1130..

Wskazowka:
Czasy zaokraglania sg zalecane dla zapobiegania gwattownym reakcjom i w ten sposdb unikania
szkodliwych oddziatywan na mechanike.

Uwaga:
Jesli przeksztaltnik pracuje w uktadzie regulacji, to wygtadzanie ramp mogtoby spowodowac znieksztatcenie
odpowiedzi przeksztattnika (czestotliwosci wyjSciowej) i powinno byé wytaczone.

P1134 Typ zaokraglania Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1

Definiuje typ zaokraglania po rozkazie WYL1 lub zmniejszeniu wartosci zadane;.

A

ZAL-|— ——

WYEA I I -t
| |
A | |

P1134 = 1

Mozliwe ustawienia:
0 Ciagte zaokraglanie
1 Nieciagte zaokraglanie
Zaleznos¢:
Brak efektu, dopoki catkowity czas zaokraglania (P1130) > 0 s.
Uwaga:
Jesli przeksztaltnik pracuje w uktadzie regulacji, to wygtadzanie ramp mogtoby spowodowac znieksztatcenie
odpowiedzi przeksztattnika (czestotliwosci wyjsciowej) i powinno byé wytaczone.

P1135 Czas hamowania WYL3 Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 5.00 2
GrupaP: WART.ZAD. Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 650.00

Definiuje czas rampy hamowania od czestotliwosci maksymalnej do zatrzymania dla rozkazu WYL3.
Wskazowka:

Czas ten moze by¢ przekroczony, gdy osiagniete jest maksymalne napiecie obwodu posredniego Udc_max.
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P1140 Bl: Wybor zwolnienia zadajnika rozruchu ZR Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto rozkazéw rozkazu aktywujgcego zadajnik rozruchu (ZR). Jesli wejscie binarne = 0, to
wyjscie ZR zostanie natychmiast ustawione na 0.

P1141 Bl: Wybér startu zadajnika rozruchu ZR Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto rozkazéw startu zadajnika rozruchu (ZR). Jesli wejscie binarne = 0, to wyjscie zadajnika
rozruchu utrzymuje swojg aktualna.

P1142 Bl: Wybor zwolnienia wartosci zadanej ZR Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto rozkazéw zwolnienia warto$ci zadanej zadajnika rozruchu (ZR). Jesli wejscie binarne = 0, to
wejscie ZR jest ustawiane na 0 i wyjscie ZR zjezdza na 0.

r1170 CO: Wartos¢ zadana po zadajniku rozruchu ZR Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: - 3
GrupaP: WART.ZAD. Max: -

Wyswietla taczng warto$¢ zadang czestotliwosci po zadajniku rozruchu (ZR).
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P1200 Lotny start Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 6

Lotny start umozliwia zataczenie przeksztattnika przy wirujgcym silniku. Czestotliwo$¢ wyjsciowa jest
szybko zwigkszana tak dtugo, az zostanie znaleziona aktualna czestotliwos¢ silnika. Nastepnie silnik
przyspiesza dalej z normalnym czasem rampy az do wartosci zadanej.

o * pr;énzg aram) "Przyspieszanie do wartosci
zadanej wg normalnej rampy"
|
fwyj | >
i
P1202 I
T I
I
I wyj .
| I
i i
| |
i
i i
i i
! i
I dc I T >
| ! .
vn J 7 I Lv% charakterystyki
| !
i i
v wyj ! | >
— lo—

I\

znaleziona predkos¢ silnika

Mozliwe ustawienia:
0 Lotny start wytaczony
Lotny start zawsze aktywny, start w kierunku warto$ci zadanej
Lotny start jest aktywny przy: zataczenie zasilania, btad, WYt2, start w kierunku wartosci zadanej
Lotny start jest aktywny przy: btad, WYL2 start w kierunku wartosci zadanej
Lotny start zawsze aktywny, tylko w kierunku wartosci zadanej
Lotny start jest aktywny przy: zataczenie zasilania, btad, WYt2, tylko w kierunku warto$ci zadanej
Lotny start jest aktywny przy: btad, WYt2, tylko w kierunku wartosci zadanej
Wskazowka:
Uzyteczne przy silnikach, ktérych obcigzenie wykazujg wysoki moment bezwladnosci.

DO WN -

Przy ustawieniach 1 do 3 nastepuje przeszukiwanie w obu kierunkach.
Przy ustawieniach 4 do 6 nastepuje przeszukiwanie tyko w kierunku wartosci zadane;.

Uwaga:
Lotny strat musi by¢ stosowany w przypadkach, w ktérych mozliwe jest ciagte wirowanie silnika (np. po
krotkotrwatym zaniku zasilania) lub silnik moze by¢é napedzany przez obcigzenie. W przeciwnym wypadku
dojdzie do wytaczenia z powodu przecigzenia pradowego.
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P1202 Prad silnika: lotny start Min: 50 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. % Fabr: 100 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 200

Definiuje prad przeszukiwania, ktéry jest uzywany podczas lotnego startu.

Warto$¢ jest odniesiona w [%] do pradu znamionowego silnika (P0305).

Wskazowka:
Zmniejszenie pradu przeszukiwania moze poprawi¢ zachowanie lotnego startu, jesli bezwtadnos¢ systemu
nie jest bardzo wysoka.

P1203 Szybkos¢ przeszukiwania: lotny start Min: 50 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. % Fabr: 100 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 200

Ustawia wspdiczynnik, z jakim jest zmieniana czestotliwo$é wyjsciowa podczas lotnego startu w celu
zsynchronizowania do wirujgcego silnika. Wartos¢ ta wprowadzana jest w [%)] i definiuje odwrotno$¢ skoku
poczatkowego krzywej przeszukiwania (patrz diagram). Parametr P1203 wptywa tez na czas, jaki jest
potrzebny do szukania czestotliwosci silnika.

A

' 10330

finax + 2 fpostizg, znam = P1082 +2 - -P0310
100

fszukania

fsilnik

! >
\ t
0,
At[ms]‘fpml,zg.m.,,[Hz].z[%] L afo_ 2[%] 10330 oo
Af[Hz]  1[ms] P1203[%] 100

P1203[%] =

Czas szukania jest czasem uzywanym dla przeszukania wszystkich czestotliwosci pomiedzy czestotliwoscig
maksymalng P1082 + 2 x f_poslizg do 0 Hz.

Przy P1203 = 100 % uzyskuje sie zmiane czestotliwosci 0 2 % poslizgu znamionowego / [ms].
Przy P1203 = 200 % uzyskuje sie zmiane czestotliwosci o 1 % poslizgu znamionowego / [ms].

Przyktad:
Dla silnika o danych 50 Hz, 1350 obr./min., 100 % datoby w wyniku maksymalny czas szukania 600 ms.
Jesli silnik wiruje, to czestotliwos¢ silnika zostanie znaleziona w krétszym czasie.

Wskazowka:
Wyzsza warto$¢ szybkosci przeszukiwania prowadzi do ptaskiej krzywej przeszukiwania i w ten sposéb do
diuzszego czasu szukania. Nizsza wartos¢ powoduje efekt odwrotny.

r1204 Stowo stanu: lotny start U/f Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 4
GrupaP: FUNKCJE Max: -

Parametr bitowy dla sprawdzania i kontroli stanow podczas szukania, jesli wybrano tryb sterowania U/f
(patrz P1300).
Pola bitowe:

Bit0O Podawanie pradu OK 0 NIE
1 TAK
Bit01 Podawanie pradu nie OK 0 NIE
1 TAK
Bit02 Napiecie zredukowane 0 NIE
1 TAK
Bit03 Filtr nachylenia wystartowany 0 NIE
1 TAK
Bit04 Prad ponizej progu 0 NIE
1 TAK
Bit05 Minimum pradu 0 NIE
1 TAK
Bit07 Predkos$¢ nie znaleziona 0 NIE
1 TAK
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P1210

Automatyczny ponowny rozruch Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 2
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 6

Konfiguruje automatyke ponownego zataczenia.

Mozliwe ustawienia:

0 Zablokowany

1 Kwitowanie btedu po zataczeniu zasilania (ZAL), P1211 zablokowany

2 Ponowny rozruch po zaniku zasilania, P1211 zablokowany

3 Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania lub btedzie, P1211 zwolniony

4 Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania, P1211 zwolniony

5 Ponowny rozruch po zaniku zasilania i btedzie P1211 zablokowany

6 Ponowny rozruch po spadku/zaniku napigcia zasilania lub btedzie, P1211 zablokowany
Zaleznos¢:

Automatyka ponownego zatgczenia wymaga ciggtego rozkazu ZAt przez przewdd wejscia binarnego.

Ostroznie:

Uwaga:

Przy P1210 > 2 moze nastgpi¢ automatyczny ponowny rozruch silnika bez przetaczania rozkazu ZAt.!

Jako ,spadek napiecia zasilania” okreslana jest sytuacja, w ktorej zostanie przerwane zasilanie i
natychmiast ponownie podane, zanim zgasnie wyswietlacz panela BOP (jesli zainstalowany). Jest to bardzo
krotkie przerwanie zasilania, przy ktérym obwdd posredni nie zostanie catkowicie roztadowany.

Jako ,zanik zasilania” okre$lana jest sytuacja, w ktorej zgasnie wyswietlacz (jest to diuzsza przerwa
zasilania, przy ktorej obwod posredni zostanie catkowicie roztadowany), zanim powrdci zasilanie.

P1210 = 0:
Automatyka ponownego zataczenia jest nieaktywna.

P1210 = 1:

Przeksztattnik kwituje btad (kasuje), tzn. btad jest kasowany przez przeksztattnik, zaraz po podaniu napiecia
zasilania. Oznacza to, ze przeksztaitnik musi by¢ catkowicie pozbawiony zasilania. Obnizenie napiecia
zasilania nie jest wystarczajgce. Przeksztattnik bedzie pracowat ponownie dopiero po przetaczeniu rozkazu
ZAL.

P1210 = 2:
Przeksztattnik kwituje btad FO003 przy zataczeniu po zaniku zasilania i przeprowadza ponowny rozruch
napedu. Rozkaz ZAt. musi by¢ podany przez wejscie binarne (DIN).

P1210 = 3:

Przy tym ustawieniu wazne jest, ze ponowny rozruch napedu jest przeprowadzony tylko wtedy, jesli
wczesniej znajdowat sie w stanie PRACA, gdy wystapit btad (FO003). Przeksztattnik kwituje btad i
przeprowadza ponowny rozruch napedu po zaniku zasilania lub obnizeniu napiecia zasilania. Rozkaz ZAt.
musi by¢ podany przez wejscie binarne (DIN).

P1210 = 4:

Przy tym ustawieniu wazne jest, ze ponowny rozruch napedu jest przeprowadzony tylko wtedy, jesli
wczesniej znajdowat sie w stanie PRACA, gdy wystapit btad (FO003). Przeksztattnik kwituje btad i
przeprowadza ponowny rozruch napedu po zaniku zasilania lub obnizeniu napiecia zasilania. Rozkaz ZAt.
musi by¢ podany przez wejscie binarne (DIN).

P1210 = 5:
Przeksztattnik kwituje btad FO003 itd. przy rozruchu po zaniku zasilania i przeprowadza ponowny rozruch
napedu. Rozkaz ZAt. musi by¢ podany przez wejscie binarne (DIN).

P1210 = 6:

Przeksztattnik kwituje btad FO003 itd. przy rozruchu po zaniku zasilania lub obnizeniu napigcia zasilania i
przeprowadza ponowny rozruch napedu. Rozkaz ZAt. musi by¢ podany przez wejscie binarne (DIN). Jesli
wartos¢ jest ustawiona na 6, to natychmiast przeprowadzany jest ponowny rozruch silnika.
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Wydanie 03/03 Parametry
W nastepujacej tabeli znajduje sie przeglad parametru P1210 i przynaleznych funkgc;ji.
P1210 Zanik zasilania Obnizenie Wszystkie inne | Wszystkie inne ZAt podany w
F0003 napiecia bledy z bledy z stanie beznap.
F0003 zanikiem zasilania obnizeniem nap. | Wsz.btedy+F003

Kwitowanie btedu

Kwitowanie btedu

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

6

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Kwitowanie btedu
+

Ponowny rozruch

Funkcja lotnego startu musi by¢ uzyta w przypadkach, w ktérych silnik jeszcze sie obraca (np. po krétkiej
przerwie zasilania) lub gdy silnik jest napedzany przez obcigzenie (P1200).

P1211

StatU:
GrupaP:

UPG
FUNKCJE

Liczba prob ponownego rozruchu
Typ danych: U16
Aktywny: Po potw.

Jedn. -
SU Nie

Min:
Fabr:
Max:

0
3
10

Poziom

3

Okresla ilos¢ prob ponownego startu podejmowanych przez przeksztattnik, gdy aktywny jest automatyczny
ponowny rozruch P1210.
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P1215 Zwolnienie hamulca trzymajacego silnika
StatU: T Typ danych: U16
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw.

Jedn. -
SU Nie

Min:
Fabr:
Max:

0
0
1

Poziom

2

Aktywuje/dezaktywuje hamulec trzymajacy silnika. Mozliwe jest réwniez przetaczenie przekaznikow w
punktach 1 2, aby sterowaé¢ hamulcem (jesli zaprogramowane jest P0731 = 52.C).

ZAL/WYL1/WYL:
ZALT
WYL1/WYL3 Pt
Ay Y
fmin
(P1080)
>t
~—p g
P1216 P1217
r0052.C T Youkt 1 PuNkt 2
0 Pt
ZAL/WYL2:
WYL2
nieaktywny?
aktywny -t
ZALT
WYL1/WYL3 Pt
fAY \
fmin
(P1080)
>t
-
P1216
r0052.C \
!
0 -t

Mozliwe ustawienia:
0 Hamulec trzymajacy silnika zablokowany
1 Hamulec trzymajacy silnika zwolniony

Wskazowka:

Przekaznik wyjsciowy otwiera sie w punkcie 1, jesli jest uaktywniony przy pomocy P0731 (funkcja wyjscia

binarnego), i zamyka sie w punkcie 2.

Siemens Sp. z o0.0.
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P1216 Opodznienie zwolnienia hamulca trzymajacego Min: 0.0 Poziom
StatU: T Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 1.0 2
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 20.0

Definiuje okres czasu, podczas ktérego przeksztattnik pracuje z czestotliwoscig minimalng P1080 zanim
przyspieszy przy punkcie 1 (jak pokazano w P1215 — zwolnienie hamulca trzymajacego). Przy tym profilu
przeksztaitnik stratuje z czestotliwoscig minimalng P1080, tzn. bez rampy.

Wskazowka:
Typowag warto$cig czestotliwosci minimalnej P1080 dla tego typu zastosowan jest czestotliwos¢ poslizgu
silnika.

Znamionowg czestotliwos$¢ poslizgu mozna obliczy¢ z ponizszego wzoru:

10330 .P0310= Nsyn —1Nn

1 Nsyn

-fa

ﬁmslizg[HZ] =

Uwaga:
Jesli uzyte jest utrzymywanie silnika przy okreslonej czestotliwosci przeciw hamulcowi mechanicznemu,
(tzn. jesli uzyty jest przekaznik wyjsciowy dla sterowania hamulca mechanicznego), wazne jest, ze
czestotliwosé minimalna P1080 < 5 Hz; w innym przypadku moze wystgpi¢ zbyt duze natezenie pradu i
przeksztaitnik wytaczy sie z powodu przecigzenia pradowego.

P1217 Czas trzymania hamulca po rampie hamowania Min: 0.0 Poziom
StatU: T Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 1.0 2
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 20.0

Definiuje czas, podczas ktdrego przeksztattnik pracuje z czestotliwoscig minimalng (P1080), po hamowaniu
wg rampy w punkcie 2.

Szczegoly:
Patrz diagram P1215 (zwolnienie hamulca trzymajacego)
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P1230 Bl: Zwolnienie hamowania DC Min:  0:0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Umozliwia hamowanie pradem statym przez sygnat przychodzacy z zewnetrznego zrodta. Funkcja

pozostaje aktywna dopdki aktywny jest zewnetrzny sygnat wejsciowy.

Hamowanie pradem statym powoduje szybkie zatrzymanie silnika przez podanie pradu statego (zasilanie

pradem statym wywotuje rowniez stacjonarne trzymanie watu).

Gdy sygnat hamowania pragdem statym jest uaktywniony, wtedy impulsy wyjsciowe przeksztattnika zostajq
zablokowane i prad staty zostanie podany dopiero po wystarczajgcym rozmagnesowaniu silnika.

iy A

WY v WRVAATAAGLLLLLY

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
Uwaga:

Czeste uzywanie diugich okreséw hamowania prgdem statym moze prowadzi¢ do przegrzania silnika.

Uwaga:

Czas opdznienia ustawiany jest w parametrze P0347 (czas rozmagnesowywania). Zbyt krétkie opoznienie

moze prowadzi¢ do wytaczenh z powodu przecigzenia pradowego.

P1232 Prad hamowania DC Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. % Fabr: 100 2
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 250
Definiuje wysokos¢é pradu statego w [%] odniesiong do pradu znamionowego silnika (P0305).
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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P1233 Czas trwania hamowania DC Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. s Fabr: 0 2
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 250

Definiuje czas trwania hamowania pradem statym w [s] po rozkazie WYL1 lub WYL3. Gdy przeksztattnik
otrzyma rozkaz WYL1 lub WYL3, czestotliwos¢ wyjsciowa zjezdza do 0 Hz. Jesli czestotliwos¢ wyjsciowa
osiggnie warto$¢ ustawiong w P1234, nastepuje hamowanie DC z pradem ustawionym w P1232 dla czasu
okreslonego w P1233.

@ ZAL i

WYL/WYL3 -t
\
/ P0347

PRI Chll

WYL2

Yy

Il A

WYL2
Hamowanie DC

-t
Hamowanie Di i
ZAL
WYL -t
g P1233 — P
@ ZAL
WYL1/WYL3 ot
Y . P03z
Ll US40
OFF2
ot
||
A Y WYL2

Hamowanie DC

KVVYI’_Z .

A

Hamowanie Di Y

ZAL

WYL >t
P1233

W czasie P1233 podawany jest prad staty okreslony w P1232.
Wartosci:

P1233=0:

Nieaktywny na rozkaz WYL1.

P1233 =1-250:
Aktywny dla podanego czasu trwania.

Uwaga:
Czeste uzywanie diugich okreséw hamowania prgdem statym moze prowadzi¢ do przegrzania silnika.
Uwaga:
Funkcja hamowania DC powoduje szybkie zatrzymanie przez podanie pradu statego (zasilanie pradem
statym wywotuje réwniez stacjonarne trzymanie watu). Gdy sygnat hamowania pradem statym jest
uaktywniony, wtedy impulsy wyj$ciowe przeksztattnika zostajg zablokowane i prad staty zostanie podany
dopiero po wystarczajgcym rozmagnesowaniu silnika. Czas rozmagnesowywania jest obliczany
automatycznie z danych silnika.
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P1236 Hamowanie mieszane Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. % Fabr: 0 2
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 250
Parametr P1236 definiuje prad staty, naktadany na prad przemienny silnika po WYL1/WYL3. Wartos¢ w [%]
podawana jest w odniesieniu do prgdu znamionowego silnika (P0305).

Jesli P1254 =0 :
Poziom zataczenia hamowania mieszanego =1.13- \/E Uzms=1.13- \/E -P0210
w przeciwnym przypadku:
Poziom zatgczenia hamowania mieszanego =0.98-r1242
Wartosci:
P1236 =0:
Hamowanie mieszane nieaktywne.
P1236 =1-250:
Wysokos¢ pradu statego w [%] pradu znamionowego silnika (P0305), ktéry jest podawany podczas
hamowania mieszanego.
Zaleznos¢:
Hamowanie mieszane zalezy tylko od napiecia obwodu posredniego (patrz wartos¢ progowa powyzej).
Nastepuje ono po WYL1, WYL3 i wszystkich regeneratywnych warunkach.
Hamowanie to jest nieaktywne w nastepujacych warunkach:
- Hamowanie pradem statym jest aktywne.
- Funkcja lotnego startu jest aktywna.
Uwaga:
Zwiekszanie wartosci zasadniczo poprawia skuteczno$é hamowania; jesli jednak wartos¢ ta bedzie
ustawiona za wysoko, to moze nastgpi¢ wytaczenie z powodu przecigzenia pragdowego. Jesli wybrane jest
zaréwno hamowanie dynamiczne, jak i hamowanie mieszane, to hamowanie mieszane ma wyzszy priorytet.
Dziatanie hamowania mieszanego jest unikane, gdy jednoczesnie aktywny jest regulator napiecia
posredniego (regulator Udc max).

P1240 Konfiguracja regulatora Udc Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1

Aktywuje / dezaktywuje regulator napiecia obwodu posredniego (regulator Udc-max).

Regulator Udc steruje napieciem obwodu posredniego w celu unikniecia wytaczen z powodu zbyt
wysokiego napiecia przy napedach z wysoka bezwtadnoscia.

Mozliwe ustawienia:

0 Regulator Udc zablokowany
1 Regulator Udc zwolniony

Wskazowka:

Regulator Udc max automatycznie zwieksza czasy ramp hamowania, aby utrzyma¢ napiecie obwodu
posredniego (r0026) w granicach (P2172).

r1242 CO: Poziom zalaczania regulatora Udc-max Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. V Fabr: - 3
GrupaP: FUNKCJE Max: -
Wyswietla poziom zataczania regulatora Udc-max.
Nastepujace réwnanie obowigzuje tylko wtedy, gdy dezaktywowane jest automatyczne rozpoznawanie
progu zatgczania regulatora Udc (P1254 = 0).
Nastepujace rownanie jest wazne tylko, gdy P1254 = 0:
11242 = 1.15-7/2 - Um-1.15-/2 - P0210
P1243 Wsp. dynamiczny regulatora Udc-max Min: 10 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. % Fabr: 100 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 200
Definiuje wspotczynnik dynamiczny dla regulatora napiecia obwodu posredniego (regulator Udc) w [%].
Zaleznos¢:
P1243 = 100 % oznacza, ze parametry P1250, P1251 i P1252 sg uzywane zgodnie z ustawieniem.
W innym przypadku bedg one mnozone przez P1243 (wsp. dynamiczny regulator Udc-max).
Wskazowka:
Dopasowanie regulatora Udc jest obliczane automatycznie z danych silnika i przeksztattnika.
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P1250 Wspoétczynnik wzmocnienia regulatora Udc Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 1.00 4
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10.00
Podaje wzmochienie regulatora napiecia obwodu posredniego (regulator Udc).

P1251 Czas catkowania regulatora Udc Min: 0.1 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. ms Fabr: 40.0 4
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1000.0
Podaje statg czasowg catkowania regulatora Udc.

P1252 Czas rézniczkowania regulatora Udc Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. ms Fabr: 1.0 4
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1000.0
Podaje statg czasowa rézniczkowania regulatora Udc.

P1253 Ograniczenie wyjsciowe regulatora Udc Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 10.00 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 600.00
Ogranicza wyjscie regulatora Udc-max.

P1254 Automatyczna detekcja poziomoéw zatgczania r. Udc Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 3
GrupaP: FUNKCJE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1

Aktywuje / dezaktywuje automatyczne rozpoznawanie poziomoéw zatgczania dla regulatora Udc-max.
Mozliwe ustawienia:

0 Zablokowane

1 Zwolnione
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P1300 Tryb sterowania Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 23

Przy pomocy tego parametru wybierany jest tryb sterowania. Przy trybie sterowania "charakterystyka U/f"
ustalany jest stosunek napiecia wyjsciowego przeksztaitnika i czestotliwosci wyjsciowej przeksztattnika

(patrz diagram ponize;j).

u
A

Un

0 fn

Mozliwe ustawienia:
0 U/f z charakterystyka liniowa
1 UfzFCC
2 U/f z charakterystyka kwadratowg
3 U/f z charakterystyka programowalng

Wskazowka:

P1300=1: UifzFCC
* Podtrzymuje strumien silnika dla zwiekszonej efektywnosci.

* Jesli wybrano FCC, sterowanie liniowe U/f jest aktywne przy niskich czestotliwosciach.

P1300 = 2 : U/f z charakterystyka kwadratowa
* Pasuje dla pomp i wentylatoréow

P1300 = 3 : U/f z charakterystyka programowalng
* Charakterystyka zdefiniowana przez uzytkownika (patrz P1320)
* Dla silnikéw synchronicznych (np. silniki SIEMOSYN)

Nastepujaca tabela prezentuje przeglad parametréw sterowania U/f i ich zalezno$ci od parametru P1300:

Nr par. | Nazwa parametru Poziom U/f

P1300 = 0/1]2]3
P1300 Tryb sterowania 2 X | x| x| x
P1310 Ciggte forsowanie napiecia 2 X | x| x| x
P1311 Forsowanie napiecia przy przysp. 2 X | x| x| x
P1312 Forsowanie napiecia przy rozruchu 2 X | x| x[x
P1316 Czest. koncowa forsowania napiecia 3 X | x| x| x
P1320 Program. czest. koordynacji U/f 1 3 - -1-1x
P1321 Program. napiecie koordynacji U/f 1 3 - -1-1]x
P1322 Program. czest. koordynacji U/f 2 3 — X
P1323 Program. napiecie koordynacji U/f 2 3 - -1-1x
P1324 Program. czest. koordynacji U/f 3 3 - -1x
P1325 Program. napiecie koordynacji U/f 3 3 - -1-1x
P1333 Czestotliwo$é poczatkowa dla FCC 3 - x|-]-
P1335 Kompensacija poslizgu 2 X | x| x| x
P1336 Ograniczenie poslizgu 2 X | x| x| x
P1338 Wzmochienie ttumienia rezonansu U/f 3 X | x| x|x
P1340 Wzm. prop. regulatora Imax 3 X | x| x| x
P1341 Czas catkowania reg. Imax 3 X | x| x| x
P1350 tagodny wzrost napiecia 3 X | x| x| x
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P1310 Ciagle forsowanie napiecia Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 50.0 2
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 250.0

Dla utrzymania statego strumienia przyniskich czestotliwosciach wyjsciowych wystepuje niskie napiecie
wyjsciowe. Moze ono by¢ jednak zbyt niskie dla:

- magnesowania silnika asynchronicznego

- utrzymania obciazenia

- wyréwnania strat w systemie.

Napiecie wyjsciowe moze by¢ podwyzszone przy pomocy parametru P1310.

Parametr P1310 definiuje forsowanie napiecia w [%] odniesione do P0305 (pradu znamionowego silnika),
ktére zgodnie z ponizszym diagramem wplywa zaréwno na liniowa, jak i kwadratowg charakterystyke U/f:

UA Charakterystyka liniowa U/f
Umax -
/
4
7
Un ¥
(P0304) R

A

U ForsCiagte,100

\ " ForsCiagte,50

P f
0 fFors,koniec fn f max
(P1316) (PO310)  (P1082)
Ui Charakterystyka kwadratowa U/f
Umax A
/
/
Un /
(P0304)

U

ForsCiagte,100

fn fmax
(P0310) (P1082)

fFors,koniec

Napiecie U_Fors,100 jest definiowane nastepujaco:
U_Fors,100 = Prad znamionowy silnika (P0305) * Rezystancja stojana (P0350) * Ciggte forsowanie
napiecia (P1310).
U_ForsCiagte,50 = U_ForsCiagte,100/ 2
Zaleznos¢:
Ustawienie w P0640 (wspdfczynnik przeciazalnosci silnika [%]) ogranicza forsowanie.
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Wskazowka:
Wartosci forsowania sg ze sobg faczone, gdy ciagte forsowanie (P1310) uzywane jest w potaczeniu z
innymi parametrami forsowania (forsowanie przy przyspieszaniu P1311 i forsowanie przy rozruchu P1312).

Parametry te posiadajg nastepujacy priorytet:
P1310 > P1311> P1312
Uwaga:
Forsowania napiecia zwiekszaja podgrzewanie silnika (szczegdinie przy postoju).

ZForsowaniaS 300-Rs-Isil

P1311] Forsowanie napiecia przy przyspieszaniu. Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.0 2
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 250.0

P1311 powoduje forsowanie napigcia przy przyspieszaniu/hamowaniu i wytwarza dodatkowy moment do
przyspieszania/lhamowania.

Parametr ten ustawia forsowanie napiecia przy przyspieszaniu (w [%] w odniesieniu do P0305 (prad
znamionowy silnika)). Jest ono aktywowane przez zmiane wartosci zadanej i zanika z powrotem przy
osiagnieciu wartosci zadane;j.

U Charakterystyka liniowa U/f

A

Umax \\'\\)r

Un
(P0304)

—

u

ForsPrzysp,100

UForsPrzysp,SO

0 fFors,koniec fn fmax

(P1316) (P0310) (P1082)

U_ForsPrzysp,100 = Prad znamionowy silnika (P0305) * Rezystancja stojana (P0350) * Forsowanie
napiecia przy przyspieszaniu (P1311)
U_ForsPrzysp,50 = U_ForsPrzysp,100/ 2

Zaleznos¢:
Ustawienie w P0640 (wspdfczynnik przeciazalnosci silnika [%]) ogranicza forsowanie.

Wskazowka:
Forsowanie napiecia przy przyspieszaniu moze polepszy¢ odpowiedz na mate dodatnie zmiany wartosci
zadanej.

ZForsowaniaS 300-Rs-Isil

Uwaga:

Forsowania napiecia zwiekszajg podgrzewanie silnika.
Szczegoly:

Priorytety forsowania napiecia patrz wskazéwka w P1310.
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P1312 Forsowanie napiecia przy rozruchu Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.0 2
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 250.0

Podaje state liniowe przesuniecie (w [%] odniesione do P0305 (prad znamionowy silnika)) charakterystyki
U/f (liniowej lub kwadratowej) po rozkazie ZAL i pozostaje aktywne do osiagniecia warto$ci zadanej po raz
pierwszy lub do zredukowania wartosci zadanej do wartosci nizszej od aktualnej na wyjsciu zadajnika
rozruchu.

Stosowane w celu wprawienia w ruch obcigzenia.

Ustawienie zbyt wysokiego forsowania rozruchowego (P1312) powoduje, ze przeksztattnik ogranicza
natezenie pradu, przez co czestotliwos¢ wyjsciowa jest ograniczana do wartosci ponizej czestotliwosci

zadanej.
U
A Charakterystyka liniowa U/f
Umax Wy
Un
(P0304) N
ucgc',\o
~~ ) Y
U aktFors Q\e?\e &
\
UForsRozr,1OO E $’b \(‘\\Q\}Q\
O@?@Q g
Ay R
UForsRozr,SO -~ :
: p f
0 f fn fmax

Fors,koniec

(P0310) (P1082)

U_ForsRozr,100 = Prad znamionowy silnika (P0305) * Rezystancja stojana (P0350) * Forsowanie napiecia
przy rozruchu (P1312)
U_ForsRozr,50 = U_ForsRozr,100/ 2

Przyktad:
Przeksztattnik przyspiesza przez zadajnik rozruchu do wartosci zadanej = 50 Hz z forsowaniem napiecia
przy przyspieszaniu (P1312). Podczas procesu przyspieszania wartos¢ zadana zmienia sie na 20 Hz. Jesli
wartos$é na wyjsciu zadajnika rozruchu jest wyzsza niz nowa warto$¢ zadana, to forsowanie napiecia przy
rozruchu jest dezaktywowane.

Zaleznos¢:
Ustawienie w P0640 (wspdfczynnik przeciazalnosci silnika [%]) ogranicza forsowanie.

Uwaga:
Forsowania napiecia zwiekszajg podgrzewanie silnika.

ZForsowaniaS 300-Rs-Isil

Szczegoly:
Priorytety forsowania napiecia patrz wskazéwka w P1310.
r1315 CO: Laczne forsowanie napiecia Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. V Fabr: - 4
GrupaP: STEROWANIE Max: -

Wyswietla taczng wartos¢ forsowania napiecia w [V].

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P1316 Czestotliwos¢ koncowa forsowania napiecia Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 20.0 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 100.0
Podaje czestotliwos¢, przy ktérej zaprogramowane forsowanie wynosi 50 % sparametryzowanej wartosci
forsowania napiecia.

Warto$¢ ta w [%] podawana jest w odniesieniu do P0310 (czestotliwos¢ znamionowa silnika).
Czestotliwos¢ ta jest definiowana nastepujaco:
153
fForsminZZ'( +3)
v Prsimik
Wskazowka:

Doswiadczeni uzytkownicy moga zmienic ta wartos$¢ dla zmiany formy krzywej np. dla zwiekszenia
momentu przy okreslonej czestotliwosci.

Szczegoly:
Patrz diagram w P1310 (ciagte forsowanie)

P1320 Programowalna czestotliwos¢ koordynaciji U/f 1 Min:  0.00 Poziom
StatU: uG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 0.00 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00
Ustawia wspdirzedne U/f (P1320/1321 do P1324/1325), dla zdefiniowania charakterystyki U/f.

U A ,
- /
max Umax - f(Udc' Mmax) /
10071 .
P0304
P1325
P1323 :
=X ) S—— |
P1310 ; |
i H »
fo 1 f2 3 fn fmax f
0 Hz P1320 P1322 P1324 P0310 P1082
0, 0,
P1310[V] = P1310[%] r0395[%] -P0304[V]
100[%] 100[%]
Przyktad:

Przy pomocy tego parametru mozna dowolnie zdefiniowa¢ charakterystyke U/f. Przykladem zastosowania
jest praca silnika synchronicznego.

Zaleznos¢:
W celu ustawienia tego parametru wybra¢ P1300 = 3 (charakterystyka programowalna U/f).

Wskazowka:
Pomiedzy punktami P1320/1321 do P1324/1325 stosowana jest interpolacja liniowa.

Wielopunktowa charakterystyka U/f (P1300 = 3) posiada 3 programowalne punkty. Dwoma
nieprogramowalnymi punktami sa:

- Ciggte forsowanie napiecia P1310 przy 0 Hz

- Napiecie znamionowe przy czestotliwosci znamionowe;j

Forsowanie napiecia przy przyspieszaniu i przy rozruchu zdefiniowane w P1311 i P1312 odnosi sie rowniez
do wielopunktowej charakterystyki U/f.

P1321 Programowalne napiecie koordynacji U/f 1 Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. V Fabr: 0.0 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 3000.0
Patrz P1320 (programowalna czestotliwos¢ koordynaciji U/f 1).
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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P1322 Programowalna czestotliwos¢ koordynaciji U/f 2 Min:  0.00 Poziom
StatU: uG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 0.00 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00
Patrz P1320 (programowalna czestotliwos¢ koordynaciji U/f 1).

P1323 Programowalne napiecie koordynacji U/f 2 Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. V Fabr: 0.0 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 3000.0
Patrz P1320 (programowalna czestotliwos¢ koordynaciji U/f 1).

P1324 Programowalna czestotliwos¢ koordynaciji U/f 3 Min:  0.00 Poziom
StatU: uG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 0.00 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00
Patrz P1320 (programowalna czestotliwos¢ koordynaciji U/f 1).

P1325 Programowalne napiecie koordynacji U/f 3 Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. V Fabr: 0.0 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 3000.0
Patrz P1320 (programowalna czestotliwos¢ koordynaciji U/f 1).

P1333 Czestotliwos¢ poczatkowa dla FCC Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 10.0 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 100.0
Definiuje czestotliwos¢ poczatkowg w % czestotliwosci znamionowej silnika (P0310), przy ktérej
aktywowane jest sterowanie pradem strumienia FCC (Flux-Current-Control).

Uwaga:

Zbyt niska wartos¢ moze prowadzi¢ do niestabilnosci systemu.

P1335 Kompensacja poslizgu Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.0 2
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 600.0
Dynamicznie dopasowuje czestotliwo$¢ wyjsciowg przeksztaitnika tak, zeby zachowac statg predkosé
silnika niezaleznie od obcigzenia silnika.
Jesli obcigzenie zwiekszy sie z M1 na M2, to obnizy sie predkos¢ silnika z f1 na f2 z powodu poslizgu.
Przeksztattnik moze to skompensowac poprzez lekkie podwyzszenie czestotliwosci wyjsciowej przy
wzroscie obcigzenia. W tym celu przeksztaltnik mierzy prad i podwyzsza czestotliwos¢ wyjsciowg aby
skompensowaé spodziewany poslizg.

M A
M,
M,
»
f
Af ”
f, f
Wartosci:

P1335= 0%:
Kompensacja poslizgu nieaktywna.
P1335=50%-70 %:
Catkowita kompensacja poslizgu przy zimnym silniku (czesciowe obcigzenie).
P1335 =100 % :
Catkowita kompensacja poslizgu przy goracym silniku (petne obcigzenie).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P1336 Ograniczenie poslizgu Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. % Fabr: 250 2
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 600
Warto$¢ graniczna kompensaciji poslizgu w [%] odniesiona do r0330 (poslizg znamionowy silnika).
Zaleznos¢:
Kompensacja poslizgu (P1335) aktywna.
r1337 CO: Czestotliwos¢ poslizgu U/f Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 3
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla aktualny skompensowany poslizg silnika w [%]
Zaleznos¢:
Kompensacja poslizgu (P1335) aktywna.
P1338 Wzmocnienie ttumienia rezonansu U/f Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 0.00 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10.00
Definiuje wzmocnienie regulatora ttumienia rezonansu przy pracy z charakterystykg U/f.
P1338
i czynny FO P1 338 ft'um.rezonansu
Wskazowka:
Regulator ttumienia rezonansu ttumi oscylacje pradu czynnego, jakie wystepuja czesto przy biegu jatowym.
W trybie pracy U/f (patrz P1300) regulator ttumienia rezonansu jest aktywny w zakresie od w przyblizeniu 5
% do 70 % czestotliwosci znamionowe;j silnika (P0310).
P1340 Wzmochienie proporcjonalne regulatora Imax Min:  0.000 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 0.000 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 0.499
Wzmocnienie proporcjonalne regulatora Imax.
Regulator Imax jest aktywny, gdy prad wyjsciowy przekroczy maksymalny prad silnika (r0067).
Dziata to poprzez ograniczenie czestotliwosci wyjsciowej przeksztattnika (do mozliwego minimum
czestotliwosci znamionowej poslizgu). Jesli nie uda sie przez to skutecznie zlikwidowaé warunku
przecigzenia pradowego, to zostanie ograniczone napiecie wyjsciowe przeksztattnika. Jesli udato sie
skutecznie zlikwidowaé warunek przecigzenia pradowego, to ograniczenie czestotliwosci jest likwidowane
przy pomocy czasu przyspieszania ustawionego w P1120.
P1341 Czas catkowania regulatora Imax Min:  0.000 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 0.300 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 50.000
Stata czasowa catkowania regulatora |_max.
P1341=0:
Regulator czestotliwosci i napiecia nieaktywny
P1340=0iP1341>0:
Polepszone catkowanie regulatora czestotliwosci
P1340>0iP1341>0:
Regulator czestotliwosci i normalna regulacja Pl
Patrz parametr P1340 dla dalszych informaciji.
r1343 CO: Wyjscie czestotliwosciowe regulatora Imax Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: - 3
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla skuteczne ograniczenie czestotliwosci.
Zaleznos¢:
Jesli regulator |_max nie pracuje, to parametr ten normalnie wyswietla czestotliwos¢ maksymalng P1082.
r1344 CO: Wyjscie napieciowe regulatora Imax Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. V Fabr: - 3
GrupaP: STEROWANIE Max: -
Wyswietla sume, o ktérg regulator |_max redukuje napiecie wyjsciowe przeksztattnika.
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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P1350

tagodny wzrost napiecia Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: STEROWANIE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Okresla, czy napiecie podczas czasu magnesowania wzrasta réwno (ZAt), albo czy wprost przeskakuje do
napiecia forsowania (WYL).

P1350 P0346

o

Vt : L 4!...5: y
f . t
P0346

wg ch-ki U/f tagodny wzrost

A 4

f f

\4

Mozliwe ustawienia:

0 WYL
1 ZAL

Wskazowka:

Ustawienia dla tego parametru posiadajg zalety i wady:

P1350 = 0: WYL (bezposredni skok do napiecia forsowania)
Zaleta: Strumien jest szybko wytwarzany
Wada: Silnik moze sie poruszac

P1350 = 1: ZAL (réwny wzrost napiecia)
Zaleta: Poruszanie sig silnika mniej prawdopodobne
Wada: Wytwarzanie strumienia trwa diuzej

P1800 Czestotliwos¢ pulsowania Min: 2 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. kHz Fabr: 4 2
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 16
Ustawia czestotliwos¢ pulsowania przeksztattnika. Czestotliwo$¢ pulsowania moze by¢ zmieniana w
krokach co 2 kHz.
Wybdr czestotliwosci pulsowania > 4 kHz przy urzadzeniach 380 —480 V redukuje maksymalny ciagty prad
silnika.
Zaleznos¢:
Minimalna czestotliwos¢ pulsowania zalezy od P1082 (czestotliwo$¢ maksymalna) i P0310 (czestotliwos¢
znamionowa silnika).
Czestotliwos¢ maksymalna P1082 jest ograniczona przez czestotliwo$é pulsowania P1800 (patrz krzywa
redukcyjna w P1082).
Wskazowka:
Przy 4 KHZ osiggany jest petny prad wyjsciowy do 50°C (praca statomomentowa — CT). Przy wyzszych
temperaturach moze by¢ wymahane podwyzszenie czestotliwosci pulsowania na 8 kHz.
Jesli nie jest koniecznie wymagana cicha praca, to przez wybor nizszej czestotliwosci pulsowania mozna
wtedy ograniczyC straty przeksztaitnika i emisje zaktocen wysokoczestotliwosciowych przeksztattnika.
W okreslonych sytuacjach przeksztattnik moze zmniejszy¢ czestotliwosé pulsowania dla wtasnej ochrony
przed przegrzaniem (patrz P0290).
r1801 CO: Aktualna czestotliwos¢ pulsowania Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. kHz Fabr: - 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Max: -
Wyswietla aktualng czestotliwos¢ pulsowania przeksztattnika.
Uwaga:
W okreslonych warunkach (ochrona przed przegrzaniem przeksztattnika, patrz P0290), wartos¢ ta moze sie
rézni¢ od wartosci wybranej w P1800 (czestotliwo$¢ pulsowania).
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P1802

Tryb pracy modulatora Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Popotw.  SU Nie Max: 2

Wybiera tryb pracy modulatora.
Mozliwe ustawienia:
0 Automatyczny wybor SVM/ASVM
1 Asymetryczna modulacja wektora przestrzennego (ASVM)
2 Modulacja wektora przestrzennego (SVM)

Uwaga:
Modulacja ASVM (asymetryczna modulacja wektora przestrzennego) wytwarza mniejsze straty
przetaczeniowe niz SVM (modulacja wektora przestrzennego), jednak moze powodowac nieregularng
rotacje przy bardzo niskich predkosciach.

Modulacja SVM z przemodulowaniem moze prowadzi¢ do znieksztatcenia ksztattu krzywej pradu przy
wysokich napieciach wyjsciowych.

Modulacja SVM bez przemodulowania redukuje dostepne dla silnika maksymalne napigecie wyjsciowe.

P1803 Modulacja maksymalna Min:  20.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 106.0 4
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 150.0

Ustawia maksymalny stopierh modulaciji.

Wskazowka:
100 % = Granica dla przesterowania.

P1820 Odwrocenie kolejnosci faz wyjsciowych Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: PRZEKSZTALTNIK Aktywny: Popotw.  SU Nie Max: 1

Zmienia kierunek obrotéw silnika bez inwersji wartosci zadane;j.
Mozliwe ustawienia:

0 WYL
1 ZAL
Zaleznosc¢:

Jesli zwolnione sg obroty dodatnie i ujemne, to warto$¢ zadana czestotliwosci jest uzywana bezposrednio.

Jesli zaréwno dodatnie jak i ujemne obroty sg zablokowane, to warto$¢ zadana ustawiana jest na zero.
Szczegoly:

Patrz P1000 (wybdr wartosci zadanej czestotliwosci)

P1910 Wybér identyfikacji danych silnika Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: SILNIK Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 20

Przeprowadza identyfikacje danych silnika.
Mozliwe ustawienia:
0 Zablokowane

1 Identyfikacja rezystanciji stojana (Rs) ze zmiang parametréow
2 Identyfikacja rezystanciji stojana (Rs) bez zmiany parametréw
Zaleznos¢:

Przy niewtasciwych danych silnika parametry silnika nie zostang zidentyfikowane.
P1910 = 1 : Obliczona wartos¢ rezystancji stojana (patrz P0350) zostanie nadpisana.

P1910 = 2 : Dotychczas obliczone wartosci nie zostang nadpisane.

Wskazowka:
Przed wybraniem identyfikacji danych silnika nalezy wczesniej przeprowadzi¢ ,,Szybkie uruchomienie”
Po zatgczeniu identyfikacji danych silnika (1910 = 1) generowany jest alarm A0541 ostrzegajacy, ze przy
nastepnym rozkazie ZAt rozpocznie sie proces pomiaru parametréw silnika.

Uwaga:
Przy wyborze ustawienia dla procesu pomiarowego nalezy zwrdci¢ uwage na ponizsze uwagi:

1. "ze zmiang parametrow"

oznacza, ze wartosci sg aktualnie dopasowywane jako ustawienia parametréw Pxxxx (patrz ustawienia
ogolne powyzej) i zostang zastosowane do regulatora, jak pokazano ponizej przy parametrach tylko do
odczytu.

2. "bez zmiany parametrow"

oznacza, ze wartosci sg tylko wyswietlane, tzn. do sprawdzenia w parametrach tylko do odczytu r1912
(zidentyfikowana rezystancja stojana), r1913 (zidentyfikowana stata czasowa wirnika), r1914
(zidentyfikowana catkowita indukcyjnos¢ rozproszenia), r1915/r1916/r1917/r1918/r1919 (zidentyfikowana
indukcyjno$¢ znamionowa stojana / zidentyfikowana indukcyjnos¢ stojana 1 do 4) i r1926 (zidentyfikowany
czas martwy IGBT). Wartosci te nie sg stosowane do regulatora.
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r1912 Zidentyfikowana rezystancja stojana Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. Ohm Fabr: - 2
GrupaP: SILNIK Max: -

Wyswietla zmierzong wartos¢ rezystancji stojana (linia-do-linii) w [Q)].

Wskazowka:
Warto$¢ ta jest mierzona przy uzyciu P1910 = 1 lub 2, tzn. identyfikacja wszystkich parametrow ze
zmiana/bez zmiany.

P2000 Czestotliwos¢ odniesienia Min:  1.00 Poziom
StatU: uG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 50.00 2
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 650.00 Peinm

Czestotliwo$¢ odniesienia odpowiada 100% warto$ci zadanej uzywanej przez ztgcza szeregowe
(odpowiada normalizacji 4000H), wejscia/wyjscia analogowe i regulator PID.

Przyktad:
Jesli wykonane jest potaczenie pomiedzy 2 parametrami BICO albo przez P0719 lub P1000, ktére
posiadajg rozne reprezentacje (wartos¢ normalizowana (Hex) lub fizyczna (tzn. Hz)), to MICROMASTER
niejawnie dokonuje odpowiedniej konwersji na wartos¢ docelowa.

P2016

r0021 > 0]
] S ST A e| USSna yiHex = TOO2MHZL 4 h00iHex]

[;] ztaczu BOP ~ P2000[Hz]
% 3

x[Hz] v[Hex]

r2015
Ussra [0] P1070

Ztaczu BOP [ 2>

[2] ;
(3]

x[Hex] vIHz]

yiHz) = 221501 pon00
4000

Uwaga:
Wielkosci odniesienia sg przemyslane dla reprezentacji w jednakowy sposéb sygnatéw zadanych i
aktualnych. Obowigzuje to réwniez dla parametrow ustawianych na state, ktére podawane sg w %. Wartos¢
100 % przy USS lub CB odpowiada wartosci danych procesowych 4000H lub 4000 0000H przy stowach
podwajnych.

Wszystkie procentowe sygnaty zadane/aktualne odnoszg sie do przynaleznych fizycznych wielkosci
odniesienia. Do tego dostepne sg nastepujace parametry:

P2000 [Czestotliwos¢ odniesienia| Hz

P2001 [Napiecie odniesienia \
P2002 [Prad odniesienia A
P2001 Napiecie odniesienia Min: 10 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. V Fabr: 1000 3
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 2000

Napiecie odniesienia (napigcie wyjsciowe) odpowiada 100% wartosci (odpowiada normalizacji 4000H)
uzywanej przez ztacza szeregowe.

Przyktad:
P0201 = 230 okresla, ze 4000H otrzymywane przez USS oznacza 230 V.

Jesli wykonane jest potaczenie pomiedzy 2 parametrami BICO, ktoére posiadajg rézne reprezentacje
(warto$¢ normalizowana (Hex) lub fizyczna (tzn. V)), to MICROMASTER niejawnie dokonuje odpowiedniej
konwersji na warto$¢ docelowa.

r0026 PO771 r0026[V]
— Hex] =———--4000[Hex
_._| > > I—o— DAC ylHex]=—>1, M [Hex]
x[V] y[Hex]
MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P2002 Prad odniesienia Min:  0.10 Poziom
StatU: uG Typ danych: Float Jedn. A Fabr: 0.10 3
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 10000.00

Prad odniesienia (prad wyjsciowy) odpowiada 100% wartosci (odpowiada normalizacji 4000H) uzywanej
przez ztgcza szeregowe.

Przyktad:
Jesli wykonane jest potagczenie pomiedzy 2 parametrami BICO, ktoére posiadajg rézne reprezentacje
(warto$¢ normalizowana (Hex) lub fizyczna (tzn. A)), to MICROMASTER niejawnie dokonuje odpowiedniej
konwersji na warto$¢ docelowa.

P2016
r0027 [0]
USS na r0027[A]
. - [1] ’ Hex] =—————-4000[Hex
| > > 2] | ztagczu BOP [Hex] P2002[A] [Hex]
| @l |
x[A] y[Hex]
P2009[2] Normalizacja USS Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Wybiera specjalng normalizacje dla USS.
Mozliwe ustawienia:
0 Zablokowana
1 Zwolniona
Indeks:
P2009[0] : Ztacze szeregowe COM
P2009[1] : Zigcze szeregowe BOP

Wskazowka:
Jesli normalizacja jest zwolniona, to gtéwna warto$¢ zadana (stowo 2 w PZD) nie jest interpretowana jako
100 % = 4000H, lecz zamiast tego jako wartos¢ absolutna (np. 4000H = 16384 oznacza 163,84 Hz).

P2010[2] Szybkos¢ transmisji USS Min: 3 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 6 2
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 12

Ustawia szybkos¢ transmisji dla transmisji danych USS.
Mozliwe ustawienia:
1200 Baud
2400 Baud
5 4800 Baud
6 9600 Baud
7 19200 Baud
8
9

A~ w

38400 Baud
57600 Baud
10 76800 Baud
11 93750 Baud
12 115200 Baud
Indeks:
P2010[0] : Ztacze szeregowe COM
P2010[1] : Zigcze szeregowe BOP

P2011

[2] Adres USS Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 31

Ustawia jednoznaczny adres przeksztattnika.
Indeks:

P2011[0] : Ztacze szeregowe COM

P2011[1] : Zlgcze szeregowe BOP

Wskazowka:
Mozliwe jest podiaczenie przez ztacze szeregowe do 30 dalszych przeksztattnikow (tzn. tacznie 31
przeksztaitnikow) i sterowac je przy pomocy protokotu USS.
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P2012[2] Diugos¢ PZD telegramu USS Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 2 3
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4

Definiuje liczbe stow 16-bitowych w czesci danych procesowych (PZD) telegramu USS.
Indeks:

P2012[0] : Ztacze szeregowe COM
P2012[1] : Zigcze szeregowe BOP
Uwaga:
Protokét USS sktada sie z czesci danych procesowych (PZD) i czesci danych parametrow (PKW), ktére
moga by¢ dopasowane przez uzytkownika przy pomocy parametru P2012 lub P2013.

- Telegramm USS -
Parametry Dane procesowe
STX || LGE || ADR PKW PZD BCC
PKE IND PWE PzD1 PzD2 PZD3 PzD4
STX  Tekst poczatkowy PKE Identyfikator parametru
LGE Dlugos¢ IND Podindeks
ADR  Adres PWE  Wartos¢ parametru

PKW  Wartos¢ identyfikatora parametru
PZD Dane procesowe
BCC  Blok znaku kontrolnego

W czesci PZD przesytane sg stowa sterujace i wartosci zadane lub stowa stanu i warto$ci aktualne. Liczba

stow PZD ustalana jest przez parametr P2012, przy czym pierwsze dwa stowa (P2012 >= 2) przesytajg
albo:

a) Stowo sterowania i gtdwng warto$¢ zadang lub
b) Stowo stanu i gtéwng warto$¢ aktualng

Jesli P2012 = 4, to dodatkowe stowo sterowania jest przesytana w 4 stowie PZD (ustawienie fabryczne).

STW HSW

ZSW HIW STW2

PZD1 PzZD2 PzZD3 PZD4
t— P2012 —————»
STW  Stowo sterowania HSW Gléwna warto$¢ zadana
ZSW  Stowo stanu HIW Gléwna wartos¢ aktualna

PZD Dane procesowe

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P2013[2] Diugos¢ PKW telegramu USS Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 127 3
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 127

Definiuje liczbe stow 16-bitowych w czesci PKW telegramu USS. Czes$¢ PKW sktada sie z czesci PKE (1.
stowo), IND (2. stowo) lub PWE (3. stowo). Diugo$¢ PWE moze by¢ zmieniana przy pomocy P2013 w
przeciwienstwie do PKE i IND, ktore sg podane na state. Zaleznie od zastosowania mozna wybraé¢ dtugosc¢
PKW 3, 4 lub zmienng dtugos¢. Czes¢ PKW telegramu USS uzywana jest do odczytu i zapisu
poszczegodinych parametrow.

Mozliwe ustawienia:
0 brak PKW
3 3 stowa
4 4 stowa
127 Zmienna

Indeks:
P2013[0] : Ztacze szeregowe COM
P2013[1] : Ztgcze szeregowe BOP

Przyktad:
Typ danych
U16 (16 Bit) U32 (32 Bit) Float (32 Bit)
P2013=3 - Btad dostepu parametru| Btad dostepu parametru
P2013 =4 - © -
P2013 =127 - © -
Uwaga:

Protokdt USS sktada sie z czesci PZD (patrz P2012) i PKW. Przy czym dtugos¢é moze by¢é dopasowana
indywidualnie przez uzytkownika. Parametr P2013 okresla liczbe stow PKW w telegramie USS.

Dlugosé PKW moze by¢ ustawiona jako stata dtugos¢ (P2013 = 3,4), jak rowniez jako zmienna dtugosé
(P2013 = 127).

P2013 =3 ——— P2013 ————»
PKE IND PWE
‘1 stowo
kazde 16 Bit

P2013 =4 +«— P2013 ————»

PKE IND PWE
|

PKE Identyfikator parametru
IND Podindeks
PWE Warto$¢ parametru

Jesli wybrano statg dtugos¢ PKW, to moze by¢ przesytana tylko jedna wartosé. Nalezy to réwniez
uwzgledni¢ przy parametrach indeksowanych, w przeciwienstwie do zmiennej dlugosci PKW, gdzie w
jednym przekazie mogg by¢ przesytane cate indeksowane parametry. Przy statej dtugosci PKW musi by¢
tak wybrana dtugosé PKW, aby warto$¢ mogta sie zmiesci¢ w telegramie.

P2013 = 3 (stata dlugos¢é PKW) nie pozwala na dostep do wszystkich wartosci parametrow. Jesli warto$¢
nie moze by¢ zmieszczona w odpowiedzi PKW, to generowany jest btad dostepu parametru (btedna
wartos¢ nie jest przesytana, nie ma wptywu na przeksztattnik. Parametr P2013 = 3 ma sens wtedy, gdy
parametry nie sg by¢ zmieniane, a w instalacji uzywane sg rowniez przeksztattniki Micromaster 3. Przy tym
ustawieniu nie jest mozliwy tryb nadawania.

P2013 = 4 (stata dlugos¢é PKW) pozwala na dostep do wszystkich parametréw. Jednak kolejnosé szeregu
stow w telegramie USS przy 16-bitowych stowach jest inna niz P2013 = 3 lub 127 (patrz przyktad).

P2013 = 127 (zmienna dtugo$¢ PKW) najbardziej uzyteczne ustawienie. Dlugo$¢ odpowiedzi zwrotnej PKW
zmienia sie w zaleznos$ci od ilosci potrzebnych informaciji. Przy tym ustawieniu mozna przesta¢ w jednym
przekazie wszystkie wartosci indeksowanego parametru (np. parametr komunikatu btedu P0947).

Przyktad:
Ustawienie parametru P0700 na wartos¢ 5 (0700 = 2BC (hex))

P2013 =3 P2013=4 P2013 =127
Master - MM4 | 22BC 0000 0005 22BC 0000 0000 0005 | 22BC 0000 0005 0000
MM4 — Master | 12BC 0000 0005 12BC 0000 0000 0005 | 12BC 0000 0005
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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P2014[2] Czas kontrolny telegramu USS Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 0 3
GrupaP: KOM Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 65535

Definiuje czas, po uptywie ktérego wyzwalany jest btad (F0070), jesli nie zostanie odebrany zaden telegram
przez kanaty USS.
Indeks:
P2014[0] : Ztacze szeregowe COM
P2014[1] : Zigcze szeregowe BOP

Uwaga:
Przy standardowym ustawieniu (czas ustawiony na 0) btad nie jest generowany (tzn. kontrola wytgczona).
r2015[4] CO: PZD ze ztacza BOP (USS) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla dane procesowe, ktdre zostaty odebrane przez USS na ztaczu BOP (RS232 USS).

i 2015 i
o PO - [0] S 2032
............... N [1]
.............. l> 2
..................... I..> 3 >
PZD4 PZD3 PZD2 PZD1 : N r2033
STW2 HSW STWA1 [7] :
P2012 e e e e e e ettt

I

[

|

I

j

|

i STX Tekst poczatkowy
i LGE Dtugosc

i ADR Adres

[
|
[
|
[
|

PZD i PKW PKW Warto$c¢ identyfikatora param.
BCC Dane Parametry ADRI|| LGE || STX PZD Dane procesowe
procesowe BCC Blok znaku kontrolnego
STW Stowo sterowania
- Telegram USS > HSW Gléwna warto$é zadana

USS na ziagczu BOP —>:<—Odwzorowanie PZD do param. r2015

Indeks:
r2015[0] : Stowo odebrane 0
r2015[1] : Stowo odebrane 1
r2015[2] : Stowo odebrane 2
r2015[3] : Stowo odebrane 3
Wskazowka:
Stowa sterowania sg dodatkowo wys$wietlane jako parametry bitowe w r2032 i r2033.

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P2016[4] CI: PZD do ztacza BOP (USS) Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 52:0 3
GrupaP: KOM Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 4000:0
Woybiera sygnaty, ktére majg by¢ przesytane przez USS do ztagcza BOP.

r0052 - [P2016]
r0052 [ > o1 |- e,
PO » 111 : .............................................................
T S . _
| . - .
r0053  D-eeeeeeeeeeee m ................................ ..
r0053 : : A A 4 4
: | PzD4 PZD3 PzD2 PZD1
i ZSW2 HIW ZSW1
! -« P2012 ——
STX Tekst poczatkowy !
LGE Dtugos¢ !
ADR Adres !
PKW Warto$¢ identyfikatora parametru !
PzD Dane procesowe !
PZD PKW
BCC Blok znaku kontrolnego " |IBCC Dane Parametry || ADR||LGE || STX
ZSW Stowo stanu : procesowe
HIW  Gtéwna wartos¢ aktualna e Telegram USS _
|
Odwzorowanie PZD z param. P2016 —»- USS na ztaczu BOP
|
Indeks:
P2016[0] : Przesytane stowo O
P2016[1] : Przesytane stowo 1
P2016[2] : Przesytane stowo 2
P2016[3] : Przesytane stowo 3
Przyktad:
P2016[0] = 52.0 (standard). W tym przypadku warto$¢ parametru r0052[0] (CO/BO: Stowo stanu) jest
przesytana jako pierwsze stowo PZD do ztgcza BOP.
Wskazowka:
Jesli parametr r0052 nie jest indeksowany, to wyswietlacz nie pokazuje indeksu (".0").
r2018[4] CO: PZD ze ztacza COM (USS) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -
Wyswietla dane procesowe, ktore zostaty odebrane przez USS na ztagczu COM.
r2036
I .
i .
PZD4 PZD3 PZD2 PZD1 , S r2037
STW2 HSW STW1 , [7]
P2012 I ........ I .................................
|
i STX Tekst poczatkowy
i LGE Ditugosc¢
i ADR Adres
PZD PKW i PKW Wartos¢ identyfikatora param.
BCC Dane Parametry [|ADR|[LGE||STX| | PZD Dane procesowe
procesowe 1 BCC Blok znaku kontrolnego
, STW Stowo sterowania
-t Telegram USS » | HSW Gtéwna warto$¢ zadana
!
USS na zigczu COM —————»'«—0Odwzorowanie PZD do param. r2018
|
Indeks:
r2018[0] : Stowo odebrane 0
r2018[1] : Stowo odebrane 1
r2018[2] : Stowo odebrane 2
r2018[3] : Stowo odebrane 3
Wskazowka:

Stowa sterowania moga by¢ wyswietlane jako parametry bitowe w r2036 i r2037.
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P2019[4]

Cl: PZD do ztacza COM (USS)
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. -
GrupaP: KOM Aktywny: Natychmiast SU Nie

Min: 0:0
Fabr: 52:0

Max: 4000:0

Poziom

3

Indeks:

Wybiera sygnaty, ktére majg by¢ przesytane przez USS do ztacza COM.

r0052_ > P2019 |

10052 ) G > oy S I
10021  Deeeeeeeeeeeees 17} | .........................................

Y a4

R\

STX Tekst poczatkowy
LGE Dtugosé
ADR Adres

PZD3 PZD2
HIW

- P2012 ————p|

PZD1
ZSW1

PKW Wartos¢ identyfikatora parametrui
PzZD Dane procesowe !
BCC Blok znaku kontrolnego

PZD
BCC Dane

PKW
Parametry

ADR

LGE || STX

HIW  Gtéwna wartos¢ aktualna

i
ZSW Stowo stanu : procesowe
I

-
-

Telegram USS

Odwzorowanie PZD z param. P2019 —>:<— USS na ztaczu COM

P2019[0] : Przesytane stowo O
P2019[1] : Przesytane stowo 1
P2019[2] : Przesytane stowo 2
P2019[3] : Przesytane stowo 3

Szczegoly:

Patrz P2016 (PZD do ztacza BOP)

]

r2024[2]

Bezbtedne telegramy USS
Typ danych: U16 Jedn. -
GrupaP: KOM

Min: -
Fabr: -
Max: -

Poziom

3

Indeks:

Wyswietla liczbe otrzymanych bezbtednych telegramoéw USS.

r2024[0] : Zigcze szeregowe COM
r2024[1] : Zigcze szeregowe BOP

r2025[2]

Odrzucone telegramy USS
Typ danych: U16 Jedn. -
GrupaP: KOM

Min: -
Fabr: -
Max: -

Poziom

3

Indeks:

Wyswietla liczbe odrzuconych telegramoéw USS.

r2025[0] : Zigcze szeregowe COM
r2025[1] : Zigcze szeregowe BOP

r2026[2]

Btad ramki USS
Typ danych: U16 Jedn. -
GrupaP: KOM

Min: -
Fabr: -
Max: -

Poziom

3

Indeks:

Wyswietla liczbe btedow ramki USS.

r2026[0] : Zigcze szeregowe COM
r2026[1] : Zigcze szeregowe BOP

r2027[2]

Blad przepetnienia USS
Typ danych: U16 Jedn. -
GrupaP: KOM

Min: -
Fabr: -
Max: -

Poziom

3

Indeks:

Wyswietla liczbe telegramoéw USS z btedem przepetnienia.

r2027[0] : Ztgcze szeregowe COM
r2027[1] : Zigcze szeregowe BOP

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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r2028[2] Blad parzystosci USS Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla liczbe telegraméw USS z bledem parzystosci.
Indeks:

r2028[0] : Zigcze szeregowe COM

r2028[1] : Zigcze szeregowe BOP

r2029[2] Nie rozpoznany poczatek telegramu USS Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla liczbe telegramow USS z nie rozpoznanym poczatkiem.
Indeks:

r2029[0] : Zigcze szeregowe COM

r2029[1] : Zigcze szeregowe BOP

r2030[2] Blad bloku znaku kontrolnego USS Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla liczbe telegraméw USS z btedem znaku kontrolnego (BCC).
Indeks:

r2030[0] : Zigcze szeregowe COM

r2030[1] : Zigcze szeregowe BOP

r2031[2] Btad diugosci USS Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla liczbe telegramoéw USS z btedng dtugoscia.
Indeks:

r2031[0] : Zigcze szeregowe COM

r2031[1] : Zigcze szeregowe BOP

r2032 BO: Stowo sterowania 1 ze ztacza BOP (USS) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla pierwsze stowo sterowania ze ztgcza BOP (stowo 1 z telegramu USS).
Pola bitowe:

Bit0O0 ZAE / WYRL 0 NIE
1 TAK
Bit01 WYZ2: Stop elektryczny 0 TAK
1 NIE
Bit02 WYE3: Szybkie zatrzymanie 0 TAK
1 NIE
Bit03 Zwolnienie impulséw 0 NIE
1 TAK
Bit04 Zwolnienie zadajnika rozruchu 0 NIE
1 TAK
Bit05 Start zadajnika rozruchu 0 NIE
1 TAK
Bit06 Zwolnienie warto$ci zadanej 0 NIE
1 TAK
Bit07 Kwitowanie bitedu 0 NIE
1 TAK
Bit08 JOG w prawo 0 NIE
1 TAK
Bit09 JOG w lewo 0 NIE
1 TAK
Bitlo0 Sterowanie z PLC 0 NIE
1 TAK
Bitll Zmiana kierunku obrotdéw 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Potencjometr silnikowy MOP - Wyze] 0 NIE
1 TAK
Bitl4 Potencjometr silnikowy MOP - Nizej 0 NIE
1 TAK
Bitl5 Sterowanie lokalne / zdalne 0 NIE
1 TAK
Siemens Sp. z o0.0. MICROMASTER 420
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r2033 BO: Stowo sterowania 2 ze ztacza BOP (USS) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla drugie stowo sterowania ze ztgcza BOP (stowo 4 z telegramu USS)..
Pola bitowe:

Bit0O0 Czestotliwo$¢é stata bit 0 0 NIE
1 TAK
Bit01 Czestotliwo$¢é stata bit 1 0 NIE
1 TAK
Bit02 Czestotliwo$¢é stata bit 2 0 NIE
1 TAK
Bit08 Zwolnienie regulatora PID 0 NIE
1 TAK
Bit09 Zwolnienie hamowania DC 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Btad zewnetrzny 1 0 TAK
1 NIE
Zaleznos¢:
P0700 = 4 (USS na ztgczu BOP) i P0719 = 0 (Rozkazy / Wartos¢ zadana = Parametry BICO).
r2036 BO: Stowo sterowania 1 ze ztagcza COM (USS) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -
Wyswietla pierwsze stowo sterowania ze ztgcza (stowo 1 telegramu USS).
Pola bitowe:
Bit0O0 ZAE / WYRL 0 NIE
1 TAK
Bit01 WYZ2: Stop elektryczny 0 TAK
1 NIE
Bit02 WYE3: Szybkie zatrzymanie 0 TAK
1 NIE
Bit03 Zwolnienie impulséw 0 NIE
1 TAK
Bit04 Zwolnienie zadajnika rozruchu 0 NIE
1 TAK
Bit05 Start zadajnika rozruchu 0 NIE
1 TAK
Bit06 Zwolnienie warto$ci zadanej 0 NIE
1 TAK
Bit07 Kwitowanie bitedu 0 NIE
1 TAK
Bit08 JOG w prawo 0 NIE
1 TAK
Bit09 JOG w lewo 0 NIE
1 TAK
Bitlo0 Sterowanie z PLC 0 NIE
1 TAK
Bitll Zmiana kierunku obrotdéw 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Potencjometr silnikowy MOP - Wyze] 0 NIE
1 TAK
Bitl4 Potencjometr silnikowy MOP - Nizej 0 NIE
1 TAK
Bitlb Sterowanie lokalne / zdalne 0 NIE
1 TAK
Szczegoly:

Patrz r2033 (Stowo sterowania 2 ze ztacza BOP)

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
Lista Parametrow 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49 95



Parametry

Wydanie 03/03

r2037 BO: Stowo sterowania 2 ze ztacza COM (USS) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -
Wyswietla drugie stowo sterowania ze ztgcza COM (stowo 4 telegramu USS).
Pola bitowe:
Bit0O0 Czestotliwo$¢é stata bit 0 0 NIE
1 TAK
Bit01 Czestotliwo$¢é stata bit 1 0 NIE
1 TAK
Bit02 Czestotliwo$¢é stata bit 2 0 NIE
1 TAK
Bit08 Zwolnienie regulatora PID 0 NIE
1 TAK
Bit09 Zwolnienie hamowania DC 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Btad zewnetrzny 1 0 TAK
1 NIE
Szczegoly:
Patrz r2033 (Stowo sterowania 2 ze ztgcza BOP).
P2040 Czas kontrolny telegramu modutu komunikacji (CB) Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 20 3
GrupaP: KOM Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 65535

Definiuje czas po uptywie ktérego zostanie wyzwolony btad (F0070), jesli nie zostanie odebrany zaden

telegram z modutu komunikaciji.
Zaleznos¢:
Ustawienie 0 = Kontrola wytgczona.

P2041[5] Parametry modutu komunikacji (CB) Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: KOM Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 65535
Konfiguruje modut komunikacji (CB).

Indeks:
P2041[0] : CB - Parametr 0
P2041[1] : CB - Parametr 1
P2041[2] : CB - Parametr 2
P2041[3] : CB - Parametr 3
P2041[4] : CB - Parametr 4
Szczegoly:

Informacje do definicji protokotu i potrzebnych ustawien znajdujq sie w instrukcji obstugi modutu komunikacji

(np. w Instrukcji Obstugi do modutu PROFIBUS).

Siemens Sp. z o0.0.
96 03-821 Warszawa, ul. Zupnicza 11, tel. (022) 870 98 11, fax (022) 870 91 49

MICROMASTER 420
Lista Parametréw



Wydanie 03/03

Parametry
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r2050[4] CO: PZD z modutu komunikacji (CB) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -
Wyswietla dane procesowe (PZD) odebrane z modutu komunikacji (CB).
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Indeks:

r2050[0] :
r2050[1] :
r2050[2] :
r2050[3] :

CB na ztaczu COM —>i<—0dwzorowanie PZD do param. r2050

Stowo odebrane 0
Stowo odebrane 1
Stowo odebrane 2
Stowo odebrane 3

Wskazowka:

Stowa sterowania moga by¢ wyswietlane jako parametry bitowe w r2090 i r2091 .
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P2051[4] CI: PZD do modutu komunikacji (CB) Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 52:0 3
GrupaP: KOM Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 4000:0
taczy dane procesowe (PZD) z modutem komunikacji (CB).
Parametr ten pozwala uzytkownikowi na zdefiniowanie zrédta stéw stanu i wartosci aktualnej dla odpowiedzi
PZD.
r0052 >
r0052 H
r0021
r0053 : ‘
r0053 . i
: | PzD4 PzZD3 PzD2 PZD1
i ZSW2 HIW ZSWA1
|
|
|
!
PKW  Wartos$¢ identyfikatora param. | PZD PKW
PZD  Dane procesowe i |Ramka CB Dane Parametry ||Ramka CB
ZSW  Stowo stanu | : procesowe !
HIW  Gtéwna warto$¢ aktualna | ——— pP2041[0] ——»i
: - Telegram USS —————————»
!
Odwzorowanie PZD z param. P2051 =:< CB na ztaczu COM
Indeks:
P2051[0] : Przesytane stowo O
P2051[1] : Przesytane stowo 1
P2051[2] : Przesytane stowo 2
P2051[3] : Przesytane stowo 3

Najczestsze ustawienia:
Stowo stanu 1
Wartos¢ aktualna 1

52 CO/BO: Aktualne stowo stanu 1 (patrz r0052)

Mozliwe sg inne ustawienia BICO

21 Czestotliwos¢ wyjsciowa przeksztattnika (patrz r0021)

r2053[5] Identyfikacja modutu komunikacji (CB)

Typ danych: U16 Jedn. -

GrupaP: KOM

Min: - Poziom
Fabr: - 3
Max: -

Wyswietla dane identyfikacyjne modutu komunikacji (CB). Rézne typy CB (r2053[0]) podawane sg w

deklaracji numeryczne;j.
Mozliwe ustawienia:
0 Brak opcjonalnego modutu komunikaciji (CB)
1 PROFIBUS DP
2 DeviceNet
256 nie zdefiniowane
Indeks:
r2053[0] : Typ CB (PROFIBUS = 1)
r2053[1] : Wersja oprogramowania

r2053[2] : Data wersji oprogramowania
r2053[3] : Data wersji oprogramowania (Rok)
r2053[4] : Data wersji oprogramowania (Dzief/Miesigc)
r2054[7] Diagnostyka modutu komunikacji (CB) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3

GrupaP: KOM Max: -
Wyswietla informacje diagnostyczne do modutu komunikacji CB).

Indeks:
r2054[0] : Diagnostyka CB 0
r2054[1] : Diagnostyka CB 1
r2054[2] : Diagnostyka CB 2
r2054[3] : Diagnostyka CB 3
r2054[4] : Diagnostyka CB 4
r2054[5] : Diagnostyka CB 5
r2054[6] : Diagnostyka CB 6

Szczegoly:

Patrz instrukcja obstugi odpowiedniego modutu komunikacji (np. Instrukcja Obstugi dla modutu PROFIBUS).
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r2090 BO: Stowo sterowania 1 z modutu komunikacji (CB) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -

Wyswietla pierwsze stowo sterowania odebrane z modutu komunikacji (CB).
Pola bitowe:

Bit0O0 ZAE / WYRL 0 NIE
1 TAK
Bit01 WYZ2: Stop elektryczny 0 TAK
1 NIE
Bit02 WYE3: Szybkie zatrzymanie 0 TAK
1 NIE
Bit03 Zwolnienie impulséw 0 NIE
1 TAK
Bit04 Zwolnienie zadajnika rozruchu 0 NIE
1 TAK
Bit05 Start zadajnika rozruchu 0 NIE
1 TAK
Bit06 Zwolnienie warto$ci zadanej 0 NIE
1 TAK
Bit07 Kwitowanie bitedu 0 NIE
1 TAK
Bit08 JOG w prawo 0 NIE
1 TAK
Bit09 JOG w lewo 0 NIE
1 TAK
Bitlo0 Sterowanie z PLC 0 NIE
1 TAK
Bitll Zmiana kierunku obrotdéw 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Potencjometr silnikowy MOP - Wyze] 0 NIE
1 TAK
Bitl4 Potencjometr silnikowy MOP - Nizej 0 NIE
1 TAK
Bitl5 Sterowanie lokalne / zdalne 0 NIE
1 TAK
Szczegoly:
Informacje do definicji protokotu i potrzebnych ustawien znajdujg sie w instrukcji obstugi do modutu
komunikaciji.
r2091 BO: Stowo sterowania 2 z modutu komunikacji (CB) Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3
GrupaP: KOM Max: -
Wyswietla drugie stowo sterowania odebrane z modutu komunikacji (CB)..
Pola bitowe:
Bit0O0 Czestotliwo$¢é stata bit 0 0 NIE
1 TAK
Bit01 Czestotliwo$¢ stata bit 1 0 NIE
1 TAK
Bit02 Czestotliwo$¢ stata bit 2 0 NIE
1 TAK
Bit08 Zwolnienie regulatora PID 0 NIE
1 TAK
Bit09 Zwolnienie hamowania DC 0 NIE
1 TAK
Bitl3 Btad zewnetrzny 1 0 TAK
1 NIE
Szczegoly:
Informacje do definicji protokotu i potrzebnych ustawien znajdujg sie w instrukcji obstugi do modutu
komunikaciji.
P2100[3] Wybor numeru alarmu Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 65535

Wybiera do 3 btedow lub alarméw dla niestandardowych reakc;ji.

Indeks:
P2100[0] : Numer btedu 1
P2100[1] : Numer btedu 2
P2100[2] : Numer btedu 3

Przyktad:
Jesli btad FO005 ma spowodowa¢ WYL3 zamiast WYL2, nalezy ustawi¢ P2100[0] = 5, wtedy wybrac
zadang reakcje w P2101[0] (w tym przypadku ustawi¢ P2101[0] = 3).

Wskazowka:
Wszystkie bledy posiadajg jako standardowa reakcje WYL2. Dla niektérych kodow btedow, ktére sa
powodowane przez wytaczenia sprzetowe (np. przecigzenie pradowe), nie mozna zmienia¢ standardowych
reakgc;ji.
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P2101[3]

Wartos¢ reakcji stop Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4

Ustawia warto$ci reakcji zatrzymania napedu dla btedéw wybranych przez P2100 (wybor numeru alarmu).

Ten indeksowany parametr wprowadza reakcje na btedy/alarmy, ktére sg zdefiniowane w indeksach 0 do 2
parametru P2100.

Mozliwe ustawienia:

Indeks:

0 Brak reakc;ji, brak wyswietlania
1 Reakcja stop WYt1

2 Reakcja stop WYL2

3 Reakcja stop WYL3

4 Brak reakcji, tylko alarm

P2101[0] : Wartos¢ reakgji stop 1
P2101[1] : Wartos¢ reakcji stop 2
P2101[2] : Wartos¢ reakgji stop 3

Wskazowka:

Ustawienia O - 3 sg dostepne tylko dla biedow.
Ustawienia 0 i 4 sg dostepne tylko dla alarmow.
Indeks 0 (P2101) odnosi sie do btedu/alarmu w indeksie 0 (P2100).

P2103

BI: 1. zrédto kwitowania btedu Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 722:2 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje pierwsze zrodto kwitowania btedu np., klawiatura/wej. binarne itp. (zaleznie od ustawienia).

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)

P2104 BI: 2. zrédto kwitowania btedu Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Wybiera drugie zrodto kwitowania btedu.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)

P2106 Bl: Blad zewnetrzny Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 1:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Wybiera zrédto btedéw zewnetrznych. W przypadku wystapienia btedu zewnetrznego generowany jest
komunikat btedu FO085 i nastepuje puszczenie silnika wybiegiem (WYL2).

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
r2110[4] Numer alarmu Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 2

GrupaP: ALARMY Max: -
Wyswietla informacje alarmowe.
Maksymalnie mogg by¢ wyswietlane 2 aktywne alarmy (indeksy 0 i 1) i 2 historyczne alarmy (indeksy 2 i 3).

Indeks:
r2110[0] : Ostatnie alarmy --, alarm 1
r2110[1] : Ostatnie alarmy --, alarm 2
r2110[2] : Ostatnie alarmy -1, alarm 3
r2110[3] : Ostatnie alarmy -1, alarm 4

Wskazowka:
Wyswietlacz panela obstugi miga, gdy alarm jest aktywny. Diody LED oznaczajg w tym przypadku status
alarmu.
Jesli uzywany jest panel AOP, to wyswietlany jest numer i tekst aktywnego alarmu.

Uwaga:
Indeksy 0 i 1 nie sg zapamietywane.
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P2111 taczna liczba alarmoéow Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4
Wyswietla liczbe alarmoéw (do 4) od czasu ostatniego skasowania. Ustawi¢ na 0, zeby skasowac¢ historie
alarmow.

r2114[2] Licznik czasu pracy Min: - Poziom

Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 3

GrupaP: ALARMY Max: -

Wyswietla licznik czasu pracy. Jest to taczny czas, w ktorym przeksztattnik jest zataczony. Przy wytgczeniu
wartos¢ jest zapamigtywana. Przy ponownym uruchomieniu licznik kontynuuje zliczanie.

Licznik czasu pracy r2114 jest obliczany nastepujaco:
Wartos¢ z r2114[0] jest mnozona przez 65536 i ostatecznie dodawana do wartosci r2114[1]. Jednostkami
odpowiedzi wynikowej sg sekundy. Oznacza to, ze r2114[0] nie odpowiada dniom.

Jesli nie jest przytaczony panel AOP, warto$¢ czasu parametru r0948 wykorzystywana jest do wskazywania
momentu wystapienia btedu.
Indeks:
r2114[0] : Czas systemowy, sekundy, gérne stowo
r2114[1] : Czas systemowy, sekundy, dolne stowo
Przyktad:
Jeslir2114[0] = 1ir2114[1] = 20864,
to otrzymuje sie 1 * 65536 + 20864 = 86400 sekund, co odpowiada 1 dniowi.

Szczegoly:
Patrz r0948 (czas wystgpienia btedu)
P2115[3] Zegar czasu rzeczywistego AOP Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 65535

Wyswietla czas rzeczywisty panela AOP.
Indeks:

P2115[0] : Czas rzeczywisty, sekundy + minuty

P2115[1] : Czas rzeczywisty, godziny + dni

P2115[2] : Czas rzeczywisty, miesiac + rok

Szczegoly:
Patrz P0948 (czas wystagpienia btedu)
P2120 Licznik wskazan Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 4
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 65535

Podaje taczng ilos¢ alarmow. Parametr ten jest zwiekszany, gdy wystapi alarm oraz w przypadku
skasowania alarmu lub btedu. Parametr ten jest uzywany przez narzedzia komputerowe.

P2150 Czestotliwos¢ histerezy f_his Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 3.00 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10.00

Definiuje poziom histerezy stosowanej do poréwnywania czestotliwosci i predkosci z wartoscig progowa,
jak pokazano na ponizszym diagramie.

0
f_akt> 0 \
f_akt —1 f akt>0
- > 14 -
o= r2197 Bit03
r0052 Bit14
1 i
Cz. hist. f_his —
0.00 ... 10.00 [Hz]
P2150.D (3.00)
f_zad X ~ —1| |fakt|>=|f zad|
P X A ——
B 0—=— r2197 bito4
r0053 bit06
J il
_1 1 Cz. hist. f_his
| T_akt] >=]1_zad| *P2150.D (3.00)
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P2155 Wartos¢ progowa czestotliwosci f_1 Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 30.00 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Ustawia warto$¢ progowa f_1 dla poréwnania z predkoscig aktualng (lub czestotliwoscig aktualng). Ta
wartos¢ progowa steruje bitem stanu 4 i 5 w stowie stanu 2 (r0053).

= W. prog.cz. f_1
| f_akt|<=f_1 0.00 ... 650.00 [Hz] 0027350% f[J ,
ms
| f_akt|>f_1 P2155.D (30.00) £2156.D (10)
VF T
f_akt 1 1 T 0o | f akt|<=f 1
g Y . >
W. prog. cz. f_1 r2197 bit 01
0.00 ... 650.00 [HZ] A r0053 bit 05
St. czas. filtra pr. P2155.D (30.00) Cz. hist. f_his
0...1000 [ms] v 0.00 ... 10.00 [Hz]
. P2150.D (3.00
P2153. (5) ) (3.00) =5 |f_akt]>f 1
1T=° 2197 bit 02
1 r i
1 Czasiof , 10053 bit 04
Cz. hist. f_his 0 1000% fms]
0.00 ... 10.00 [HZ] P2156.0 (10)
P2150.D (3.00) )

P2156 Czas opodznienia czestotliwosci progowej f_1 Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 10 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10000
Ustawia czas opdznienia dla poréwnania predkosci lub czestotliwosci z wartoscig progowg f_1 (P2155).

Szczegoly:
Patrz diagram w P2155 (wartos¢ progowa czestotliwosci f_1).

P2164 Histereza uchybu czestotliwosci Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 3.00 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10.00

Histereza rozpoznawania dopuszczalnego uchybu (od wartosci zadanej) czestotliwosci lub predkosci.
Czestotliwos¢ ta steruje bitem 8 w stowie stanu 1 (r0052) i bitem 6 w stowie stanu 2 (r0053).

f akt ==f zad Dop. uchyb cz.
- - 0.00 ... 20.00 [Hz]
P2163.D (3.00) Cz. op. dop. uchybu
0...10000 [ms]
P2165.D (10)

1 ol T f_akt ==f_zad
AY > — D)
o 0 r2197 bit 07
r0052 bit 02
r0053 bit 06
Hist. uchybu cz.
0.00 ... 10.00 [HZ]
P2164.D (3.00)
P2167 Czestotliwos¢ wytaczenia f_wyt Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. Hz Fabr: 1.00 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10.00

Ustawia prog czestotliwosci, przy przekroczeniu ktorej przeksztattnik jest wytaczany.
Jesli czestotliwos¢ spadnie ponizej tego progu, to zostanie ustawiony bit 1 w stowie stanu 2 (r0053).

- Czas op. T_wyt
| f_akt | <=f_wylt 0... 10000 [ms]

) P2168.D (10)
Hamowanie aktywne

(przy zwalnianiu)

—

|f akt | <=f wyt

1 —p
=\ D > > —> —
L o & > r2197 bit 05

IR

—» r0053 bit 01
I Nie wybrano
hamowania
Cz. wyt f_wyt
0.00 ... 10.00 [HZ]
P2167.D (1.00)
Zaleznos¢:
Wtacza tylko, gdy aktywny jest WYL1 lub WYL3.
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P2168 Czas opodznienia T_wyt Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 10 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10000
Okresla, jak dtugo przeksztattnik moze pracowac ponizej czestotliwosci wylaczeni (P2167), zanim nastapi
wylgczenie.
Zaleznos¢:
Aktywny, gdy nie jest sparametryzowany hamulec trzymajacy (P1215).
Szczegoly:
Patrz diagram w P2167 (czestotliwosé wytaczenia).
P2170 Wartos¢ progowa pradu |_prog Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 100.0 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 400.0

Definiuje wartos¢ progowg pradu w [%], w odniesieniu do P0305 (prad znamionowy silnika), ktora jest
uzywana przy poréwnaniu |_akt i |_prog (patrz ponizszy diagram).

|I_akt| > I_prog
1
I_akt A [0 T |akt]>1_prog
I B 7 |—| {>°
0 I r0053 bit 03
I Opdzn. w. p. pr.
0...10000 [ms]
Wartos¢ |_prog P2171.D (10)
0.0 ... 400.0 [%]
P2170.D (100.0)
Wskazowka:
Ta warto$¢ progowa steruje bitem 3 w stowie sterowania 2 (r0053).

P2171 Czas opodznienia wartosci progowej pradu Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 10 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10000
Definiuje czas opdznienia przed aktywacjg poréwnania pradu.

Szczegoly:
Patrz diagram w P2170 (wartos¢ progowa pradu |_prog).

P2172 Wartos¢ progowa napiecia obwodu DC Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. V Fabr: 800 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 2000

Definiuje warto$¢ progowa napiecia obwodu posredniego DC, ktéra jest poréwnywana z napieciem
aktualnym (patrz ponizszy diagram).

Udc A

P2172

U <P2172

A

dc_akt

r0053 1
Bit 7

0 — — >t
> P2172 P2173

U

dc_akt

r0053 1
Bit 8

0 » t
P2173

Wskazowka:
Napiecie to steruje bitem 7 i 8 w stowie stanu 2 (r0053).
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P2173 Czas opdznienia napiecia obwodu DC Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 10 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10000
Definiuje czas opdznienia przed aktywacjg poréwnania wartosci progowej.

Szczegoly:

Patrz diagram w P2172 (warto$¢ progowa napiecia obwodu DC).

P2179 Prég pradu dla detekcji biegu jalowego Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 3.0 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10.0

Warto$¢ progowa pradu dla alarmu A0922 (brak obcigzenia) w [%], w odniesieniu do P0305 (prad
znamionowy silnika), jak pokazano na ponizszym diagramie.

Brak obcigzenia

| 1I_akt | JB

3

Prog pr.: bieg jat. >
0.0 ... 10.0 [%] -
Zwolnienie impulsowania P2179 (3.0) - & [T o Brak obcigzenia
] >
L r2197 bit 11
Opozn. rozp. biegu jat.
0...10000 [ms]
P2180 (2000)
| U_akt 1
! o
0
0
Wskazowka:
Mozliwe, ze silnik nie jest podtaczony (brak obcigzenia) lub brak jednej fazy.

Uwaga:
Jesli nie moze byé podana warto$¢ zadana silnika i aktualna granica (P2179) nie jest przekroczona,
zostanie wystawiony alarm A0922 (nie podano obcigzenia), po uptywie czasu opdznienia (P2180).

P2180 Czas opdznienia dla detekcji biegu jatowego Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. ms Fabr: 2000 3
GrupaP: ALARMY Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 10000
Czas opdznienia dla rozpoznania, ze prad jest mniejszy od wartosci progowej zdefiniowanej w P2179.
Wskazowka:
Mozliwe, ze silnik nie jest podtaczony (brak obcigzenia) lub brak jednej fazy.
Uwaga:

Jesli nie moze byé podana warto$¢ zadana silnika i aktualna granica (P2179) nie jest przekroczona,

zostanie wystawiony alarm A0922 (nie podano obcigzenia), po uptywie czasu opdznienia (P2180).
Szczegoly:

Patrz diagram w P2179 (proég pradu dla rozpoznania biegu jatowego)
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r2197 CO/BO: Stowo kontrolne 1 Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 2
GrupaP: ALARMY Max: -

Stowo kontrolne 1 podaje stan funkcji kontrolnych. Kazdy bit reprezentuje jedng funkcje kontrolnag.
Pola bitowe:

Bit00 f akt >= P1080 (f min) 0 NIE
1 TAK
Bit0l £ akt <= P2155 (f 1) 0 NIE
1 TAK
Bit02 £ akt > P2155 (f 1) 0 NIE
1 TAK
Bit03 f akt > Zero 0 NIE
1 TAK
Bit04 f akt >= Warto$¢ zadana (f_ zad) 0 NIE
1 TAK
Bit05 £ akt <= P2167 (f wyl) 0 NIE
1 TAK
Bit06 f akt > P1082 (f max) 0 NIE
1 TAK
Bit07 f akt == Warto$¢ zadana (f_ zad) 0 NIE
1 TAK
Bit08 i akt r0068 >= P2170 0 NIE
1 TAK
Bit09 Nieodfiltrowane Udc_akt < P2172 0 NIE
1 TAK
BitlO0 Nieodfiltrowane Udc_akt > P2172 0 NIE
1 TAK
Bitll Bieg jatowy 0 NIE
1 TAK
P2200 Bl: Zwolnienie regulatora PID Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 2
GrupaP: TECH Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Tryb PID pozwala uzytkownikowi na zwolnienie/zablokowanie regulatora PID. Ustawienie na 1 zwalnia
regulator PID.

Zaleznos¢:
Zwolnienie regulatora PID automatycznie wytacza normalne czasy ramp ustawione w parametrach P1120 i
P1121 oraz normalne wartosci zadane.

Jednak po rozkazie WYL1 lub WYL3 czestotliwos¢ przeksztattnika jest zmniejszana do zera przy uzyciu
czasu rampy ustawionego w P1121 (przy WYL3: P1135).

Wskazowka:
Zrédto wartosci zadanej PID wybierane jest przy pomocy P2253.Warto$é zadana PID i sygnat zwrotny PID
interpretowane sg jako wartosci procentowe (nie [Hz]). Jesli zwolniony jest regulator PID, to wyjscie
regulatora PID jest wyswietlane jako wartos¢ procentowa i ostatecznie znormalizowana przez P2000 w Hz.

W trzecim poziomie dostepu zrodio zwolnienia dla regulatora PID moze pochodzi¢ réwniez z wejsé
binarnych 722.0 do 722.2 dla DIN1 do DIN3 lub z innego zrédta BICO.

Uwaga:
Najnizsza i najwyzsza czestotliwos¢ silnika (P1080 i P1082), jak réwniez czestotliwosci pomijane (P1091 do
P1094) pozostajg aktywne na wyjsciu przeksztattnika. Uaktywnienie czestotliwosci pomijanych przy
regulacji PID moze prowadzi¢ do niestabilnosci.
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P2201 Stata wartos¢ zadana PID 1 Min:  -130.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 130.00

Definiuje statg wartos¢ zadang PID 1

Dodatkowo kazdy z parametréow wejs¢ binarnych moze byé ustawiony na statg warto§¢ zadang PID przez
wejscia binarne (P0701 - P0703).

Istniejg trzy mozliwosci wyboru statej wartosci zadanej PID:
1 Wybor bezposredni (P0701 = 15 lub P0702 = 15 itd.):
W tym trybie pracy jedno wejscie binarne wybiera jedng statg warto§¢ zadang PID.

2 Wyboér bezposredni + rozkaz ZAt. (P0701 = 16 lub P0702 = 16 itd.):
Opis jak w punkcie 1), jednak w tym trybie pracy przy wyborze wartosci zadanej jednoczes$nie wydawany
jestrozkaz ZAt.

3 Wybor kodowany binarnie (P0701 - P0703 = 17):

Przy uzyciu tej metody mozna wybrac do 7 réznych wartosci zadanych PID.

Wartosci zadane wybierane sg odpowiednio wg nastepujacej tabeli:
Przyktad:

DIN3 DIN2 DIN1
WYL Nieaktywne |Nieaktywne | Nieaktywne
P2201 SC-PID1 |Nieaktywne |Nieaktywne | Aktywne
P2202 SC-PID2 |Nieaktywne | Aktywne |Nieaktywne
P2203 SC-PID3 |Nieaktywne| Aktywne | Aktywne
P2204 SC-PID4 | Aktywne |Nieaktywne |Nieaktywne
P2205 SC-PID5 Aktywne |Nieaktywne | Aktywne
P2206 SC-PID6 | Aktywne | Aktywne |Nieaktywne
P2207 SC-PID7 Aktywne | Aktywne | Aktywne

Wybdr bezposredni statej czestotliwosci SC-PID (P2201) przez wejscie binarne 1 (DIN 1):

P0701 =15
lub
P0701 =99, P1020 = 722.0, P1016 = 1

r0722.0 ) )szo 1i

2.3

4

0 —T°N
No—
P2201 |—>—o
O r2224
Zaleznos¢:
Wymagane jest P2200 = 1 w drugim poziomie dostepu dla zwolnienia zrédta wartosci zadanej.

Wskazowka:

Mozna wybra¢ rézne typy czestotliwosci; przy jednoczesnym wyborze sg one sumowane.

P2201 = 100 % odpowiada 4000 Hex.

P2202 Stala wartos¢ zadana PID 2 Min:  -130.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 10.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 130.00
Definiuje statg warto$¢ zadang PID 2

Szczegoly:

Patrz P2201 (stata warto$¢ zadana PID 1).

P2203 Stata wartos¢ zadana PID 3 Min:  -130.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 20.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 130.00

Definiuje statg warto$¢ zadang PID 3
Szczegoly:
Patrz P2201 (stata warto$¢ zadana PID 1).
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P2204 Stata wartos¢ zadana PID 4 Min:  -130.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 30.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 130.00
Definiuje statg warto$¢ zadang PID 4
Szczegoly:
Patrz P2201 (stata warto$¢ zadana PID 1).
P2205 Stata wartos¢ zadana PID 5 Min:  -130.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 40.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 130.00
Definiuje statg warto$¢ zadang PID 5
Szczegoly:
Patrz P2201 (stata warto$¢ zadana PID 1).
P2206 Stata wartos¢ zadana PID 6 Min:  -130.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 50.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 130.00
Definiuje statg warto$¢ zadang PID 6
Szczegoly:
Patrz P2201 (stata warto$¢ zadana PID 1).
P2207 Stata wartos¢ zadana PID 7 Min:  -130.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 60.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 130.00
Definiuje statg warto$¢ zadang PID 7
Szczegoly:
Patrz P2201 (stata warto$¢ zadana PID 1).
P2216 Tryb statej wartosci zadanej PID - Bit 0 Min: 1 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 3
GrupaP: TECH Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 3

State warto$ci zadane PID mozna wybiera¢ na trzy ré6zne sposoby. Parametr P2216 okresla metode wyboru

Bit 0.

Mozliwe ustawienia:

1 Wybdr bezposredni
2 Wybor bezposredni + rozkaz ZAL
3 Wybdr kodowany binarnie + rozkaz ZAt

P2217 Tryb statej wartosci zadanej PID - Bit 1 Min: 1 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 3
GrupaP: TECH Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 3
Wybdr kodowany binarnie lub wybor bezposredni Bit 1 dla statej wartosci zadanej PID.
Mozliwe ustawienia:
1 Wybér bezposredni
2 Wybdr bezposredni + rozkaz ZAL
3 Wybdr kodowany binarnie + rozkaz ZAt
P2218 Tryb statej wartosci zadanej PID - Bit 2 Min: 1 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 3
GrupaP: TECH Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 3
Wybdr kodowany binarnie lub wybor bezposredni Bit 2 dla statej wartosci zadanej PID.
Mozliwe ustawienia:
1 Wybdr bezposredni
2 Wybdr bezposredni + rozkaz ZAL
3 Wybdr kodowany binarnie + rozkaz ZAt
P2220 Bl: Wybor statej wartosci zadanej PID - Bit 0 Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto rozkazéw dla bitu 0 wyboru statej wartosci zadanej PID.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
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P2221

Bl: Wybor statej wartosci zadanej PID - Bit 1 Min:  0:0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto rozkazéw dla bitu 1 wyboru statej wartosci zadanej PID.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

P2222 Bl: Wybor statej wartosci zadanej PID - Bit 2 Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto rozkazéw dla bitu 2 wyboru statej wartosci zadanej PID.

Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

r2224 CO: Aktualna stata wartos¢ zadana PID Min: - Poziom

Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 2
GrupaP: TECH Max: -
Wyswietla sume wybranych statych warto$ci zadanych PID.
Wskazowka:

100 % = 4000 Hex

P2231 Pamie¢ wartosci zadanej potencjometru sil. r. PID Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1

Pamie¢ wartosci zadanej potencjometru silnikowego dla regulatora PID
Mozliwe ustawienia:

0 PID-Warto$¢ zadana MOP nie jest zapamietywana

1 PID-Wartos¢ zadana MOP jest zapamietywana P2240

Zaleznosc¢:

Przy wyborze 0, po rozkazie WYL warto$¢ zadana powraca do wartosci ustawionej w P2240 (warto$¢
zadana PID-MOP).

Przy wyborze 1 aktywna warto$¢ zadana jest zapamietywana i parametr P2240 jest aktualizowany
odpowiednio do biezacej wartosci.

Szczegoly:
Patrz P2240 (warto$¢ zadana PID-MOP).
P2232 Blokada zmiany kierunku obrotéw pot. sil. reg. PID Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 1 2
GrupaP: TECH Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Blokuje zmiane kierunku obrotéw, gdy wybrano potencjometr silnikowy albo jako gtéwna wartos¢ zadang,
albo jako dodatkowa wartos¢ zadana.
Mozliwe ustawienia:
0 Zmiana kierunku obrotéw dozwolona
1 Zmiana kierunku obrotéw zablokowana

Wskazowka:
Przy ustawieniu 0 zmiana kierunku obrotéw przy pomocy potencjometru silnikowego jest dopuszczalna
(zwiekszanie/zmniejszanie czestotliwosci albo przez wejscia binarne, albo przez przyciski Wyzej Nizej
potencjometru silnikowego).

P2235 Bl: Zrédto potencjometru silnikowego PID-MOP Wyzej Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 19:13 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto rozkazu "Potencjometr silnikowy Wyzej".
Najczestsze ustawienia:

722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)

~
N
N
.

oo

19.D0 = Przycisk Wyzej
Zaleznos¢:
Zmiana wartosci zadanej:
1. uzywaé przyciskow Wyzej/Nizej na panelu BOP lub
2. ustawi¢ P0702/P0703 = 13/14 (funkcja wej$¢ binarnych 2 i 3)
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P2236 Bl: Zrédto potencjometru silnikowego PID-MOP Nizej Min: 0.0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 19:14 3
GrupaP: ROZKAZY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0
Definiuje zrodto rozkazu "Potencjometr silnikowy Wyzej".
Najczestsze ustawienia:
722.0 = Wejscie binarne 1 (P0701 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
7221 = Wejscie binarne 2 (P0702 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.2 = Wejscie binarne 3 (P0703 musi by¢ ustawione na 99, BICO)
722.3 = Wejscie binarne 4 (przez wejscie analogowe, P0704 musi by¢ ustawione na 99)
19.E = Przycisk Nizej
Zaleznos¢:
Zmiana wartosci zadanej:
1. Uzywa¢ przyciskéw Wyzej/Nizej na panelu BOP lub
2. ustawi¢ P0702/P0703 = 13/14 (funkcja wej$¢ binarnych 2i 3)
P2240 Wartos¢ zadana potencjometru silnikowego PID-MOP Min:  -130.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 10.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 130.00
Wartos¢ zadana potencjometru silnikowego.
Pozwala uzytkownikowi na ustawienie wartosci zadanej PID jako warto$ci procentowe;j.
Wskazowka:
100 % = 4000 Hex
r2250 CO: Aktualna wartos¢ zadana pot. siln. PID-MOP Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 2
GrupaP: TECH Max: -
Wyswietla aktualng warto$¢ zadang potencjometru silnikowego jako warto$¢ procentowa.
Wskazowka:
100 % = 4000 Hex
P2253 Cl: Wartos¢ zadana regulatoraPID Min:  0:0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 2
GrupaP: TECH Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Definiuje zrodto dla podawania wartosci zadanej PID.

Parametr ten umozliwia uzytkownikowi wybér zrodta wartosci zadanej PID. Normalnie wybierana jest
cyfrowa warto$¢ zadana przy pomocy statej wartosci zadanej PID lub aktywnej wartosci zadane;j.

PID
MOP
ADC
P2254 o
SC O Regulacja
No—p| NEgulac
PID PID PID ~—— ini
PID P2253 SUM_’ 7R - PT1 PID 13 silnika
USS na - h
ztgczu BOP Apip PIDwyjscie
PID| ~—_|PID
USS na > P2264 I-' PT1[ ——~"|SCL &
zlaczu COM A
E P2200 }
CB na P2251
ztgczu COM
ADC2
Najczestsze ustawienia:
755 = Wejscie analogowe
2224 = Stata wartos¢ zadana PID (patrz P2201 do P2207)
2250 = Aktualna warto$¢ zadana potencjometru siln. PID (patrz P2240)
P2254 Cl: Zrédto dodatkowej wartosci zadanej PID Min:  0:0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 0:0 3
GrupaP: TECH Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0

Wybiera zrédto dla dodatkowej wartosci zadanej PID (sygnat kompensacji). Sygnat ten jest mnozony przez

wzmochnienie dodatkowej wartosci zadanej i dodawany do wartosci zadanej PID.

Najczestsze ustawienia:

755 = Wejscie analogowe

2224 = Stata wartos¢ zadana PID (patrz P2201 do P2207)

2250 = Aktualna warto$¢ zadana potencjometru siln. PID (patrz P2240)
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P2255 Wzmocnienie wartosci zadanej PID Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 100.00 3
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 100.00
Wspdtczynnik wzmocnienia dla wartosci zadanej PID. Wartos¢ zadana PID jest mnozona przez ten
wspotczynnik wzmocnienia, aby zachowaé odpowiedni stosunek pomiedzy gléwna i dodatkowa wartoscig
zadana.
P2256 Wzmocnienie dodatkowej wartosci zadanej PID Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 100.00 3
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 100.00
Wspdtczynnik wzmocnienia dla dodatkowej wartosci zadanej PID. Wspdtczynnik ten skaluje dodatkowg
wartos¢ zadana, ktdra jest dodawana do gtéwnej wartosci zadanej PID.
P2257 Czas przyspieszania dla wartosci zadanej PID Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 1.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00
Ustawia czas przyspieszania dla statej wartosci zadanej PID.
Wartos¢ zadana PID (%)
A
I
I |
100 % |
I
I
I
I
I
I
I
I
I
0 I > t(s)
«——— P57 —
Zaleznos¢:
P2200 = 1 (regulator PID jest zwolniony) wylgcza normalny czas rampy przyspieszania (P1120).
Czas przyspieszania PID dziata tylko dla warto$ci zadanej PID i jest aktywny tylko przy zmianie wartosci
zadanej PID oraz po podaniu rozkazu ZAt (gdy wartos¢ zadana PID uzywa tej rampy, aby osiagna¢ swa,
wartos¢ od 0%).
Uwaga:
Ustawienie zbyt krotkiego czasu przyspieszania moze prowadzi¢ do wylaczenia przeksztattnika z powodu
przecigzenia pragdowego.
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P2258 Czas hamowania dla wartosci zadanej PID Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 1.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 650.00

Ustawia czas hamowania dla statej wartosci zadanej PID.

Sollwert (%)
A |

100 %

| - t(s)

l— pP22sg —pl
Zaleznos¢:
P2200 = 1 (regulator PID jest zwolniony) wylgcza normalny czas rampy hamowania (P1121).

Czas hamowania wartosci zadanej PID jest aktywny tylko przy zmianach wartosci zadanej PID.

P1121 (czas hamowania) i P1135 (czas hamowania WYL3) okreslajg czasy ramp, ktére sg uzywane po
rozkazie WY£1 lub WYES.

Uwaga:
Ustawienie zbyt krotkiego czasu hamowania moze prowadzi¢ do wytaczenia przeksztattnika z powodu zbyt
wysokiego napiecia (F0002) / przecigzenia pragdowego (FO001).

r2260 CO: Wartos¢ zadana PID po zadajniku PID-ZR Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 2
GrupaP: TECH Max: -
Wyswietla tgczng aktywng wartosé zadang PID po zadajniku rozruchowym PID-ZR w [%].
Wskazowka:
100 % = 4000 Hex
P2261 Stata czasowa filtra wartosci zadanej PID Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 0.00 3
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 60.00
Ustawia statg czasowg dla wygtadzania wartosci zadanej PID.
Wskazowka:
0 = Brak wygtadzania
r2262 CO: Odfiltrowana wartos¢ zadana PID po ZR Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 3
GrupaP: TECH Max: -

Wyswietla odfiltrowang warto$¢ zadang PID po zadajniku rozruchowym PID jako warto$¢ procentowa.
Parametr r2262 otrzymuje sie z odfiltrowanego parametru r2260, ktéry zostat odfiltrowany przez filtr PT1 ze

stalg czasowg P2261.
Wskazowka:
100 % = 4000 Hex
P2264 Cl: Wartos¢ aktualna regulatora PID Min: 0.0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U32 Jedn. - Fabr: 755:0 3
GrupaP: TECH Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 4000:0 Przinm

Wybiera zrédto sygnatu wartosci aktualnej PID.
Najczestsze ustawienia:

755 = Wejscie analogowe

2224 = Stata wartos¢ zadana PID

2250 = Woyjscie potencjometru silnikowego PID-MOP
Wskazowka:

Jesli wybrane jest wejscie analogowe, to przy pomocy parametréw P0756 do PO760 mozna ustawic
przesunigcie i wzmocnienie (skalowanie ADC).

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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P2265 Stata czasowa filtra wartosci aktualnej PID Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 0.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 60.00
Okresla statg czasowa filtra wartosci aktualnej PID.
r2266 CO: Odfiltrowana wartos¢ aktualna PID Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 2
GrupaP: TECH Max: -
Wyswietla odfiltrowany sygnat wartosci aktualnej PID jako warto$¢ procentowa.
Wskazowka:
100 % = 4000 Hex
P2267 Maksymalna wartos¢ aktualna PID Min:  -200.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 100.00 3
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 200.00
Ustawia gérng granice dla sygnatu wartosci aktualnej PID w [%)].
Wskazowka:
100 % = 4000 Hex
Uwaga:
Gdy PID jest aktywny (P2200 = 1) i sygnat wzrosnie powyzej tej wartosci, to nastapi wytaczenie
przeksztattnika z btedem F0222.
P2268 Minimalna wartos¢ aktualna PID Min:  -200.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.00 3
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 200.00
Ustawia gérna granice dla sygnatu wartosci aktualnej PID w [%)].
Wskazowka:
100 % = 4000 Hex
Uwaga:
Gdy PID jest aktywny (P2200 = 1) i sygnat zmaleje ponizej tej wartosci, to nastapi wytaczenie
przeksztaitnika z btedem F0221.
P2269 Wzmocnienie wartosci aktualnej PID Min:  0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 100.00 3
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 500.00
Umozliwia uzytkownikowi skalowanie wartosci aktualnej PID jako wartosci procentowej.
Wzmocnienie 100,0 % oznacza, ze sygnat wartosci aktualnej nie bedzie zmieniany.
P2270 Wybér funkcji wartosci aktualnej PID Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 3

Stosuje funkcje arytmetyczne do sygnatu wartosci aktualnej PID, pozwalajac na mnozenie wyniku przez
P2269 (wzmocnienie wartosci aktualnej PID).

Mozliwe ustawienia:

0 Zablokowane

1 Pierwiastek kwadratowy (v X )

2 Kwadrat ()
3  Szescian (X)

P2271

Typ przetwornika PID Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 1

Umozliwia uzytkownikowi wybranie typu przetwornika dla sygnatu zwrotnego PID.

Mozliwe ustawienia:

0 Zablokowane
1 Inwersja sygnatu warto$ci aktualnej PID

Uwaga:

Wazne jest, aby wybra¢ poprawny typ przetwornika.

W razie niepewnosci odnos$nie wprowadzenia 0 lub 1, poprawny typ mozna okresli¢ w sposéb nastepujacy:
1. Zablokowa¢ funkcje PID (P2200 = 0).

2. Zwieksza¢ czestotliwos¢ silnika mierzac przy tym sygnat wartosci aktualne;.

3. Jesli sygnat wartosci aktualnej rosnie przy zwiekszaniu czestotliwosci silnika, wtedy typ przetwornika PID
musi by¢ ustawiony na 0.

4. Jesli sygnat wartosci aktualnej maleje przy zwiekszaniu czestotliwosci silnika, wtedy typ przetwornika PID
musi by¢ ustawiony na 1.
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r2272 CO: Wyskalowana wartos¢ aktualna PID Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 2
GrupaP: TECH Max: -
Wyswietla wyskalowany sygnat wartosci aktualnej PID jako warto$¢ procentowa.
Wskazowka:
100 % = 4000 Hex
r2273 CO: Uchyb regulatora PID Min: - Poziom
Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 2
GrupaP: TECH Max: -
Wyswietla uchyb regulatora PID pomiedzy sygnatami wartosci zadanej i aktualnej w %.
Wskazowka:
100 % = 4000 Hex
P2280 Wzmochnienie proporcjonalne regulatora PID Min:  0.000 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. - Fabr: 3.000 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 65.000
Pozwala uzytkownikowi na ustawienie wzmocnienia proporcjonalnego dla regulatora PID.
Regulator PID jest wykonany przy uzyciu modelu standardowego.
P2280 P2285
Kp Tn
Wart. zad. + ] . ~— .| Regulacja
PID _ - silnika
2262
Sy%l o 2273 12294
r2272

Dla uzyskania mozliwie najlepszego wyniku nalezy uaktywni¢ zaréwno czton P, jak réwniez czion I.

Zaleznos¢:
P2280 = 0 (wzmocnienie proporcjonalne PID = 0):

Jesli czton P jest ustawiony na 0, to czton | regulatora PID oddziatywuje na kwadrat uchybu regulatora.

P2285 = 0 (czas catkowania PID = 0):
Regulator PID dziata odpowiednio jako regulator P.

Wskazowka:

Jesli w systemie wystepujg nagte zmiany o charakterze skokowym sygnatu wartosci aktualnej, to zwykle
czton P musi by¢ ustawiony na matg warto$¢ (0,5) i jednocze$nie musi by¢ zmniejszony czton |.

P2285 Stata czasowa catkowania regulatora PID Min:  0.000 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 0.000 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 60.000
Ustawia statg czasowg catkowania dla regulatora PID.

Szczegoly:

Patrz P2280 (wzmochienie proporcjonalne PID).

P2291 Gorna granica wyjscia regulatora PID Min:  -200.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 100.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 200.00

Ustawia gérna granice dla wyjscia regulatora PID (w %).
Zaleznos¢:

Jesli Fmax (P1082) jest wieksze niz P2000 (czestotliwos¢ odniesienia), wtedy aby osiagnaé Fmax musi byé

zmienione albo P2000, lub P2291 (gdérna granica wyjscia PID).

Wskazowka:

100 % = 4000 Hex (jak zdefiniowano przez P2000 (czestotliwos¢ odniesienia)).
P2292 Dolna granica wyjscia regulatora PID Min:  -200.00 Poziom

StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. % Fabr: 0.00 2
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 200.00
Ustawia dolng granice dla wyjscia regulatora PID (w %).

Zaleznos¢:
Wartos¢ ujemna umozliwia bipolarny sposéb pracy regulatora PID.

Wskazowka:

100 % = 4000 Hex
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P2293 Czas rampy przyspieszania/lhamowania ograniczenia PID Min: 0.00 Poziom
StatU: UPG Typ danych: Float Jedn. s Fabr: 1.00 3
GrupaP: TECH Aktywny: Natychmiast SU Nie Max: 100.00
Ustawia maksymalny czas przyspieszania/hamowania na wyjsciu regulatora PID.
Gdy regulator PID jest aktywny ograniczenia wyjsciowe rosng wg rampy od 0 do granic ustawionych w
P2291 (gérna granica wyjscia PID) i P2292 (dolna granica wyjscia PID). Ograniczenia te eliminujg duze
skoki wyjscia regulatora PID przy starcie przeksztattnika. Gdy tylko granice zostang osiagniete, dynamika
regulatora PID nie jest wiecej ograniczana przez te czasy przyspieszania hamowania (P2293).
Te czasy ramp sg aktywne po rozkazie ZAt.

Wskazowka:

Jesli zostanie wystawiony rozkaz WYL1 lub WYL3, czestotliwo$¢ wyjsciowa przeksztaltnika maleje wg
czasu rampy ustawionego w P1121 (czas hamowania) lub P1135 (czas hamowania WY+3).

r2294 CO: Aktualne wyjscie regulatora PID Min: - Poziom

Typ danych: Float Jedn. % Fabr: - 2
GrupaP: TECH Max: -
Wyswietla sygnat wyjsciowy regulatora PID jako wartos¢ procentowg
Wskazowka:

100 % = 4000 Hex

P3900 Koniec szybkiego uruchamiania Min: 0 Poziom
StatU: U Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 3
GrupaP: SU Aktywny: Po potw. SU Tak Max: 3 Przinm

Przeprowadza obliczenia potrzebne dla optymalnej pracy silnika.

Po zakonczeniu obliczen parametry P3900 i PO010 sg automatycznie kasowane do pierwotnej wartosci O.

Mozliwe ustawienia:

0 Brak szybkiego uruchamiania

1 Zakonczenie szybkiego uruchamiania z resetem do ustawien fabrycznych
2 Zakonczenie szybkiego uruchamiania

3 Zakonczenie szybkiego uruchamiania tylko dla danych silnika

Zaleznos¢:

Zmiana jest mozliwa tylko, gdy P0010 ustawione jest na 1 (szybkie uruchamianie).
Wskazowka:

P3900 = 1:

Jesli wybierze sie ustawienie 1, zachowane zostang tylko te ustawienia parametrow, ktére zostaty
wprowadzone poprzez menu ,Szybkie uruchamianie”. Wszystkie inne zmiany parametréow wtacznie z
ustawieniami wejsé/ wyjs¢ sa tracone. Wykonywane sa rowniez obliczenia silnika.

P3900 = 2:

Jesli wybierze sie ustawienie 2, obliczone zostang tylko te parametry, ktére zalezg od parametréw w menu
~Szybkie uruchamianie” (P0010 = 1). Ustawienia wej$¢/wyjs¢ sa kasowane do ustawien fabrycznych i
wykonywane sg obliczenia silnika.

P3900=3:

Jesli wybierze sie ustawienie 3, wykonane zostana tylko obliczenia silnika i regulatoréw. Zakonczenie
szybkiego uruchamiania przy pomocy tego ustawienia pozwala na zaoszczedzenie czasu (przyktadowo
wtedy, gdy zostaty zmienione tylko dane tabliczki znamionowe;j silnika).

Oblicza rézne parametry silnika nadpisujac poprzednie wartosci. Obejmujg one P0344 (ciezar silnika),
P0350 (czas rozmagnesowywania), P2000 (czestotliwos¢ odniesienia) i P2002 (prad odniesienia).

P3950 Parametr serwisowy Min: 0 Poziom
StatU: UPG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 4
GrupaP: ZAWSZE Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 255
Udostepnia specjalne parametry dla rozwoju (tylko ekspert) i funkcjonalnosci fabrycznej (parametry
kalibracji).
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r3954[13] Wersja CM i identyfikator GUI Min: - Poziom
Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: - 4
GrupaP: - Max: -

Stuzy do przyporzadkowania oprogramowania (tylko dla celéw wewnetrznych SIEMENS-a).
Indeks:

r3954[0] : Wersja CM (gtdwna wersja)

r3954[1] : Wersja CM (podwersja)

r3954[2] : Wersja CM (poziom bazowy lub poprawka)

r3954[3] : Identyfikator GUI

r3954[4] : Identyfikator GUI

r3954[5] : Identyfikator GUI

r3954[6] : Identyfikator GUI

r3954[7] : Identyfikator GUI

r3954[8] : Identyfikator GUI

r3954[9] : Identyfikator GUI

r3954[10] : Ildentyfikator GUI

r3954[11] : Identyfikator GUI (gtéwna wersja)

r3954[12] : Identyfikator GUI (podwersja)

P3980 Wybor rozkazu uruchamiania Min: 0 Poziom
StatU: T Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 4
GrupaP: - Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 66

Przetacza zrodta rozkazow i wartosci zadanej pomiedzy dowolnie programowalnymi parametrami BICO i
statymi profilami rozkazéw/wartosci zadanej dla uruchamiania.

Zrédta rozkazow i wartosci zadanej moga byé zmieniane odrebnie. Cyfra dziesietna wybiera zrédto
rozkazow, a cyfra jednosci wybiera zrodto wartosci zadane;.
Mozliwe ustawienia:

0 Rozkazy = Parametry BICO Wartos¢ zadana = Parametry BICO

1 Rozkazy = Parametry BICO Wartos¢ zadana = Warto$¢ zadana MOP

2 Rozkazy = Parametry BICO Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana
3 Rozkazy = Parametry BICO Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata

4 Rozkazy = Parametry BICO Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP

5 Rozkazy = Parametry BICO Wartos¢ zadana = USS na ztagczu COM

6 Rozkazy = Parametry BICO Wartos¢ zadana = CB na ztagczu COM

10 Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = Parametry BICO

11 Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = Wartos¢ zadana MOP

12  Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana

13 Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata

15 Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP

16 Rozkazy = BOP Wartos¢ zadana = USS na ztagczu COM

40 Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = Parametry BICO

41  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = Wartos¢ zadana MOP

42  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana
43  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata

44  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP

45  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = USS na ztagczu COM

46  Rozkazy = USS na ztaczu BOP Wartos¢ zadana = CB na ztagczu COM

50 Rozkazy = USS na ztgczu COM Wartos¢ zadana = Parametry BICO

51 Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = Warto$¢ zadana MOP

52 Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana
53 Rozkazy = USS na ztgczu COM Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata

54  Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP

55 Rozkazy = USS na zlgczu COM Wartos¢ zadana = USS na ztagczu COM

60 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = Parametry BICO

61 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = Warto$¢ zadana MOP

62 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = Analogowa wartos¢ zadana
63 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = Czestotliwos¢ stata

64 Rozkazy = CB na ztagczu COM Wartos¢ zadana = USS na ztaczu BOP

66 Rozkazy = CB na ztgczu COM Wartos¢ zadana = USS na ztgczu COM

P3981 Reset aktywnego biedu Min: 0 Poziom
StatU: uG Typ danych: U16 Jedn. - Fabr: 0 4
GrupaP: ALARMY Aktywny: Po potw. SU Nie Max: 1

Kasuje aktywny btad, przy zmianie wartosci z 0 na 1.
Mozliwe ustawienia:

0 Brak resetu btedu

1 Reset btedu
Wskazowka:

Automatycznie kasowane do 0.
Szczegoly:

Patrz P0947 (ostatni kod btedu)
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3 Komunikaty btedéw i alarmoéow

3.1 Komunikaty btedow
Przy wystgpieniu btedu przeksztattnik wytgcza sie i na wyswietlaczu pojawia sie kod
btedu.
WSKAZOWKA

Komunikaty btedéw mozna pokwitowaé nastepujaco:
Mozliwos¢ 1: Wytaczy¢ i ponownie zataczy¢ zasilanie przeksztattnika

Mozliwos¢ 2: Nacisng¢ przycisk @ na panelu BOP lub AOP
Mozliwos¢ 3: Poprzez wejscie binarne 3

Komunikaty btedéw sg zapamietywane w parametrze r0947 pod ich numerami kodowymi
(np. FOO03 = 3). Przynalezng warto$¢ btedu mozna znalez¢ w parametrze r0949. Jesli
btad nie posiada zadnej wartosci, to wartos¢ bedzie wynosi¢ 0. Nastepnie mozna
odczyta¢ czas wystgpienia btedu (r0948) i liczbe komunikatéw btedow (P0952)
zapamietanych w parametrze r0947.

F0001 Przecigzenie pradowe WYL2

Przyczyna
»  Moc silnika (P0307) nie odpowiada mocy falownika (P0206)
»  Zbyt dlugie kable silnikowe

»  Zwarcie w przewodach silnikowych
» Doziemienie

Diagnoza i usuwanie
Sprawd2|c nastepujace punkty:
Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztattnika (P0206)7?
Czy zachowane sg wartosci graniczne dtugosci kabli?
Czy wystepuje zwarcie lub doziemienie w kablach silnikowych lub w silniku?
Czy parametry silnika odpowiadajg zastosowanemu silnikowi?
Czy wartos¢ rezystancji stojana (P0350) jest prawidtowa?
Czy silnik jest przecigzony lub zablokowany wirnik?
> Zwugkszyc czas przyspieszania (P1120)
» Zmniejszyc¢ forsowanie (P1311 & P1312)

RESINSRNTER

F0002 Zbyt wysokie napiecie WYL2

Przyczyna

» Zablokowany regulator napiecia obwodu posredniego Udc (P1240 = 0)

» Napiecie obwodu posredniego (r0026) wyzsze niz wartos¢ wyzwalania (P2172)

» Zbyt wysokie napiecie moze byé spowodowane zaréwno przez zbyt wysokie napiecie zasilania, jak i przez
prace generatorowg silnika. Praca generatorowa moze by¢ powodowana przez szybkie hamowanie, lub
przez aktywne obcigzenie silnika

Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy napiecie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy wiaczony jest regulator napiecia obwodu posredniego Udc (P1240) i poprawnie
sparametryzowany?
3. Czy czas hamowania (P1121) odpowiada momentowi obcigzenia?
4. Czy wymagana moc hamowania lezy w dopuszczalnym zakresie?

MICROMASTER 420 Siemens Sp. z o0.0.
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F0003

F0004

F0005

Zbyt niskie napiecie WYL2

Przyczyna

» Awaria zasilania
» Nagty skok obciazenia powyzej podanych wartosci granicznych

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy napiecie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy nie ma chwilowych zanikéw napiecia zasilania?

Przegrzanie przeksztaltnika WYL2

Przyczyna

» Niewystarczajgce przewietrzanie
» Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy obcigzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy wentylator obraca sie, gdy przeksztattnik pracuje?
3. Czy czestotliwosé pulsowania (P1800) ma wartos¢ fabryczng? W razie potrzeby przywréci¢
4. Czy temperatura otoczenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

Catka cieplna I’t przeksztattnika WYL2

Przyczyna

» Przeksztaltnik jest przecigzony
» Zbyt wysoki cykl obciazenia
» Moc silnika (P0307) jest wieksza niz moc przeksztaitnika (P0206)

Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy obciagzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztattnika (P0206)?

F0011 Przegrzanie silnika WYL
Przyczyna
»  Silnik jest przecigzony
»  Zie dane silnika
»  Dlugotrwata praca przy niskich predkosciach
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy dane silnika sg prawidtowe (tabl. znamionowa)?, jesli nie, przeprowadzi¢ szybkie uruchomienie
2. Czy cykl obcigzenia jest prawidtowy?
3. Zmniejszy¢ forsowanie napiecia (P1310, P1311, P1312)
4. Czy parametr temperaturowej statej czasowej silnika (P0611) jest wtasciwie ustawiony?
5.  Sprawdzi¢ parametr alarmu catki cieplnej silnika (P0614)
F0041 Btad identyfikacji danych silnika WYL2
Przyczyna
Nie powiodta sie identyfikacja danych silnika
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Czy silnik jest przytgczony do przeksztattnika?
» Czy dane silnika w parametrach od P0304 do P0311 sg poprawne?
» W jaki sposdb musi byé przytaczony silnik (gwiazda, tréjkat)?
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F0051 Btad pamieci EEPROM parametru WYL2

Przyczyna
Niepowodzenie podczas procesu odczytu lub zapisu parametru w pamieci EEPROM.

Diagnoza i usuwanie
1. Przywrdcenie ustawien fabrycznych, a nastepnie parametryzacja od nowa
2. Skontaktowa¢ sie z Dziatem Doradztwa Technicznego / Serwisu

F0052 Btad stosu mocy WYL2

Przyczyna
Btad odczytu danych mocy lub niewtasciwe dane sekcji mocy

Diagnoza i usuwanie
Btad sprzetowy, skontaktowac sie z Dziatem Doradztwa Technicznego / Serwisu

F0060 Przekroczenie czasu oczekiwania ASIC WYL2

Przyczyna
Wewnetrzna awaria komunikaciji

Diagnoza i usuwanie
1. Jesli btad wystepuje nadal, wymieni¢ przeksztattnik
2. Skontaktowa¢ sie z Dziatem Serwisu!

F0070 Btad wartosci zadanej modutu komunikacji (CB) WYL2

Przyczyna
Brak wartosci zadanych z magistrali komunikacyjnej podczas czasu kontrolnego telegramu

Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ modut komunikacyjny (CB) i partnera komunikacji (urzadzenie master)

F0071 Btad wartosci zadanej USS (ztacze BOP) WYL2

Przyczyna
Brak wartosci zadanych z USS podczas czasu kontrolnego telegramu

Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ potaczenia przesytu danych i mastera USS

F0072 Btad wartosci zadanej USS (ztacze COM) WYL2

Przyczyna
Brak wartosci zadanych z USS podczas czasu kontrolnego telegramu

Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ potaczenia przesytu danych i mastera USS

F0080 Utrata sygnatu na wejsciu analogowym WYL2

Przyczyna
» Przerwanie przewodu
» Sygnat poza warto$ciami granicznymi

F0085 Btad zewnetrzny WYL2

Przyczyna
Zewnetrzne wyzwolenie btedu przyktadowo przez wejscie binarne
Diagnoza i usuwanie
Usuna¢ przyczyne btedu zewnetrznego lub zablokowaé np. wejscie binarne dla btedu zewnetrznego

F0101 Przepetnienie stosu WYL2

Przyczyna
Btad programowy lub awaria procesora
Diagnoza i usuwanie
1. Wykona¢ procedury autotestu
2. Wymieni¢ przeksztaltnik
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F0221 Sprzezenie zwrotne PID ponizej wartosci minimalnej WYL2

Przyczyna
Sprzezenie zwrotne PID ponizej wartosci minimalnej P2268
Diagnoza i usuwanie
1. Zmieni¢ warto$¢ P2268
2. Ustawi¢ wzmocnienie sprzezenia zwrotnego

F0222 Sprzezenie zwrotne PID powyzej wartosci maksymalnej WYL2

Przyczyna
Sprzezenie zwrotne PID powyzej wartosci maksymalnej P2267
Diagnoza i usuwanie
1. Zmieni¢ warto$¢ P2267
2. Ustawi¢ wzmocnienie sprzezenia zwrotnego

F0450 Niepowodzenie testu BIST WYL2
Przyczyna
Wart. btedu = 1: Nie powiodly sie niektore testy dla czesci sekcji mocy
2: Nie powiodty sie niektore testy dla czesci modutu regulacji
4: Nie powiodty sie niektore testy funkcjonalne
8: Nie powiodty sie testy modutu wejsé/wyjsé

16: Awaria wewnetrznej pamieci RAM podczas testu zatgczania
Diagnoza i usuwanie
Btad sprzetowy, skontaktowac sie z Dziatem Doradztwa Technicznego / Serwisu

3.2 Komunikaty alarmoéw

Komunikaty alarméw zapamietywane sg w parametrze r2110 pod ich humerem kodowym
(np. A0503 = 503) i mozna je stamtad odczytac.

A0501 Wartos¢ graniczna pradu

Przyczyna
» Moc silnika (P0307) nie odpowiada mocy falownika (P0206)
» Zbyt dtugie kable silnikowe
» Doziemienie

Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztattnika (P0206)?
Czy zachowane sg wartosci graniczne dtugosci kabli?
Czy wystepuje zwarcie lub doziemienie w kablach silnikowych lub w silniku?
Czy parametry silnika odpowiadajg zastosowanemu silnikowi?
Czy wartos¢ rezystancji stojana (P0350) jest prawidtowa?
Czy silnik jest przecigzony lub zablokowany wirnik?
Zwiekszy¢ czas przyspieszania (P1120)
Zmniejszy¢ forsowanie (P1311 & P1312)

YVVVVYYYYVY

A0502 Goérna wartos¢ graniczna napiecia

Przyczyna
» Osiagnieto goérng wartos¢ graniczng napiecia
» Alarm moze sie ukaza¢ podczas rampy hamowania, gdy wytaczony jest regulator napiecia w obwodzie
posrednim DC (P1240 = 0)
» Zbyt krotki czas hamowania (P1121)
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Czy napiecie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?
» Czy witaczony jest regulator napiecia obwodu posredniego Udc (P1240) i poprawnie sparametryzowany?
» Czy czas hamowania (P1121) odpowiada momentowi obcigzenia?

A0503 Dolna wartos¢ graniczna napiecia

Przyczyna
» Awaria zasilania
» Napiecie zasilania (P0210) i nastepnie réwniez napiecie obwodu posredniego (r0026) ponizej zdefiniowanej
wartosci granicznej (P2172)
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Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Czy napiecie zasilania (P0210) lezy w dopuszczalnym zakresie?
» Czy nie ma chwilowych zanikéw napigcia zasilania?

A0504 Przegrzanie przeksztattnika

Przyczyna

Przekroczono prég alarmowy temperatury radiatora chtodzacego przeksztattnika (P0614); prowadzi to do

redukcji czestotliwosci pulsowania i/lub czestotliwosci wyjsciowej (zaleznie od ustawienia w parametrze P0610).
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

» Czy obcigzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

» Czy wentylator obraca sie, gdy przeksztattnik pracuje?

» Czy czestotliwos¢ pulsowania (P1800) ma wartos¢ fabryczng? W razie potrzeby przywréci¢

» Czy temperatura otoczenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

A0505 Catka cieplna I’t przeksztaltnika

Przyczyna
Przekroczono granice alarmu (P0294), czestotliwo$¢ wyjsciowa i/lub czestotliwos¢ pulsowania zostang
zredukowane w przypadku, gdy ustawiono P0610 = 1.
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy obcigzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?
2. Czy moc silnika (P0307) odpowiada mocy przeksztattnika (P0206)?

A0506 Cykl obcigzenia przeksztattnika

Przyczyna
Temperatura radiatora chtodzacego i temperatura modelu ztacza lezg poza dopuszczalnymi zakresami.
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
1. Czy obcigzenie i cykl obcigzenia lezy w dopuszczalnym zakresie?

A0511 Catka cieplna I’t silnika

Przyczyna
» Silnik jest przecigzony
» Zbyt wysoki cykl obciazenia
Diagnoza i usuwanie
Niezaleznie od rodzaju kontroli temperatury sprawdzi¢:
1.  Zmniejszy¢ forsowanie napiecia (P1310, P1311, P1312)
2. Czy parametr temperaturowej statej czasowe;j silnika (P0611) jest wtasciwie ustawiony?
3.  Sprawdzi¢ parametr alarmu catki cieplnej silnika (P0614)
4.  Czy silnik pracowat przez dtuzszy czas przy niskich predkosciach?
>

A0541 Aktywna identyfikacja danych silnika

Przyczyna
Zostata wybrana lub wtasnie jest wykonywana identyfikacja danych silnika (P1910).

A0600 Utrata danych RTOS

Przyczyna
Btad programowy.

A0700 Alarm 1 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji

A0701 Alarm 2 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna

Specyficzny alarm modutu komunikacji
Diagnoza i usuwanie

Patrz podrecznik modutu komunikacji
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A0702

A0703

A0704

A0705

A0706

A0707

A0708

A0709

A0710

A0711

Alarm 3 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna
Specyficzny alarm modutu komunikacji

Diagnoza i usuwanie
Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 4 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna
Specyficzny alarm modutu komunikacji

Diagnoza i usuwanie
Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 5 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna
Specyficzny alarm modutu komunikacji

Diagnoza i usuwanie
Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 6 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna
Specyficzny alarm modutu komunikacji

Diagnoza i usuwanie
Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 7 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna
Specyficzny alarm modutu komunikacji

Diagnoza i usuwanie
Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 8 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna
Specyficzny alarm modutu komunikacji

Diagnoza i usuwanie
Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 9 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna
Specyficzny alarm modutu komunikacji

Diagnoza i usuwanie
Patrz podrecznik modutu komunikacji

Alarm 10 modutu komunikacji (CB)

Przyczyna
Specyficzny alarm modutu komunikacji

Diagnoza i usuwanie
Patrz podrecznik modutu komunikacji

Btad komunikacji CB

Przyczyna
Utrata komunikacji z CB (modut komunikaciji)

Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ modut sprzet komunikacji

Btad konfiguracji modutu komunikacji (CB)

Przyczyna

Modut komunikacji (CB) zgtasza btad konfiguraciji
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ parametry modutu komunikacji
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A0910

A0911

A0920

A0921

A0922

A0923

Wyltaczony regulator Udc-max

Przyczyna
Regulator Udc max zostat dezaktywowany, poniewaz nie byt w stanie utrzyma¢ napiecia obwodu posredniego
(r0026) wewnatrz wartosci granicznych (P2172)
» Woystepuje, gdy napiecie zasilania (P0210) jest permanentnie za wysokie
» Woystepuje, gdy silnik jest napedzany przez aktywne obcigzenie, ktére powoduje przejscie silnika do pracy
regeneratywne;j
» Woystepuje podczas rampy hamowania przy bardzo wysokich momentach obcigzenia
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Czy napiecie zasilania (P0756) lezy w dopuszczalnym zakresie?
» Czy cykl obciazenia i wielko$¢ obcigzenia lezg w dopuszczalnych granicach?

Aktywny regulator Udc-max

Przyczyna
Regulator Udc max jest aktywny; czasy rampy hamowania bedg automatycznie wydtuzane, aby utrzymac¢
napiecie obwodu posredniego (r0026) wewnatrz wartosci granicznej (P2172).
Diagnoza i usuwanie
Sprawdzi¢ nastepujace punkty:
» Parametr napiecia wejsciowego przeksztattnika
» Czy czasy hamowania nie sg zbyt krotkie?

Niewtasciwie ustawione parametry przetwornika ADC

Przyczyna
Parametry przetwornika analogowo-cyfrowego ADC nie powinny by¢ ustawione na jednakowe wartosci,
poniewaz prowadzitoby to do nielogicznych rezultatow.
Wart. btedu = 0: Identyczne ustawienia parametréow dla wyjscia
1: Identyczne ustawienia parametréw dla wejscia
2: Ustawienia parametréw dla wyjscia nie odpowiadajg typowi przetwornika ADC

Niewtasciwie ustawione parametry przetwornika DAC

Przyczyna
Parametry przetwornika cyfrowo-analogowego DAC nie powinny by¢ ustawione na jednakowe wartosci,
poniewaz prowadzitoby to do nielogicznych rezultatow.
Wart. btedu = 0: Identyczne ustawienia parametréw dla wyjscia
1: ldentyczne ustawienia parametréw dla wejscia
2: Ustawienia parametréw dla wyjscia nie odpowiadajg typowi przetwornika DAC

Brak obciazenia na przeksztattniku

Przyczyna

Brak obcigzenia przeksztattnika.

Niektdre funkcje moga przebiegaé inaczej niz w normalnych warunkach obcigzenia.
Diagnoza i usuwanie

Sprawdzi¢ nastepujace punkty:

» Czy obcigzenie jest przytaczone do przeksztattnika?

» Czy parametry silnika odpowiadajg przytaczonemu silnikowi?

W nastepstwie niektére funkcje mogg dziata¢ inaczej niz w normalnym stanie obciazenia.

Zazadano zaréwno JOG w lewo, jak réwniez JOG w prawo

Przyczyna
Zazadano zaréwno JOG w lewo i JOG w prawo (P1055/P1056). Powoduje to zamrozenie aktualnej wartosci
czestotliwosci wyjsciowej zadajnika rozruchu.

Diagnoza i usuwanie
Zapewni¢ aby oba sygnaty nie pojawialy sie jednoczesnie.
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Propozycje i/lub poprawki

Do:

Siemens Sp. z 0.0.
A&D SD
ul. Zupnicza 11

03-821 Warszawa

e-mail: micromaster@siemens.pl

Propozycje
Poprawki

Do publikacji / podrecznika:
MICROMASTER 420
Lista Parametrow

Dokumentacja Uzytkownika

Od:
Nazwisko:

Firma/Dziat Serwisu
Adres:

Symbol zaméwieniowy:
6SE6400-5BA00-0APO PL
Wydanie:03/03

tel.: /

fax: /

Jesli podczas lektury odkryjg Panstwo
btedy w druku prosimy nas o tym
powiadomi¢ przy pomocy tego
formularza.

Jednakowo wdzieczni bedziemy za
sugestie i propozycje poprawek.




W celu uzyskania dalszych informaciji
lub pomocy technicznej prosimy kierowac sie do:

Doradztwo techniczne:

tel.. (022)87091 12 lub (032) 208 41 73
fax: (022) 8709149 lub (032) 208 41 79

e-mail: micromaster@siemens.pl

Adres internetowy:

Informacje ogdlne oraz techniczne mozna uzyskac

réwniez pod ponizszym adresem internetowym:

http://www.siemens.pl/micromaster
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