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Informacje bezpieczenstwa 1

Producent maszyny musi zagwarantowac, by zabezpieczenie przeciwporazeniowe
znajdujace sie po stronie sieci zasilajgcej dokonato roztgczenia napiecia w czasie 5s
(wyposazenie nieruchome oraz moduty wyposazenia nieruchomego) w przypadku
pojawienia sie napiecia na elemencie nieprzewodzgcym w stanie normalnej pracy
(maksymalna rezystancyjna petla prgdowa).

/\NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Po wytgczeniu zasilania zaciski przytaczeniowe mogg znajdowac sie pod napieciem o
niebezpiecznej wartosci nawet do 5 minut.

Przed uptywem tego czasu niedozwolone jest wykonywanie zadnych prac instalacyjnych.

/\ OSTRZEZENIE

Informacije ogdlne

Urzadzenie przetwarza niebezpieczne wartosci napiec¢ oraz steruje pracg potencjalnie
niebezpiecznie wirujgcych czesci mechanicznych.

Ochrona przy bezposrednim dotknieciu przez SELV / PELV jest dopuszczalna tylko w
obszarach z wyréwnaniem potencjatéw i w suchych pomieszczeniach wewnetrznych. W
przypadku nie spetnienia powyzszych wymagan nalezy zapewni¢ inny rodzaj ochrony
przeciwporazeniowej przyktadowo: izolacja ochronna.

Przeksztattnik musi z zasady by¢ uziemiony. Prad uptywu dla przeksztattnika czestotliwosci
moze mie¢ wartos¢ wiekszg niz 3.5 mA. Z tego powodu wymagane jest state potaczenie
uziemienia o minimalnym przekroju przewodu uziemienia ochronnego zgodnie z lokalnymi
wytycznymi bezpieczehnstwa dla urzadzen o duzym pradzie uptywu.

Przeksztattnik czestotliwosci nalezy zainstalowaé na metalowej ptycie montazowej. Ptyta
montazowa nie moze by¢ lakierowana i musi wykazywaé¢ dobrg przewodnos¢ elektryczna.

Roztgczanie obwodu sitowego silnika podczas pracy przeksztattnika jest bezwzglednie
zakazane, roztgczenie toru sitowego powinno nastgpic po stronie sieci zasilajgcej
przeksztattnik.

Nalezy w szczegolnosci przestrzegaé ogoélnych i regionalnych przepiséw instalacyjnych i
przepiséw bezpieczehstwa dla pracy przy urzadzeniach przewodzacych niebezpieczne
napiecia (np. EN 50178), jak tez odnosnych przepiséw dotyczgcych prawidtowego
uzywania narzedzi i srodkdéw ochrony osobistej (Personal Protective Equipment, PPE).

Przeksztattnik czestotliwosci
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Informacje bezpieczeristwa

s

/Nuwaca

Statyczne roztadowania na powierzchni lub przytgczach przeksztattnika czestotliwosci nie
sg dopuszczalne (przyktadowo listwa zaciskowa) mogg one spowodowaé wystgpienie
awarii lub uszkodzenie. Dlatego przy wykonywaniu prac przy przeksztattnikach wzgl. ich
komponentach nalezy przestrzegac srodkéw ochrony dla zespotéw konstrukcyjnych
wrazliwych na roztadowanie elektrostatyczne (EGB).

/Nuwaca

Transport i magazynowanie

Wielkos¢ mechanicznych uderzen i wstrzaséw podczas transportu i magazynowania musi
odpowiadac¢ klasie 2M3 wedtug EN 60721-3-2. Wazna jest ochrona urzgdzenia przed wodg
(deszczem) i przed ekstremalnymi temperaturami.

/\ OSTRZEZENIE

Instalacja i uruchomienie

Wszedzie, gdzie btedy dziatania wyposazenia sterujacego, mogg spowodowac zniszczenie
materiatu, urzgdzenia napedzanego lub nawet wystapienie ciezkich obrazen personelu (jest
to btad potencjalnie niebezpieczny) nalezy uwzgledni¢ zewnetrzne srodki bezpieczenstwa
w celu zapewnienia lub wymuszenia bezpiecznej pracy nawet w przypadku wystgpienia
btedu (blokady mechaniczne, ostony itp.).

/\ OSTRZEZENIE

W pracy

Funkcja wylgczenia awaryjnego realizowana zgodnie z EN 60204, IEC 204 (VDE 0113)
musi dziata¢ we wszystkich trybach pracy wyposazenia sterujgcego. Zadne roztgczenie
funkcji wytgczenia awaryjnego nie moze skutkowaé niekontrolowanym lub nieokreslonym
restartem urzadzenia.

/\ OSTRZEZENIE

Napedy z filtrami EMC wolno przytgczac tylko do sieci zasilajgcych z uziemionym punktem
gwiazdowym.

/N\ OSTROZNIE

Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w sieciach zasilajgcych z symetrycznym pragdem
sieciowym do 10000 A oraz napieciem o maksymalnej wartosci + 10 % napiecia
znamionowego w przypadku, gdy chronione jest poprzez prawidtowo dobrane bezpieczniki
standardowe (informacje zwigzane z prawidtowym doborem bezpiecznikow dostepne sg w
katalogu).

Przeksztattnik czestotliwosci
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Informacje bezpieczeristwa

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo pozaru, niebezpieczenstwo cigzkich szkdd rzeczowych i osobowych

Zastosowanie nieodpowiedniego rezystora hamowania moze prowadzi¢ do pozaru jak tez
ciezkich szkod rzeczowych i osobowych. Nalezy nie tylko zastosowac¢ prawidtowy rezystor
hamowania, lecz rowniez prawidtowo go zamontowac zgodnie z dostarczong z nim
instrukcja.

Podczas pracy temperatura rezystorow hamowania bardzo wzrasta. Z tego powodu nalezy
w kazdym przypadku unika¢ bezposredniego kontaktu z rezystorami. W otoczeniu
urzgdzenia nalezy utrzymac odpowiednie odstepy i zapewni¢ wystarczajacy doptyw
powietrza.

AOSTRZEZENIE
Naprawa

Prace zwigzane z naprawg urzadzenia mogq by¢ prowadzone wylgcznie przez wewnetrzny
serwis firmy SIEMENS, autoryzowany punkt naprawczy SIEMENS lub autoryzowany
personel, ktory jest w petni zapoznany z informacjami ostrzegawczymi oraz procedurami
naprawczymi zawartymi w dokumentacji urzadzenia.

Wszystkie elementy uszkodzone muszg by¢é wymienione zgodnie z odpowiednim wykazem
czesci zamiennych urzadzenia.

Przeksztattnik czestotliwosci
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Informacje bezpieczeristwa
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Wprowadzenie

Skrécona instrukcja obstugi opisuje instalacje i podstawowe uruchomienie przeksztattnika

SINAMICS G120C.

2.0

Przeksztattnik czestotliwosci SINAMICS G120C

SINAMICS G120C sg to przeksztattniki czestotliwosci dedykowane do sterowania
predkoscig obrotowg silnikow tréjfazowych. Przeksztattnik jest dostepny w trzech
wielkosciach obudowy.

Moc znamionowa

Prad znamionowy

Numer katalogowy

na wyjsciu na wyjsciu
bazujacy na niskim przecigzeniu Bez filtra Z filtrem
0,55 kW 1,7 A 6SL3210-1KE11-8U 0 | 6SL3210-1KE11-8A] O
0,75 kW 2,2A 6SL3210-1KE12-3U 0 [ 6SL3210-1KE12-3A O
1,1 KW 31A 6SL3210-1KE13-2U 0 [ 6SL3210-1KE13-2A O
1,5 KW 41 A 6SL3210-1KE14-3U 0 | 6SL3210-1KE14-3A] O
2,2 kW 56 A 6SL3210-1KE15-8U 0 [ 6SL3210-1KE15-8A O
3,0 kW 73 A 6SL3210-1KE17-5U 0 [ 6SL3210-1KE17-5A O
Wielko$é obudowy A | 4,0 kW 8,8 A 6SL3210-1KE18-8U 0 [ 6SL3210-1KE18-8A O
y ———y 5,5 kW 12,5 A 6SL3210-1KE21-3U 0 | 6SL3210-1KE21-3A] O
7,5 kW 16,5 A 6SL3210-1KE21-7U 0 [ 6SL3210-1KE21-7TA O
Wielko$¢ obudowy B
WA e e pme 11,0 kW 25,0 A 6SL3210-1KE22-6U 0 | 6SL3210-1KE22-6A] O
- 15,0 kW 31,0 A 6SL3210-1KE23-2U 0 | 6SL3210-1KE23-2A] O
18,5 kKW 37,0 A 6SL3210-1KE23-8U 0 [ 6SL3210-1KE23-8A O

Wielko$¢ obudowy C
USS, Modbus RTU B B
PROFIBUS DP P P
CANopen C C

Przeksztattnik czestotliwosci
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Wprowadzenie

2.1 Narzedzia do uruchamiania

21

Handheld

Narzedzia do uruchamiania

Tabela 2-1 Komponenty i narzedzia do uruchamiania i wykonania kopii zapasowej danych

Komponent albo narzedzie

Numer katalogowy

Panele obstugi

BOP-2 - zaktadany na przeksztattnik czestotliwosci

6SL3255-0AA00-4CA1

IOP - jest zakladany na przeksztattnik czestotliwos$ci lub
stosowany z zestawem Handheld

6SL.3255-0AA00-4JA0

IOP Handheld

6SL.3255-0AA00-4HAO

Zestaw montazowy IOP/BOP-2, IP54/UL Typ 12

6SL.3256-0AP00-0JA0

STARTER

Narzedzie uruchomieniowe (PC-Software) - przytgczane
do przeksztattnika czestotliwosci poprzez kabel USB.

STARTER dostarczany z
przeksztattnikiem czestotliwosci na ptycie
DVD (numer katalogowy:
6SL3072-0AA00-0AG0)

albo przez download pod adresem:
Starter-Download
(http://support.automation.siemens.co./W
W/view/en/10804985/133100).

Zestaw do
potaczenia z PC

Zawiera STARTER DVD oraz kabel USB

6SL3255-0AA00-2CA0

Drive ES Basic

Do uruchamiania przeksztattnika czestotliwosci poprzez
interfejs PROFIBUS; zawiera STARTER

6SW1700-5JA00-4AA0

Opcjonalna karta pamieci do zapisania i Karta MMC

6SL3254-0AMO00-0AAO

przeniesienia ustawien przeksztattnika Karta SD
czestotliwosci

6ES7954-8LB00-0AA0

10
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2.1 Narzedzia do uruchamiania
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Instalacja 3

3.0 Wymiary

Wymiary, uktad otworéw oraz odstepy minimaine

Wielko$¢ obudowy A, 0,55 kW ... 4,0 kW

Odstepy od innych urzgdzen | Wymiary [mm] Uktad otworéw [mm]
[mm]
I ZI0P ‘36.5 ©
Powietrze ‘ 224 ‘ 13 K

(=]
0|

199

==
(@
| : 62.3
< 7 A T

00000002, Mocowanie:
ui=el 3 x $ruba M4

T 0 3 x nakretka M4
203 - 3 x podkiadka M4

Moment dokrecenia: 2,5 Nm

196
186

80

achI0AI00E,
= el
8 9

o
o
—
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Instalacja
3.0 Wymiary

Wielko$¢ obudowy B, 5,5 kW ... 7,5 kW

Odstepy od innych urzadzen | Wymiary [mm] Uktad otworéw [mm]
[mm]

Z10P 80 «©,
Powietrze ‘ 224

196
186

LS

o [II00I00 Mocowanie:
uuuﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂuuu 4 X Sruba M4
e e 4 x nakretka M4
4 x podktadka M4

Moment dokrecenia: 2,5 Nm

80

203

Wielko$¢ obudowy C, 11 kW ... 18,5 kW
Odstepy od innych urzadzen | Wymiary [mm] Uktad otworéw [mm]

|
ik

Z10P 118 N,
224 ‘ ‘ 140 ‘ [ S—N

283

295

LS

Mocowanie:

4 x Sruba M5

4 x nakretka M5
4 x Sruba M5

(0o00n0o00o00000 .
e OO0 e Moment dokrecenia: 2,5 Nm
(000000 © = [

—® e —

> IMO00MI000a00mD =
:II][[II]D[I@': 0

203
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Instalacja

3.1 Przylacza elektryczne

Siec¢

L1
L2
L3

Zaleznie od
zastosowania:

PE Bezpieczniki Dfawik sieciowy

Rezystor hamowania

1U1 1U2 —
1Vv1 1V2
1W1 1TW2 —

PE1 PE2

Zaleznie od
zastosowania:

J@D

Wielkos¢ obudowy A, 0,55 kW ...

4,0 kW

Wielko$¢ obudowy B, 5,5 kW ...

7,5 kW

Wielko$¢ obudowy C, 11,0 kW ...

18,5 kW

U2

3y

V2 W2

Dopuszczalny przekréj kabla (moment dokrecenia)
Wielkosé obudowy przeksztattnika Zasilanie sieciowe i silnik

2,5 mm? (0,5 Nm)
6 mm? (0,6 Nm)

16 mm? (1,5 Nm)

10 AWG (5,3 Ibf in)

Tabela 3-1 Komponenty zewnetrzne przeksztattnika

14 AWG (4,4 Ibfin)

5 AWG (13,3 Ibf in)

3.1 Przytgcza elektryczne

Metalowa ptyta
montazowa

Rezystor hamowania

2,5 mm? (0,5 Nm)
2,5 mm? (0,5 Nm)

6 mm? (0,6 Nm)

14 AWG (4,4 Ibf in)
14 AWG (4,4 Ibf in)

10 AWG (5,3 Ibf in)

Wielko$é obudowy Typ bezpiecznika | Typ Rezystor hamowania Dtawik sieciowy
przeksztattnika i moc standardowego bezpiecznika
znamionowa wg. UL i cUL
WIik. | 0,55 kW ... 1,1 kW | 3NA3801 (6 A) 10 A klasa J 6SL3201-0BE14-3AA0 6SL3203-0CE13-2AA0
A 1,5 kW 3NA3803 (10 A) 10 Aklasa J 6SL3203-0CE21-0AA0
2,2 kW 6SL3201-0BE21-0AA0
3,0 kW 3NA3805 (16 A) 15 A klasa J
4,0 kW
Wik. |5,5 kW 3NA3807 (20 A) 20 A klasa J 6SL3201-0BE21-8AA0 6SL3203-0CE21-8AAQ
B |75kw 3NA3810 (25 A) |25 A klasa J
Wik. | 11,0 kW 3NA3817 (40 A) 40 A klasa J 6SL3201-0BE23-8AA0 6SL3203-0CE23-8AA0
c 15,0 kW 3NA3820 (50 A) 50 A klasa J
18,5 kW 3NA3822 (63 A) 60 A klasa J

Przeksztattnik czestotliwosci

Skrécona instrukcja obstugi, 01/2011, FW 4.4

15



Instalacja

3.1 Przyfgcza elektryczne

Komponenty dla urzadzen w Stanach Zjednoczonych/Kanadzie (UL/cUL)

W celu zapewnienia zgodno$ci systemu napedowego z wymaganiami UL/cUL nalezy
stosowac¢ bezpieczniki klasy J posiadajace dopuszczenie UL/cUL, rozigczniki
przecigzeniowe albo samobezpieczne urzadzenia do ochrony silnikow. Dla wszystkich
wielkosci obudowy od A do C nalezy stosowac wytgcznie przewody wykonane z miedzi o
klasie 1 75° C.

Przeksztaltnik nalezy zainstalowa¢ z dowolnym zewnetrznym zalecanym urzgdzeniem
przeciwzaktoceniowym o nastepujgcych cechach:

® Urzagdzenia chronigce przed przepieciem; urzgdzeniem powinno by¢ urzgdzenie
chronigce przed przepieciem, posiadajgce znak kontroli (numer kontrolny kategorii VZCA
i VZCAT)

® Napiecie znamionowe tréjfazowe AC 480/277 V, 50/60 Hz
® Napiecie na zaciskach Ver = 2000 V, In= 3 kA min, MCOV = AC 550 V, SCCR =40 kA
e Nadajgce sie do zastosowania SPD, typ 1 wzgl. typ 2

e Ukiad zwierajgcy nalezy przewidzie¢ miedzy fazami jak tez miedzy fazg i masa

Instalacja zgodna w wymogami EMC

Zasady instalacji zgodnej z wymogami EMC: Zacisk EMC dla

e Przeksztattnik czestotliwosci nalezy ekranu kabla \
zainstalowac¢ na metalowej ptycie L1 O

montazowej. Ptyta montazowa nie moze by¢
lakierowana i musi wykazywaé dobrg PE
przewodnos¢ elektryczng.

¢ Na nastepujace potgczenia nalezy stosowac
przewody ekranowane:
—  Silnik i czujnik temperatury silnika Zaciski EMC dla
. ekranu kabla
— Rezystor hamowania
— Interfejs procesowy (magistrala
komunikacyjna, wejscia i wyjscia cyfrowe

L Kabel przytaczony do
oraz analogowe) Sie¢

i i|: zacisku kablowego

o Do przytaczania kabli kazdorazowo uzy¢
zacisku EMC. Potgczy¢ ekran z ptytg
montazowg albo z blachg ekranowg poprzez [:]
dobre potaczenie elektryczne i mozliwie ©)
najwiekszg powierzchnie.

Rezystor hamowania i|;

|||—1

Ekran kabla
] welsnag na blachg Ekranowanie na przyktadzie przeksztattnika o wielko$ci obudowy A

Przeksztattnik czestotliwosci
16 Skrécona instrukcja obstugi, 01/2011, FW 4.4



Instalacja

Slot karty pamieci (karty MMC albo SD)
Interfejs Panelu Obstugi (BOP-2 lub I0OP)

® 0o @

2 Interfejsy procesowe i uzytkownika

3.2 Interfejsy procesowe i uzytkownika

I~ 1

=h=
Interfejs USB dla STARTER
Status LED | [l |RDY SIEMENS |
M (BF 4 L
fv
[ ]|SAFE [ (S ||
3 Ei @
(® Przelgcznik adresu magistrali komunikacyjnej typu DIP !s g
2. 8
Przyktad: [ @ 5 | f
Adres=5 ([ Hs |
ms G T LT B B uf
L W4 32 nc | L Bl i3
w3 B [, —tovou
&£ GND M @
= =
4 - T T LT
ON _ OFF ON_OFF B o0 » e NG
B |[8 oo : [Ii || @
(® Przetacznik C m S | D | ||
DIP wejscia Pragd  Napiecie W _T1 motor ] = i:: 4(” :)
analogowego "g LZN molor : = — i E |
(@ Zaleznie od magistrali komunikacyjnej | [[69 o1 comr | = @ Hiw @
G120C USS/MB | G120C CAN ST = 71
| . DIO ] ]

., . DI1 —‘
Zakonczenie OFF ON DI2 19 poono ) ‘ 5 ®
magistrali [ I % Di3 '2.9000 com HI | la

DI4 DOO NC
) 7 9 - =
G120C DP: bez funkdji 2 zivon J§ ® l—@
Listwy zaciskow =
Y ® [EI:EHJ-Q L= =l=]=] ®
(@ Oznaczenia zaciskow — = e
—= QO @H
Interfejs magistrali komunikacyjne;
CANopen USSalbo  IEIEHLD | PROFIBUS R
Modbus RTU (228289 o o
1 Nie stosowane 1 0V, przytaczenie do masy 1 Ekran, przytaczenie do masy
2 CANL_L, sygnat CAN (Dominujacy Niski)| 2 RS485P, odbiér i wysytanie (+) 2 Nie stosowane
3 CAN_GND, odniesienie CAN 3 RS485N, odbiér i wysytanie (-) 3 RxD/TxD-P, odbior/wysytanie danych P (B/B')
4 Nie stosowane 4 Ekran 4 CNTR-P, sygnat sterujacy
5 (CAN _SHLD), opcjonalny ekran kablowy| 5 Nie stosowane 5 DGND, potencjat odniesienia danych (C/C')
6 (GND), opcjonalne odniesienie CAN ‘73 \l\/l::; gtaozgsv':nzeas"alace dodatnie
g gﬁNs‘t':'szf;ﬁLCAN (Dominujey Wysok) 8 RxD/TxD-N, odbior/wysytanie danych N (A/A")
9 Nie stosowane 9 Nie stosowane

Przeksztattnik czestotliwosci
Skrécona instrukcja obstugi, 01/2011, FW 4.4
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Instalacja

3.3 Listwy zaciskowe przeksztafinika czestotliwosci

3.3

Listwy zaciskowe przeksztattnika czestotliwosci

@ Zaciski

31 [nc.
>47kQ 37 lh
1 [+10v out
2 [oND
13 |Ar0+
4 |Al0-
I—gm A0 0+
13 [GND
21 [po 1+
—X)22 [po1- :»\’l
+ 14 [T1 MOTOR
_gl,:m T2 MOTOR
28 |GND
69 |DI COM!
34 (DI cOM2
+—"—15 [DI0
——"—i6 DI
—"—17 [pI2
——"—8 [DI3
—"—16 [DI4
—"—17 [pI5
19 [DoONO
20 DOOCOM:t
L&) 18 [poonc

4Vout |

Objasnienia

Nie podtaczony

Nie podtaczony

Napigcie wyjsciowe 10 V DC wzgledem GND, max 10 mA

taczny potencjat odniesienia

Wejscie analogowe 0 (-10V ... 10V, 0/4 mA ... 20 mA, -20 mA ... 20 mA)
Potencjat odniesienia dla wejscia analogowego 0

Wyijscie analogowe 0 (0 V ... 10 V, 0 mA ... 20 mA)

tgczny potencjat odniesienia

Wyijscie cyfrowe 1, dodatnie, 0,5 A, 30 V DC

Wyjscie cyfrowe 1, ujemne, 0,5 A, 30 V DC

Czujnik temperatury silnika (termistor, KTY84-130 albo bimetal rozwierny)
Czujnik temperatury silnika (termistor, KTY84-130 albo bimetal rozwierny)
taczny potencjat odniesienia

Potencjat odniesienia dla wejs¢ cyfrowych 0, 2 i 4
Potencjat odniesienia dla wejs¢ cyfrowych 1,31 5
Wejscie cyfrowe 0
Wejscie cyfrowe 1
Wejscie cyfrowe 2
Wejscie cyfrowe 3
Wejscie cyfrowe 4
Wejscie cyfrowe 5

Wyijscie cyfrowe 0, zestyk zwierny, 0,5 A, 30 V DC

Wyjscie cyfrowe 0, COM

Wyjscie cyfrowe 0, zestyk rozwierny

Napigcie wyjsciowe 24 V DC wzgledem GND, max 200 mA

Mozliwosci okablowania

(@D Okablowanie poprzez wewnetrzne zasilanie

elektryczne

Okablowanie poprzez zewnetrzne zasilanie

elektryczne

elektryczne

@)
® Okablowanie poprzez wewnetrzne zasilanie
@

Okablowanie poprzez zewnetrzne zasilanie

elektryczne

Dopuszczalny przekréj kabla:

0,5mm?... 1,5 mm?

Zalecany przekroj kabla: 1 mm?

Instalacja zgodna w wymogami EMC

18

+10V 32| >47kQ (3 +10V 521
1| . 1
2| 2 2|
3 | Bl 8 |
4 | Irn 4|

oV oV

S o o
13 | 13 | 113 |
21 | 21 | 21 |
=<ty =<ty + 1072 |
e |85 [[Ee
o8| 128 | 128 |
69 | 69 | 69 |
134 | 134 | 134 |
b 5| | 5 | L[5 |
L5 | ——6 | S irey
7 | | ——7 | L7
L L~ lg | L ~_1g | L ~_lg |
L el | ——16 | sy
7| | 7] 17|
[19 | [19] [19 |
120 | 120 | 120 |
e | L®e] | R
ov 1] 9 ] ov 2]

+24 \/ +24 \/

Wejscie cyfrowe = HIGH, gdy styki fgcznika sg zwarte
Wejscie cyfrowe = HIGH, gdy styki tagcznika sg zwarte
Wejscie cyfrowe = LOW, gdy styki tagcznika sg zwarte

Wejscie cyfrowe = LOW, gdy styki tagcznika sg zwarte

® Przy podtagczaniu listwy zaciskowej do innych komponentow nalezy uzyé przewodow

ekranowanych.

® Do podtgczenia kabla ekranowanego nalezy uzy¢ zacisku EMC. Potgczy¢ ekran z ptytg
montazowgq albo z blachg ekranowg poprzez dobre potgczenie elektryczne i mozliwie
najwiekszg powierzchnie. Sposéb montazu przewodoéw ekranowanych przedstawiono w

rozdziale Przytacza elektryczne (Strona 15).

Przeksztattnik czestotliwosci
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Instalacja
3.4 Ustalona konfiguracja we/wy

3.4 Ustalona konfiguracja we/wy

Przeksztattnik czestotliwosci posiada kilka réznych predefiniowanych nastaw konfiguracji
interfejséw sterujgcych. Wybra¢ odpowiednie ustawienie (makro) i okablowac listwy
zaciskowe odpowiednio do wybranego ustawienia.

W przypadku, gdy zadne z predefiniowanych ustawien nie pasuje catkowicie do aplikaciji,
wykonaé nastepujgce kroki:

1. Okablowaé listwy zaciskowe odpowiednio do swojej aplikaciji.
2. Wybra¢ ustawienie (makro), ktére najlepiej pasuje do aplikaciji.
3. Ustawic¢ wybrane makro podczas uruchamiania podstawowego.
4

. Zmienic¢ funkcje niepasujacych zaciskow.

State predkosci obrotowe

Makro 1 5|DI 0 [ WE/WYL1 po prawej Btad | 18[DO 0O
6|DI 1 [ WE/WYLT po lewej 1 19|

Dwie state predkosci obrotowe 7|DI 2_| Kwitowanie 20
8[DI3 | --- Alarm [21]DO 1

p1003 = Stata predkos$c¢ obrotowa 3 16|DI 4 | Stata predkos¢ obrotowa 3 22

p1004 = Stata predkos¢ obrotowa 4 17|DI 5 | Stata predkos¢ obrotowa 4

DI 4iDI 5 = HIGH: By

Przeksztattnik sumuje state predkosci AlOQ |--- Predkos¢ obrotowa [12/AO O

obrotowa 3 oraz 4 4 OVv..10V |13

Makro 2 5|DI 0 | WE/WYL1 + stata predkosé obrotowa 1 Btgd [18[DO 0

. . 6[DI 1 | Stata predkos¢ obrotowa 2 119]

Dwie state predkosci obrotowe z 7|DI 2 | Kwitowanie 20

funkcjg bezpieczenstwa (STO) 12 B: 2 Alarm % DO 1

p1001 = Stata predko$é obrotowa 1 171DI 5 ]Zarezerwowane dla STO

p1002 = Stata predkos$¢ obrotowa 2

DI0iDI 1 =HIGH: [ 3[AI0+| --- Predko$é obrotowa [12]AO 0+

Silnik pracuje ze statymi predko$ciami 4 OV..10V]13

obrotowymi 1 oraz 2

Konieczna jest aktywacja funkcji STO, patrz punkt: Aktywacja funkcji ,Safe Torque Off*

(Strona 28).
Makro 3 5[DI 0 [ Wt/WYLT + stata predkosc¢ obrotowa 1 Btad | 18|/ DO 0
6|DI1 1 [ Stata predkosc¢ obrotowa 2 | 19]
Cztery state predkosci obrotowe 7|DI 2| Kwitowanie 20
p1001 = Stata predkos$¢ obrotowa 1 8|DI3 |--- » Alarm [21{DO 1
p1002 = Stata predkos$¢ obrotowa 2 16|DIl 4 | Stata predkosg obrotowa 3 22
p1003 = Stata predkos¢ obrotowa 3 17|DI 5 [ Stata predkos¢ obrotowa 4
p1004 = Stata predkosc¢ obrotowa 4 .
Wiele DI = HIGH: H Al 0+] --- Predkos$é obrotowa [ 12]|AO 0+
Przeksztattnik dodaje w zaleznosci od statych 4 OvV..10V]13
predkosci obrotowych
Makro 4 5[DI 0 | --- Btad [18]DO O
Magistrala komunikacyjna 6{DI1 |--—- 1191
PROFIBUS DP 7|DIl 2 | Kwitowanie 20
8|DI3 |--- Alarm [21]|DO 1
16[DI 4 | --- 22
17|DI 5 | ---
AlO |--- Predkos¢ obrotowa AO 0O
4 OV..10V|[13

PROFIBUS DP
Telegram 352

Otrzymanie pliku GSD, patrz punkt: Plik GSD (Strona 28).

Przeksztattnik czestotliwosci
Skrécona instrukcja obstugi, 01/2011, FW 4.4 19



Instalacja

3.4 Ustalona konfiguracja we/wy

Makro 5

Magistrala komunikacyjna
PROFIBUS DP z funkcjg
bezpieczenstwa (STO)

5/DIO |--- Btad
6(DI 1 |---
7|DI 2 | Kwitowanie
8[DI 3 |--- Alarm
16(DI 4
171015 :| Zarezerwowane dla STO
| 3|AIO |--- Predko$¢ obrotowa
4 V..10V

DO O

DO 1

AO 0

PROFIBUS DP
Telegram 352

Konieczna jest aktywacja funkcji STO, patrz punkt: Aktywacja funkcji ,Safe Torque Off*
(Strona 28). Otrzymanie pliku GSD, patrz punkt: Plik GSD (Strona 28).

Automatycznie/recznie - przetaczenie pomiedzy magistralg komunikacyjng "Fieldbus" a trybem
pefzania "JOG"

Ustawienie fabryczne w przypadku G120C DP:

Makro 7 DI 3 = LOW DI 3 = HIGH
Magistrala komunikacyjna PROFIBUS DP JOG przez DI 0iDI1
5|DI O |--- Btad [18(DO 0 5|DI 0 |Predkos¢ JOG 1 Btad [18/DO 0
6|DI 1 |--- [19] 6|DI 1 | Predko$é¢ JOG 2 [19]
7|Dl 2 |Kwitowanie 20 7{DI 2 [Kwitowanie 20
8|DI3 |LOW Alarm [21|DO 1 8|DI 3 |HIGH Alarm [21|DO 1
16]DI 4 |--- 22 16[DI 4 |--- 22
17|DI 5 |--- 17[DI 5 |---
| 3|AIOQ |--- Predkos¢ obrotowa | 12|AO 0 | 3|AIOQ |--- Predko$¢ obrotowa [ 12|AO 0
4 0V..10V[13 4 0V..10V[1
PROFIBUS DP p1058 = Predkos¢ JOG 1
Telegram 1 p1059 = Predkos$¢ JOG 2
Otrzymanie pliku GSD, patrz punkt: Plik GSD (Strona 28).
Motopotencjometr
Makro 8 5[DI0 [WE/WYLT Btad [18]DO 0
6[DI 1 | MOP wyzej [19]
Motopotencjometr (MOP) 7[DI2 | MOP nizej 20
z funkcjg bezpieczenstwa (STO) 8]DI3 | Kwitowanie Alarm 121]DO 1
16[DI4 |1, dla STO 22
171015 arezerwowane ala
| 3|AIO0 |--- Predkos¢ obrotowa | 12|AO 0
4 0V..10V[13
Konieczna jest aktywacja funkcji STO, patrz punkt: Aktywacja funkcji ,Safe Torque Off*
(Strona 28).
Makro 9 5|DI 0 | WE/WYLT Btad [18]DO 0
6|DI 1 | MOP wyzej [19]
Motopotencjometr (MOP) 7|DI 2 | MOP nizej 20
8|DI 3 | Kwitowanie Alarm {21[{DO 1
16[DI 4 | --- 22
17|DI 5 | ---
| 3|AIO |--- Predkos¢ obrotowa | 12[|AO 0
4 OV..10V([1
Przeksztattnik czestotliwosci
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Instalacja

Analogowa warto$¢ zadana

Makro 13

Funkcja bezpieczenstwa (STO)

3.4 Ustalona konfiguracja we/wy

5|DI0 | WE/WYL1 Btad [18[DO 0O
6|DI 1 [ Zmiana kierunku obrotow | 19]
7|Dl 2 | Kwitowanie 20
8|DI3 [--- Alarm [21|DO 1
16|DI 4 22
171D15 :I Zarezerwowane dla STO
Al 0 | Warto$é zadana Predkosé obrotowa [ 12[AO 0
4 IC®yU -10V..10V OV..10V |13

Konieczna jest aktywacja funkcji STO, patrz punkt:Aktywacja funkcji ,Safe Torque Off*

(Strona 28).

Przemyst procesowy

Makro 14 DI 3 = LOW DI 3 = HIGH
Magistrala komunikacyjna PROFIBUS DP Motopotencjometr (MOP)
5|DIO |--- Btad |18|DO O 5|DI O |WL/WYLEA Btad |18|DO O
6|DIl 1 | Btad zewnetrzny 119] 6|DI 1 _|Btad zewnetrzny 119}
7|Dl 2 | Kwitowanie 20 7|Dl 2 | Kwitowanie 20
8|DI 3 |LOW Alarm |21|DO 1 8|DI 3 |HIGH Alarm |21|DO 1
16|DI 4 |--- 22 16|Dl1 4 |MOP wyzej 22
17|DI 5 |--- 17]DI 5 |MOP nizej
H AlO |--- Predkos$¢ obrotowa £|AO 0 | |_3|AI 0 |--- Predko$¢ obrotowa [ 12][AO 0
4 OV..10V |13 4 OV..10V][13

PROFIBUS DP
Telegram 20

Otrzymanie pliku GSD, patrz punkt: Plik GSD (Strona 28).

Makro 15 DI 3 = LOW DI 3 = HIGH
Analogowa wartos¢ zadana Motopotencjometr (MOP)
5|DI O _|WE/WYLEA Btad | 18|DO 0O 5|DI O |WL/WYHEA Btad |18|DO O
6|DIl 1 | Btad zewnetrzny | 19 6|DI 1 | Btad zewnetrzny 119]
7|Dl 2 | Kwitowanie 20 7|Dl 2 | Kwitowanie 20
8|DI 3 |LOW Alarm [21|DO 1 8|DI 3 |HIGH Alarm [21|DO 1
16|Dl1 4 |--- 22 16|DI 4 |MOP wyzej 22
17|DI 5 |--- 17|DI 5 | MOP nizej
Al O |Wartos¢ zadana Predkos¢ obrotowa | 12[AO O 3|AIO |--- Predkosc¢ obrotowa | 12|AO O
4 IC®myU -10V...10V 0V...10Vﬁ| | |_4| oOV..10V|[13

Przeksztattnik czestotliwosci
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3.4 Ustalona konfiguracja we/wy

Sterowanie dwu- albo tréjprzewodowe
Makro 12 jest ustawieniem domysinym przy G120C USS/MB i G120C CAN.

Makro 12 Makro 17 Makro 18 5|DI 0 | Polecenie sterujgce 1 Btad |[18/DO 0
Sterowanie 6[DI 1 [ Polecenie sterujgce 1 119]
dwuprzewodowe Tryb pracy 1|Tryb pracy 2 [Tryb pracy 3 Z; B:§ Kwitowanie R 23 —
Polecenie sterujace 1|ON/OFF1 WE/WYET po  |WE/WYET po [t arm 551
prawej prawej
Polecenie sterujgce 2|Zmiana kierunku | WE/WYLT po | WEL/WYLET po 17]DIS | ---
obrotow lewej lewej
| 3|AI0 | Wartos¢ zadana Predko$c obrotowa |[12|AO 0
4 IC®WU -10V..10V OV..10V]13
Makro 19 Makro 20 5[DI 0 | Polecenie sterujgce 1 Btad [18/DO 0
Sterowanie 6[{DI 1 [ Polecenie sterujace 2 ﬁ
trojprzewodowe Tryb pracy 1 Tryb pracy 2 7|DI 2 | Polecenie sterujace 3 20
Polecenie sterujace 1 Zezwolenie/ WY1 |Zezwolenie/ WYLA1 8/DI 3 | Kwitowanie Alarm 21100 1
. . . 16|DI 4 |--- 22
Polecenie sterujace 2 WL. po prawej WL 171D15 | ---
Polecenie sterujgce 3 WL. po lewej Zmiana kierunku obrotéw
| 3|AlI 0 | Warto$¢ zadana Predko$¢ obrotowa | 12|AO 0
4 IC®yY -10V..10V OV..10V]13
Komunikacja ze sterownikiem nadrzednym poprzez USS
Makro 21 5[DI0 [ Bfad [18]DO 0
6[DI 1 |--- 19
Magistrala komunikacyjna USS 7|DI 2 | Kwitowanie 20
8[DI3 |- Alarm [21]DO 1
p2020 = Szybko$é transmisji 16|DI 4 |--- 22
p2022 = llo$é PZD 17]DI5 | ---
p2023 = llogé PKW
| 3|AIO |--- Predkos¢ obrotowa | 12|AO 0
4 0OV..10V |1
uUss
38400 baud
2 PZD, PKW zmienne
Dalsze informacje dot. USS mozna znalez¢ w "Instrukcji obstugi" przeksztattnika
czestotliwosci.
Komunikacja ze sterownikiem nadrzednym poprzez CANopen
Makro 22 5[DIO |--- Btad | 18/DO 0
6[DI1 |- [19]
Magistrala komunikacyjna CANopen 7|DI 2 [ Kwitowanie 20
8[DI3 |--- Alarm [21]DO 1
p8622 = Szybko$¢ transmisji 16|D14 |--- 22
17|DI 5 |---
| 3|AIO0 |--- Predkos¢ obrotowa | 12|AO 0
4 OV..10V |1
CANopen
20 kBaud

Dalsze informacje dot. CANopen mozna znalez¢ w "Instrukcji obstugi” przeksztattnika
czestotliwosci.

Przeksztattnik czestotliwosci
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Uruchomienie

Uruchomienie z IOP

Uruchomienie z IOP jest mozliwe intuicyjnie poprzez asystenta uruchamiania i teksty
pomocy na IOP. Dalsze informacje mozna znalez¢ w "Instrukcji eksploatacji" IOP.

Uruchamianie za pomocg programu STARTER

Najwazniejsze kroki:

Podtaczy¢ PC poprzez USB do przeksztattnika i uruchomic¢ program STARTER.
Wybrac asystenta projektu (menu "Projekt / Nowy z asystentem")
— Wybra¢ w asystencie projektu "Szukanie jednostek napedowych online"

— Wybra¢ USB jako interfejs (punkt dostepu do aplikacji: "DEVICE...", stosowana
parametryzacja interfejsu: "S7USB")

— Zamkng¢ asystenta projektu.

Program STARTER utworzyt projekt i wstawit nowy naped
Woybra¢ naped w projekcie i przej$¢ do trybu online [z

W napedzie otworzy¢ okno "Konfiguracja" (podwdjne klikniecie)

Poprzez klikniecie w przycisk "Asystent" nalezy wigczy¢ asystenta uruchomienia
podstawowego.

Dalsze informacje mozna znalez¢ w "Instrukcji obstugi" przeksztattnika.

Uruchomienie z BOP-2

Usungc zaslepke i zatozy¢ BOP-2 na przeksztattnik:

Zatozy¢ BOP-2 Usung¢ BOP-2

Przeksztattnik czestotliwosci
Skrécona instrukcja obstugi, 01/2011, FW 4.4
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Uruchomienie

4.0 Struktura menu BOP-2

Aktywna obstuga

CONTROL DIAGNOSTICS

—— ——=—— Plaszczyzny menu
=== Warto$¢ zadana albo

Ymin rzeczywista, numer
. SETUP EXTRAS lub wartosé parametru
Aktywny btad lub

alarm

Silnik jest zatgczony

poprzez panel BOP-2

Aktywna funkcja JOG

\ § § Wybér menu, numeru
oraz wartosci parametru

\ j B > N
Wigczenie i

Rysunek 4-1 Elementy obstugi i sygnalizacji panelu BOP-2

Struktura menu BOP-2

wytgczenie silnika

4.0
|-| MONITOR | @ CONTROL @ DIAGNOS @ l PARAMS l

3 | ol g —_—
fos] s ] s g (0] Es9

| E— [
SETPOINT

SP 1500.0
0

STANDARD
ACKN ALL LTER

K C
1))
m
Cc

i[>

Zmiana warto$ci parametrow:

@ Numer parametru dowolnie wybieralny
® Uruchomienie podstawowe

24
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Uruchomienie

4.1 Uruchomienie podstawowe

4.1 Uruchomienie podstawowe
Menu Wskazéwka
— Ustawi¢ wszystkie parametry dla menu ,SETUP*.
SETUP (o] Wybraé menu w BOP-2 ,SETUP".
— Wybra¢ "Reset", przywrdcenie nastaw fabrycznych przeksztattnika: NO - YES - OK
£9 | RESET |fex]
N
Wybrac¢ tryb sterowania silnika: Najwazniejszymi trybami sterowania sa:
CTRL MOD[Al o2 > . ot 2
p1300 L 1 | VF LIN Sterowanie U/f z charakterystykag liniowg
L
VF QUAD Sterowanie U/f z charakterystyka kwadratowg
SPD N EN Regulacja predkosci obrotowej (wektorowa)
A Norma: IEC wzgl. NEMA
EUR USA &~ | @ 9 (SIEMENS o @& C€ A
p100 L > D-91056 Erlangen
< 3~Mot. 1LE10011AC434AA0 | E0807/0496382_02 003
. IEC/EN 60034 100L  IMB3 IP55
MOT VOLT (&)~ @ Napiecie 25kg_[ThCl 185(F)] 20°C Tamb 40°C]
p304 ‘ = Bearing  |UNIREX-N3
— DE |6206-2ZC3|15g Intervall: 4000hrs
NE |6206-2ZC3| 11g
NOT CURR ® Prad 60Hz: SF 1.15 CONT NNEOI\rl//lkEV\QSHQ TEFC D\c;swgnA QOAHP -
p305 e EFF| rom
A& 84.5% | 970 [380-420 |3.55-3.55
84.5% | 970 |660-725 |2.05-2.05
VoT Pow A&l — | @ Moc (kw) 86.5% 11/2 K
p307 v~ ® Moc (HP) &) J
: Iy Dane silnika na tabliczce znamionowej
NOT RPM ; ;r . @3 Ztnamlonowa predkos¢
p311 x 2 | obrotowa
7N Zalecamy ustawienie STIL ROT (identyfikacja danych silnika na postoju i przy wirujgcym
MOT ID AR Silniku)
p1900 V|~ :
Gdy swobodne obroty silnika sg niemozliwe, np gdy ruch jest mechanicznie ograniczony,
wybrac ustawienie STILL (identyfikacja danych silnika na postoju).
Wybra¢ konfiguracje wejs¢ i wyjs¢ i prawidlowg magistrale komunikacyjna. Informacije
MSAC PAR ==[0ox| | odnosnie predefiniowanej konfiguracji wejs¢/wyj$¢ mozna znalez¢ w punkcie Ustalona
konfiguracja we/wy (Strona 19).
Minimalna predkos¢ obrotowa silnika
MIN RPM | &)~
p1080 = | N
N
N Czas rozruchu silnika
RAMP UP
p1120 V|~
Czas hamowania silnika
RANMP DWN/[Al—
p1121 k /
Potwierdzi¢ zakonczenie uruchomienia podstawowego (parametr p3900):
FINISH '=I6k] | NO - YES — OKNO - YES — OK
Przeksztattnik czestotliwosci
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Uruchomienie

4.2 Dowolny wybor i zmiana parametrow

Identyfikacja danych silnika

Gdy podczas uruchamiania podstawowego wybierzemy MOT ID (p1900), po zakonczeniu
uruchamiania zostanie wygenerowany alarm A07991. Gdy przeksztattnik czestotliwo$ci ma
dokona¢ identyfikacji danych modelu matematycznego silnika, silnik musi zostaé zatgczony
(np. poprzez BOP-2). Po zakonczeniu identyfikacji danych silnika, silnik jest wytaczany przez
przeksztattnik.

/N\uwaca

Identyfikacja danych silnika dla obcigzen niebezpiecznych

Niebezpieczne czesci urzgdzenia muszg przed identyfikacjg danych silnika zosta¢
zabezpieczone, np. przez odgrodzenie miejsc zagrozen albo przez opuszczenie ciezaru
wiszgcego na podtoge.

4.2 Dowolny wybor i zmiana parametréw

Z BOP-2 nalezy zmieni¢ ustawienia przeksztattnika przez wybranie odpowiedniego numeru
parametru i zmiane wartosci parametru. Wartosci parametréw dajg sie zmienia¢ w menu
"PARAMS" oraz w menu "SETUP".

Wybdr numeru parametru Zmiana wartosci parametru

Gdy numer parametru na wyswietlaczu miga, dostepne | Gdy warto$¢ parametru na wyswietlaczu miga,

sg dwie mozliwosci jego zmiany: dostepne sg dwie mozliwosci dokonania jej zmiany:

1. mozliwos¢: 2. mozliwosc¢: 1. mozliwos¢: 2. mozliwosc¢:

Zwigkszac lub zmniejsza¢ | Wcisna¢ i przytrzymac Zwigkszac albo Wocisna¢ i przytrzymac

numer parametru przycisk OK dtuzej niz zmniejsza¢ wartosc przycisk OK dtuzej niz

przyciskami ze strzatka, do | dwie sekundy, a nastepnie | parametru przyciskami ze | dwie sekundy, a nastepnie

chwili wyswietlenia zmieni¢ pozadany numer | strzatkg, do chwili wprowadzi¢ pozgdang

zgdanej wartosci. parametru cyfra po cyfrze. | wysSwietlenia zadanej wartosc¢ cyfra po cyfrze.
wartosci.

Potwierdzi¢ wprowadzony numer parametru Potwierdzi¢ wprowadzong warto$é parametru

przyciskiem OK. przyciskiem OK.

Wszystkie zmiany, ktére sg dokonywane przy uzyciu panelu BOP-2, zapisywane sg w
pamieci trwatej przeksztattnika w sposob odporny na zanik zasilania sieciowego.

Przeksztattnik czestotliwosci
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4.3 Zmiana funkcji zacisku

4.3 Zmiana funkc;ji zacisku
Zaciski Zmiana funkgcji Przyktady
Wejscia o 1. Wybra¢ pozadang funkcje | Funkcja. Zatgczenie silnika poprzez DI 2.
cyfrowe 5010 {07220 ) e zaznaczong parametrem | Ustawienie: p0840 = 722.2
- IlBlll.
6(DI 1 . p0840
o721 2. Ustawic ten parametrna  |[ 7][DI2 HHr0722.2 ) 722.2}-{ON/OFF1]
7|D12 warto$¢ parametru statusu
8|DI 3 r0722.x pozadanego Funkcja. Pokwitowanie btedu poprzez DI
16|D1 4 Hr0722.4 ) wejscia cyfrowego. 1.
07224 Ustawienie: p3981 = 722.1
7[ors
p2103 ‘/
[ 6[DI1 Hro722.1 ) 722.1—VA\
Wyijscia (50730 | 3. Wybra¢ pozadang funkcje | Funkcja: Sygnat "Btad" na DO 1.
cyfrowe —BO: ryyxxn 5’ - 148]pbo o zaznaczong parametrem | Ustawienie: p0731 = 52.3
I IIBOII.
19 p0731
— 4. Ustawi¢ parametr p073x | /I\ 52.3 {21[Do 1
0731 20 pozadanego wyjscia (2]
—21|DO 1 cyfrowego na wartos$¢
5] parametru "BO".
Wejscie | _1gv .. 10V 5. Wybra¢ pozadang funkcje | Funkcja: Al 0 udostgpnia wartos¢ zadang
analogow [0V ...10V \Lmu 0756[0] zaznaczong parametrem | dla regulatora PID.
e 20mA.. 20mA | P "cl, Ustawienie: p2253 = 55[0]
0mA...20 mA L.
S 6. Ustawic ten parametr na . 02253
|—|— - P warto$¢ parametru statusu 3-AI 0+ 755.0 H t
3|AI0* r0755.x wejscia
analogowego.
Uzy¢ parametru p0756[0] oraz przetgcznika I/U usytuowanego w poblizu
zaciskow wejsc¢/wyjs¢ przeksztattnika, w celu skonfigurowania wejscia
analogowego, jako wejscia napigciowego lub prgdowego.
Wyjscie 077600 oV ..10V |7. Wybraé pozadana funkcje | Funkcja. Sygnat "Prad" na AO 0.
analogow P O oma.. 20mA zaznaczong parametrem Ustawienie: p0771 = 27
e IlCOlI.
p0771 p0771
—{CO: mxyy 112|A0 0+| | 8. Ustawié parametr p0771 lil 57

wyjscia analogowego na
wartos¢ parametru "CO".

Uzy¢ parametru p0776[0], aby skonfigurowa¢ wyjscie analogowe jako
wyjscie napieciowe lub pradowe.

Przeksztattnik czestotliwosci
Skrécona instrukcja obstugi, 01/2011, FW 4.4

27



Uruchomienie

4.4 Aktywacja funkcji ,Safe Torque Off*

4.4 Aktywacja funkcji ,Safe Torque Off*
Zaciski W celu aktywagji funkcji STO ustawi¢ nastepujgce parametry:
Wejscie —————— | p9761 = ... Wprowadzi¢ hasto dla funkcji bezpieczenstwa (ustawienie
cyfrowe 16]D1 4 — fabryczne = 0)
odporne na 17l015 — STO p9762 = ... Wprowadzié nowe hasto, jezeli jest to wymagane (0 ... FFFF
bledy FFFF)
p9763 = ... Potwierdzi¢ nowe hasto
p0010 = 95 Wejscie w proces uruchomienia funkcji bezpieczenstwa.
p9601 =1 STO jest wybierana poprzez listwe zaciskowg
p9659 = ... Ustawi¢ zegar dla dynamizacji wymuszonej (8 godz. ... 1 rok).
Aby spetni¢ wymagania norm EN 954-1, ISO 13849-1 i
IEC 61508 odnosnie rozpoznawania btedéw we wtasciwym
czasie, przeksztattnik musi regularnie sprawdzac swoje uktady
majace znaczenie dla bezpieczenstwa, aby zapewnic ich
prawidiowe dziatanie.
p9700 = 208 | Skopiowaé parametry funkcji bezpieczenstwa
p9701 =220 | Potwierdzi¢ parametry funkcji bezpieczenstwa
p0010 =0 Zakonczy¢ uruchamianie funkcji bezpieczenstwa
4.5 Plik GSD

Plik GSD jest plikiem opisowym dla PROFIBUS-Slave. Sg dwie mozliwosci otrzymania
wiasciwego pliku GSD:

5. Plik GSD dedykowany dla okreslonego przeksztaitnika SINAMICS mozna znalez¢ w
Internecie ().

6. GSD jest zapisany w przeksztaitniku. Przeksztattnik zapisuje swoj plik GSD na karcie
pamieci, gdy wsuniemy jg do przeksztattnika i ustawimy p0804 na 12. Przy pomocy karty
pamigci mozna nastepnie przenies¢ GSD do stacji PG lub PC.

Przeksztattnik czestotliwosci
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Uruchomienie

4.5 Plik GSD
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Lista parametréw

Ponizsza lista zawiera podstawowe informacje zwigzane z parametrami przeksztattnika
(poziom dostepu 1... 3). Informacje dotyczace wszystkich parametrow przeksztaitnika
dostepne sg w dokumentac;ji "Lista parametrow", patrz Dalsze informacje (Strona 51).

Nr p. | Objasnienie

Obstuga i wyswietlanie

r0002 | Wyswietlacz roboczy napedu

p0003 | Poziom dostepu

p0010 | Filtr parametréw uruchamiania

p0015 | Makro jednostki napedowej
Patrz tez: Ustalona konfiguracja we/wy
(Strona 19)

r0018 | Wersja oprogramowania sprzetowego jednostki
sterujgce;j

r0020 | Wygtadzona warto$¢ zadana predkosci
obrotowej [100 % £ p2000]

r0021 | CO: Wygtadzona wartos¢ rzeczywista
predkosci obrotowej [100 % 2 p2000]

r0022 | Wygtadzona warto$¢ rzeczywista predkosci
obrotowej [1/min]

r0024 | Wygtadzona warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej
[100 % 2 p2000]

r0025 | CO: Wygtadzona wartosé napiecia
wyjsciowego [100 % 2 p2001]

r0026 | CO: Warto$¢ wygtadzona napiecia obwodu DC
[100 % 2 p2001]

r0027 | CO: Wygtadzona wartosé rzeczywista pradu
wyjsciowego [100 % 2 p2002]

r0031 | Wygtadzona warto$¢ rzeczywista momentu
obrotowego [100 % 2 p2003]

r0032 | CO: Wygtadzona warto$¢ rzeczywista mocy
czynnej [100 % 2 r2004]

r0034 | Obcigzenie silnika [1 2 100 %]

r0035 | CO: Temperatura silnika [100 °C 2 100 %]

r0036 | CO: Przecigzenie modutu mocy 12t [1 2 100 %]

r0039 | Zuzycie energii
1 Skasowanie licznika zuzycia energii

p0040 | Skasowanie licznika zuzycia energii

r0041 | Zaoszczedzone zuzycie energii

p0045 | Stata czasowa wygtadzania wyswietlanych

wartosci [ms]

Nr p. Objasnienie
r0046 | CO/BO: Brakujgce zezwolenia
r0047 | Identyfikacja danych silnika i optymalizacja
predkosci obrotowej
r0050 | CO/BO: Aktywny zestaw CDS
r0051 | CO/BO: Aktywny zestaw DDS
r0052 | CO/BO: Stowo statusowe 1
.00 | Gotowy do zatgczenia
.01 Gotowy do pracy
.02 | Jest zezwolenie na prace
.03 | Aktywny btad
.04 | Wylgczenie wybiegiem (WYL2)
.05 | Aktywne szybkie zatrzymanie (WYL3)
.06 | Aktywna blokada zatgczenia
.07 | Aktywny alarm
.08 | Uchyb wart. zadana/wart. aktualna
predkosci
.09 | Wymagane sterowanie
.10 | Osiagnieto maksymalng predkos¢
obrotowg
A1 Osiagnieto wartos¢ graniczng I,M,P
.12 | Hamulec silnika zwolniony
.13 | Alarm: nadmierna temperatura silnika
.14 | Silnik obraca sie do przodu
.15 | Alarm: przecigzenie przeksztattnika
r0053 | CO/BO: Stowo statusowe 2
r0054 | CO/BO: Stowo sterujgce 1

.00 | ON/OFF1
.01 | OFF2
.02 |OFF3

.03 | Zwolnienie generatora funkcji rampy

.04 | Zwolnienie generatora funkcji rampy

.05 | Kontynuacja generatora funkcji rampy

.06 | Zwolnienie wartosci zadanej predkosci
obrotowe;j
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Nr p. Objasnienie Nr p. Objasnienie
.07 | Pokwitowanie btedu r0076 | CO: Wartos¢ rzeczywista pradu tworzgcego
.08 | Funkcja JOG bit 0 pole [100 % 2 p2002]
.09 | Funkcja JOG bit 1 r0077 | CO: Warto$¢ zadana pradu tworzgcego
- moment [100 % 2 p2002]
.10 | Sterowanie przez PLC — -
— — r0078 | CO: Wartos¢ rzeczywista pradu tworzgcego
.11 | Odwrécenie kierunku (wartosé zadana) moment [100 % 2 p2002]
13 | Potencjometr silnika wyzej r0079 | CO: Warto$¢ zadana momentu obrotowego
.14 | Potencjometr silnika nizej razem [100 % 2 p2003]
15 _|CDSbit0 Uruchomienie
r0055 | CO/BO: Dodatkowe stowo sterujgce
00 | Stata wartosé zadana bit 0 p0100 | Norma silnika IEC/NEMA
01 | Stata wartosé zadana bit 1 0 |Silnik IEC (50 Hz, jednostki Sl)
02 | Stata wartosé zadana bit 2 1 | Silnik NEMA (60 Hz, jednostki US)
03 | Stata wartos¢ zadana bit 3 2 | Silnik NEMA (60 Hz, jednostki Sl)
04 DDS wybér Bit 0 p0170 | Liczba zestawdw danych rozkazowych (CDS)
.05 | DDS wybor Bit 1 p0180 | Liczba zestawow danych napgedowych (DDS)
.08 | Zwolnienie regulatora technologicznego Modut mocy
.09 Zwoln!en!e hamoYvanla pradem statym 00201 | Modutu mocy, numer kodowy
A Zwolnienie statyki r0204 | Modut mocy, wtadciwosci sprzetu
.12 | Aktywna regulacja momentu 0205 | Modut t .
obrotowego p odut mocy, .za's o-sowanle | —
13 | Blad zewnetrzny 1 (A07860) 0 |Cykl obc!a%en!a z wys?klm przc.eclla;(.enlem
15 | CDS bit 1 1 | Cykl obcigzenia z Ie.:kklm przecigzeniem
r0056 | CO/BO: Stowo statusowe, regulacja r0206 | Modut mocy, moc znaml.onowa [kw/hp]
r0060 | CO: Wartos¢ zadana predkosci przed filtrem r0207 | Modut macy, prad znamionowy
wartosci zadanej [100 % 2 p2000] r0208 | Modut mocy, nominalne napigcie sieciowe [V]
r0062 | CO: Warto$¢ zadana predkosci za filtrem r0209 | Modut mocy, prad maksymainy
[100 % & p2000] p0210 | Napiecie przytaczeniowe przeksztattnika [V]
r0063 CO: Niewygtadzona warto$¢ rzeczywista p0230 | Typ filtra napedu po stronie silnika
o . N
predkosci obrotowej [100 % 2 p2000] 0 |Brak filtra
r0064 | CO: Regulator predkosci obrotowej, uchyb o
regulacji [100 % 4 p2000] 1| Diawik silnikowy
r0065 | Czestotliwo$¢ poslizgu [100 % 2 p2000] 2 Ffltr d.u/dt . |
10066 | CO: Czestotliwos¢ wyjéciowa [100 % 2 p2000] 3_|Filtr sinusoidalny Siemens
{0067 | CO: Prad wyjsciowy maksymalny 4 | Filtr sinusoidalny producenta obcego
[100 % 2 p2002] p0233 | Modut mocy, dtawik silnikowy [mH]
r0068 | CO: Niewygtadzona rzeczywista warto$é p0234 | Modut mocy, filtr sinusoidalny, pojemnosc [UF]
bezwzgledna pradu [100 % 2 p2002] r0238 | Modut mocy, oporno$é wewnetrzna
r0070 | CO: Rzeczywista warto$¢ napiecia obwodu DC p0278 | Prég alarmowy, zbyt niskie napiecie w
[100 % 2 p2001] obwodzie DC
r0071 | Napigcie wyjSciowe maksymalne p0287 | Prég alarmowy zwarcie, doziemienie
[100 % 2 p2001] [100 % 2 r0209]
r0072 | CO: Napigcie wyjsciowe [100 % £ p2001] r0289 | CO: Modut mocy, prad wyjsciowy maksymalny
ro075 | CO: Warto$é zadana pradu tworzacego pole [100 % 2 p2002]
[100 % 2 p2002] p0290 | Modut mocy, reakcja na przecigzenie
Przeksztattnik czestotliwosci
32 Skrécona instrukcja obstugi, 01/2011, FW 4.4




Lista parametrow

Nr p. Objasnienie
r0396 | Aktualna rezystancja wirnika
Technologia i jednostki

p0500 | Zastosowanie technologiczne (aplikacja)

p0505 | Wybdr systemu jednostek
1 | System jednostek Sl
2 | System jednostek wzgledny/SI
3 | System jednostek US
4 | System jednostek wzgledny/US

p0573 | Blokada automatycznego obliczania wartosci
odniesienia

p0595 | Wybdr jednostki technologicznej
1 | % 2 |1 wzgledny,

bezwymiarowy
3 |bar 4 |°C 5 |Pa
6 |ls 7 |mds 8 |l/min
9 | m¥min 10 | I/h 11 | m¥h
12 | kgls 13 | kg/min 14 | kg/h
15 | t/min 16 | t/h 17 | N
18 | kN 19 | Nm 20 | psi
21 | °F 22 | gallon/s |23 |inch%/s
24 | gallon/min |25 |inch®min |26 | gallon/h
27 |inch¥h 28 | Ib/s 29 | Ib/min
30 | Ib/h 31 | Ibf 32 | Ibf ft
33 |K 34 | 1/min 35 | parts/mi
n

36 | m/s 37 | ft¥/s 38 | ft¥/min
39 | BTU/min 40 |BTU/h 41 | mbar
42 | inch wg 43 | ft wg 44 | m wg
45 | % r.h. 46 | g/kg

p0596 | Wielkos$¢ odniesienia jednostki technologicznej

Termiczna ochrona silnika i model silnika,

prad maksymalny

Nr p. Objasnienie
0 | Zmniejszenie prgdu wyjsciowego lub
czestotliwosci wyjsciowe;j
1 | Bez zmniejszenia, odigczenie po
osiagnieciu progu przecigzenia
2 | Zmniejszy¢ |_wyj albo f_wyj i f_puls (nie
przez 12t)
3 | Zmniejszy¢ czestotliwos¢ pulsowania (nie
przez 12t)
p0292 | Modut mocy, prég alarmu przed temperaturg
[°C]
p0295 | Czas opdznienia wytaczenia wentylatora [ s ]
Silnik
p0300 | Wybdr typu silnika
0 | Brak silnika
1 | Silnik asynchroniczny
2 | Silnik synchroniczny
17 | 1LA7 Silnik asynchroniczny standardowy
p0301 | Numer kodowy silnika, wybor
p0304 | Napigcie znamionowe silnika [V]
p0305 | Prad znamionowy silnika [A]
p0306 | Liczba silnikow potgczonych rownolegle
p0307 | Moc znamionowa silnika [kW]
p0308 | Znamionowy wspotczynnik mocy silnika
p0309 | Znamionowy wspétczynnik sprawnosci silnika
[%]
p0310 | Czestotliwo$¢ znamionowa silnika [Hz]
p0311 | Znamionowa predkos¢ obrotowa silnika [1/min]
p0320 | Znamionowy prgd magnesujacy silnika [A]
p0322 | Maksymalna predkos¢ obrotowa silnika [1/min]
p0323 | Prad maksymalny silnika [A]
r0330 | Poslizg znamionowy silnika
r0331 | Aktualny prad magnesujacy silnika
p0335 | Rodzaj chtodzenia silnika
p0340 | Automatyczne obliczenie parametréw
silnika/regulaciji
p0341 | Moment bezwtadnosci silnika [kgm?]
p0342 | Stosunek bezwladnosci catkowita/silnik [kgm?]
r0345 | Znamionowy czas rozruchu silnika
p0346 | Czas wzbudzenia silnika [s]
p0347 | Czas odwzbudzenia silnika [s]
p0350 | Opornos¢ stojana silnika w stanie zimnym [Q]
p0352 | Rezystancja przewodu [Q]
r0395 | Aktualna rezystancja stojana

p0601 | Czujnik temperatury silnika, typ czujnika

0 | Brak czujnika

1 | Termistor (PTC)

2 |KTY84

4 | Bimetalowy zestyk rozwierny
p0604 | Temperatura silnika, prég alarmu [°C]
p0605 | Temperatura silnika, prég btedu[°C]
p0610 | Reakcja na nadmierng temperature silnika

0 | Brak reakgji, tylko alarm, bez zmniejszenia

|max
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Nr p. Objasnienie Nr p. Objasnienie
1 | Alarm ze zmniejszeniem Imax i btad %
. . . 2 = p0760 A
2 | Alarm i btad, bez zmniejszenia Imax ye=p \
p0611 | Model silnika 12t, stata czasowa termiczna [s] :
. . ° |
p0615 | Model silnika 12t, prég alarmu [°C] X1 = pO757 CVimA
p0625 | Temperatura otoczenia silnika [°C] T 1 >
p0637 | Strumien Q, gradient strumienia nasycony [mH] : X2 = po759
p0640 | Przecigzalnos¢ prgdowa silnika - prad :
raniczny[A
granieznylAl SRR y1=p0758
Zrédta polecen i zaciski jednostki sterujacej —
p0757 | CU wejscie analogowe, charakterystyka,
p0700 | Wybor zrédta rozkazow wartosé x1
r0720 | CU, liczba wej$¢ i wyjsé p0758 | CU wejscie analogowe, charakterystyka,
10722 | CO/BO: CU, status wejs¢ cyfrowych wartosc y1 [%]
00 |DIO (zacisk 5) p0759 | CU wq’sme analogowe, charakterystyka,
Y Ko wartos¢ x2
: (zac!s ) p0760 | CU wejscie analogowe, charakterystyka,
.02 | DI 2 (zacisk 7) wartos$é y2 [%]
.03 | DI3 (zacisk 8) p0761 | CU wejécie analogowe, kontrola przerwania
.04 | DI 4 (zacisk 16) przewodu, prég zadziatania
.05 | DI 5 (zacisk 17) p0771 | Cl: CU wyjscie analogowe, zrodto sygnatu,
11 | DI 11 (zaciski 3, 4) Al O AO 0 (zaciski 12, 13) [1 2 100%]
r0723 | CO/BO: CU, status odwrdcony wejsé cyfrowych r0772 | CU wyjscie analogowe, wartosc wyjsciowa
0730 | Bl: CU zrodh tu di isku DO 0 akdualna wzgledna
: rédto sygnatu dla zacis
P Z. ygnau - Zacistl r0774 | CU wyjscie analogowe, napiecie/prad na
NO: Zacisk 19 / NC: Zacisk 18 wyjéciu, aktualny [100% a p2001]
p0731 | BI: CU zrédto sygnatu dla zacisku DO 1 p0775 | CU wyjécie analogowe, aktywacja warto$ci
NO: Zacisk 21 bezwzglednej
r0747 | CU status wejs¢ cyfrowych p0776 | CU typ wyjscia analogowego
p0748 | CU odwrécenie logiki wyjs¢ cyfrowych 0 | Wyjscie pradowe (0 mA ... +20 mA)
r0751 | BO: CU wejscia analogowe, stowo statusowe 1 | Wyjscie napieciowe (0V ... +10 V)
r0752 | CO: CU wejscia analogowe, aktualne 2 | Wyjscie pradowe (+4 mA ... +20 mA)
napigcie/prad na wejsciu, AlO (KI 3/4) VI mA
r0755 | CO: CU wejscia analogowe, aktualna warto$¢ y2=p0780 - - - - -~ >
w procentach, AlO (Kl 3/4) [%] 1
p0756 | CU typ wejscia analogowego (zaciski 3, 4) :
0 | Wejscie napieciowe unipolarne (0 V ... +10 y1=p0778 A
V) \ 1 »
1 | Wejécie napieciowe unipolarne x1=p0777  x2=p0779
nadzorowane (+2 V ... +10 V)
2 | Wejscie pradowe unipolarne (0 mA ... +20 p0777 | CU wyjScie analogowe, charakterystyka,
mA) wartosé x1 [%]
3 | Wejscie prgdowe unipolarne nadzorowane p0778 | CU wyjscie analogowe, charakterystyka,
(+4 mA ... +20 mA) wartosé y1 [V]
4 | Wejscie napieciowe bipolarne (-10 V ... p0779 | CU wyjscie analogowe, charakterystyka,
+10V) wartosé x2 [%]
8 | Czujnik nie jest przytaczony
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Nr p. Objasnienie

p0780 | CU wyjscie analogowe, charakterystyka,
wartos¢ y2 [V]

p0782 | Bl: CU wyjscie analogowe, zrédio sygnatu do
odwrocenia, AO 0 (zaciski 12,13)

r0785 | BO: CU wyjscia analogowe, stowo statusowe
00 [1=A00ujemny

p0795 | CU wejscia cyfrowe, tryb symulacji

p0796 | CU wejscia cyfrowe, tryb symulacji, wartos¢
zadana

p0797 | CU wejscia analogowe, tryb symulaciji

p0798 | CU wejscia analogowe, tryb symulacji, wartos¢

zadana

Przetaczanie i kopiowanie zestawéw danych

p0802 | Przesytanie danych, karta pamieci jako
zrédto/cel

p0803 | Przesytanie danych, pamiec sprzetowa jako
zrédto/cel

p0804 | Przesytanie danych start
12 | Rozpoczecie przesytania GSD dla

PROFIBUS-Master na karte pamieci

p0806 | BI: Zablokowanie priorytetu sterowania

r0807 | BO: Priorytet sterowania aktywny

p0809 | Kopiowanie zestawu danych rozkazowych CDS

p0810 | Bl: Wybor zestawu danych rozkazowych CDS
Bit 0

r0835 | CO/BO: Przetgczenie zestawu danych, stowo
statusowe

r0836 | CO/BO: Aktywny zestaw danych rozkazowych

CDS

Sterowanie sekwencyjne (np. ON/OFF1)

p0840 | Bl: ZAL/WYL (WYLT)

p0844 | Bl: Wylgczenie wybiegiem (WYL2), zrédto
sygnatu 1

p0845 | Bl: Wytgczenie wybiegiem (WYL2), zrédto
sygnatu 2

p0848 | Bl: Szybkie zatrzymanie (WYL3), zrédio
sygnatu 1

p0849 | Bl: Szybkie zatrzymanie (WYL3), zrédio
sygnatu 1

p0852 | Bl: Udzielenie zezwolenia na prace

p0854 | BI: Sterowanie przez PLC

p0855 | Bl: Hamulec przytrzymujgcy bezwarunkowo

zwolni¢
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Nr p. Objasnienie
p0856 | Bl: Udzieli¢ zezwolenia dla regulatora
predkosci obrotowej
p0858 | Bl: Hamulec przytrzymujgcy bezwarunkowo
zacisng¢
r0898 | CO/BO: Stowo sterujgce, sterowanie
sekwencyjne
r0899 | CO/BO: Stowo statusowe, sterowanie
sekwencyjne
PROFIBUS, PROFIdrive
p0918 | Adres PROFIBUS
p0922 | Wybdr telegramu PROFIdrive
1 Telegram standardowy 1, PZD-2/2
20 | Telegram standardowy 20, PZD-2/6
352 | SIEMENS Telegram 352, PZD-6/6
353 | SIEMENS Telegram 353, PZD-2/2,
PKW-4/4
354 | SIEMENS Telegram 354, PZD-6/6,
PKW-4/4
999 | Telegram wolny, swobodnie
programowalny za pomoca BICO
Btedy (czes¢ 1)
r0944 | CO: Zmiany bufora bteddw, licznik
r0945 | Kod btedu
r0946 | Lista kodoéw btedow
r0947 | Numer btedu
r0948 | Czas wystgpienia btedu w milisekundach [ms]
r0949 | Warto$¢ btedu
p0952 | Licznik przypadkdéw btedow
r0963 | PROFIBUS, szybkos¢ transmisiji
p0965 | PROFIdrive, numer profilu
p0969 | Czas pracy systemu wzgledny [ms]
Przywrécenie nastaw fabrycznych
Zapisanie parametrow
p0970 | Przywrocenie nastaw fabrycznych

0 Nieaktywny

1 Start, przywrocenie parametréw

5 Start, przywrécenie parametrow Safety

10 Start tadowania ustawienia 10

11 Start tadowania ustawienia 11

12 Start tadowania ustawienia 12

100 | Start cofniecia potaczen sprzegajgcych
BICO
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Lista parametrow

Nr p. Objasnienie Nr p. Objasnienie
p0971 | Zapisanie parametrow p1020 | Bl: Wybér statej wartosci zadanej predkosci
0 Nieaktywny obrotowej bit 0
1 Zapisanie obiektu napedowego p1021 | Bl: Wybér statej wartosci zadanej predkosci
. . . obrotowej bit 1
10 | Zapisa¢ w sposob nie wymagajacy - - - — - —
podtrzymywania jako ustawienie 10 p1022 |BI: Wybor s.ta’fej wartosci zadanej predkosci
. o . obrotowej bit 2
11 Zapisac w spos6b nie wymagajacy ) . . . . .
podtrzymywania jako ustawienie 11 p1023 | BI: Wybor statej wartosci zadanej predkosci
— . X obrotowej bit 3
12 | Zapisa¢ w sposdb nie wymagajacy - — — X
podtrzymywania jako ustawienie 12 r1024 | CO: Stata warto$¢ zadana predkosci obrotowej
X - - aktywna [100 % 2 p2000]
p0972 | Reset jednostki napedowej - — - —
r1025 | BO: Status stalej wartosci zadanej predkosci
Kanat wartosci zadanej obrotowej
p1000 | Wybdr wartosci zadanej predkosci obrotowe;j p1030 Konflgurac.Ja funk.ql motopotencjometru
p1001 | CO: Stata wartos¢ zadana predkosci obrotowe;j 00 | Zapisywanie aktywne
1 [1/min] 01 | Tryb automatyczny generatora funkcji
p1002 | CO: Stata wartos¢ zadana predkosci obrotowe;j rampy aktywny
2 [1/min] 02 | Zaokraglanie poczatkowe aktywne
p1003 | CO: Stata warto$¢ zadana predkosci obrotowej 03 | Zapisywanie w NVRAM aktywne
3 [1/min] p1035 | Bl: Wartos¢ zadana motopotencjometru, wiecej
p1004 | CO: Stata warto$¢ zadana predkosci obrotowe;j p1036 | Bl: Warto$¢ zadana motopotencjometru, mniej
4 [1/min] p1037 | Motopotencjometr, maksymalna predko$¢
p1005 | CO: Stata warto$¢ zadana predkosci obrotowe;j obrotowa [1/min]
5 [1/min] p1038 | Motopotencjometr, minimalna predkos¢
p1006 | CO: Stata warto$¢ zadana predkosci obrotowe;j obrotowa [1/min]
6 [1/min] p1040 | Wartos¢ startowa motopotencjometru [1/min]
p1007 ?O{/St.a%a warto$¢ zadana predkosci obrotowej p1043 | BI: Przejecie wartosci ustawionej
[1/min] motopotencjometru
p1008 gO;/St.a%a wartos¢ zadana predkosci obrotowej p1044 | Cl: Warto$¢ ustawiona motopotencjometru
[1/min] [100 % & p2000]
p1009 g([)1:/r?1tii;a wartos¢ zadana predkosci obrotowe; p1047 | Motopotencjometr, czas startu [s]
1048 | Motopotencj t h i
p1010 | CO: Stata warto$¢ zadana predkosci obrotowej P oopo enCJome. r, czas amolvt/anla sl
10 [1/min] r1050 | CO: Motopotencjometr, wartos¢ zadana za
t funkcji 100 % 2 p2000
p1011 | CO: Stata warto$¢ zadana predkosci obrotowe;j generatorem funkcji rampy [ °=P ]
11 [1/min] p1055 | Bl: Funkcja JOG bit 0
p1012 | CO: Stata warto$é zadana predkosci obrotowej p1056 | BI: Funkcja JOG bit 1
12 [1/min] p1058 | Funkcja JOG 1 warto$¢ zadana predkosci
p1013 | CO: Stata warto$é zadana predkosci obrotowej obrotowej [1/min]
13 [1/min] p1059 | Funkcja JOG 2 warto$¢ zadana predkosci
p1014 | CO: Stata warto$é zadana predkosci obrotowej obrotowej [1/min]
14 [1/min] p1070 | Cl: Gtéwna wartos¢ zadana [100 % 2 p2000]
p1015 | CO: Stata wartos¢ zadana predkosci obrotowe;j p1071 | Cl: Gtéwna warto$¢ zadana, skalowanie [1 2
15 [1/min] 100 %]
p1016 | Tryb statej wartosci zadanej predko$ci r1073 | CO: Gtdéwna wartos¢ zadana aktywna
obrotowej [100 % 2 p2000]
1 | Wybdr bezposredni p1075 | Cl: Dodatkowa warto$¢ zadana
2 | Wybor kodowany binarnie [100 % 2 p2000]
Przeksztattnik czestotliwosci
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Lista parametrow

Nr p.

Objasnienie

p1137

WYL3 czas zaokraglenia koncowego [s]

p1140

Bl: Zwolnienie generatora funkcji rampy

p1141

Bl: Kontynuacja generatora funkcji rampy

p1142

Bl: Zwolnienie wartosci zadanej predkosci
obrotowej

r1149

CO: Generator funkcji rampy, przyspieszenie
[100 % 2 p2007]

r1170

CO: Regulator predkosci obrotowej, suma
wartosci zadanej [100 % 2 p2000]

r1198

CO/BO: Stowo sterujace, kanat wartosci
zadanej

Funkcje (np. hamulec silnika)

p1200

Lotny start

0 | Lotny start nieaktywny

1 | Lotny start zawsze aktywne (start w
kierunku wartosci zadanej)

4 | Lotny start zawsze aktywne (start tylko w
kierunku wartosci zadanej)

p1201

Bl: Lotny start, zwolnienie, zrodio sygnatu

p1202

Lotny start, prad szukania [100 % 2 r0331]

p1203

Lotny start, predkos¢ szukania, wspotczynnik
[%]

Wyzsza warto$¢ prowadzi do dtuzszego czasu
szukania.

p1206

Wprowadzenie numeru btedu bez funkcji
automatycznego ponownego zatgczenia

p1210

Tryb automatyki ponownego zatgczenia

0 | Zablokowanie automatyki ponownego
zatgczenia

1 | Kwitowanie wszystkich btedow bez
ponownego zatgczenia

4 | Ponowne zatagczenie po zaniku zasilania
sieciowego bez dalszych prob rozruchu

6 | Ponowne zatgczenie po btedzie z dalszymi
prébami rozruchu

14 | Ponowne zatgczenie po zaniku zasilania
sieci i pokwitowaniu recznym

16 | Ponowne zatgczenie po biedzie i
pokwitowaniu recznym

26 | Kwitowanie wszystkich btedéw i ponowne
zatgczenie w przypadku polecenia ZAL

p1211

Automatyka ponownego zatgczenia, proby
rozruchu

Nr p. Objasnienie
p1076 | Cl: Dodatkowa warto$¢ zadana [1 2 100 %]
r1077 | CO: Dodatkowa warto$¢ zadana aktywna
[100 % 2 p2000]
r1078 | CO: Catkowita warto$¢ zadana aktywna
[100 % 2 p2000]
p1080 | Minimalna predkos$¢ obrotowa [1/min]
p1082 | Maksymalna predkos¢ obrotowa [1/min]
p1083 | CO: Graniczna predko$¢ obrotowa, dodatni
kierunek obrotéw [1/min]
r1084 | CO: Aktywna dodatnia graniczna predkos¢
obrotowa [100 % 2 p2000]
p1086 | CO: Graniczna predkos¢ obrotowa, ujemny
kierunek obrotéw [1/min]
r1087 | CO: Aktywna ujemna graniczna predkosé
obrotowa [100 % 2 p2000]
p1091 | Pomijana predkos¢ obrotowa 1 [1/min]
p1092 | Pomijana predkos¢ obrotowa 2 [1/min]
p1101 | Szerokos¢ pasma pomijanej predkosci
obrotowej [1/min]
p1110 | Bl: Blokada ujemnej wartosci zadanej
p1111 | Bl: Blokada dodatniej wartosci zadanej
p1113 | Bl: Odwrécenie wartosci zadanej
r1114 | CO: Warto$¢ zadana za ograniczeniem
kierunku [100 % 2 p2000]
r1119 | CO: Generator funkcji rampy, wartos¢ zadana
na wejsciu [100 % 2 p2000]
na
nmax
(P1082) |- — — — = — p— — — -
Wartos$¢ zadana|— — — = - — -
P1120 P1121 | t
p1120 | Czas rampy startu [s]
p1121 | Czas rampy hamowania [s]
p1130 | Generator funkcji rampy, czas zaokraglenia
poczatkowego [s]
p1131 | Generator funkcji rampy, czas zaokraglenia
koncowego [s]
p1134 | Generator funkcji rampy, typ zaokraglenia
0 | Wygtadzanie state
1 | Wygtadzanie niestate
p1135 | WYL3, czas hamowania [s]
p1136 | WYL3 czas zaokraglenia poczatkowego [s]

p1212

Automatyka ponownego zataczenia, czas
czekania, préba rozruchu [s]

Przeksztattnik czestotliwosci
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Lista parametrow

Nr p. Objasnienie Nr p. Objasnienie
p1213 | Automatyka ponownego zatgczenia, czas 0 | Podtrzymywanie Vbc do wystapienia btedu
nadzoru [s] n<p1257 - F07405
p1215 | Hamulec silnika, konfiguracja 1 | Podtrzymywanie Vbc do wystapienia
0 |Brak hamulca silnika btedu/zatrzymania napedu n<p1257 -
— - F07405, t>p1255 - F07406
3 | Hamulec silnika jak sterowanie - — -
sekwencyjne, przylaczenie poprzez BICO p1257 | Regulator Vbc_min, prog predkosci obrotowe;j
1/min
p1216 | Hamulec silnika, czas zwolnienia [ms] [ ] - - -
— — p1280 | Regulator Vbc lub konfiguracja funkcji
p1217 | Hamulec silnika, czas zamkniecia[ms] regulatora Voc (UF)
p1230 | Bl: Uaktywnienie hamowania prgdem statym 0 |Zzablokowanie regulatora Voc
p1231 | Konfiguracja hamowania prgdem statym 1 | Zwolnienie regulatora Voc max
0 | Brak funkcji 2 | Zwolnienie regulatora Vpc_min (buforowanie
4 | Hamowanie prgdem statym kinetyczne)
14 | Hamowanie prgdem statym ponizej 3 | Zwolnienie regulatora Voc_min | regulatora
startowej predkosci obrotowej VDC_max
p1232 | Hamowanie pradem statym, prgd hamowania r1282 | Regulator Vbc_max, poziom wigczenia (U/f)
[A] [100 % 2 p2001]
p1233 | Hamowanie prgdem statym, czas trwania [s] p1283 | Regulator Vbc_max, wspotczynnik dynamiki (U/f)
p1234 | Hamowanie prgdem statym, startowa predkosc¢ [%]
obrotowa [1/min] p1285 | Regulator Vbc_min, poziom wigczenia
r1239 | CO/BO: Hamowanie pradem statym, stowo (buforowanie kinetyczne) (U/f) [%]
statusowe r1286 | Regulator Vbc_min, poziom wigczenia
p1240 | Konfiguracja regulatora Voc lub nadzoru Voc (buforowanie kinetyczne) (U/f) [100 % £ p2001]
(regulacja wektorowa) p1287 | Regulator Vbc_min, wspotczynnik dynamiki
0 | Zablokowanie regulatora Vpc (buforowanie kinetyczne) (U/f) [%]
1 | Zwolnienie regulatora Voc. max p1294 | Regulator Vbc_max, rejestracja automatyczna,
. - X poziom Wt.. (U/f)
2 | Zwolnienie regulatora Vbc_min (buforowanie - - -
kinetyczne) 1 | Automatyczna rejestracja zwolniona
3 | Zwolnienie regulatora Voc_min i regulatora Sterowanie U/f
VDC?max
r1242 | Regulator Vbc_max, poziom wigczenia [100 % 2 p1300 | Tryb pracy sterowanie/regulacja
p2001] 0 | Sterowanie U/f z charakterystyka liniowg
p1243 | Regulator Vbc_max, wspotczynnik dynamiki [%] 1 | Sterowanie U/f z charakterystyka liniowq i
p1245 | Regulator Voc_min, poziom wigczenia regulacja pradu strumienia (FCC)
(buforowanie kinetyczne) [%] 2 | Sterowanie U/f z charakterystykg
r1246 | Regulator Vpc_min, poziom wigczenia kwadratowg
(buforowanie kinetyczne) [100 % 2 p2001] 3 | Sterowanie U/f z charakterystyka
p1247 | Regulator Vpc_min, wspdiczynnik dynamiki parametryzowang
(buforowanie kinetyczne) [%] 4 | Sterowanie U/f z charakterystyka liniow3 i
p1249 | Regulator Vbc_max, prog predkosci obrotowej ECO
[1/min] 5 | Sterowanie U/f dla napedu z doktadnym
p1254 | Regulator Voc_max, rejestracja automatyczna, ustawianiem czestotliwosci (przemyst
poziom WL tekstylny)
1 ‘ Automatyczna rejestracja zwolniona 6 | Sterowanie U/f dla napedu z doktadnym
, ustawianiem czestotliwosci i FCC
p1255 | Regulator Vbc_min, prog czasowy [s] - -
_ ) ; ) 7 | Sterowanie U/f dla charakterystyki
p1256 Regulator Vbc_min, reakcja (buforowanie kwadratowej i ECO
kinetyczne)
Przeksztattnik czestotliwosci
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Lista parametrow

Nr p. Objasnienie
19 | Sterowanie U/f z niezalezng wartoscig
zadang napiecia
20 | Sterowanie wektorowe bez czujnika
predkosci
I
\
\
\
\
|
\
\
i >
f.f
p1310 | Ciggte podbicie napigcia [100 % 2 p0305]
p1311 | Podbicie napiecia przy przyspieszaniu [%]
p1312 | Podbicie napiecia przy starcie [%]
r1315 | Catkowite podbicie napiecia [100 % 2 p2001]
U
A
(o7
p1327 (V4)|_ _ _ _ _ _ _ \
p1325(U3) | :
p1323 (U2) | _ | |
p1321 (U1) | |
r1315¢" b \ |
OHz | p1322 | p1326 L
(f2) . (f4) ‘
p1320 p1324 p1082
(f1) (f3)
p1320 | Sterowanie U/f, charakterystyka
programowana, czestotliwos¢ 1 [Hz]
p1321 | Sterowanie U/f, charakterystyka
programowana, napiecie 1 [V]
p1322 | Charakterystyka, czestotliwos¢ 2 [Hz]
p1323 | Charakterystyka, napiecie 2 [V]
p1324 | Charakterystyka, czestotliwos¢ 3 [Hz]
p1325 | Charakterystyka, napiecie 3 [V]
p1326 | Charakterystyka, czestotliwos¢ 4 [Hz]
p1327 | Charakterystyka, napiecie 4 [V]
p1330 | Cl: Sterowanie U/f, warto$¢ zadana napiecia
niezalezna [100 % 2 p2001]
p1334 | Sterowanie U/f, kompensacja poslizgu,

czestotliwo$¢ startowa [Hz]

Nr p. Objasnienie

p1335 | Kompensacja poslizgu, skalowanie
[100 % 2 r0330]

p1336 | Kompensacja poslizgu, warto$¢ graniczna
[100 % 2 r0330]

r1337 | CO: Kompensacja poslizgu, wartosé
rzeczywista [1 2 100 %]

p1338 | Tryb U/f, tumienie rezonansu, wzmocnienie

p1340 | Regulator czestotliwosci Imax, Wzmocnienie
proporcjonalne

p1341 | Regulator czestotliwosci Imax, czas catkowania
[s]

r1343 | CO: Regulator I_max, wyjscie
czestotliwosciowe [100 % 2 p2000]

p1351 | CO: Hamulec silnika, czestotliwos¢ startowa
[12 100 %]

p1352 | Cl: Hamulec silnika, czestotliwo$¢ startowa
[12 100 %]

Sterowanie wektorowe

r1438 | CO: Regulator predkosci obrotowej, wartosé
zadana predko$ci obrotowej [100 % 2 p2000]

p1452 | Regulator predkosci obrotowej, wartosé
rzeczywista predkosci obr., czas wygtadzania
(SLVC) [ms]

p1470 | Wzmocnienie regulatora predkosci

p1472 | Czas catkowania regulatora predkosci [ms]

p1475 | Cl: Regulator predkosci obrotowej, ustawiona
warto$¢ momentu obrotowego dla hamulca
silnika [100 % 2 p2003]

r1482 | CO: Regulator predkosci obrotowej, wyjscie
momentu obrotowego | [100 % 2 p2003]

r1493 | CO: Moment bezwtadnosci razem

p1496 | Skalowanie przyspieszenia sterowania
wstepnego [%]

p1511 | Cl: Dodatkowy moment obrotowy 1
[100 % 2 p2003]

r1516 | CO: Dodatkowy moment obrotowy i moment
przyspieszenia [100 % 2 p2003]

p1520 | CO: Gorna granica momentu obrotowego [Nm]

p1521 | CO: Dolna granica momentu obrotowego [Nm]

p1522 | Cl: Gérna granica momentu obrotowego
[100 % 2 p2003]

p1523 | Cl: Dolna granica momentu obrotowego
[100 % 2 p2003]

p1524 | CO: Granica momentu obrotowego

gorna/silnikowa, skalowanie [1 2 100 %]

Przeksztattnik czestotliwosci
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Lista parametrow

Nr p. Objasnienie Nr p. Objasnienie
p1525 | CO: Granica momentu obrotowego dolna, p1900 | Identyfikacja danych silnika i pomiar na
skalowanie [1 2 100 %] wirujgcym silniku
r1526 | CO: Gérna granica momentu obrotowego bez 0 | Zablokowany
offsetu [100 % £ p2003] 1 | Identyfikacja danych silnika na postoju i
r1527 | CO: Dolna granica momentu obrotowego bez przy wirujgcym silniku
offsetu [100 % £ p2003] 2 | Identyfikacja danych silnika na postoju
p1530 | Granica mocy silnikowa [kW] Identyfikacja danych silnika przy wirujacym
p1531 | Granica mocy generatorowa [kW] silniku
r1538 | CO: Gdérna granica momentu obrotowego p1909 | Identyfikacja danych silnika, stowo sterujace
aktywna [100 % £ p2003] p1910 | Identyfikacja danych silnika, wybdr
r1539 | CO: Dolna granica momentu obrotowego p1959 | Konfiguracja pomiaru na wirujgcym silniku
aktywna [100 % 2 p2003] . . .
- — p1960 | Pomiar wirujgcy, wybor
r1547 | CO: Granica momentu obrotowego dla wyjscia
regulatora predkosci obrotowej 0 | Zablokowany
[0] | Gérna granica [100 % & p2003] 1 | Pomiar wirujgcy w trybie bezczujnikowym
[1] | Dolna granica [100 % 2 p2003] 3 Optymallz'aCJa rggulatora prgdkosm
- - obrotowej w trybie bezczujnikowym
p1552 | Cl: Gérna granica momentu obrotowego, X —
skalowanie bez offsetu [1 2 100 %] p1961 Charaktfarygtyka nasycenia, predkos¢ obrotowa
- do okreslenia [%]
p1554 | Cl: Dolna granica momentu obrotowego, .
skalowanie bez offsetu [1 2 100 %] p1965 | Opt_reg_predk predkos¢ obrotowa
— — [100 % 2 p0310]
p1570 | CO: Warto$¢ zadana strumienia [1 2 100 %] X X —
— p1967 | Opt_reg_predk wspotczynnik dynamiki [%]
p1571 | Cl: Dodatkowa warto$¢ zadana
[100 % 2 p2003] Wartosci odniesienia
o ; . o
p1580 | Optymalizacja wspotczynnika sprawnosci [%] p2000 | Predkos¢ obrotowa odniesienia, czestotliwosé
r1598 | CO: Warto$¢ zadana strumienia razem odniesienia [1/min]
A 0,
1610 [CI = :OS %l - (SLVC) p2001 | Napiecie odniesienia [ V ]
p iagte forsowanie momentu B
[100 % 2 r0333] p2002 | Prad odniesienia [A] —
p1611 | Forsowanie momentu przy przyspieszaniu p2003 | Moment obrotowy odniesienial Nm ]
(SLVC) [100 % 2 r0333] r2004 | Moc odniesienia
r1732 | CO: Warto$¢ zadana napiecia podtuznego p2006 | Temperatura odniesienia [ °C ]
[100 % 2 p2001] p2010 | Interfejs uruchomieniowy, szybko$é transmisji
r1733 | CO: Wartos¢ zadana napiecia poprzecznego p2011 | Interfejs uruchomieniowy, adres
% A
[100 % 2 p2001] p2016 | Cl: Interfejs uruchomieniowy USS, wystanie
p1745 Model Silnika, wartos¢ progowa biQdU, danych procesowych, stowo
rozpoznanie utyku [%]
p1784 | Model silnika, sprzezenie zwrotne, skalowanie | Ut oo Wizalbe AL
[%] p2020 | Interfejs magistrali komunikacyjnej, szybko$¢
Blok sterujacy ‘ transmisji
—— . — 4 | 2400 Baud 5 |4800 Baud
p1800 Ell(ﬁgzs]totllwosc pulsowania, warto$¢ zadana 6 | 9600 Baud 7 119200 Baud
11801 | CO: Czestotliwosé pulsowania [100 % 2 p2000] 8 | 38400 Baud 9 | 57600 Baud
- . . L 10 | 76800 Baud 11 193750 Baud
p1820 | Odwrdcenie wyjsciowej kolejnosci faz
1 ‘ Wi 12 | 115200 Baud 13 | 187500 Baud
p2021 | Interfejs magistrali komunikacyjnej, adres
| Identyfikacja silnika
Przeksztattnik czestotliwosci
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Lista parametrow

Nr p.

Objasnienie

p2022

Interfejs magistrali komunikacyjnej USS dane
procesowe, liczba

p2023

Interfejs magistrali komunikacyjnej USS PKW,
liczba

0 PKW 0 stowa 3 PKW 3

stfowa

4 PKW 4 stowa 127 | PKW
zmienny

p2024

Interfejs magistrali komunikacyjnej, czasy [ms]

[0] | Czas przetwarzania maksymalny

[1] | Czas zwtoki znakow

[2] | Czas przerwy telegramu

r2029

Interfejs magistrali komunikacyjnej, statystyka
btedéw

[0] | Liczba telegramow bezbtednych

[1] | Liczba telegramow odrzuconych

[2] | Liczba btedéw synchronizacji ramki

[3] | Liczba bteddw przecigzenia

[4] | Liczba bteddw parzystosci

[5] | Liczba btedoéw znakdw startu

[6] | Liczba btedéw sumy kontrolnej

[7] | Liczba bteddéw diugosci

p2030

Interfejs magistrali komunikacyjnej, wybér
protokotu

Bez protokotu

uSs

MODBUS

PROFIBUS

Al INM|I=~|O

CAN

r2032

Priorytet sterowania, stowo sterujace aktywne

.00 | WE/WYL1

.01 | Brak WYL2

.02 |Brak WYL3

.03 | Udzielenie zezwolenia na prace

.04 | Zwolnienie generatora funkcji rampy

.05 | Uruchomienie generatora funkcji rampy

.06 | Zwolnienie wartosci zadanej predkosci
obrotowej

.07 | Pokwitowanie btedu

.08 | Funkcja JOG bit 0

.09 | Funkcja JOG bit 1

.10 | Sterowanie przez PLC

p2037

PROFIdrive STW1.10 = tryb 0

Przeksztattnik czestotliwosci
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Nr p. Objasnienie
0 | Zamrozenie wartosci zadanych i dalsze
przetwarzanie znaku zycia
1 | Zamrozenie wartosci zadanych i znaku
zycia
2 | Nie zamrazanie wartosci zadanych
p2038 | PROFIdrive STW/ZSW Interface Mode
0 |SINAMICS
2 | VIK-NAMUR
p2040 | Interfejs magistrali komunikacyjnej, czas
nadzoru [ms]
PROFIBUS, PROFIdrive
p2042 | Numer ident. PROFIBUS
0 |SINAMICS
2 | VIK-NAMUR
r2043 | BO: PROFIdrive stan danych procesowych
.00 | Zanik wartosci zadanej
.02 | Magistrala komunikacyjna pracuje
p2044 | PROFIdrive zwloka zaktdcenia [s]
p2047 | PROFIBUS dodatkowy czas nadzoru [ms]
r2050 | CO: PROFIdrive, odbiér danych procesowych,
stowo
[0] | PzD 1 .. |m|rzps
p2051 | Cl: PROFIdrive, wystanie danych procesowych,
stowo
[0] | PZD 1 .. |m|Pzps
r2053 | PROFIdrive, diagnoza, wystanie danych
procesowych, stowo
[0] | PZD 1 ... |m|pzps
r2054 | Stan PROFIBUS
0 | Wyth
1 | Brak potaczenia (szukanie szybkosci
transmisji)
2 | Potaczenie OK (szybkosc¢ transmisiji
znaleziona)
3 | Cykliczne potgczenie z master (Data
Exchange)
4 | Dane cykliczne OK
r2055 | PROFIBUS, diagnoza, standard
[0] | Master adres magistrali
[1] | Master wejscie dtugos¢ catkowita bajtow
[2] | Master wyjscie dtugosé catkowita bajtéw
r2074 | PROFIdrive, diagnoza, adres magistrali, odbior

danych procesowych

[0] | PZD 1 .. |m]|rzps
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Lista parametrow

Nr p. Objasnienie Nr p. Objasnienie
r2075 | PROFIdrive, diagnoza, offset telegramu, odbi6r p2112 | Bl: Alarm zewnetrzny 1
danych procesowych r2122 | Kod alarmu
[0] ‘ PZD 1 ‘ ‘ [7] ‘ PZD 8 r2123 | Czas wystgpienia alarmu [ms]
r2076 PROFId_rive, diagnoza, offset telegramu, 12124 | Wartosé alarmu
wysytanie danych procesowych .
r2125 | Czas usuniecia alarmu [ms]
[0] | PZD 1 .. |m|Pzps — ——
X - p2126 | Ustawienie numeru bfedu dla trybu kwitowania
r2077 | PROFIBUS, diagnoza, komunikacja . X -
poprzeczna, adresy p2127 | Ustawienie trybu kwitowania
p2079 | PROFIdrive, dane procesowe, wybor telegramu p2128 | Wybdr kodu bledu/alarmu dia wyzwalacza
rozszerzony r2129 | CO/BO: Stowo wyzwalacza dla btedu i alarmu
Patrz p0922 r2130 | Czas wystgpienia btedu w dniach
p2080 | Bl: Konwerter binektor-konektor, stowo r2133 | Wartos¢ btedu dla wartosci
statusowe 1 zmiennoprzecinkowych
Poszczegolne bity sg fgczone w stowo r2134 | Wartos¢ alarmu dla wartosci
statusowe 1. zmiennoprzecinkowych
p2088 | Konwerter binektor-konektor, odwrocenie stowa r2135 | CO/BO: Stowo statusowe, biedy/alarmy 2
statusowego r2136 | Czas usunigcia btedu w dniach
r2089 C*O: Ko?v;/erter binektor-konektor, wystanie r2138 | CO/BO: Stowo sterujace, bledy/alarmy
SOOW;S a ussv:ego y r2139 | CO/BO: Stowo statusowe, btedy/alarmy 1
[0] owo STalUsowe r2169 | CO: Warto$¢ rzeczywista predkosci obrotowej,
[1] | Stowo statusowe 2 wygtadzona, komunikaty
[2] | Dowolne stowo statusowe 3 r2197 | CO/BO: Stowo statusowe, nadzory 1
[3] | Dowolne stowo statusowe 4 r2198 | CO/BO: Stowo statusowe, nadzory 2
[4] | Dowolne stowo statusowe 5 r2199 | CO/BO: Stowo statusowe, nadzory 3
r2090 | BO: PROFIdrive, odbiér PZD1 bitami -
- = —— Regulator technologiczny
r2091 BO: PROFIdrive, odbior PZD2 bitami
r2092 | BO: PROFIdrive, odbiér PZD3 bitami p2200 | Bl: Zwolnienie regulatora technologicznego
r2093 | BO: PROFIdrive, odbiér PZD4 bitami p2201 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 1
A 0,
r2094 | BO: Konwerter konektor-binektor, wyjscie [1 2 100 %]
binektorowe p2202 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 2
A 0,
r2095 | BO: Konwerter konektor-binektor, wyjscie [1 2 100 %]
binektorowe p2203 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 3
— [12 100 %]
Eizely (et 2) [ElEny p2204 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 4
p2100 | Ustawienie numeru btedu dla reakcji na btad [1 £ 100 %]
p2101 | Ustawienie reakcji na biad p2205 [CiOA F:gl(;l/l?tor technologiczny, wartos¢ stata 5
0 |Brak 1 | oFF1 - : —
p2206 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 6
2 |OFF2 3 |OFF3 [12100 %]
5 |STOP2 6 | Hamowanie pradem p2207 | CO: Regulator technologiczny, warto$é stata 7
stafym [1 2 100 %]
p2103 | Bl: 1. Kwitowanie bigdow p2208 | CO: Regulator technologiczny, warto$é stata 8
p2104 | Bl: 2. Kwitowanie btedéw [1 2100 %]
p2106 | BI: Biad zewnetrzny 1 p2209 | CO: Regulator technologiczny, warto$¢ stata 9
r2110 | Numer alarmu [12 100 %]
p2111 | Alarmy, liczniki
Przeksztattnik czestotliwosci
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Lista parametrow

Nr p. Objasnienie

p2210 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 10
[1 2100 %]

p2211 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 11
[1 2100 %]

p2212 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 12
[1 2100 %]

p2213 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 13
[1 2100 %]

p2214 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 14
[1 2100 %]

p2215 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata 15
[12100 %]

p2216 | Regulator technologiczny, metoda wyboru
wartosci statej
0 | Wartos¢ stata, wybér, bezposredni
1 | Warto$¢ stata, wybér, binarny

p2220 | Bl: Regulator technologiczny, wybér wartosci
statej, bit 0

p2221 | Bl: Regulator technologiczny, wybér wartosci
statej, bit 1

p2222 | Bl: Regulator technologiczny, wybér wartosci
statej, bit 2

p2223 | Bl: Regulator technologiczny, wybér wartosci
statej, bit 3

r2224 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ stata
aktywna [1 2 100 %]

r2225 | CO/BO: Regulator technologiczny, wybor
wartosci statej, stowo statusowe

r2229 | Regulator technologiczny, numer aktualny

p2230 | Regulator technologiczny, motopotencjometr,
konfiguracja
.00 | Zapisywanie aktywne
.02 | Zaokraglanie poczatkowe aktywne
.03 | Zapisywanie niewymagajace

podtrzymywania aktywne przy
p2230.0 = 1

.04 | Generator funkcji rampy zawsze aktywny

r2231 | Regulator technologiczny, motopotencjometr,
pamie¢ wartosci zadanej

p2235 | Bl: Regulator technologiczny,
motopotencjometr, warto$ci zadana wyzej

p2236 | Bl: Regulator technologiczny,
motopotencjometr, warto$ci zadana nizej

p2237 | Regulator technologiczny, motopotencjometr,
wartos¢ maksymalna [%]

p2238 | Regulator technologiczny, motopotencjometr,

warto$¢ minimalna [%]

Nr p. Objasnienie
p2240 | Regulator technologiczny, motopotencjometr,
wartos¢ startowa [%]
r2245 | CO: Regulator technologiczny,
motopotencjometr, wartos¢ zadana przed
generatorem funkcji rampy [1 2 100 %]
p2247 | Regulator technologiczny, motopotencjometr,
czas rampy startu [s]
p2248 | Regulator technologiczny, motopotencjometr,
czas rampy hamowania [s]
r2250 | CO: Regulator technologiczny,
motopotencjometr, warto$¢ zadana za
generatorem funkcji rampy [1 2 100 %]
p2251 | Tryb regulatora technologicznego
0 | Regulator technologiczny jako gtéwna
wartos¢ zadana predkosci obrotowej
1 | Regulator technologiczny jako dodatkowa
wartos¢ zadana predkosci obrotowej
p2253 | Cl: Regulator technologiczny, warto$¢ zadana
112100 %]
p2254 | Cl: Regulator technologiczny, warto$¢ zadana
212100 %]
p2255 | Regulator technologiczny, wartos¢ zadana 1,
skalowanie [%]
p2256 | Regulator technologiczny, wartos¢ zadana 2,
skalowanie [%]
p2257 | Regulator technologiczny, czas rampy startu [s]
p2258 | Regulator technologiczny, czas rampy
hamowania [s]
r2260 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ zadana
za generatorem funkcji rampy [1 2 100 %]
p2261 | Regulator technologiczny, filtr wartosci zadanej,
stata czasowa [s]
p2263 | Typ regulatora technologicznego
0 | Sktadowa D w sygnale wartosci
rzeczywistej
1 | Skladowa D w sygnale btedu
p2264 | Cl: Regulator technologiczny, wartosé
rzeczywista [1 2 100 %]
p2265 | Regulator technologiczny, filtr warto$ci
rzeczywistej, stata czasowa [s]
r2266 | CO: Regulator technologiczny, wartosé
rzeczywista za filtrem [1 2 100 %]
p2267 | Regulator technologiczny, gorna granica
wartosci rzeczywistej [1 2 100 %]
p2268 | Regulator technologiczny, dolna granica

wartosci rzeczywistej [1 2 100 %]
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Lista parametrow

Nr p. Objasnienie Nr p. Objasnienie
p2269 | Regulator technologiczny, wzmocnienie, r2344 | CO: Regulator technologiczny, ostatnia warto$¢
wartos¢ rzeczywista [%] zadana predkosci obrotowej [1 2 100 %]
p2270 | Regulator technologiczny, funkcja wartosci p2345 | Regulator technologiczny, reakcja na btgd
rzeczywistej, wybor 0 |Funkcja zablokowana
0 | Brak funkcji 1 ¥ 1 | W przypadku btedu: Przetaczenie na r2344
2 | x? 3 |x® (albo p2302)
p2271 | Regulator technologiczny, wartos¢ rzeczywista, 2 | W przypadku btedu: Przetgczenie na
odwrécenie (typ czujnika) p2215
1 | Odwrdcenie sygnatu wartosci rzeczywistej r2349 | CO/BO: Regulator technologiczny, stowo
regulatora technologicznego statusowe
r2272 | CO: Regulator technologiczny, wartos¢ p2900 | CO: Wartos¢ stata 1 [%]
rzeczywista skalowana [1 2 100 %] p2901 | CO: Wartos¢ stata 2 [%]
r2273 | CO: Regulator technologiczny, btad [1 2 100 %] r2902 | CO: Wartosci state [%]
p2274 | Regulator technologiczny, rézniczkowanie, p2930 | CO: Wartosé stata M [Nm]
stata czasowa [s]
p2280 | Regulator technologiczny, wzmocnienie | Komunikaty |
proporcjonalne 13113 | CO/BO: Pasek bitéw komunikatéw NAMUR
p2285 | Regulator technologiczny, czas catkowania [s]
p2286 | Bl: Regulator technologiczny, zatrzymanie | Charakterystyka silnika |
integratora p3320 | Maszyna przeptywowa P = f(n), wspotrzedna Y:
p2289 | Cl: Regulator technologiczny, sygnat przeptyw P 1 %, punkt 1
- ; A o
sterowania wyprzedzajacego [1 £ 100 %] p3321 | Maszyna przeptywowa P = f(n), wspoirzedna X:
p2291 | CO: Regulator technologiczny, ograniczenie przeptyw n 1 %, punkt 1
A 0,
maksymalne [1 2 100 %] 03322 | P = f(n), wspoirzedna Y: przeptyw P 2 %, punkt
p2292 | CO: Regulator technologiczny, ograniczenie 2
L a o
minimaine [1 £ 100 %] 03323 | P = f(n), wspoirzedna X: przeplyw n 2 %, punkt
p2293 | Regulator technologiczny, czas 2
startu/hamowania [s] 03324 | P =f(n), wspoirzedna Y: przeptyw P 3 %, punkt
r2294 | CO: Regulator technologiczny, sygnat 3
o N o
wyjsciowy [1 £ 100 %] p3325 | P =f(n), wspdtrzedna X: przeptyw n 3 %, punkt
p2295 | CO: Regulator technologiczny, wyjscie, 3
. A o
skalowanie [1 £ 100 %] 03326 | P = f(n), wspoirzedna Y: przeptyw P 4 %, punkt
p2296 | Cl: Regulator technologiczny, wyjscie, 4
) X o
skalowanie [1 £ 100 %] p3327 | P =f(n), wspotrzedna X: przeptyw n 4 %, punkt
p2297 | Cl: Regulator technologiczny, ograniczenie 4
. "~ o
maksymalne, Zrodto sygnatu [1 2 100 %] 03328 | P = f(n), wspblrzedna Y: przeplyw P 5 %, punkt
p2298 | Cl: Regulator technologiczny, ograniczenie 5
- . . n o
minimalne, Zrodio sygnatu [1 £ 100 %] p3329 | P = f(n), wspotrzedna X: przeptyw n 5 %, punkt
p2299 | Cl: Regulator technologiczny, ograniczenie, 5
offset [1 2 100 %] _ -
p2302 | Regulator technologiczny, sygnat wyjsciowy, SUEELETTE Gule L e
wartos¢ startowa [%] p3330 | BI: Sterowanie 2-3-przewodowe 1
p2306 tI'-;eg(;julator technologiczny, odwrdcenie sygnatu p3331 |BI: Sterowanie 2-3-przewodowe 2
u
€ . p3332 | Bl: Sterowanie 2-3-przewodowe 3
1 | Odwrdcenie sygnatu btedu regulatora —
technologicznego r3333 | CO/BO: wyjscie 2-3-przewodowe
.00 |2-3-przewodowe ON
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Lista parametrow

Nr p.

Objasnienie

3 |250 4 125 |5 |50

6 |20 7 |10

p8623

CAN Wybér Bit Timing [hex]

p8630

CAN Obiekty wirtualne

p8641

CAN Przerwac potaczenie Kod Opcji

0 |0 0 |0

2 |2 2 |2

r8680

CAN Diagnoza sprzetu

p8684

CAN NMT stan po rozruchu

p8685

CAN NMT stan

p8699

CAN RPDO czas nadzoru [ms]

p8700

CAN Otrzymane PDO 1 [hex]

p8701

CAN Otrzymane PDO 2 [hex]

p8702

CAN Otrzymane PDO 3 [heX]

p8703

CAN Otrzymane PDO 4 [hex]

p8704

CAN Otrzymane PDO 5 [hex]

p8705

CAN Otrzymane PDO 6 [heX]

p8706

CAN Otrzymane PDO 7 [hex]

p8707

CAN Otrzymane PDO 8 [hex]

p8710

CAN Otrzymane mapowanie dla RPDO 1 [hex]

p8711

CAN Otrzymane mapowanie dla RPDO 2 [hex]

p8712

CAN Otrzymane mapowanie dla RPDO 3 [hex]

p8713

CAN Otrzymane mapowanie dla RPDO 4 [hex]

p8714

CAN Otrzymane mapowanie dla RPDO 5 [hex]

p8715

CAN Otrzymane mapowanie dla RPDO 6 [hex]

p8716

CAN Otrzymane mapowanie dla RPDO 7 [hex]

p8717

CAN Otrzymane mapowanie dla RPDO 8 [hex]

p8720

CAN Wystane PDO 1 [hex]

p8721

CAN Wystane PDO 2 [hex]

p8722

CAN Wystane PDO 3 [hex]

p8723

CAN Wystane PDO 4 [hex]

p8724

CAN Wystane PDO 5 [hex]

p8725

CAN Wystane PDO 6 [hex]

p8726

CAN Wystane PDO 7 [hex]

p8727

CAN Wystane PDO 8 [hex]

p8730

CAN Wystane mapowanie dla TPDO 1 [hex]

p8731

CAN Wystane mapowanie dla TPDO 2 [hex]

p8732

CAN Wystane mapowanie dla TPDO 3 [hex]

p8733

CAN Wystane mapowanie dla TPDO 4 [hex]

Nr p. Objasnienie
.01 | 2-3-przewodowe odwrécenie
.02 | 2-3-przewodowe ON / odwrécenie
.03 | 2-3-przewodowe odwrdcenie / inwersja
p3334 | 2-3-przewodowe wybor
0 | Nie sterowanie 2-3-przewodowe
1 | 2-przewodowe prawa / lewa 1
2 | 2-przewodowe prawa / lewa 2
3 | 3-przewodowe, zwolnienie / prawa / lewa
4 | 3-przewodowe, zwolnienie / ON /
odwrdécenie
Hamowanie mieszane
p3856 | Prad hamowania mieszanego [%]
r3859 | CO/BO: Hamowanie mieszane, stowo
statusowe
Parametry zarzadzania
p3900 | Zakonczenie szybkiego uruchamiania
r3925 | Identyfikacje, sygnalizacja zakonczenia
p3950 | Parametry serwisowe
p3981 | Pokwitowanie btedéw, obiekt napedowy
p3985 | Priorytet sterowania, wybor trybu
r3996 | Zapis parametréw, blokada, status
p7760 | Parametry ustawcze, ochrona przed zapisem
1 | Aktywny
r8570 | Makro, obiekt napedowy
| CANopen
r8600 | CAN Typ urzadzenia
r8601 | CAN Rejestr btedu
p8602 | CAN Obiekt SYNC
p8603 | CAN COB-ID Emergency Message [hex]
p8604 | CAN Node Guarding
p8606 | CAN Producent czasu Heartbeat [ms]
r8607 | CAN Obiekt tozsamosci
p8608 | CAN Kwitowanie btedu wylgczenia magistrali
p8609 | CAN Reakcja btedu
r8610 | CAN Pierwszy serwer SDO
p8611 | CAN Predefiniowane pole btedu [hex]
p8620 | CAN Node-ID
r8621 | CAN Node-ID aktywny
p8622 | CAN Bitrate [kBit/s]

p8734

CAN Wystane mapowanie dla TPDO 5 [hex]

0 | 1000 [1 | 800 [2 | 500

p8735

CAN Wystane mapowanie dla TPDO 6 [hex]
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Lista parametrow

Nr p. Objasnienie Nr p. Objasnienie
p8737 | CAN Wystane mapowanie dla TPDO 8 [hex] p9651 | SI STO czas likwidacji przerw na stykach
p8741 | CAN PDO potwierdzenie konfiguracji (procesor 1) [ms]
p8744 | CAN PDO, mapowanie, konfiguracja p9659 | SI dynamizacja wymuszona, zegar [h]
1: | Ustalona konfiguracja we/wy r9660 | Sl dynamizacja wymuszona, pozostaty czas
2: | Dowolny PDO mapping p9700 | Sl funkcja kopiowania
r8750 | CAN mapowane obiekty otrzymane 16 bitow p9701 | Sl potwierdzenie zmiany danych
r8751 | CAN mapowane obiekty otrzymane 16 bitow p9761 | Sl wprowadzenie hasta [hex]
r8784 | CO: CAN stowo statusu p9762 | Sl nowe hasto [hex]
p8785 | Bl: CAN stowo statusu bit 8 p9763 | Sl potwierdzenie hasta [hex]
p8786 | BI: CAN stowo statusu bit 14 r9770 | Sl wgrsja fgnkcji zintegrow_anego
08787 | BI: CAN slowo statusu bit 15 bezpieczenstwa w napedzie (procesor 1)
— X r9771 | Sl funkcje wspolne (procesor 1)
p8790 | CAN sprzezenie stowa sterujgcego _
automatyczne r9772 | CO/BO: Sl status (procesor 1)
r8795 | CAN stowo sterujace r9773 | CO/BO: Sl status (procesor 1 + procesor 2)
r8797 | CAN Target Torque r9780 | Sl takt nadzoru (procesor 1)
- r9781 | Sl kontrola zmian, suma kontrolna (procesor 1)
| PROFldrive ‘ r9782 | Sl kontrola zmian, znacznik czasowy (procesor
r8820 | Identyfikacja i konserwacja 0 1)
p8991 | USB dostep do pamieci r9794 | Sl lista poréwnan krzyzowych (procesor 1)
| SRl o e ara e non ‘ r9795 | Sl diagnoza. STOP F (procesor 1)
r9798 | Sl, rzeczywista suma kontrolna, parametry Sl
p9400 | Bezpieczne usunigcie karty pamieci (procesor 1)
0 Brak karty pamieci w napedzie p9799 | Sl, zadana suma kontrolna, parametry Sl
1 Karta pamieci jest w napedzie (procesor 1)
5 Zazadanie "bezpiecznego usuniecia” p9801 | SI zwolpienie funkcji zintegrowanych w
karty pamieci napedzie (procesor 2)
3 "Bezpieczne usuniecie” mozliwe p9810 | Sl adres PROFIsafe (procesor 2)
100 | "Bezpieczne usuniecie” niemozliwe z p9850 | Sl przetaczenie F-DI, czas toleranciji (procesor
powodu dostepu 2) ————
r9401 | Status bezpiecznego usuniecia karty pamieci p9851 (S;rg;ri:fg)s likwidacji przerw na stykach
r9463 Ustawion.e poprawn.e makro — r9871 | Sl funkcje wspdine (procesor 2)
p9484 SP;Q?:;Tsma sprzegajgce BICO, szukanie zrodta 19872 | CO/BO: Sl Status (Power Module)
r9485 | Potgczenia sprzggajgce BICO, szukanie zrodta ro898 | Sl, rzeczywista suma kontrolna, parametry S
sygnatu, liczba (procesor 2)
r9486 | Potgczenia sprzegajgce BICO, szukanie zrodta p9839 | Sl, zadana suma kontrolna, parametry S|
sygnatu, pierwszy indeks (procesor 2)
Zintegrowane Bezpieczenstwo | DGz WE e
p9601 | Sl zwolnienie funkcji zintegrowanego ro976 | Obcigzenie systemu
bezpieczenstwa w napedzie (procesor 1) [1] | Obcigzenie czasu obliczeniowego
p9610 | Sl adres PROFIsafe (procesor 1) [5] | Najwieksze obcigzenie brutto
p9650 | Sl przetaczenie F-DI, czas tolerancji (procesor
1) [ms]
Przeksztattnik czestotliwosci
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Btedy

6.0

| alarmy

Lista btedow i alarmow

Axxxxx: Alarm

Fyyyyy: Btad

Tabela 6- 1 Najwazniejsze alarmy i btedy funkcji bezpieczenstwa
Numer Przyczyna Pomoc
FO01600 | Wyzwolony STOP A Wybra¢ STO i ponownie cofng¢ wybor.
F01650 | Wymagany test odbiorczy Przeprowadzi¢ test odbiorczy i sporzadzi¢ protokoét odbioru.
Nastepnie wytgczy¢ i zataczy¢ jednostke sterujgcg CU.
FO01659 | Zlecenie zapisu parametrow Przyczyna: Zostato wybrane cofniecie parametréw. Parametry funkc;ji
odrzucone bezpieczenstwa nie zostaty przywrocone, poniewaz funkcje sa zwolnione
Srodki zaradcze: Zablokowaé funkcje bezpieczenstwa lub przywrdcié
parametry odporne na btedy (p0970 = 5), nastepnie ponownie
przeprowadzi¢ przywrocenie parametrow napedu
A01666 | Statyczny sygnat 1 na F-Dl dla F-DI ustawi¢ na logiczne 0
bezpiecznego kwitowania
A01698 | Tryb uruchomienia dla funkgiji Ten komunikat jest cofany po zakonczeniu uruchamiania Safety
bezpieczenstwa aktywny
A01699 | Wymagany test sciezek Po nastepnym wybraniu funkcji "STO" komunikat jest cofany a czas nadzoru
wytgczania resetowany
F30600 | Wyzwolony STOP A Wybra¢ STO i ponownie cofngé wybor.
Tabela 6- 2 Najwazniejsze alarmy i btedy
Numer Przyczyna Pomoc
F01018 | Rozruch wielokrotnie anulowany | 9. Wyigczy¢ i ponownie zataczy¢ napiecie zasilajace przeksztattnik.
10. Po wyprowadzeniu tego btedu nastepuje rozruch przeksztattnika z
ustawieniami fabrycznymi.
11. Ponownie uruchomi¢ przeksztattnik.
A01028 | Btad konfiguraciji Wyjasnienie: Parametryzacja na karcie pamieci zostata sporzgdzona przy
pomocy modutu innego typu (numer zaméwieniowy, MLFB).
Sprawdzi¢ parametry przeksztattnika i ew. przeprowadzi¢ ponowne
uruchomienie.
F01033 | Przetaczenie jednostek: wartos¢ | Ustawi¢ wartos¢ parametru odniesienia inng niz 0.0 (p0304, p0305, p0310,
parametru odniesienia p0596, p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
niepoprawna
FO01034 | Przetgczenie jednostek: Wybra¢ warto$ci parametrow odniesienia w sposob wtasciwy wzgledem

obliczenie wartosci parametréw
po zmianie warto$ci odniesienia
nie powiodto sie

wybranej jednostki, umozliwiajgcy obliczone warto$ci parametréw (p0304,

p0305, p0310, p0596, p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
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6.0 Lista bfedow i alarmow

Numer Przyczyna Pomoc
F01122 | Czestotliwosé na wejsciu Zmniejszy¢ czestotliwos¢ impulsdéw na wejsciu pomiarowym.
pomiarowym jest za wysoka
A01590 | Uptynat termin konserwacji Przeprowadzi¢ prace konserwacyjne.
silnika
A01900 | PROFIBUS: Btedny telegram Wyjasnienie: PROFIBUS master prébuje nawigzac¢ potgczenie przy pomocy
konfiguracyjny btednego telegramu konfiguracyjnego.
Sprawdzi¢ konfiguracje magistrali od strony master i slave.
F01910 | Magistrala komunikacyjna, Sprawdzi¢ potaczenia magistrali oraz jednostki sterujgcej, np. przetaczyc¢
interfejs, warto$¢ zadana, PROFIBUS master na stan RUN.
timeout
A01920 | PROFIBUS:Przerwania Wyjasnienie: Potaczenie cykliczne PROFIBUS zostato przerwane.
pofaczenia cyklicznego Utworzy¢ potgczenie PROFIBUS i uaktywni¢ PROFIBUS master w trybie
pracy cyklicznej.
F03505 | Wejscie analogowe, przerwanie | Sprawdzi¢ potgczenie ze zrédiem sygnatu.
przewodu Sprawdzi¢ warto$¢ doprowadzanego sygnatu.
Prad wejsciowy zmierzony z wej$cia analogowego mozna odczytaé w
r0752.
A03520 | Btad czujnika temperatury Sprawdzi¢ podtgczenie czujnika temperatury.
A05000 | Nadmierna temperatura modutu | Sprawdzi¢ co nastepuije:
A05001 mocy - Czy temperatura otoczenia lezy w ramach zdefiniowanych wartosci
A05002 granicznych?
A05004 - Czy warunki obcigzenia i jego cykl sg odpowiednio zaprojektowane?
A05006 - Czy nastgpita awaria chtodzenia?
F06310 | Napiecie przytgczeniowe Sprawdzi¢ sparametryzowane napiecie przytgczeniowe i ewentualnie
(p0210) btednie zmienic¢ (p0210).
sparametryzowane Skontrolowaé napiecie sieciowe.
FO07011 Nadmierna temperatura silnika | Zmniejszy¢ obcigzenie silnika.
Sprawdzi¢ temperature otoczenia.
Sprawdzi¢ okablowanie i przytaczenie czujnika.
A07012 | 12t Model silnika, nadmierna Sprawdzi¢ i ew. zmniejszy¢ obcigzenie silnika.
temperatura Sprawdzié temperature otoczenia silnika.
Sprawdzi¢ termiczng statg czasowg p0611.
Sprawdzi¢ nadmierna temperature, prog btedu p0605.
A07015 | Czujnik temperatury silnika, Sprawdzi¢ podtgczenie czujnika temperatury.
alarm Sprawdzi¢ parametryzacje (p0601).
FO07016 | Czujnik temperatury silnika, btgd | Sprawdzi¢ podtaczenie czujnika temperatury.
Sprawdzi¢ parametryzacje (p0601).
FO7086 | Zmiana jednostek: naruszenie Sprawdzi¢ dopasowane warto$ci parametrow i ewentualnie skorygowac.
FO7088 | granicy parametru
F07320 | Automatyczny ponowny rozruch | Zwigekszy¢ liczbe prob ponownego rozruchu (p1211). Aktualna liczba préb
anulowany rozruchu wy$wietlana jest w r1214.
Zwiekszy¢ czas oczekiwania w p1212 i/albo czas nadzoru w p1213.
Utworzy¢ rozkaz ON (p0840).
Zwiekszy¢ czas nadzoru modutu mocy lub wytgczyé¢ (p0857).
Zmniejszy¢ czas czekania na skasowanie licznika btedéw p1213[1], tak by
w przedziale czasu byto rejestrowanych mniej btedow.
Przeksztattnik czestotliwosci
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6.0 Lista bfedow i alarmow

Numer Przyczyna Pomoc
A07321 Automatyczny ponowny rozruch | Wyjasnienie: Automatyka ponownego zatgczania (WEA) jest aktywna. Przy
aktywny powrocie zasilania sieciowego i/albo usunieciu przyczyn wystepujacych
btedow naped jest ponownie zataczany.
FO07330 | Zmierzony prad szukania jest za | Zwiekszy¢ prad szukania (P1202), sprawdzi¢ przytgczenie silnika.
maty
A07400 | Regulator Vbc_max aktywny W przypadku gdy ingerencja regulatora jest niepozadana:
e Zwigkszy¢ czasy powrotu.
o  Wylaczy¢ regulator Vbc_max (p1240 = 0 przy regulacji wektorowej, p1280
= 0 przy sterowaniu U/f).
A07409 | Aktywny regulator ograniczenia | Alarm znika automatycznie po jednym z nastepujacych przedsiewziec:
pradu sterowania U/f e Podnies¢ wartos¢ graniczng pradu (p0640).
e Zmniejszy¢ obciazenie.
e Zwiekszy¢ czas rampy startu.
F07426 | Ograniczona wartos¢ o Dopasowaé granice do poziomu sygnatu (p2267, p2268).
rzeczyW|sFa regulatora e Sprawdzi¢ skalowanie wartosci rzeczywistej (p2264).
technologicznego
F07801 Przecigzenie silnika Sprawdzi¢ wartos¢ graniczng pradu (p0640).
Sterowanie U/f: Sprawdzi¢ regulator ograniczenia pradu (p1340 ... p1346).
Zwiekszy¢ rampe startu (p1120) albo zmniejszy¢ obcigzenie.
Skontrolowac¢ czy wystepuje zwarcie lub doziemienie w silniku oraz kablach
silnikowych.
Czy silnik jest prawidtowo podtgczony (gwiazda/trojkat), czy parametry
silnika sg zgodng z tabliczkg znamionowa.
Sprawdzi¢ poprawno$¢ doboru modutu mocy i silnika (moc, prad).
Wybrac funkcje "lotny start" (p1200), gdy wystepuje wtaczenie na wirujacy
silnik.
A07805 | Naped: Modut mocy e Zmniejszy¢ obcigzenie ciggte.
przecigzenie 12T i e
e Dopasowac cykl obcigzenia.
e Sprawdzi¢ przyporzadkowanie pragdéw znamionowych silnika i modutu
mocy.
A07850 | Alarm zewnetrzny 1 Zostat wyzwolony sygnat dla "alarmu zewnegtrznego 1".
Parametr p2112 okres$la zrodto sygnatu alarmu zewnetrznego.
Srodki zaradcze: Usunaé przyczyny tego alarmu.
FO07901 Nadmierna predko$c obrotowa | Aktywowac sterowanie wyprzedzajgce regulatora ograniczenia predko$ci
silnika obrotowej (p1401 Bit 7 = 1).
FO07902 | Nastgpit utyk silnika Sprawdzi¢, czy dane silnika sg prawidtowo sparametryzowane, i
przeprowadzi¢ identyfikacje silnika.
Sprawdzi¢ ograniczenia pradu (p0640, r0067, r0289). Przy zbyt matych
wartosciach pradu silnik nie moze zosta¢ namagnesowany.
Sprawdzi¢, czy przewody silnika sg podigczone.
A07910 | Nadmierna temperatura silnika | Sprawdzi¢ obcigzenie silnika.
Sprawdzi¢ temperature otoczenia silnika.
Sprawdzi¢ czujnik KTY84.
A07920 | Za niski moment Moment obrotowy odbiega od obwiedni moment / predko$¢.

obrotowy/predkosc¢ obrotowa

Przeksztattnik czestotliwosci
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6.0 Lista bfedow i alarmow

Numer Przyczyna Pomoc
A07921 | Za wysoki moment e Sprawdzi¢ potgczenie migdzy silnikiem i obcigzeniem.
obrotowy/predkos¢ obrotowa e Dopasowac¢ parametryzacje odpowiednio do obcigzenia.
A07922 | Moment obrotowy / predkos$¢
obrotowa poza tolerancjg
F07923 | Za niski moment e Sprawdzié¢ potgczenie miedzy silnikiem i obcigzeniem.
obrotowy/predkosc obrotowa o Dopasowac parametryzacje odpowiednio do obcigzenia.
F07924 | Za wysoki moment
obrotowy/predkos¢ obrotowa
AQ07927 | Aktywne hamowanie prgdem nie wymagane
statym
A07980 | Pomiar na wirujgcym silniku nie wymagany
uaktywniony
A07981 Brak zezwolen dla pomiaru na Pokwitowac¢ aktywne bfedy.
wirujgcym silniku Udzieli¢ brakujgcych zezwolen (patrz r00002, r0046).
A07991 Uaktywniona identyfikacja Zalaczyc¢ silnik i zidentyfikowac jego dane.
danych silnika
F30001 Przecigzenie Sprawdzi¢ co nastepuje:
e Sprawdzi¢ dane silnika, ewentualnie przeprowadzi¢ uruchomienie
e Uktad potgczen silnika (Y / A)
o Tryb U/f: Skontrolowa¢ poprawnosé¢ doboru przeksztattnika oraz silnika
(moc, prad)
o JakosSc sieci
e Prawidtowe podtgczenie dtawika komutacyjnego.
o Przytagcza przewoddw sitowych od strony zasilania
e Sprawdzi¢ przewody sitowe na zwarcie oraz doziemienie.
e Dlugos¢ przewodow sitowych
o Fazy sieciowe
Jezeli to nie pomoze:
e Tryb U/f: Zwiekszy¢ czas rampy startu
e Zmniejszy¢ obcigzenie
e Wymieni¢ modut mocy
F30005 | Przeciazenie 12t przeksztattnik Sprawdzi¢ prady nominalne silnika i modutu mocy.
Zmniejszy¢ ograniczenie pradu p0640.
Przy pracy z charakterystykg U/f: zmniejszy¢ p1341.
F30011 Brak fazy sieci Sprawdzi¢ bezpieczniki na wejsciu przeksztaitnika.
Sprawdzi¢ przewody zasilajgce silnika.
F30015 | Brak fazy w przewodzie Sprawdzi¢ przewody zasilajace silnik.
zasilajacym silnik Zwiekszyé czas rampy startu lub hamowania (p1120).
F30021 | Doziemienie e Sprawdzi¢ podtaczenie przewoddw sitowych.
e Sprawdzic silnik.
e Sprawdzi¢ przektadnik pradowy.
e Sprawdzi¢ przewody i styki przytacza hamulca (ewentualne przerwanie
przewodu).
Przeksztattnik czestotliwosci
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6.1 Dalsze informacje

Numer Przyczyna Pomoc
F30027 |tadowanie wstepne obwodu Sprawdzi¢ napiecie sieciowe na zaciskach wejsciowych.
posredniego, nadzor czasu Sprawdzié ustawienie napiecia sieciowego (p0210).
F30035 | Nadmierna temperatura e Sprawdzi¢, czy wentylator pracuje.
doplywajacego powietrza e Sprawdzic¢ filtr wentylatora.
F30036 | Nadmierna temperatura . . . .
przestrzeni wewnetrznej e Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia lezy w dopuszczalnym zakresie.
F30037 | Nadmierna temperatura Patrz F30035 i dodatkowo:
prostownika e Sprawdzi¢ obcigzenie silnika.
e Sprawdzi¢ fazy sieci
A30049 | Uszkodzony wentylator Sprawdzi¢ i ewentualnie wymieni¢ wentylator wewnetrzny.
wewnetrzny
F30059 | Uszkodzony wentylator Sprawdzi¢ i ewentualnie wymieni¢ wentylator wewnetrzny.
wewnetrzny
A30502 | Przekroczenie dopuszczainej e Sprawdzi¢ napiecie przylaczeniowe przeksztattnika (p0210).
\ggrtosm napigcia w obwodzie e Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ doboru dtawikow sieciowych.
A30920 | Btad czujnika temperatury Sprawdzi¢ podtgczenie czujnika temperatury.
Wiecej informacji dostepnych jest w dokumentacji "Lista parametrow".
6.1 Dalsze informacje

Tabela 6-3 Wsparcie techniczne

Francja

Niemcy

Wiochy Hiszpania Wielka Brytania

+33 (0) 821 801 122

+49 (0)911 895 7222

+39 (02) 24362000 +34 902 237 238 +44 161 446 5545

Dalsze numery telefonow serwisu: Wsparcie produktowe (http:/support.automation.siemens.com/WW/view/en/4000024).
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6.1 Dalsze informacje

Tabela 6- 4 Podreczniki zawierajace bardziej szczegétowe informacje

Stopien Podrecznik Tresé Dostepne Download albo numer katalogowy
informaciji jezyki
+ Getting Started (niniejszy podrecznik) Angielski, Download dokumentaciji
++ Instrukcja obstugi - Instalacja, uruchomienie i niemiecki, | (http:/support.automation.siemens.c
przeksztattnik praca przeksztattnika wioski, om/WW/view/en/36426537/133300)
czestotliwosci czestotliwosci. francuski,
Opis funkgji przeksztattnika hiszpanski, | Numery katalogowe:
czestotliwosci. tl:]t‘%ckk'_: SD Manual Collection (DVD)
; chinski
Dane techniczne. e 6SL3298-0CA00-OMGO
+++ Opis funkgiji Konfiguracja PROFIsafe. Angielski, Pierwsza dostawa
zintegrowanego Instalacja, uruchomienie i niemiecki
bezpieczenstwa - praca funkgji zintegrowanego ¢ 6SL3298'0CA1 0-0MGO _
Safety Integrated bezpieczenstwa. (Lijdtate-Serwce przez 1 rok; 4
+++ Lista parametréw Kompletna lista parametréow, ostawy
ostrzezen i zaktécen.
Graficzne diagramy blokow
funkcyjnych.
+++ Instrukcja obstugi - Opis paneli obstugi
BOP-2, IOP

Tabela 6-5 Cze$ci zamienne

Numer katalogowy
6SL3200-0SK40-0AA0

Zestaw czesci zamiennych zawierajacy 5 zestawdw przyciskow we/wy, 1 zestaw drzwiowy
i 1 zaslepke

6SL3266-1EA00-0KAQ
6SL.3266-1EB00-0KAOQ

Ptytki ostonowe Wielko$¢ obudowy A

Wielko$¢ obudowy B

Wielkos¢ obudowy C

6SL.3266-1EC00-0KAQ

1 zestaw wtyczek przytaczeniowych (sie¢, silnik i rezystor
hamowania)

Wielko$¢ obudowy A

6SL3200-0ST05-0AA0

Wielko$¢ obudowy B

6SL.3200-0ST06-0AA0

Wielko$¢ obudowy C

6SL.3200-0STO7-0AAQ

Wentylatory

Wielko$¢ obudowy A

6SL3200-0SF12-0AA0

Wielko$¢ obudowy B

6SL.3200-0SF13-0AA0

Wielko$¢ obudowy C

6SL.3200-0SF14-0AA0

Gorna ostona z wbudowanym wentylatorem

Wielko$¢ obudowy A

6SL3200-0SF40-0AA0

Wielko$¢ obudowy B

6SL3200-0SF41-0AAQ

Wielko$¢ obudowy C

6SL3200-0SF42-0AA0
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Indeks

B

BOP-2
Menu, 27
Wyswietlacz, 26

C
CANopen, 24

F

Funkcje
BOP-2, 27

G
GSD (Generic Station Description), 31

O

Odstep minimalny
Bok do boku, 13
nad, 13
pod, 13
z przodu, 13

P

Panel obstugi
Menu, 27
Wyswietlacz, 26

Przemyst procesowy, 22

R

Rysunki wymiarowe, 13

S

| State predkosci obrotowe, 20
Sterowanie dwuprzewodowe, 23

Identyfikacja danych silnika, 28 Sterowanie trojprzewodowe, 23

Informacje bezpieczenstwa
Naprawa, 7

Ogolne ostrzezenia, wskazowki i uwagi dot.

bezpieczenstwa, 5
Transport i magazynowanie, 6
W pracy, 6
Instalacja zgodna z cUL, 16
Instalacja zgodna z UL, 16

M

Magistrala komunikacyjna, 21
Menu

BOP-2, 27

Panel obstugi, 27
Modut mocy

Rysunki wymiarowe, 13
Moment dokrecenia, 13
MotlID:(identyfikacja danych silnika), 28
Motopotencjometr, 22
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Uktad otworéw, 13
USS, 23

Y4

Zmiana parametréw
BOP-2, 30
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