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Instrukcje Bezpieczenstwa

AN

Ten dokument zawiera instrukcje, ktérych nalezy koniecznie przestrzegac¢ dla wlasnego bezpieczenstwa oraz aby
unikna¢ uszkodzen urzadzen. Informacje majgce wptyw na twoje bezpieczenstwo oznaczone sg trojkgtem ostrzegaw-
czym, natomiast uwagi mogace uchronié urzadzenie przed zniszczeniem nie sg oznaczane zadnym znakiem ostrze-
gawczym. W zaleznosci od ryzyka, poszczegolne informacje beda prezentowane w nastepujacy sposéb.

Niebezpieczenstwo
oznacza, ze niezachowanie odpowiednich srodkow bezpieczenstwa spowoduje $mieré lub odniesienie powaznych
obrazen fizycznych.

Ostrzezenie
oznacza, ze niezachowanie odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa moze spowodowaé $mier¢ lub odniesienie
powaznych obrazen fizycznych.

Uwaga
oznacza, ze niezachowanie odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa moze spowodowaé obrazenia fizyczne.

Uwaga
bez trojkata ostrzegawczego oznacza, ze niezachowanie odpowiednich srodkéw bezpieczernstwa moze spowodo-
wac uszkodzenie urzadzen.

oznacza, ze nie przestrzeganie instrukcji moze prowadzi¢ do osiggniecia niepozadanych wynikow

Wykwalifikowany Personel

Omawiane urzgdzenia moga by¢ konfigurowane i uzywane zgodnie z niniejsza dokumentacjg. Urzgdzenia musza by¢
obstugiwane i uzywane tylko przez wykwalifikowany personel. Zgodnie z instrukcjami bezpieczenstwa niniejszej doku-
mentacji, przez wykwalifikowany personel rozumie sie osoby dopuszczone do obstugi urzadzien, systemoéw i obwodow
elektrycznych zgodnie z odpowiednimi normami bezpieczenstwa.

Uwagi w celu poprawnego uzytkowania

Prosimy zwréci¢ uwage na ponizsze informacje:

Ostrzezenie

Urzadzenie moze by¢ wykorzystywane do zastosowan wyszczegoélnionych w katalogu i instrukcjach technicznych.
Poza tym urzadzenie moze by¢ uzywane w kombinacji z innymi urzgdzeniami i komponentami, ktére sg rekomendo-
wane i dopuszczone przez firme Siemens. Bezawaryjnos¢ i bezpieczna praca urzadzenia sa tylko mozliwe gdy pro-
dukt jest poprawnie transportowany, przechowywany, montowany i instalowany oraz gdy produkt jest obstugiwany
zgodnie z wytycznymi.

Znaki handlowe

Wszystkie nazwy posiadajace znak ® sg zarejestrowanymi znakami handlowymi firmy Siemens AG. Pozostate oznac-
zenia wystepujace w tej publikacji mogg by¢ znakami handlowymi, ktérych stosowanie przez trzecie podmioty do
wiasnych celéw moze naruszy¢ prawa wiascicieli.

Copyright Siemens AG 2005. All rights reserved.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Unterlage, Verwertung und Mit-
teilung ihres Inhalts ist nicht gestattet, soweit nicht ausdriicklich zuge-
standen. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle
Rechte vorbehalten, insbesondere fiir den Fall der Patenterteilung oder
GM-Eintragung.

Siemens AG
Automation & Drives
Postfach 4848, 90327 Nirnberg

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der
beschriebenen Hard- und Software geprift. Dennoch kdnnen Abwei-
chungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstandige
Ubereinstimmung keine Gewahr iibernehmen. Die Angaben in dieser
Druckschrift werden regelmaRig uUberprift, notwendige Korrekturen sind
in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

© Siemens AG 2005
Technische Anderungen bleiben vorbehalten

Siemens Aktiengesellschaft
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Cel tego podrecznika

Grupa docelowa

Wymagana wiedza

Waznosé

Definicje

Normy i dopuszczenia
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Niniejszy podrecznik zawiera podstawowe informacje i wskazowki na temat zas-
tosowan softstartéw SIRIUS 3RW44. SIRIUS 3RW44 jest elektronicznym
urzadzeniem sterujgcym rozruchem i hamowaniem 3-fazowych silnikéw asyn-
hronicznych. Podrecznik opisuje wszystkie funkcje softstartéw 3RW44.

Niniejszy podrecznik jest przeznaczony jest dla:

* 0s6b obstugujacych

* serwisantow i konserwatorow

» projektantow i oséb konfigurujacych urzadzenia w zaktadach produkcyjnych

Aby zrozumieé niniejszy podrecznik wymagana jest podstawowa wiedza w
zakresie elektrotechniki.

Niniejszy podrecznik opisuje softstarty SIRIUS 3RW44. Zawiera opisy kompo-
nentow ktére sg dostepne w momencie publikacji podrecznika. Zastrzegamy
sobie prawo do wprowadzania zmian i wydawania broszur z nowymi komponen-
tami i nowymi wersjami komponentéw.

W podreczniku skrét 3RW44 oznacza softstart SIRIUS 3RW44,

Softstarty SIRIUS 3RW44 sg zgodne z normg IEC/EN 60947-4-2.
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Odpowiedzialnos¢
Fabrykant systemu lub maszyny jest odpowiedzialna za zapewnianie popraw-
nego ogolnego dziatania. SIEMENS AG, jego oddziaty i zrzeszone spo6fki (nazy-
wane pozniej "SIEMENS") nie mogg zagwarantowac wszystkich wtasnosci sys-
temu albo maszyny nie zaprojektowanej przez firme SIEMENS.

SIEMENS moze tez nie przyja¢ odpowiedzialnosci dla poleceh podanych w
nastepujacym opisie. Z opisu nie moze wynika¢ zadna nowa gwarancja albo
odpowiedzialno$¢ zwigzana z ogdlnymi warunkami udzielania grwarancji przez
firme SIEMENS.

Postugiwanie si¢ podrecznikiem
By ufatwi¢ i przyspieszy¢ dostep do specjalnych informacji, podrecznik zawiera
nastepujace pomoce:

+ Spis tresci umieszczony na poczatku podrecznika.

» Poszczegodlne rozdziaty posiadajg podtytuty dostarczy¢ przegladu zawartosci
rozdziatu.

* Na koncu podrecznika znajduje sie obszerny indeks umozliwiajacy szybki-
dostep do wymaganej informaciji.

Zawsze aktualne informacje
W przypadku pytan dotyczacych softstartow, prosimy o kontakt z naszymi
przedstawicielami w biurach regionalnych.

Dodatkowo informacje na temat nowosci i 0s6b kontaktowy znajdziecie panstwo
na stronie:

http://www.siemens.pl/cd

Pytania techniczne mozna przesyta¢ na adres:

Pomoc Techniczna: Tel.: +48 (0-61) 664 98 63 (w godz. 8.30 - 16.30)Faks: +48 (0-61) 664 98 81
E-mail: RGelektrotechnika@siemens.pl
Internet: www.siemens.pl/cd

Arkusz poprawek
Na koncu podrecznika znajduje sie arkusz poprawek. Jezeli majg panstwo
uwagi, sugestie i poprawki, wéwczas prosimy o wypetnienie i odestanie do nas
arkusza. Pomoze to nam ulepsza¢ kolejne edycje podrecznika.

SIRIUS 3RW44 Systemhandbuch
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1.1 Fizyczne Zasady Dziatania 3-fazowego Silnika
Asynchronicznego oraz Tryby Dzialania Sofstartu

1.1.1 3-fazowy Silnik Asynchroniczny

Zastosowania 3-fazo-
wego Silnika Asyn-
chronicznego

Problem

Prad rozruchowy

Wada

Moment Rozruchowy

Wady

Dzieki prostej budowie oraz braku koniecznosci wykonywania czestych czyn-
nosci konserwacyjnych, 3-fazowy silnik asynchroniczny jest wykorzystywany w
wielu zastosowaniach w przemysle i handlu.

W momencie bezposredniego rozruchu silnika prad i moment 3-fazowego silnika
asynchronicznego majg zty wptyw na sie¢ zasilajacq i na napedzane urzadzenie.

3-fazowy silnik asynchroniczny posiada bardzo duzy prad rozruchowy
l(Rozruchowy) - W zaleznosci od rodzaju silnika prad rozruchowy moze osiagna¢
wartosci 3 do 15 razy wieksze od pradu znamionowego silnika. Typowa wartos¢
pradu rozruchowego jest 7 do 8 razy wieksza od pradu znamionowego

Powoduje to nastepujace konsekwencje:

+ Wieksze obcigzenie sieci zasilajacej co oznacza, ze sie¢ zasilajgca musi byé
odpowiednio przewymiarowana oraz musi uwzglednia¢ wysokie prady rozru-
chowe silnika.

Prad silnika
' A
IPrzy rozruchu

[ —

[

Predkos¢ silnika
n

e

Rysunek 1-1:Typowe zachowanie sie pradu rozruchowego 3-fazowego silnika
asynchronicznego

Moment rozruchowy i moment obrotowy mieszczg sie zazwyczaj w przedziale od
2 do 4 razy momentu znamionowego silnika. Dla maszyny oznacza to, ze sity
przy rozruchu i przy$pieszenie w stosunku do wartosci znamionowych, powo-
dujg zwiekszenie obcigzen mechanicznych.

Powoduje to nastepujace konsekwencje:
* Wieksze obcigzenia mechaniczne maszyny.
* Wieksze koszty konserwaciji.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03



Wstep

Moment
silnika

'

MPrzy rozruchu
bezposrednim

Silnik

Mobeizsenia
np. pompy

Predkos¢ silnika
n, n

Rysunek 1-2:Typowy moment rozruchowy 3-fazowego silnika asynchronicznego

Zachowanie bezpiecznych wielkosci prgdu i momentu mogag by¢ skutecznie kon-
trolowane i adoptowane do wybranego zastosowania przy pomocy elektronicz-
nego softstartu SIRIUS 3RW44.

Rozwiagzanie

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03 1-3
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1.1.2 Tryby Pracy Elektronicznego Softstartu SIRIUS 3RW44

Przyktad

1-4

SoftStart 3RW44 posiada dwa przeciwréwnolegle potaczone tyrystory w kazdej
fazie. W kazdej z faz jeden tyrystor odpowiada za dodatnig potéwke fali,
natomiast drugi za ujemna.

Wykorzystujgc kontrole fazy i inne metody sterowania, warto$¢ skuteczna napie-
cia silnika jest zwiekszana od zdefiniowalnego napiecia poczatkowego lub
momentu rozruchowego do napiecia znamionowego silnika w nastawionym cza-
sie rozruchu.

Prad silnika zachowuje sie proporcjonalnie do napiecia podanego na zaciski sil-
nika. W ten sposob prad rozruchowy jest zredukowany proporcjonalnie do
redukcji napiecia podanego na zaciski silnika.

Moment rozruchowy jest odwrotnie proporcjonalny do kwadratu napiecia poda-
nego na zacikski silnika.

Silnik SIEMENS 1LG4253AA (55 kW)
Dane znam. przy 400 V:

Pe: 55 kW

lg: 100 A

Iprzy rozruchu bezposrednim' ok. 700 A 1000
1480 min

Me : 355 Nm; np. : Mg = 9,55 x 55 kW x

N : 1480 min™!

MPrzy rozruchu bezposrednim- ok. 700 Nm

Nastawione nap. rozruch.: 50 % (1/2 Napiecia sieci)

=> lgtart 1/2 pradu przy rozruchu bezposrednim (ok. 350 A)

=> Mgtart 1/4 momentu przy rozruchu bezposrednim (ok. 175 Nm)

Ponizsze wykresy przedstawiajg zachowanie sie pragdu i momentu w 3-fazowym
silniku asynchronicznym przy zastosowaniu sofstartu:
Prad silnika

"A

1 pray rozruchu
bezposrednim

Softstartu

|

Lol
Predkos¢ silnika
e n

Rysunek 1-3:Zmniejszenie pradu w 3-fazowym silniku asynchronicznym w trakcie
rozruchu przy zastosowaniu softstartu SIRIUS 3RW44

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Moment
silnika

Przy rozruchu
bezposrednim

Silnik

MoA

[

®
@
®
Predkos¢ silnika

@ Msonstan n, n

Rampa napieciowa

@m
Q@ m

Softstart
Kontrola momentu

'Obciazenia
np. pompy

Rysunek 1-4:Zmniejszenie momentu w 3-fazowym silniku asynchronicznym w trakcie

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

rozruchu przy zastosowaniu softstartu SIRIUS 3RW44
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Rozruch

L1-
L3

4

Oznacza to, ze elektroniczny softstart kontroluje napiecie na zaciskach silnika
podczas rozruchu oraz rdwnoczeénie kontroluje prad rozruchowy i moment roz-
ruchowy generowany w silniku.

Ta sama zasada jest tez stosowania podczas hamowania. Skutek jest taki, ze
moment obrotowy generowany w silniku jest zmniejszany powoli, umozliwiajac w
ten sposdb tagodne zatrzymanie silnika.

Podczas tego procesu, czestotliwos¢ pozostaje na statym poziomie i odpowiada
czestotliwosci sieci, w przeciwienstwie do sterowania czestotliwoscig w przemi-
ennikach czestotliwo$ci.

W momencie zakonczenia fazy rozruchu, tyrystory sg w petni wypetnione,
konczac faze rozruchu podajac petne napiecie sieci na zaciski silnika. Poniewaz
w trakcie pracy kontrola napiecia w silniku nie jest wymagana, zatgczany jest
wewnetrzny bypass, powodujgcy obejscie tyrystorow. Zmniejsza to straty ciepta
podczas ciagtej pracy silnika, ktére sa spowodowane przez straty mocy tyrys-
toréow. Dlatego tez, wokdt wewnetrznego stycznika powietrze sie mniej pod-
grzewa.

Ponizszy wykres ilustruje prace softstartu 3RW44:

e e m =

G1

Q
v
\
il
7y

Rysunek 1-5:Kontrola przesuniecia fazowego i schemat potaczen softstartu z wewnetrznym bypassem.

1-6
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1.2 Zastosowania

Zastosowania i kryte-
ria wyboru

Zastosowania

Zalety

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Softstarty 3RW44 sg alternatywg dla uktadéw rozruchowych gwiazda-tréjkat i

przemiennikéw czestotliwosci.

Ich gtéwne korzysci to ptynny rozruch i hamowanie, zmiana trybu pracy bez
powodowania pikéw pradowych wptywajacych na sieé zasilajgcg oraz ich mate

rozmiary.

Liczne napedy, ktére wczesniej mogtyby dziata¢ tylko z przeksztattnikami

czestotliwosci mogq teraz by¢ sterowane za pomoca softstartu 3RW44, gdy nie

jest wymagane sterowanie predkoscig obrotowa, oraz gdy nie wystepuje

szczegolnie wysoki moment rozruchowy i warto$é pradu rozruchowego nie jest

bliska wartosci pragdu znamionowego.

Przyktadowe zastosowania:

* Przenosniki tasmowe
* Kompresory

* Wentylatory

+ Pompy

* Pompy hydrauliczne
* Mieszadta

o Wiréwki

* Frezarki

* Miyny

* Kruszarki

» Pily tarczowe/tasmowe

Systemy przenosnikowe:
* Rozruchy wolne od szarpnig¢
* Hamowania wolne od szarpnie¢

Pompy odsrodkowe:
* Unikniecie uderzenia wody
+ Zwiekszona zywotnos¢

Mieszadta, Miksery:
» Zredukowanie pradu rozruchowego

Wentylatory:

* Zmniejszone naprezenia transmisji i paséw
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1.3 Dopuszczalne Warunki Przechowywania i Pracy

Dopuszczalna temperatura otoczenia

- Przechowywanie -25°C ... +80 °C
- Praca 0°C .. +60 °C, od 40 °C z przewymiaro-
waniem

(zob. rozdz. 10.3 "Dane Techniczne")
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna 10...95 %

Dopuszczalna wysokos¢ instalaciji 5000 m, od 1000 m z
przewymiarowaniem

Uwaga
Nalezy zwrécié szczegolng uwage, aby do srodka softstartu nie dostaty
S sie ptyny, pyt lub czesci przewodzace!

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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21 Dobér Urzadzenia

Elektroniczny softstart 3RW44 jest przeznaczony dla normalnego rozruchu. Aby
uruchamia¢ napedy charakteryzujgce sie ciezkimi rozruchami, nalezy dobrac¢
sofstart o wiekszej mocy lub o wyzszej czestotliwosci rozruchowe;.

Zaleca sie aby silniki charakteryzujace sie dtugimi czasmi rozruchu posiadaty
Termistor PTC. Dotyczy to rowniez tagodnych wybiegdw, wybiegu pompowego i
wybiegu DC, poniewaz w przeciwienstwie do swobodnego wybiegu w tych try-
bach hamowania wystepuje dodatkowy prad obcigzenia.

Pomiedzy silnikiem a softstartem nie terzeba stosowa¢ zadnych elementéw
pojemnosciowych (na przyktad uktadéw kompensacyjnych). Filtry aktywne nie
moga by¢ stosowane w kombinacji z softstartami.

Wszystkie elementy gtéwnego obwodu pragdowego (takie jak bezpieczniki i
przetgczniki) musza by¢ zwymiarowane w taki sam sposéb jak dla rozruchu bez-
posredniego oraz lokalnych warunkéw zwarciowych i powinny by¢é zamdéwione
oddzielnie.

Przy doborze wyzwalaczy wytacznikéw nalezy uwzglednié¢ wystepowanie harmo-
nicznych w pradzie rozruchowym.

2.1.1 Interfejs Szeregowy RS 232, Parametryzacja Sofstartu i Oprogramowanie

Elektroniczny softstart 3RW44 jest wyposazony w interfejs PC pozwalajgcy na
komunikacje pomiedzy softstartem a komputerem PC za pomocg oprogramowa-
nia Soft Starter ES.

2.1.2 Program Win-Soft Starter do Doboru i Symulacji Softstartow

2.1.3 Szkolenia

Za pomocg tego programu mozna dobieraé i symulowaé softstarty firmy
SIEMENS przy uwzglednieniu réznych parametrow takich jak warunki sieci zasi-
lajacej, dane silnika, dane obcigzenia oraz specjalne wymogi aplikacji.

Program Win Soft Starter jest bardzo uzytecznym narzedziem, ktére pozwala
skréci¢ do minimum czas doboru softstartu unikajac czasochtonnych i skompli-
kowanych obliczen recznych.

Aby otrzyma¢ CD-ROM z programem, prosimy o kontakt z numerem telefonu
0-61 664 98 65 lub adres e-mail elektrotechnika.pl@siemens.com

Firma Siemens oferuje szkolenia z zakresu obstugi i parametryzaciji softstartéow.
W przypadku zaintresowania szkoleniami, prosimy o kontakt z numerem tele-
fonu 0-61 664 98 65 lub adres e-mail elektrotechnika.pl@siemens.com

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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2.2 Rozruch Normalny i Ciezki

Kryteria doboru

Aby poprawnie dobra¢ softstart do danej aplikacji, na pocztek nalezy rozwazy¢
jaki ma by¢ czas rozruchu danej aplikacji.

Dtugie czasy rozruchu oznaczajg wieksze wydzielanie sie ciepta na tyrystorach
w softstarcie. Softstarty z rozdziny 3RW44 przeznaczone sg do rozruchéw nor-
malnych (KLASA 10), przy temperaturze otoczenia 40 stopni Celsjusza i okreslo-
nej czestosci zatgczen. Dane te znajdujg sie w rozdziale 10.3.2 "Dane Tech-
niczne Elektroniki Mocy". Jezeli wystepujg odchylenia od tych danych, to moze
by¢ konieczne przewymiarowanie softstartu. Przy uzyciu programu Win Soft
Starter do doboru i symulacji softstartow firmy SIEMENS, mozna wprowadzié
dane Twojej aplikacji, wowczas program okresli optymalny typ softstartu 3RW44
dla twoieao przvpadku (zob. rozdziat 10.3.8 "Akcesoria").

Uwaga

Podstawowym kryterium doboru softstartu SIRIUS 3RW44 jest prad znamionowy
silnika

(Prad znamionowysgggstarty = Prad znamionowy silnika).

2.2.1 Dobér Softstartu - Rozruch Normalny (Klasa 10)

Rozruch normalny Klasa 10 (do 20 s przy 350 % I, sjinika):
Prad softstartu dobierany jest do pradu zanamionowego silnika

Zastosowanie Przeno$nik ta- Przenos$nik Pompa hydrau-
sSmowy watkowy Kompresor Maty wentylator Pompa liczna

Parametry rozruchowe
» Rampa napieciowa i ogranic-

zenie pradu

- Napigcie rozruchowe 70 60 50 30 30 30

- Czas rozruchu 10 10 10 10 10 10

- Prad graniczny Nieaktywny Nieaktywny 4xly 4x 1y Nieaktywny Nieaktywny
*« Rampa momentu

- Moment poczatkowy 60 50 40 20 10 10

- Moment koncowy 150 150 150 150 150 150

- Czas rozruchu 10 10 10 10 10 10
* Impuls poczatkowy Nieaktywny (0 ms) Nieaktywny (0 ms) Nieaktywny (0 ms) Nieaktywny (0 ms) Nieaktywny (0 ms) Nieaktywny (0 ms)
Tryb rampy wybiegu tagodna tagodna Swobodna Swobodna Pompowa Swobodna

2.2.2 Dobér Softstartu - Rozruch Ciezki (Klasa 20)

Rozruch ciezki Klasa 20 (do 40 s z 350 % |, sjinika)s
Prad softstartu dobierany jest powyzej pradu zanamionowego silnika

Zastosowanie Mieszadto Wiréwka Frezarka
Parametry rozruchowe
* Rampa napieciowa i ogranic-

zenie pradu

- Napigcie rozruchowe 30 30 30

- Czas rozruchu 30 30 30

- Prad graniczny 4 X1y 4 x Iy 4x 1y
* Rampa momentu

- Moment poczatkowy 30 30 30

- Moment koncowy 150 150 150

- Czas rozruchu 30 30 30
* Impuls poczatkowy Nieaktywny (0 ms) Nieaktywny (0 ms) Nieaktywny (0 ms)
Tryb rampy wybiegu Swobodna Swobodna Swobodna lub hamowanie DC

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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2.2.3 Dobor Softstartu - Rozruch Bardzo Ciezki (Klasa 30)

Rozruch bardzo ciezki Klasa 30 (do 60 s przy 350 % I, sjinika):
Prad softstartu dobierany jest o dwie grupy powyzej pradu zanamionowego silnika

Zastosowanie Duzy wentylator Miyn Rebacz Pita tarczowa/tasmowa
Parametry rozruchowe
» Rampa napieciowa i ogranic-

zenie pradu

- Napigcie rozruchowe % 30 50 50 30

- Czas rozruchu s 60 60 60 60

- Prad graniczny 4 x Iy 4x 1y 4x 1y 4x 1y
*« Rampa momentu

- Moment poczatkowy 20 50 50 20

- Moment koncowy 150 150 150 150

- Czas rozruchu 60 60 60 60
* Impuls poczatkowy Nieaktywny (0 ms) 80 %; 300 ms 80 %; 300 ms Nieaktywny (0 ms)
Tryb rampy wybiegu Swobodna Swobodna Swobodna Swobodna

Uwaga

2-4

Powyzsze tabele zawierajg przyktadowe wartosci nastaw. Nastawiane wartosci
muszg by¢ dostosowane i zoptymalizowane indywidualnie dla danego zastoso-
wania. Jesli jest to konieczne, dobdr softstartu powinien by¢ zweryfikowany w
programie Win Soft Starter lub z danymi zawartymi w rozdziale "Wazne Infor-
macje".

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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2.3 Czas Dziatania i Czestotliwosé Zataczen

Czas dziatania

Czestotliwos¢
zalaczen

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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W przypadku rozruchéw normalnych i ciezkich softstart 3RW44 jest dobierany
dla maksymalnej dopuszczalnej czestotliwosci rozruchéw. Prosimy zapoznac sie
doktadnie z rozdziatem 10.3.2 "Dane Techniczne Elektroniki Mocy". Jezeli
podane wartosci sg przekraczane, wowczas nalezy dobra¢ wiekszy softstart.

Wzgledny wspotczynnik czasu dziatania OT [%] wyraza zwigzek pomiedzy cza-
sem rozruchu, czasem pracy znamionowej silnika oraz czasem przestoju.
Wspdtczynnik czasu dziatania OT wylicza sie za pomoca nastepujagcego wzoru:

oT= 't
to+ty+t,

Oznaczenia:

OT Wspdtczynnik czasu dziatania [%]
ts Czas rozruchu [s]

t, Czas pracy [s]

t, Czas przestoju [s]

Ponizszy wykres ilustruje poszczegdlne czasy:

le

11 1 | =t

Rysunek 2-1:Wzgledny wspotczynnik czasu dziatania OT.

Aby zapobiec przegrzaniu urzadzenia, maksymalna czestotliwos¢ zatgczen
powinna uwzgledniaé wszystkie okolicznosci majace wptyw na prace urzadze-
nia.
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24 Wysokos¢ Instalacji i Temperatura Otoczenia

Temperatura otocze-
nia

Wysokos¢ instalacji nie moze przekroczy¢ 5000 m powyzej poziomu morza
(powyzej 5000 m na zapytanie).

Gdy wysokos$¢ instalacji przekracza 1000 m, prad znamionowy musi byé
obnizony z powoddw termicznych.

Kiedy wysokos¢ instalacji przekracza 2000 m, wéwczas nalezy rowniez obnizyé
napiecie z powodu obnizenia izolacjnosci. Od 2000 m od 5000 m powyzej pozi-
omu morza dopuszczalne napiecie wynosi < 460 V.

Ponizszy wykres pokazuje zaleznos¢ pragdu znamionowego od wysokosci

instalacji:
Od 1000 m powyzej poziomu morza prad znamionowy | musi by¢ zredukowany.

i —\

© o
o o
: HSEC‘_I:I\'-':I-!‘

T

m @
o o

\\

1000 2000 3000 4000 5000
Wysokos$¢ montazu m —=

-~
(4.}

~J
o

Znamionowy prad pracy /g in %
o

Rysunek 2-2:Zaleznos¢ pragdu znamionowego od wysokosci instalacji

Softstarty 3RW44 zaprojektowane sg do pracy przy temperaturze otoczenia
40°C. Gdy temperatura ta jest przekroczona np. we wnetrzu rozdzielnicy przez
grzanie sie aparatury, wéwczas ma to negatywny wpltyw na dziatanie softstartu i
musi by¢ uwzglednione w procesie doboru softstartu (zob. rozdziat 10.3.2 "Dane
Techniczne Elektroniki Mocy").

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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2.5 Ustawienia Fabryczne

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Zastosuj ustawienia fabryczne (ustawienia domysine)

* w przypadku btednej parametryzaciji
» gdy softstart SIRIUS 3RW44 byt wczesniej parametryzowany, a teraz ma by¢
wykorzystany w nowym uktadzie.

Uwaga
Jezeli tego nie wykonasz, naped zostanie uruchomiony na nastawach bedacych
w pamieci softstartu.

W softstarcie, w ktéorym dokonywano zmian parametréow mozna w kazdym
momencie powrdéci¢ do ustawien domysinych bez zadnych dodatkowych
narzedzi.

Aby zresetowac aktualne ustawienia do ustawien domysinych, zob. "Przywraca-
nie Ustawien Fabrycznych" na stronie 5-39.
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3.1 Instalacja Softstartu

3.1.1 Rozpakowanie

3.1.2 Pozycja Montazu

3.1.3 Standardy

Stopien ochrony IP00

Uwaga
Nie podnosc¢ urzadzenia za wieko, gdyz w ten sposdb urzadzenie moze ulec
uszkodzeniu.

Urzadzenie moze by¢é montowane na pionowych powierzchniach montazowych.
22,5°,22,5°
~

90° 90°’x aS

Rysunek 3-1:Pozycja montazu

NSB00649

Softstarty 3RW44 posiadajg stopien ochrony IP0O.

W zalezno$ci od warunkéw otoczenia, softstart powinien by¢ nontowany w obu-
dowach o stopniu ochrony IP54 (stopienh zanieczyszczen 2).

Upewnij sie, ze zadne ptyny, pyly lub czesci przewodzgce nie mogq dostac sie
do wnetrza softstartu. Softstart w trakcie pracy wydziela ciepto (straty cieplne)
(zob. rozdziat 10 "Dane Techniczne").

Uwaga
Aby unikng¢ przegrzania sie softstartu nalezy zapewni¢ odpowiednie chtodze-
nie.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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3.1.4 Wymiary i Odstepy Montazowe

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Aby zapewni¢ niezakiécone chtodzenie, wentylacje i wydmuchu cieptego powie-
trza z wentylatoréw, nalezy zachowaé¢ minimalne odstepy montazowe od innych

urzadzen zainstalowanych w obudowie lub rozdzielnicy.

>100 mm
[>4in]
1 3
>5mm
[>0.2in]
-
2 4

6

>5 mm
[30.2 in]

7 A

Rysunek 3-2:0dstepy montazowe od sasiadujgcych aparatéw

Uwaga

Upewnij sie, czy zostaty zapewnione odpowiednie odstepy montazowe, i czy

powierze moze swobodnie cyrkulowa¢ wokét urzadzenia. Softstart jest wentylo-

wany z dotu do géry.
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3.2 Schemat Potaczen

3.2.1 Uwagi Ogoélne

Roztacznik

Element
przetaczajacy

Ostrzezenie

A Automatyczny restart.
Niebezpieczenstwo smierci lub odniesienia powaznych obrazeh.
Tryb automatycznego restartu nie moze by¢ stosowany w zastosowa-
niach, w ktérych nieoczekiwane uruchomienie urzadzenia moze spo-
wodowaé smierc¢, powazne obrazenie badz uszkodzenie urzadzen.
Rozkaz uruchomienia softstartu (np. przez sterownik PLC) musi by¢
koniecznie skasowany przed rozkazem reset, poniewaz automaty-
czne uruchomienie softstartu jest realizowane gdy komenda startu
jest nieroztrzygnieta po komendzie reset. Funkcja ta jest szczegdlnie
wykorzystywana przy przetgczaniu zabezpeczeh silnikéw.

Uktad potaczen silnika zawiera co najmniej roztacznik, element przetgczeniowy i
silnik.

Funkcje ochrony powinny zapewniaé ochrone przewodow przed zwarciami oraz
przecigzeniami przewodow oraz silnika.

Funkcie roztaczajace oraz zabezpieczajgce linie przed przecigzeniami i zwar-
ciami mogq by¢ osiggniete przez zastosowanie np. wytacznika lub roztgcznika
bezpiecznikowego.

(Aby dobra¢ wytacznik lub bezpiecznik zob. rozdziat 10.3.6 "Schemat Potgczen
(Obwod Standardowy)" i 10.3.7 "Uktad Potaczen (Potgczenie w Wewnetrzny
Trojkat)".

Softstart 3RW44 posiada funkcje przetgczajgce i zabezpieczajace silnik.

Niebezpieczenstwo. Niebezpieczne napiecie. Zagrozenie utraty

zycia lub powaznych obrazen.
A Podanie napiecia na zaciski zasilajgce softstartu powoduje mozliwos¢

pojawienia sie niebezpiecznego napiecia na zaciskach wyjsciowych
softstartu, nawet bez podania komendy startu. Przed rozpoczeciem
wykonywania jakichkolwiek prac w gatezi, w ktérej zainstalowany
softstart, gatgz ta musi by¢ wytgczona za pomoca roztgcznika z

z widoczng przerwg izolacyjna.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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3.2.2 Softstart w Standardowym Obwodzie

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Softstart SIRIUS 3RW44 podtaczany jest w obwodzie elektrycznym pomiedzy
roztgcznikiem (lub wytgcznikiem) a silnikiem.

Softstart 3RW44 automatycznie wykrywa sposéb podtgczenia, jednakze odpo-
wiedzialnos¢ za poprawne podtgczenie nie moze spoczywaé na urzadzeniu.
Sposdb podigczenia softastartu mozna odczyta¢ w menu "Status display/Con-
nection type". W tym przypadku na wyswietlaczu pojawi sie informacja "Star/
Delta". Jezeli podiaczenie softstartu jest wadliwe, wtedy wyswietlany jest komu-
nikat "Unknown".

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Rysunek 3-3:Podtaczenie softstartu 3RW44 w standardowym uktadzie.

Uwaga

Jezeli w obwodzie uzywany jest stycznik, wéwczas stycznik ten nie moze by¢
podtgczony pomiedzy softstartem a silnikiem ani w linii powrotnej pomiedzy silni-
kiem a softstartem. W przeciwnym wypadku softstart nie rozpozna aktuanej
wersji ukladu potaczen (ukfad standardowy lub w wewnetrzny tréjkat) i spowo-
duje wyswietlenie komunikatu: "Missing load phase 1-3" (pol. "Brak fazy 1-3").
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3.2.3 Softstart w Potagczeniu w Wewnetrzny Tréjkat

Wymagania Silnik, ktérego uzwojenie moze by¢ podtagczone w tréjkat.
Przyktad
Napiecie sieciowe: 400 V
Prad znamionowy: 40,5 A

Prad ptynacy przez softstart przy potaczeniu
w wewnetrzny trojkat: ok. 24 A

Dobrany softstart dla uktadu potgczeh w
wewnetrzny trojkat: 3RW44 22

SIEMENS 3~ MOT. 1LG6 186-4AAB0-Z ( €

0-91056 ERLNGEN  UC 0202 /012415501
180 kg IM B3  180L P55 ThCLF AMB 40 °C
50 Hz 400/690vV A/Y 60 HZ 460V A
22 kW 40,5/24 A 22 KW 36.5 A

cosg 084 1470 /min % PF 0.83 1775 RPM
380-420/660-T25V MY NENA NOWEFF.924% 30 HP
42,5-40,5/24,5-23,5A DESIGH A CODE K CC 0324
IEC/EN 60034 NG1-12 5F 115 CONT.

Rysunek 3-4:Tabliczka znamionowa silnika 22 kW.

W tym przypadku softstart SIRIUS 3RW44, moze by¢ zwymiarowany tak aby
prad znamionowy byt dopasowany do silnika (58 % pradu ptynacego w przewod-
niku) w przypadku potgczenia w wewnetrzny trojkat. Taki uktad potgczen
wymaga co najmniej 6 linii zasilajgcych.

Softstart 3RW44 automatycznie wykrywa rodzaj obwodu w ktérym podigczony,
jednakze odpowiedzialnos¢ za poprawne podtgczenie nie moze spoczywac na
urzadzeniu. Sposéb podigczenia softastartu mozna odczyta¢ w menu "Status
display/Connection type". W tym przypadku na wyswietlaczu pojawi sie komuni-
kat "Inside delta circuit" (pol. "W wewnetrzny tréjkat"). Jezeli podtaczenie softs-
tartu jest wadliwe, wtedy wyswietlany jest komunikat "Unknown"

(pol. "Nieznany").

Uwaga

Prad znamionowy podany na tabliczce znamionowej powinien zawsze by¢ wpro-
wadzony w szybkim menu lub menu dostosowania softstartu. To ustawienie jest
niezalezne od rozdzaju podigczenia softstartu.

Wartos¢, ktéra powinna zosta¢ wprowadzona w powyzszym przyktadzie dla
napiecia: 400 V, np. 40,5 A.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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L1 3INIPE~50 Hz 400 V

Uwaga

Hamowanie DC oraz hamowanie kombinowane nie sg dostepne w przypadku
potaczenia w wewnetrzny tréjkat.

W celu zapewnienia poprawnego uktadu potgczenh softstartu, potagczenie
gtéwnych lini zasilajgcych softstartu i silnika musi wygladaé tak jak w ponizszym
przyktadzie (zob. 9.1 "Przyktady Potgczen Obwodéw Gtéwnych i Sterujacych").

L1 3INIPE~50 Hz 400 V

L2

L3 Py

L2
L3 °

PE___,_____1>
|

_____ PE___’_____]T:_____
|

Mg

Wirowanie zgodne z kierunkiem wirowania faz Wirowanie przeciwne do kierunku wirowania faz

Rysunek 3-5:Schemat blokowy podgczenia 3RW44 w wewnetrzny tréjkat.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Uwaga

Jezeli w obwodzie uzywany jest stycznik, wowczas stycznik ten nie moze by¢
podtgczony pomiedzy softstartem a silnikiem ani w linii powrotnej pomiedzy silni-
kiem a softstartem. W przeciwnym wypadku softstart nie rozpozna

aktuanego uktadu potaczen (uktad standardowy lub w wewnetrzny tréjkat) i
spowoduje wyswietlenie komunikatu: "Missing load phase 1-3" (pol. "Brak fazy
1-3").
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3.2.4 Softstart ze Stycznikiem w Obwodzie Giownym

Jezeli konieczne jest galwaniczne odtgczenie obwodu, stycznik silnika moze byé
podtgczony pomiedzy roztgcznikiem a softstartem, lub moze by¢ wykorzystany
przekaznik pomocniczny (Aby dobra¢ odpowiedni stycznik zob. 10.3 "Dane
Techniczne").

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

PE

Rysunek 3-6:Schemat blokowy z opcjonalnym stycznikiem / roztgcznikiem stycznikowym

Uwaga

Jezeli w obwodzie uzywany jest stycznik, wowczas stycznik ten nie moze by¢
podtaczony pomiedzy softstartem a silnikiem ani w linii powrotnej pomiedzy silni-
kiem a softstartem. W przeciwnym wypadku softstart nie rozpozna

aktuanego uktadu potaczen (uktad standardowy lub w wewnetrzny tréjkat) i
spowoduje wyswietlenie komunikatu: "Missing load phase 1-3" (pol. "Brak fazy
1-3").

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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3.3 Zabezpieczenie Zwarciowe Softstartu

(Klasa uzytkowania 2)

Softstart posiada zintegrowane zabezpieczenie zwarciowe tyrystoréw. Jednakze
ochrona ta nie jest odpowiednia w przypadku wystgpienia zwarcia, np. na skutek
uszkodzenia uzwojenia silnika lub zwarcia kabli zasilajacych silnik. Dla ochrony
urzadzen w takich przypadkach nalezy zastosowa¢ dodatkowo szybkie wktadki

bezpiecznikowe, np. SITOR firmy SIEMENS.

(W celu dobrania odpiwiednich wktadek, zob. 10.3 "Dane Techniczne")

U 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

Rysunek 3-7:Schemat blokowy z szybkimi wktadkami bezpiecznikowymi

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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3.4 Kondensatory do Poprawy Wspoétczynnika Mocy

Uwaga

Nie wolno podigcza¢ kondensatoréw na zaciski wyjsciowe softs-
tartu, w przeciwnym wypadku spowoduje to uszkodzenie softstartu.
Aktywne filtry np. aktywna kompensacja mocy nie mogg by¢ w
zadnym wypadku podtgczone réwnolegle gdy pracuje urzadzenie
sterujace silnikiem.

Jezeli uzywane sg kondensatory do poprawy wspétczynnika mocy, wéwczas
muszg one byé podtgczone w lini zasilajacej softstart. Jezeli stosowany jest sty-
cznik roztgczajacy lub stycznik gtéwny uzywany jest w kombinacji z softstartem,
woéwczas kondensatory muszg zostac¢ odigczone gdy stycznik jest otwarty.

3.5 Polaczenie Elektryczne

3.5.1 Zaciski Obwodoéw Sterujacych i Pomocniczych

Softstart SIRIUS 3RW44 dostarczany jest w dwdch wykonaniach zaciskéw:
+ Srubowe
+ Sprezynowe

Dostepne sa wykonania na dwa napiecia:
* 1M5VAC
« 230 VAC

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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3.5.2 Potaczenie Obwodu Gtéwnego

Wszystkie softstarty sgq wyposazone w zaciski gtdwnego obwodu zasiljgcego.

Wielkosé 3RW44 2. Dla wielkosci 3RW44 2. w standardzie wystepuje dodatkowa listwa zaciskowa.
Wielkosci 3RW44 3. i Dla wielkosci 3RW44 3. i 3RW44 4. mozliwe jest zamowienie dodatkowej list
3RW44 4. yzaciskowej (zob. 10.3.8 "Akcesoria").

2.

/ﬁ//lﬁ\/ﬁ 1.
% % @r\ ’/
[ eecssslescsos [I[[NNNNNN

Tgl TJdefd 22V TAT
faoz-zgosz<£ EE #J _ 72
SIEMENS | 7

©

D
N

1

ERNED

N———t
G/031127123  *E00* LOCAL INTERFACH

# 4 &

=200...460V 3RW4422-1BC44

ili é%éééj@@%g@@@@ ijijfilialijagili)
o——&

2, .

1. |A1, A2, PE, L+, L-, IN1,IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95, 96,
98:
Obwéd Sterujgcy/Pomocniczy

2. |L1/L2/L3, T1/T2/T3:
Obwéd Gtéowny

Rysunek 3-8:Zaciski Przytgczeniowe
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3.5.3 Przekroje Przewodow

A1, A2, PE, L+, L-, IN1, IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95,

96, 98
3RW44..-1.... 3RW44..-2....
3RW44..-6.... 3RW44..-3....

= 08..12Nm B
@5..6mm/PZ2 710 10.3 lb-in
10, 1x0,5..4,0mm?
— 2X05... 2,5 mm? 2%0,25...1,5 mm
10 2x0,5 ... 1,5 mm? ,
20, L0528 mme 2x025...1,5mm
40 — 2%0,25 ... 1,5 mm?
AWG 2x20do 14 2x24do 16
L1, L2, L3; T1, T2, T3
3RW44 2.-.... 3RW44 3.-.... 3RW44 4.-.... 3RW44 5.-....
2x10...70 mm? 10... 14 Nm 14 ... 24 Nm 20...35Nm
2XAWG 7 ... 110 M8 x25 89 .. 124 Ib- in M10x 30 124 .. 210 b in M12 x40 177 .. 310 b- in
2x10... 50 mm? 2x25 ... 120 mm? 2X70... 240 mm? 2X70... 240 mm?
=ES) |2XAWG7...1/0 2 X AWG 4 ... 250 kemil 2 X AWG 2/0 ... 500 kemil 2 X AWG 2/0 ... 500 kemil
17 |2x25... 16 mme 2x 16 ... 95 mm? 2 X 50 ...240 mm? 2X 50 ...240 mm?
P o 2XAWG 6 ... 3/0 =D 2 X AWG 2/0 ... 500 kemil 2 X AWG 2/0 ... 500 kemil
17 [2x25..35mm2| min.3x9x0,8
&L |1X25 .50 mm? [max. 10x 155 x 0,8
2x10 ... 50 mm?
a7 | 1x10... 70 mm?
ZxAWGmmllo% b< 17mm % b< 25mm % b< 60 mm
1 X AWG 10 ... 2/0 CRES CRES b
4..6Nm
= | 36..530b-in
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Wyswietlacz, Przyciski i Interfejsy Urzgdzenia

4.1

Wyswietlacz Gra-
ficzny

Przyciski sterujace

OK

ESC

4-2

Wyswietlacz i Przyciski Sterujace

Wyswietlacz graficzny znajdujacy sie na ptycie czotowej softstartu dostarcza
informaciji o funkcjach i statusie urzadzenia za pomocg informac;ji tekstowych i

symboli graficznych.

SIEMENS

RW44

[Hren

E
£2

1. Wyswietla jednostke,
ktéra ma priorytet stero-
wania tzn. wysyta komendy
sterujgce do silnika .

Wyswietlacz z
przyciskami

<>

Interfejs szere-
3 gowy

Wejscia sterujace

W

PLC przez PROFI-
BUS

PC przez magist-
rale

(-

Brak urzadzenia
?  sterujgcego

2. Wyswietla zdefiniowany
poziom uzytkownika.

% Tylko odczyt

I% Zapis

Rysunek 4-1:0Objasnienia symboli

3. Wyswietla biezacy stan
silnika.

Brak silnika

Rozruch

&

Praca

®

Hamowanie

®

Silnik Gotowy do
Startu

Q

Do sterowania i regulowania softstartu stuzg cztery przyciski sterujace:

Aktualna funkcja, ktéra zalezna od rodzaju wybranego menu. Funkcja ta
wyswietlona jest na wyswietlaczu nad przyciskiem (np. “select menu”, pol.

“‘wybierz menu”

Przyciski w gore i w dot stuzg do nawigacji pomiedzy pozycjami menu lub do

nastawiania wartosci numerycznych w menu ustawien.

Przycisk ESC jest stosowany do wyjscia z aktualnego poziomu menu i
przeskoczenia o jeden poziom wyze;.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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4.2 Interfejsy

4.2.1 Interfejs Lokalny

Urzadzenia

Interfejs lokalny urzadznia dostarczany jest z softstartem jako standard. Interfejs
ten moze by¢ wykorzystany takze do obstugi opcjonalnego modutu wyswietlacza
lub do obstugi programu monitorujacego i parametryzujacego “Soft Starter ES
smart" (zob. 10.3.8 "Akcesoria" Oprogramowanie) za pomocg komputera PC i
kabla taczacego.

4.2.2 Interfejs PROFIBUS (opcja)

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Sofstart SIRIUS 3RW44 moze by¢ wyposazony w opcionalny modut interfejsu
PROFIBUS (dostepny tylko dla urzadzen dostarczonych po 04/06). Softstart
moze byé podtgczany, obstugiwany i parametryzowany przez interfejs
PROFIBUS. Program "Soft Starter ES professional" moze réwniez wspétpraco-
wacé z interfejsem PROFIBUS (zob. 10.3.8 "Akcesoria" , Oprogramowanie).
Jednoczesna praca softstartu 3RW44 nie jest mozliwa w sieciach, w ktérych
jeden przewdd jest uziemiony
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Parametryzacji)
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Zarzgdzanie

5.1 Struktura Menu, Nawigacja, Zmiana Parametrow
Funkcje softstartu 3RW44 (parametryzacja, diagnostyka i sterowanie silnika) sg
dostepne za pomoca przyciskdow znajdujgcych sie na panelu urzadzenia. Menu

posiada rézne poziomy, ktére sg dostepne z r6znych miejsc.

5.1.1 Struktura Menu i Nawigacja

Gtowny poziom Menu Pierwszy poziom menu Drugi poziom menu Trzeci poziom menu
SIEMENS

Display mea-
sured value

Parameter
set1

Motor 1 1

ESC m ﬁ . .
Rated operating
Parameter 2 (G D) current le
set 2 ESC m m
[ change ]
[ sciect ] Starting 2 =
settings
ESC oK 7
Rated operating
P 5 3 [ &= torque
arameter
" [100 Nm|

Motor
control

ESC O

| ¢ = @ set3 [ change
| [seety Stopping 9 = =

settings - 5

Rated operating

| speed

L«

1500 &

I{— ESC S0 & [ change ]

Rysunek 5-1:Struktura menu
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Zarzgdzanie

5.1.2 Zmiana Parametréw: np. Danych Silnika

SIEMENS

3RW44

Display mea-
sured value

Rated operating
current le

O
| I
| Laccept ]
‘4— EsC oK

\

\

Rated operating
current le
28.9A

Rated operating
current le
29.0A

Rated operating
current le
289A

oK

Rysunek 5-2: Zmiana warto$ci, np. wprowadzenie danych silnika

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Zarzgdzanie

5.2 Pierwsze Zalaczenie

Ostrzezenie

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia, nalezy zweryfikowac¢ zaciski
A obwodu gtéwnego i sterujgcego. Nalezy sie rowniez upewnic¢ czy podtaczane

napiecia zasilajgce i sterujgce sa zgodne z wymogami urzadzenia (zob. rozd-

ziat 10.3 "Dane Techniczne").

5.2.1 Menu Szybkiego Startu

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Wazne
Przy pierwszym uruchomieniu softstartu, pojawi sie automatycznie menu szybkiego
startu, przez ktére nalezy przejs¢ w celu wstepnej konfiguracji urzadzenia.

W menu szybkiego startu nalezy ustawi¢ wszystkie najwazniejsze parametry
sofstartu wykorzystywanego w panstwa aplikacji. Poczatkowe parametry dla
typowych zastosowan sg przechowywane w urzadzeniu. Aby uzyskaé optymalny
rozruch silnika, parametry te nalezy zoptymalizowa¢ do panstwa silnika przy
uzyciu menu "Settings" opisanego w rozdziale 5.4.3 "Wyboér Trybu Rozruchu”.

Jezeli interesujacy panstwa rodzaj obcigzenia nie jest wylistowany, wéwczas
nalezy wybra¢ dowolny rodzaj obcigzenia i uzy¢é menu "Settings" w celu spara-
metryzowania softstartu. Obstuga menu "Settings" zostata opisana w rozdziale
5.4.3 "Wybor Trybu Rozruchu".

Lista wartosci parametréw fabrycznych oraz predefiniowane przypisania wejs¢ i
wyj$¢ znajduje sie w rozdziale 10.3 "Dane Techniczne".

Uwaga

Jesli potwierdzisz zapis ustawien przez wybor "Save settings - execute?" -> "Yes", wowc-
zas powrot do tego menu jest mozliwy tylko przez powrét do ustawien fabrycznych "Przy-
wracanie Ustawien Fabrycznych" na str. 5-39).
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Menu Szybkiego Startu

1 English

PADeutsch
k)Francais ol

Application

1 Pump

VA Fan
k) Compressor

Rated operating
current le
20.0A

Starting time
10s

Current limiting value
450 %

Function call
Save settings

Save settings

ESC

SIEMENS

3RW44

ESC OK

Rysunek 5-3: Menu szybkiego startu
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Zarzgdzanie

5.3 Parametryzacja Uzytkownika

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Jezeli chcesz wpisaé wiasne wartosci parametréw, wéwczas postepuj zgodnie z
ponizszg instrukcja::

W menu "Settings" wybierz (zob. 5.4 "Nastawianie Parametréw w Wybranym
Zestawie Parametrow"):

Wybierz zestaw parametréow

Ustaw dane silnika

Ustaw tryb rozruchu jego parametry

Ustaw tryb hamowania i jego parametry
Ustaw wejscia i wyjscia

Sprawdz ustawienia zabezpieczenia silnika
Zapisz ustawienia

Nookrowh =

Uwaga

Ustawienia sg zapisywane w pamieci Flash EPROM od razu po zatwierdzeniu danego
parametru przez naci$niecie "OK". Od tego momentu obowigzuje nowa warto$¢ parame-
tru. W momencie odtgczenia napiecia sterujgcego, wartosc ta zostanie skasowana i
poprzednia wartos¢ zostanie odtworzona. Aby na state zapisa¢ ustawienia nalezy zapisa¢
dane w sposoéb opisany w rozdziale 5.3.1 "Menu Gtéwne "Settings"" i rozdziale 5.4.14
"Opcje Zapisywania".
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5.3.1 Menu Giéwne "Settings"

SIEMENS

Dis

sured value

| 4— ¢ oK

play mea-

| &4— s oK

| Settings 3

| [ sclect ]

| e [ox]
Parameter !
set1

Parameter
set2

Parameter
set3

Inputs

[ select ]
4—sc oK
Motor ¢
protection

Display
settings

[ sclect ]
s oK

Response 8
to..

[ slect ]
4—sc oK

Saving
options

Rysunek 5-4: Menu Gtoéwne "Settings"

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Zarzgdzanie

54 Nastawianie Parametrow w Wybranym Zestawie Parametrow

5.4.1 Wybér Zestawu Parametréow

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

SIEMENS

Display mea-
sured value

|<— ESC

| Settings

Rysunek 5-5: Wybor zestawu parametrow

select

oK

1

Status display 2

0K

T

\

\

\

‘ Starting 2
settings

‘ [ select ]

‘ €—esc oK

‘ Stopping 3 t
settings

‘ [ select ]

‘ 4_ ESC 0K

‘ Slow speed 41

‘ parameters

[

‘ [ select ]

‘ €—|esc 0K

‘ Current limit 5]
values

[
‘ [ select ]
L €—|esc ok

5-9



Zarzgdzanie

5.4.2 Wprowadzanie Danych Silnika

SIEMENS

SIEM 3~ MOT. 1LG6 186-4AA60-Z c €

D-91056 [RLANGEN UC 0202 /012415501
180 kg IM B3  180L P55 ThCLF AMB 40 °C
50 Hz 400/690V 4/Y 60 HZ 460V A
22 KW 40,5/24 A 22 KW 365 A

Display mea-
sured value

cosy 0,84 1470 /min @ PF 0.83 1775 RPM
380-420/660-725V A/Y NEMA NOMEFF 32.4% 30 HP
42,5-40,5/24,5-23 5A DESIGN A CODE K CC 0324
IEC/EN 60034 MG1-12 SF 1.15 CONT.

* Parameter
‘ set1
\
I
Nastawiane 4
od ... do |
\
‘4— ESC
0..1g

current le

.
4—|esc oK

Rated operating
torque

143 Nm
€—esc oK

Rated operating
speed

(na tabliczce
softstartu 3RW44)

0...10,000 Nm

500 ... 3600 min™"!

I
5
g é

Function call

Copy motor data

to PS2+3 :

?
Eg

Copy motor data
to PS2+3

execute?

* Rated operating !
|
\
\
|
\
|
\
\
\
|
\
\
\
\

Rysunek 5-6: Wprowadzanie danych silnika i tabliczka znamionowa silnika

Prad znamionowy I, Uwaga
Zawsze nastawiaj prad znamionowy silnika zgodnie z oznaczeniem znajdujgcym na tab-
liczce znamionowej silnika dla obowigzujgcego napiecia. To ustawienie jest niezalezne od
sposobu podtaczenia softstartu (potgczenie standardowe lub w tréjkat). Wartosé wpisy-
wana w powyzszym przyktadzie wynosi 40.5A dla napiecia 400V. Wpisanie poprawnego
pradu znamionowego silnika powinno zapewni¢ prawidtowe funkcjonowanie softstartu w
trakcie rozruchu, hamowania jak rowniez prawidtowe zabezpieczenie silnika.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Zarzgdzanie

Moment moment

Przykiad

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Jesli moment znamionowy silnika nie jest podany na tabliczce znamionowej,
woéwczas moment mozna wyliczy¢ korzystajac z nastepujgcego wzoru:

M = 9,55 x P x 1000
9.55 x22ka—19Q0——1: 143 Nm
1470 min~

Jezeli warto§¢ momentu nie zostata wyspecyfikowana, wéwczas aktywna jest
wartos¢ fabryczna (0 Nm). Gdy podana zostaje komenda startu, wéwczas
wymagana warto§¢ momentu wartosc zostaje automatycznie wyliczona przez
softstart.

Uwaga

Jezeli silnik podtaczony jest do softstartu (np. w celach testowych) ktérego znamionowe
dane (prad, predko$é, moment) réznig sie od wartosci juz wprowadzonych, wéwczas
dane te nalezy zmieni¢ i dostosowac¢ do nowego silnika. Jezeli wprowadzony jest moment
0 Nm, jego wartos¢ jest automatycznie przeliczana przez softstart.
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5.4.3 Wybér Trybu Rozruchu

SIEMENS

3RW44

Display mea-
sured value

Parameter
set1

‘ 4— ESC oK.

Starting
settings

Starting mode !

Voltage ramp

|

Starting mode

1 Voltage ramp

bl Vrramp+ c. limit I <+
k] Torque control ||

Starting mode i
[l Voltage ramp
2 Vramp+ c. limit

k] Torque control ||

Starting mode

] Voltage ramp
Y3 U+ curr. limit.

3 _Torque control

b1 U + curr. limit.
k] Torque control
4 Tctrl.+ c. limit

Starting mode

k] Torque control
L Tctrl.+ c. limit

5 Direct on line

LY Tctrl.+ c. limit
E] Direct on line
6 Motor heating

Starting mode i

= [
Y
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Rysunek 5-7: Wybor trybu rozruchu

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
5-12 GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03
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Tryb Rozruchu: "Rampa Napieciowa"

SIEMENS

Display mea-
value

‘ Settings

‘ﬂ—ssc

Parameter
set1

‘4—550

Starting
settings

Motor 1 1

! —|esc
Nastawy
od ...do
‘4— ESC oK
‘ Start voltage 2
20...100 %
‘
[ change ]
‘4— ESC oK
‘ Starting time 5
0..360s
\ [ 20s |
[ change ]
‘4— ESC oK
| Maximum start- 6
‘ ing time
1...1000 s
€—esc ok
‘ Breakaway 8
40 ... 100 % \ voltage
| Letonge
‘«q—ssc ok
‘ Breakaway time °
‘ [ change ]
I d—sc oK

«

E4-

Napigciew %

A

U 100%

Silnika

Napigcie uderzeniowe

Napigcie poczatkowe.

Rysunek 5-8: Tryb rozruchu: "Rampa napieciowa"

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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- Czas (t)
Czas uderzenia s
- Czas rozruchu 10074 Napigcie
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Zarzgdzanie

Tryb rozruchu: "Rampa Napieciowa z Ograniczeniem Pradu”

SIEMENS

3RW44

Display mea-
sured value

set1

Nastawy
od ... do

20...100 %

0...360s

1...1000 s

40...100 %

Parameter

Starting
settings

125 ... 550 %

0...2000 ms

Starting mode

Voltage ramp

Starting time 5

Maximum start-
| ing time

|

Current limiting
| value

Breakaway
voltage

time

1

4,

6

Napiecie w %

A

U 100%

Silnika

Napigcie uderzeniowe

Napigcie poczatkowe

>
P Czas (t)
Czas uderzenia s
Czas rozruchu 100 % Napiecie
silnika

Maksymalny czas rozruchu

Prad silnika
1
A

Silnika
uruchamianego
bezposrednio

Poczatek rozruchu Ky
w odpowiednim
trybie rozruchu. W
tym przypadku:
Impuls udrzeniowy

| Wartos¢ graniczna
pradu nastawiana na
softstarcie

Poczatek rozruchu _|
w odpowiednim Bl
trybie rozruchu. W
tym przypadku:

rampa napieciowa

Ie Silnika \

n

Predkos¢ silnika
e Silnika n

Rysunek 5-9: Tryb rozruchu: "Rampa napieciowa z ograniczeniem prgdu"
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Tryb rozruchu: "Kontrola Momentu"

SIEMENS

Display mea-
sured value

set1

Nastawy
od...do

20...200 % *

Parameter

4=

Starting
settings

+

1

Starting mode

[Torque control
[ change ]
4— & oK

Start torque 3

|

\

\

|

| [ cmm)
4—|esc oK
|

\

\

\

|

Limiting 4
torque

150 %
[ change ]
—|esc ok

Starting time ~ °

En
e [ ¥

‘ Maximum
starting time

\

Breakaway
voltage

ESC oK

Moment silnika (M) Nm

Czas uderzenia

A
p—
~ N\
/,/ \\
~ \i
[ — / ||
................ D \
\
Napiecie udrzeniowe “
|
1
E
Moment graniczny |
MNnm
Moment poczatkowy
=
L
Czas (t)
- s

Czas rozruchu 100 % Napiecie

@Dm

Przy rozruchu bezposrednim
(generowany maksymalny moment)

Ograniczenie momentu

Uwaga

Rysunek 5-10: Tryb rozruchu: "Kontrola Momentu"
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Maksymalny czas rozruchu

Aby uruchomi¢ silnik, nastawiona wartos¢ momentu powinna
wynosi¢ ok. 150% . W wiekszosci przypadkéw taka nastawa
pozwoli zapobiec utknieciu silnika, gdyz wygenerowany jest

wystarczajacy moment przyspieszajacy.



Zarzgdzanie

Tryb Rozruchu: "Kontrola Momentu z Ograniczeniem Pradu”

SIEMENS

Display mea-
sured value

set1

Nastawy

od ... do
10...100 %
20...200 %
0..360s
1...1000 s
125 ... 550 %
40...100 %
0...2000 ms

Parameter

Status display
[ select ]
‘ &— = oK

Esc oK.

Starting
settings

1

Starting mode

«— =

Start torque

Limiting 4
torque

e

Starting time 5

[ 205 |
— e o

Maximum 6
Starting time

deactivated
[ change ]
—esc oK

Current limiting 7

value
450 %

Breakaway 8
voltage

—esc oK

Breakaway time  ©
—esc oK

Moment silnika (M) Nm

Napigcie uderzeniowe

Moment graniczny i

M

nom

Moment poczatkowy

Czas (t)
-
Czas uderzenia Czas rozruchu 100 % Napigcie
- >
Maksymalny czas rozruchu
< ———

@ MPR{ rozruchu bezposrednim
(maksymalny moment, ktory
moze by¢ wygenerowany)

Prad silnika
1
A

Silnika
uruchamianego
bezposrednio

Poczatek rozruchuw__|
odpowiednim trybie Y
rozruchu. W tym
przypadku: Impuls
uderzeniowy

I Wartosc graniczna
pradu nastawiana na
softstarcie

Poczatek rozruchu w
odpowiednim trybie —
rozruchu. W tym
przypadku: Sterowanie

momentem
e Silnika
\ -
Predkosé silnika

N Silnika n
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Tryb Rozruchu: "Rozruch Bezposredni”

SIEMENS

Display mea-
sured value

Parameter
set1

‘4—554:

Starting
settings

Starting mode !

Direct on line

| —[ec o

Moment silnika
M

A

M siinika przy
rozruchu
bezposrednim

>

Predkosé¢ silnika
n

M Nom
M Nom
Prad silnika
1
I Siinika przy  [==———
rozruchu
bezposrednim
I Nom
MNom

Rysunek 5-12: Tryb rozruchu: "Rozruch bezposredni"
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Zarzgdzanie

Tryb Rozruchu: "Nagrzewanie Silnika"

SIEMENS

Display mea-
sured value

Nastawy
od ... do
10 ... 100 %

Starting
settings

Starting mode

Motor heating

Motor ther-
mal capacity

20 %

1

10)

Pojemnos¢ termiczna silnika

Uwaga

Moze doprowadzi¢ do uszkodzenia silnika

Silnik uruchamiany w tym trybie rozruchu musi posiadaé¢ czujnik temperatury
(Thermoclick / PTC). Silniki posiadajace zintegrowang elektroniczng ochrone
przecigzeniowg nie mogg by¢ uruchamiane w tym trybie rozruchu.

Rysunek 5-13: Tryb rozruchu: "Nagrzewanie silnika"
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Zarzgdzanie

5.4.4 Wybér Trybu Hamowania

SIEMENS

Display mea-
sured value

Parameter
set1

| [ T
Starting
settings
e oK

Stopping
settings

Stopping mode

1 Coasting down
V] Torque control
K] Pump stop

[ Stoppingmode ]
[l Coasting down
2 Torque control
k] Pumpstop L

[l Coasting down
V] Torque control

3 Pump stop

¥l Torque control
k] Pump stop
4 DC braking

i

k] Pump stop
L} DC braking
5 _Comb. braking

i

Rysunek 5-14: Wybér trybu hamowania

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Predkos¢ silnika

n
A
Ne
»
>
@ Czas
nSwobodny wybieg Komenda Stop )
@n . na
Hamowanie z .
kontrola momentu softstarcie

Hamowanie DC
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Zarzgdzanie

Tryb Hamowania: "Wybieg Swobodny"

SIEMENS

Display mea-
sured value

Starting
settings

Stopping
settings

Stopping mode !

Coasting down

| —|ese =

Rysunek 5-15: Tryb hamowania: "swobodny wybieg"
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Zarzgdzanie

Tryb Hamowania: "Hamowanie z Kontrolag Momentu" (Wybieg tagodny)

SIEMENS

Display mea-
sured value

<4— =

E:

f

| I
| L
| sc ok
Status display 2
\
‘
‘ sc oK.
‘ Settings 3
| [ select ]
|

Parameter
set1

Nastawy

od ... do

10 ... 100 %
20 200 %
0...360s
1...1000 s
40 ... 100 %
0 ... 2000 ms

Starting =
settings I
<4—

—[== =

150 %
€— |esc oK

Starting mode 1
[Torque control
[ change ]
Esc oK
Start torque 3
50.0 %
[ change ]

Limiting 4
torque

‘& Esc oK

deactivated
[ change ]
| e o

Starting time s
E

Maximum 6
starting time

Breakaway 8
voltage

CED
esc oK
Breakaway time °

[ change ]

4—esc oK

Rysunek 5-16: Tryb hamowania "Wybieg z kontrolag momentu" (wybieg tagodny)

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Moment silnika
M A

Nom

Moment hamowania]

>
Czas

Komneda Stop

na
softstarcie

Czas hamowania
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Zarzgdzanie

Tryb Hamowania: "Wybieg Pompowy"

Moment silnika

v A

SIEMENS

Display mea-
sured value

Przy pracy

Moment hamujacy.

‘ Settings
| -
Czas

- > s

Czas wybiegu

| €—Jesc

Komneda Stop
na
softstarcie

[ select ]
4_ Esc oK
Starting
settings
4—|esc ok

Stopping
settings

Nastawy Stopping mode
od ... do | <

‘4— ESC oK

‘ Stopping time 2
0..360s 105 |

|

[ c::no: ]
e x
Stopping 3
0

10 ... 100 % torque

\ &

Rysunek 5-17: Tryby hamowania: "Wybieg pompowy"
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Tryb Hamowania: "Hamowanie DC"

SIEMENS Moment silnika (M)

+ Display mea- M
I sured value Przy pracy znamionowej
|<— EsC ok
=
Status displa,
| " Czas
)

Moment hamowania DC

|<_ ESC

Czas wybiegu
I;/hcr)]ri‘rlgnt hamowania ' Komenda Stop

na sofstarcie

[ select ]
4— ESC oK
Starting
settings
4—|esc oK

Stopping
settings

Stopping mode !
<
NaStaWy ‘ DC braking
od ... do |
‘4— ESC oK
‘ Stopping time 2
0..360s [ 10s_|
‘ [ change ]
‘4— ESC oK
‘ DC braking 5
20...100 % torque
| -
‘4— Esc ok

Rysunek 5-18: Tryb hamowania: "Hamowanie DC"

Uwaga

Gdy wybrany jest tryb hamowania "Hamowanie DC", wowczas funkcja

"Stycznik hamujgcy DC" musi by¢ przypisana do jednego z wyjs$¢ softstartu. Wyjscie to
jest wykorzystywane do sterowania zewnetrznym stycznikiem hamujacym.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Zarzgdzanie

Tryb Hamowania: "Wybieg Kombinowany"

SIEMENS

sured value

Nastawy

od ... do

0...360s

20...100 %

20...100 %

Display mea-

Stopping
settings

[ sclect ]
4— ESC oK
Starting
settings
4— ESC oK

Stopping mode !

[Comb. braking

‘ Stopping time 2 {J

| &
[ change ]
‘4_ ESC OK

Dynamic braking 4 ;
torque
&

[
[ change ]

‘ﬂ— £SC oK

DC braking 5
torque

B

Moment sjlnika (M)

A

Komenda Stop
na softstarcie

Merzy pracy

Czaswybiegu

Moment hamujacy DC

Dynamiczny

moment hamujacy

\ J

Moment hamujacy silnika

Rysunek 5-19: Tryb hamowania: "Wybieg kombinowany"
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5.4.5 Ustawianie Parametrow Niskiej Predkosci

SIEMENS

Display mea-
sured value

Nastawy
od ...do

3..21

20...100 %

20...100 %

1

Starting
settings

4—|ssc ok
Stopping
settings

—esc oK

Slow speed
parameters

Slow speed
factor right

‘ Slow speed 2
torque right

|

‘4— ESC oK

Slow speed 3
factor left

\

|
\
\

\

\

Slow speed
torque left

Parametry niskiej predkosci

Aby sterowac silnikiem z wprowadzonymi parametrami niskiej predkosci,
Funkcja "Slow Speed" musi by¢ przypisana do jednego z wej$é, natomi-
ast do drugiego wejscia nalezy przypisa¢ funkcje: "Motor right PS1/2/3"
lub "Motor left PS1/2/3". Czytaj réwniez sugestie schematéw potaczen w
rozdzaile 8.1.7.

Kierunki wirowania:
Prawo: zgodnie z kierunkiem wirowania faz
Lewo: przeciwnie do kerunku wirowania faz

Rysunek 5-20: Ustawianie parametrow niskiej predkosci
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5.4.6 Ustawianie Ograniczen Pradowych

SIEMENS

Display mea-
sured value

Starting
settings

‘— ESC oK
settings
[ select ]
4—|esc oK
Slow speed

parameters

Current limit
values

\
\
\
\
\
\
‘ Stopping
\
\
|
\
\
\
\

Nastawiane | €—/ec
od ... do *

Minimum

‘ current limit
19...100 %
\
“_ ESC
Waxi
50..150% | | centime

Rysunek 5-21: Ustawianie ograniczen pradowych
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5.4.7 Parametryzacja Wejs¢

SIEMENS

Display mea-
sured value

‘ set1

‘ 4—sc

Parameter

‘ Parameter

set 2

set 3

Parameter 3

Input 1 - Action !

Motor right PS1

“— ESC

OK
‘4— ESC oK

‘4— EsC oK

Input 2 - Action 2
[Noaction |
[ change ]

Input 3 - Action 3

Input 4 - Action 4

Trip Reset

‘4— ESC oK

&

Opcje parametryzaciji dla:
wejs¢ sterujacych 1 ... 4

Brak akcji "

Sterowanie lokalne - reczne
Rozruch awaryjny 3)
Niska predkosé 4
Szybkie zatrzymanie
Reset

Prawo, zestaw parametrow 1 7
Lewo, zestaw parametrow 1 8)
Prawo, zestaw parametrow 2 7
Lewo, zestaw parametrow 2 8)
Prawo, zestaw parametrow 3 7)
Lewo, zestaw parametrow 3 8)

2)

5)

Rysunek 5-22: Parametryzacja wejs¢
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Uwaga

Jezeli do dwéch wejs¢ przypisana jest ta sama akcja,
wowczas oba wejscia muszg by¢ wykorzystane aby
mogty spetnia¢ poprawnie przypisang funkcje (np. aby
otrzymac logiczne "AND" przy rozruchu w prawo, nalezy
przypisac funcje "Motor right PS1" do wejs¢ 1i 2. Roz-
kaz uruchomienia bedzie mozliwy dopiero gdy oba wejs-
cia bedg aktywne).

Uwaga

Jezeli softstart zostaje odtgczony przez zabezpieczenie
silnikowe lub przez wyzwolenie zabezpieczenia
softstartu, wowczas funkcja "Trip reset" nie bedzie mogta
by¢ uruchomiona dopdki nie uptynie wyswietlany czas
chtodzenia urzadzenia.

Objasnienie parametréw:

1) Brak akcji:

Wejscie bez przypisanej funkgciji.

2) sterowanie lokalne - reczne:

Gdy sofstart pracuje w sieci PROFIBUS, rozkazy moga by¢
wysytane bezposrednio do wejs¢. Ustawienie tego parametru,
powoduje dezaktywacje sterowania przez PROFIBUS.

3) Rozruch awaryjny:

W przypadku wystapienia niektérych btedéw (np. uszkodzenie
czujnika temperatury lub przecigzenie termiczne modelu silnika)
, silnik moze zosta¢ awaryjnie uruchomiony pomimo wystapie-
nia pewnej grupy btedéw (akcja uruchomienia awaryjnego przy-
pisana do jednego z wejs¢, oraz np. akcja "Motor right > Para-
meter set 1" przypisany do drugiego. Oba wejscia muszg by¢
aktywne dla rozruchu awaryjnego).

4) Niska Predkosé:

Silnik uruchamia sie z wartosciami nastawionymi w menu: "slow
speed parameters" gdy jednoczes$nie sg aktywne funkcje "Slow
speed" oraz "Motor right/left parameter set 1/2/3".

5) Szybkie zatrzymanie:

Gdy wejscie jest aktywne, rezalizowana jest aktualnie przypi-
sana funkcja zatrzymywania (nie wystepuje zadna grupa
btedow). Szybkie zatrzymanie jest realizowane niezaleznie od
priorytetu rozkazu.

%) Trip Reset:

Ostrzezenia i bledy moga by¢ potwierdzone ponownym urucho-
mieniu.

) Prawo, zestawy parametrow 1/2/3:

Silnik uruchamia sie (z kierunkiem wirowania zgodnym z kierun-
kiem wirowania faz) i zatrzymuje z warto$ciami nastawionymi w
tych zestawach parametrow.

8) Lewo, zestawy parametréw 1/2/3:

Ta funkcja jest aktywna, tylko wtedy gdy, w tym samym czasie
ustawione sg parametry "niskiej predkosci". Silnik uruchamia
sie z nastawionymi "parametrami niskiej predkosci" (ang. "slow
speed parameters") (w kierunku wirowania przeciwnym do kie-
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5.4.8 Parametryzacja Wyjs¢

SIEMENS

3RW44

Coasting down
No acti )
On time motor

<« = Comm. motor-on
| DC brak. contact

Action 3 .
‘ Output 3 - Action Group warning
| [Noaction | = Group error

+ Display mea-
‘ sured value
\
‘4— ESC
Status display
\
\ [ sciect
‘<_ ESC
‘ Settings
| [ select ]
| s ox
4 1
Parameter
| set1
| Lol
| —esc oK
| Parameter 2
set2
| [ select ]
|<— ESC oK
| Parameter 3
set3
|
|
4—esc oK
| Inputs 4
|
| . )
Opcje parametryzacji
| dla wyjs¢ przkaznik. 1 ... 3
|
| No action
P10 Output 1
P10 Output 2
Input 1
| < Input 2
Input 3
‘ Input 4
| Run up
| Output 2 - Action 2 Operation/bypass
\

Bus error
| —esc ok Device error
Power on

Ready to start

Rysunek 5-23: Parametryzacja wyjs¢
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Diagram stanéw wyjs¢

Wystapit:

Btad grupowy, btad magistrali lub btad urzadzenia

Softstart sie wylacza i przechodzi w tryb btedu

Softstart wykryt

o . uruchomienie
Napigcie sterujace Softstart wykryt Automatyczny restart L Rozkaz Stop

na zaciskach A1/A2 uruchomienie po zresetowaniu

Proces rampy
softstartu

Rozkaz Start

N

IN1 - IN4

Rozkaz Start

Wejscie 1-
A Wejscie 4

Uruchom.

Praca/
Bypass

Hamowanie

On Time

Rozkaz
wiacz. silnika

Wybieg DC ok.1s

Wigczenie

Ostrzezenie
grupowe
Btad
grupowy
Btad
magistrali

Funkcja wyjscia

Btad urzadz.

Gotowos¢ do
uruchom.

—t— -ttt —-—-—f— 1 — - —1-— —<

|
|
|
[
|
|
T
i
\
g
|
\
.
|
)
|
i
|
|
\
|
T
|
|
Opdznienie — ™ i -
|
:
|
"
|
|
\
|
|
\
|
|
I
|
|
i
\

bl
Ostrzezenie | Bad/ Kasowania
x Ostrzezenie bledu
zniknety

Funkcje obu tych wyjs¢
moga by¢ bezposrednio
kontrolowana za pomocg

PAA 2 magistrali Profibus (opcja)

bl
Ostrzezenie Btad/ kasowania

A Ostrzezenie
zniknety bledu

\J Wystapienie btedu Wystapienie btedu

PAA 1

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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5.4.9 Wybor Ustawiein Zabezpieczei Silnika

SIEMENS

Display mea-
sured value

Settings

Parameter
| set1

| s

Parameter
| set2

|<— ESC

| Parameter
set3

3
3

[ select ) L CcOr)
E € o PTC type A

Nastawiane
od ...do

+ Tripping class ! None; CLASS 5(10a);
CLASS 10; CLASS 15;
| ﬁ CLASS 20; CLASS 30

| 4—|esc oK

Current asymm. 2
limit value

30...60 %
D

4— | oK

Prewarning limit 3 [

|

|

|

|

| tripping reserve 0..500s
2005 ]
|

|

|

|

€—esc oK

Prew. limit motor 4
heat build up

0...100 %

§4

Idle time

deactlva(ed deactivated; 1 ... 100 s
<—ESC Ex

Pre-charge

time
| @ f deactivated; 60 ... 1800 s

|
|

|

|

|

: 4— ESC OK
|

|

|

|

|

|

Protect. against 7 [']
voltage failure

e Yes; No

4—sc

Temperature
sensor

& Deactivated
Thermo click

2
S

8

Rysunek 5-24: Wyboér ustawieh zabezpieczen silnika
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Uwaga

Jezeli wybrano ustawienie CLASS 5(10a) lub 10, wéwczas konieczne jest sprawdzenie i
dostosowanie nastawionych wartosci pragdu znamionowego I, silnika (5.4.2 "Wprowadza-
nie Danych Silnika") we wszystkich trzech zestawach parametrow, w przeciwnym
wypadku moze pojawi¢ sie komunikat btedu: "Impermissible le/ CLASS settings".
Mksymalne wartosci pragdu znamionowego silnika |, w zalezno$ci od ustawienia klasy
rozruchu podano w rozdziale 10.3.2 "Dane Techniczne Elektroniki Mocy".

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Uwaga

Uzywanie 3RW44 do pracy w niebezpiecznych obszarach:

3RW44 nie posiada certyfikatu ATEX. Jezeli stosowany jest przekaznik przecigzeniowy,
ktéry posiada certyfikat ATEX (np. 3RB2), ktéry dziata z dodatkowym urzgadzeniem (np.
stycznikiem), wéwczas 3RW44 potaczony w szeregowo do tego przekaznika spetnia
wymagania ATEX.

Wazne

Wewnetrzna ochrona przecigzeniowa softstartu SIRIUS 3RW44 w takich typach instalacji
musi by¢ wytaczona! (Ustaw w menu: Motor protection/Tripping class: "None" i Motor pro-
tection/Temperature sensor: "Deactivated")

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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5.4.10Ustawianie Opcji Wyswietlacza

SIEMENS

Display mea-
sured value

Parameter

‘4—55&:

‘ Parameter
set2

Parameter
set3

Motor
protection

Display
settings

L

A

l

‘ Language
\
‘4— ESC 0K
‘ Contrast 2
|
‘4— ESC oK
\ Lighting 34
\
<=
‘4— Esc oK

Reaction time 4
keys

change ]

Auto repeat 5

2
R

Activity moni- &
toring time

30 s

4 ok

Possible values

English
Deutsch
Francais
Espanol
Italiano
Portugues

0...100 %

Lighting
Response to fault
Response to warning

0...100 %

Time: 10...250 ms
Speed: 10...100 %

deactivated
30...1800 s

Rysunek 5-25: Ustawianie opcji wyswietlacza
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5.4.11 Ustawianie Funkcji Zabezpieczajacych

SIEMENS

Display mea-
sured value

| 4— = ok

Parameter
| set 1

‘ 4—sc oK

| Parameter 2

set2

Parameter
set3

4—esc oK

‘ Motor
protection

Display
settings

4
5
| [ select ]
‘ 4— e oK
6
7

€—sc T

A

Language
| —
|
‘4— ESC

1

‘ Contrast

‘ 50 %

‘4— ESC

\ Lighting

keys

Reaction time 4 [

oK

Auto repeat

5

[ select ]
4—=sc oK
Activity moni- &
toring time
30 |
4—sc oK

Dopuszczalne wartosci

English
Deutsch
Francais
Espanol
Italiano
Portugues

0...100 %

Lighting
Response to fault
Response to warning

0...100 %

Time: 10...250 ms
Speed: 10...100 %

deactivated
30...1800 s

Rysunek 5-26: Ustawianie funkcji zabezpieczajacych
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5.4.12Ustalanie Nazw Pokazywanych na Wyswietlaczu

SIEMENS

Display mea-
sured value

\

\

\

\

\
‘<—E 0K

‘ 3

\

|

SC
Settings
[ sclect ]
4—|esc !
Parameter
set1

Parameter
set2

Parameter
set3

Motor
protection

Display
settings

Response
to...

Name

B S01-205

Rysunek 5-27: Ustalanie nazw pokazywanych na wyswietlaczu
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5.4.13 Aktywacja Interfejsu Magistrali Profibus DP

Informacje dotyczace aktywaciji interfejsu magistarli Profibus-DP znajdujg sie w
rozdziale 8.4 "Aktywacja Magistrali PROFIBUS DP oraz Ustawienie Adresu
Stacji".
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5.4.140pcje Zapisywania

Wybor opcji zapisywania

Uwaga

W czasie pracy softstartu nie mozna zapisa¢ zadnych parametrow w
menu "Saving Options". Jest to mozliwe dopiero po wytaczeniu silnika
przez softstart.

Rysunek 5-28: Wybér opcji zapisywania
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Zapisywanie ustawien

Wybrane ustawienia bedg zapisane

SIEMENS

sured val

|

Display mea-

ESC
‘ Settings
\ &
[ select ]
ESC

lue

oK
3

-
Parameter Fieldbus
set1

4—esc oK
Parameter 2
set2

Parameter

set3 +

\
\
\
\
\
\
‘ Function call
Save
‘ : settings
‘ Inputs 4 [ oK ]
‘ ‘4_ ESC oK
‘ G T Save
4— ESC oK settings
‘ Outputs 5 ‘
| e
[ select ]

‘ <— ESC oK

Motor SIEMENS
| .
‘ protection 3RW44
| ¢

ESC oK

‘ Display

settings
\
‘ €—sc
‘ Response

to..
\
‘ 4_ ESC
‘ Name
|
‘ <_ ESC

Rysunek 5-29: Zapisywanie ustawien
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Wczytanie Ustawien

5-38

SIEMENS

Display mea-
sured value

| 4— & oK

Parameter
set1

Parameter
set2

Parameter
set3

Motor
protection

Display
settings

Response
to..

Rysunek 5-30: Wczytywanie ustawien

Fieldbus

Saving
options

Wybrane ustawienia, ktére nie zostaty zapisane bedg usuniete a na ich miejsce
wczytane zostang zapisane wczesniej ustawienia .

| — esc
Function call
‘ Save
settings
| Lok ]
‘<— ESC oK
‘ Function call
Restore
‘ settings
[ ok ]
‘4— ESC
+ Restore
‘ settings
| Coccent)

| —ese

SIEMENS

3RW44
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Przywracanie Ustawien Fabrycznych

Wszystkie dokonanie lub zapisane ustawienia beda usuniete i urzadzenie bedzie
zresetowane do ustawien fabrycznych (master reset). Menu szybkiego startu

SIEMENS

Display mea-
sured value

‘ 4— = m
* v

A [Fieidbus 1

set1

Parameter
set 2

4—esc oK [Geloctm]
Parameter 3 b [o]
set3 +

Saving
options

o Function call
I -t ] | Save <
4 oK settings
Inputs 4 | Lok
|<_ ESC 0K
€D Function call
—esc oK | Restore
settings
Outputs 5 |
[ 0K ]
4= ok
[ select ] |
= oK | Function call
Motor 6 Restore basic
protection | factory settings @_
[ oK ]
I<_ ESC 0K

Display
settings

s oK
Response sy
to.. I
4—|esc oK
Name 9
‘ 44— s oK

musi bu¢ skonfigurowane ponownie.
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5-40

SIEMENS

3RW44

Display mea- 1

sured value

Parameter
set2

Parameter
set3

Motor
protection

Display
settings

Response
to..

o

10

Fieldbus

Saving
options

4— ESC
+ Function call
| Save
settings
| @
|<— ESC oK
Function call
| Restore
settings
| ]
|<— ESC oK
| Function call
Restore basic
| factory settings
@ |

Restore basic
| factory settings

ETy

1 English

P4 Deutsch
k) Frangais

Rysunek 5-31: Przywracanie ustawien fabrycznych
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5.5 Pozostate Funkcje Urzadzenia
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GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03 5-41



Zarzgdzanie

5.5.1 Wyswietlanie Mierzonych Wartosci

SIEMENS

3RW44

Display mea-
sured value

* Phase 1

Phase-to-pha-
se voltages

|
|
|
|
|
\4_7@ Uwaga
| B
|
|
|
|
|

Wyswietlane prady fazowe "Phase currents" sg zawsze pradami

eng ptynacymi w gtdwnych kablach zasilajacych. Oznacza to, ze jezeli softstart
pracuje w potgczeniu w tréjkat, prady sg przeliczane przez wartos¢ 1,73
= wy do wartosci pradéw w kablach zasilajacych.
Phase ‘B Z powodu asymetrii prady ptynace w uktadzie Trojkata moga sie rézni¢ od
pradow ptynacych w kablach zasilajacych.
)
| € B
Power M

Line frequency  ©

0 Hz
= oK

Supply voltage 7

230V
PR =

Heatsink 8
temperature

Motor heat 9
build-up

0%
4= oK

Remaining time 1)
for tripping

65540 s
s oK

Function call
Switch off

standard display @

Switch off
standard display

execute ?

\

|

\

\

\

\

|

\

\

\

22°C

\
‘ 4= oK
|

\

\

\

\

\

\

\

\

\

\

Rysunek 5-32: Wyswietlanie mierzonych wartos$ci
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5.5.2 Wyswietlanie Stanu Urzadzenia

SIEMENS

Display mea-
sured value

1

‘ Active parameter 2 [J
set

| 'ﬁl Objasnienia do wyswietlanych komunikatéw::

‘4_:56 ’ - Unknown/faulty: Nie wykryto podtgczonego silnika.
\ ype of

connection . Star/delta: Softstart podtagczony w standardowy obwaéd.
Inside delta: Softstart podtgczony w wewnetrzny trojkat.

rotation Right: Wykryto kolejno$¢ wirowania faz L1-L2-L3 zgodna ze wskazowkami zegara.
Left: Wykryto kolejno$¢ wirowania faz L1-L2-L3 przeciwng do wskazéwek zegara.

Directionof 4 Unknown: Nie wykryto odpowiedniej kolejnosci faz napigcia zasilajacego na zaciskach L1-L2-L3.
5

[ select ]
€—sc oK
Outputs 6
[ select ]
44— ok

Order number

7
3RW4435-6BC44
4—sc oK
Firmware 8
information

| 4= ok

Rysunek 5-33: WysSwietlanie stanu urzgdzenia
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5.5.3 Sterowanie Silnika (Przypisywanie Priorytetéow Sterowania)

SIEMENS

Display mea- 1
sured value

Settings

4—esc oK

Motor
control

Motor control
‘ via keys <
| v
4— e oK
|
|
|

Control motor 2
via inputs

[sciect
‘4— EsC oK
3
&

Standard
‘ control

[Inputs |
‘ [ change ]
l—esc oK

Rysunek 5-34: Sterowanie silnika

5-44

Uwaga

W menu "Standard control" mozna wybraé, ktére urzadzenie ma by¢ giéwnym
urzadzeniem sterujgcym gdy podane jest napiecie sterujace.
Podczas pracy w sieci Profibus, parametr ten powinien by¢ ustawiony na "Automatic/

none".

Priorytety urzadzedzen sterujacych
Tylko urzadzenie o najwyzszym priorytecie moze przejgé priorytet sterowa-
nia (0O = lowest).

- 0:
-1:
-2:
- 3:
-4:

Automatic operation (Praca automatyczna).

PC via Profibus (Wymagany program Soft Starter ES professional)
Inputs (Wejscia)

Via display keys. (Przez przyciski wyswietlacza)

PC via serial interface (Wymagany program Soft Starter ES prof.)
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5.5.4 Statystyka

SIEMENS

Display mea- 1
sured value

[ select ]
4— ¢ oK
Status display 2
[ solect ]
4— ¢ oK
Settings s

Motor
control

e
i

\

\

‘4— ESC oK
Maximum g

‘ pointer

|

“— ESC oK

‘ Statistics °d
data

\ Vs

‘4— ESC [

Rysunek 5-35: Statystyka

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Uwaga

Pozycja menu "Statistics" jest dostepna dla urzadzen z
wersjg firmware *E04* lub wyzszg. Wersje firmware mozna
sprawdzi¢ na przednim panelu softstartu pod turkusowym
polem informacyjnym. Element menu "Log lists" widoczny
jest tylko w kombinacji z programem diagnostycznym i
parametryzujacym "Soft Starter ES Smart". Ten element
menu bedzie widoczny na wyswietlaczu urzadzenia od 04/
2006.
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5.5.4.1Log Listy

5-46

SIEMENS

Display mea-
sured value

Motor
control

4 Wszystkie btedy urzadzenia sg zapisywane

Wszystkie grupy btedéw urzadzenia sg zapisywane

Wszystkie ostrzezenia i wazniejsze akcje
- sa zapisywane

Uwaga

Pozycja menu "Statistics" jest dostepna dla urzadzen z wersjg firmware *E04* lub
wyzszg. Wersje firmware mozna sprawdzi¢ na przednim panelu softstartu pod tur-
kusowym polem informacyjnym. Element menu "Log lists" widoczny jest tylko w kombi-
nacji z programem diagnostycznym i parametryzujgcym "Soft Starter ES Smart". Ten ele-
ment menu bedzie widoczny na wyswietlaczu urzadzenia od 04/2006.

Uwaga Log listy nie moga by¢ skasowane w trakcie pracy silnika.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Zarzgdzanie

5.5.4.2Wskaznik Maksimum

(wszysykie mierzone wartosci minimalne i maksymalne sa zapisywanie i wyswietlane)

SIEMENS

Uwaga
Pozycja menu "Statistics" jest dostepny dla urzadzen z wersjg firmware *E04* lub
A ; wyzszg. Wersje firmware mozna sprawdzi¢ na przednim panelu softstartu pod tur-
isplay mea- . . . . .
| sured value kusowym polem informacyjnym. Element menu "Log lists" widoczny jest tylko w
kombinacji z programem diagnostycznym i parametryzujgcym "Soft Starter ES
\ ik Smart". Ten element menu bedzie widoczny na wyswietlaczu urzgdzenia od 04/
4— ESC oK
‘ Status display 2 2006.
\
| [ sclect ]
‘4— ESC oK
Settings 3
‘ g
\ [seioc ]
‘ <— ESC 3
Motor
‘ control
\
‘ 4—esc
‘ * Number of
‘ I overload trips
|
| 4_25 m ‘
‘ Log lists 1 | m’g&‘:]’;‘y""e
— Coclec ) |
‘4— £sc ok ‘ —|esc ok
‘ Ma.ximum ‘ M:;L’g#g""e ¢
‘ pointer 0Hz
‘
‘4_ £8C 4— ESC oK
+ ‘ Max. cooling 9
Currents (%) 1 ‘ temperature
| & | 0
|‘_ = - <— ESC 3
| | Max. motor 10
Currents (rms) 2 | heat build-up
| > oo )
i ? | «—
“_ = = EsC oK
| Function call A
| Phase-to-pha- 3 Reset all maxi-
| se voltages ‘ mum pointers (m,
V]
| = ®
4— ESC OK
| — * Reset all maxi-
Max. trtITAp"-«la? ‘ mum pointers
| curren0 %( b) ‘
|4— ESC oK ‘ ' Ese
| Max. tripping 5[4
current |A (rms)
| 0% L
l‘— ESC oK

Rysunek 5-36: Wskaznik maksimum
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5.5.4.3Dane Statystyczne

SIEMENS

Uwaga

Pozycja menu "Statistics" jest dostepny dla urzadzen z wersjg firmware *E04* lub
wyzszg. Wersje firmware mozna sprawdzi¢ na przednim panelu softstartu pod tur-
kusowym polem informacyjnym. Element menu "Log lists" widoczny jest tylko w
kombinacji z programem diagnostycznym i parametryzujgcym "Soft Starter ES
Smart". Ten element menu bedzie widoczny na wyswietlaczu od 04/2006.

Display mea-
sured value

+ Operating hours
motor

0:28:02
4—551: oK
7

No. of starts Uwaga:
Motor motor right . L. i 3
control 0 Liczba uruchomien silnika w lewo mozna zobaczy¢ tylko

e z ustawiong niskag predkoscia.
4— ESC oK
No. of starts 8
motor left
0

— default

‘— ESC oK
Number of 9 Qwaga: A X X i .
overload trips I Liczba zatrzyman z hamowaniem el.: Liczba jest zwigkszona

° o jeden gdy hamowanie jest wybrane jako tryb hamowania

+ Log lists 1
I =

\

\

\

\

\

\

\

\

\

\

‘ Number of 10

e i
| [ M : | > cefaul Warto$é jest zwiekszana o jeden gdy wyjscie jest aktywowane.

pointer ‘

\

\

\

\

\

\

\

\

\

\

I

| — s ok
No. of starts "
|<— ESC oK output 1
0
i

No. of starts
output 2

* Motor current 1
‘ Imax (%)

0%
‘4— ESC oK

‘ Motor current 2

No. of starts
output 3
0

‘ Imax (rms) 4—|esc ok
L Number of starts 14

‘ output 4
4— ESC 0K 0 @
‘ Last trigger 3

current 1A (%) e oK
‘ 0%
‘4— EsC ok

‘ Last trigger 4 Uwa ga:

current IA (rms) i e . . . L X

0A Licznik godzin pracy jest aktywowany gdy podane jest napiecie sterujgce. Maksymalna
wyswietlana wartos¢ wynosi: 99999:59:59 godzin

‘
| 4— s oK

Operating hours
device

0:28:02 |}

| —esc oK

Rysunek 5-37: Dane statystyczne
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Zarzgdzanie

5.5.5 Bezpieczenstwo (Wybor Poziomu Uzytkownika, Zabezpieczanie Parametryzacji)

SIEMENS

SIEMENS

1

Display mea-
sured value

Display mea-
sured value

4— ¢ oK

Motor 4
control

Motor
control

Enter user
| code

Enter user
code

|<— ESC

2

User level

| User level 2 o ‘ "
| ‘ code
I<_ ESC OK h_

‘ Enter user

‘ code

\

‘4_

\

|

Customer read

Rysunek 5-38: Bezpieczenstwo
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SIEMENS

3RW44

Display mea-
sured value

44— oK

| Status display

|

| [ select ]
4— ¢ oK

| ;

| Settings

| Lsclect ]

Motor
control

Maximum
pointer

Statistics
data

Motor current
Imax (rms)
0A

‘ Last trigger
current IA (%)

Last trigger

device

5-50

Operating hours

oK

current IA (rms)

oK

3

+ Operating hours ~ 6

motor
0:28:02

‘ 4—|esc oK

No. of starts
motor right

No. of starts
motor left

Number of
overload trips

‘ 4— e oK

Uwaga:
Liczba uruchomien silnika w lewo mozna zobaczy¢ tylko
z ustawiong niska predkoscia.

Uwaga:
Liczba zatrzyman z hamowaniem el.: Liczba jest zwiekszona
o jeden gdy hamowanie jest wybrane jako tryb hamowania

Number of 10
braking stops

No. of starts
output 1

No. of starts
output 2

No. of starts
output 3

Uwaga
Wartos$¢ jest zwiekszana o jeden gdy wyjscie jest aktywowane.

Uwaga:

Licznik godzin pracy jest aktywowany gdy podane jest napiecie sterujgce. Maksymalna

wyswietlana wartos$¢ wynosi: 99999:59:59 godzin
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Funkcje Urzadzenia
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Funkcje Urzgdzenia

6.1 Zestawy Parametrow

Softstart posiada trzy osobno dostosowywane zestawy parametréw. Do kazdego
zestawu parametrow mozna przypisac jeden tryb rozruchu oraz jeden tryb
hamowania.

Zastosowania * Rozruch silnikéw Dahlander’a (napedy o zmiennych predkosciach).
* Ruzruch napedéw o zmiennych obcigzeniach.

* Niezalezny rozruch do trzech napedoéw o réznych charakterystykach rozru-
chowych (np. kompresor i pompa).

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Funkcje Urzgdzenia

6.2 Tryby Rozruchowe

Dzieki r6znorodnosci posiadanych funkcji, softstarty SIRIUS 3RW44 moga by¢
wykorzystywane do wielu zastosowan. Silnik moze by¢ uruchamiany optymalnie
w zaleznosci od zastosowania.

6.2.1 Rampa Napieciowa

Napiecie poczatkowe

Czas rozruchu

Maksymalny czas
rozruchu

Wewnetrzne rozpoza-
nie zakonczenia roz-
ruchu

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Wiekszo$¢ popularnych typéw tagodnych rozruchéw wykonywanych za pomocg
softstartu SIRIUS 3RW44 osigganych jest przy uzyciu trybu rampy napieciowe;.
Napiecie na zaciskach silnika jest zwiekszane od nastawionego napiecia
poczatkowego do napiecia sieciowego w okreslonym czasie rozruchu. Ten tryb
rozruchu jest domysinym trybem w menu szybkiego startu (ang. quick start
menu).

Wysokos$¢ napiecia poczatkowego okresla wielkos¢ momentu poczatkowego sil-
nika. Wynikiem nastawienia nizszych wartosci napiecia sg nizszy moment i
przeptyw mniejszego pradu. Warto$¢ napiecia poczatkowego powinna by¢ usta-
wiona tak aby silnik uruchomit sie niezwtocznie i fagodnie natychmiast po poda-
niu napiecia.

Dtugos¢ czasu rozruchu okresla czas, w ktérym napiecie wzrasta od wartos$ci
poczatkowej do wartosci napiecia sieciowego. Ma on wptyw na moment
przyspieszajacy silnika, ktéry napedza obcigzenie w trakcie procedury rozrucho-
wej. Dluzsze czasy rozruchowe powodujg wystgpienie mniejszego momentu
przyspieszajgcego w trakcie trwania rozruchu. Powoduje to dtuzszy i tagodniej-
szy rozruch. Czas rozruchu powinien by¢ nastawiony w taki sposéb aby silnik w
tym czasie mogt uzyskaé swojg predkos¢ znamionows. Jesli czas rozruchu jest
za krotki, np. gdy czas rozruchu zakonhczy sie przed osiggnieciem predkosci zna-
mionowej przez silnik, wowczas poptyni ekstremalnie wysoki prad rozruchowy
réwny wartosci pradu, ktéra wystapitaby przy rozruchu bezposrednim tego sil-
nika. W tym przypadku softstart powinien sie automatycznie wytgczy¢ za
pomocg wewnetrznego zabezpieczenia przecigzeniowego a nastepnie przejsé
do trybu awaryjnego.

Parametr "Maximum starting time" stuzy do okreslenia maksymalnego czasu, w
ktérym naped powinien osiagna¢ prace znamionowa. Jezeli w tym czasie naped
nie zdota osiggng¢ parametrow zanmionowych, wéwczas procedura rozruchowa
jest przerywana i generowana zostaje informacja o btedzie.

Softstart posiada ceche wewnetrznego rozpoznania zakonczenia rozruchu. Gdy
softstart wykryje, ze silnik osiggnagt parametry znamionowe, woéwczas zatgczane
zostajg styki wewnetrznego bypass’u, ktéry powoduje odtgczenie tyrystorow.
Jezeli softstart wykryje, ze parametry znamionowe zostaty osiggniete przed
zakonczeniem czasu rozruchu, woéwczas rampa napieciowa jest przerywana i
napiecie na silniku zostaje zwiekszone do 100 % napiecia sieciowego przed
zamknieciem stykéw bypass’u.



Funkcje Urzgdzenia

Napigcie %

A

Usiinika100 %

Nastawiane
napiecie poczatkowe

.

Lt
Iy » Czas (t)
\ s

/ 100 %
Napigcia
Nastawiany pie

na silniku
czas rozruchu

(@ Krétki czas rozruchu

() Dtuzszy czas rozruchu
Rysunek 6-1:Rampa napieciowa

Moment
silnika (M
Nm A

Przy rozruchu bezp.
(maksymalny moment

ktéry moze by¢ wygen.) 7~ N\

Nastawiane
napigcie poczatkowe|

»
Predkosé (n)
- > min-1

Nastawiany / Silnik zostat uruchomiony

czas rozruchu Praca znamionowa (ny,.)-
Softstart wykryt osiagniecie
@ Ms,of(_slartu paralmetréw znamior}awych i .
Ktotki czas rampy styki bypass'u zostaja zamkniete.

M
® Obciazenia (np. wentylatora)

Rysunek 6-2:Rampa napieciowa / krzywa momentow

Diuzszy czas rampy

Typowe zastosowania dla ramp napieciowych
Rampa napieciowa nadaje sie do wszystkich zastosowan.
Tryb rozruchowy "Rampa napieciowa" jest zalecany gdy testy silnikow przepro-
wadzane sg na silnikach mniejszych niz te ktére sg stosowane aktualnych apli-
kacjach. Dla maszyn wymagajacych impulsu uderzeniowego (z odwrotng odpo-
wiedzig obcigzenia, np. mtyny lub tamacze), wéwczas nalezy wybrac tryb "brea-
kaway pulse" w sposdb podany w rozdziale 6.2.3 "Impuls Uderzeniowy w Kombi-
nacji z Rampa Napieciowg lub z Trybem Kontroli Momentu". Do ciezkich roz-
ruchéw zaleca sie stosowanie trybu: "rampa napieciowa+ograniczenie pradu
(U+current limiting)".

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Funkcje Urzgdzenia

6.2.2 Kontrola Momentu

Moment poczatkowy

Ograniczenie mom-
netu

Czas rozruchu

Maksymalny czas
rozruchu

Wykrycie pracy zna-
mionowej
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Predkos¢ silnika i moment sg obliczane na podstawie wartosci skutecznych
napiecia i pradu oraz na podstawie przesuniecia fazowego pomiedzy napieciem
sieciowym i prgdem silnika ( cos j = sterowanie bezczujnikowe) i dostosowanego
napiecia silnika.

Kontrola momentu oznacza, ze moment generowany w silniku jest liniowo
zwiekszany od nastawionej wartosci poczatkowej do nastawionej wartosci konh-
cowej w okreslonym czasie rozruchu.

Zaletg tego typu rozruchu nad rampg napieciowg jest zminimalizowanie
obcigzeh mechanicznych dziatajgcych na maszyne w trakcie rozruchu.
Softstart kontroluje moment generowany na silniku w sposoéb ciagty i liniowy
zgodnie z nastawionymi parametrami, az do momentu, w ktérym silnik zostanie
catkowicie uruchomiony.

Dla optymalnej kontroli momentu w trakcie hamowania, dane silnika podfaczo-
nego do softstartu powinny by¢ wprowadzone w odpowiednim zestawie parame-
trow.

Wielkos¢ momentu poczatkowego okresla wielkos¢ momentu na silniku w
momencie rozpoczecia rozruchu. Wynikiem ustawienia mniejszego momentu
poczatkowego jest wystgpienie mniejszego momentu rozruchowego i mniejs-
zego pradu. Moment poczatkowy powinien by¢ tak ustawiony aby silnik urucho-
mamiat sie natychmiastowo i fagodnie w momencie wystania rozkazu start do
softstartu.

Wysokos¢ ograniczenia momentu oznacza jaki maksymalny moment moze byé
wyegenerowany przez silnik w trakcie trwania fazy rozruchu. Warto$¢ ta moze
réwniez by¢ wykorzystana jako nastawiana warto$¢ ograniczenia momentu.
Wartosc¢ ta powinna by¢ w wiekszosci przypadkéw nastawiona na 150 %.
Powinno to wystarczy¢ aby silnik nie utknat w trakcie trwania fazy rozruchu.

Dtugos$¢ czasu rozruchu oznacza czas, w ktdrym moment jest zwiekszany od
wartosci poczatkowej do wartosci koncowe;j.

Wynikiem ustawienia diuzszego czasu rozruchu jest zmniejszenie momentu
przyspieszajgcego w trakcie rozruchu. Dtugo$¢ czasu rozruchu powinna by¢
ustawiona tak aby silnik przy$pieszat tagodnie az do osiagniecia predkosci zna-
mionowe;j.

Jezeli silnik osiagnie predkos¢ znamionowg przed zakonczeniem czasu rozru-
chu, wéwczas moment jest ograniczany do nastawionej wartosci granicznej do
momentu, w ktdrym softstart rozpozna prace znamionowg i zamknie wewnetrzne
styki bypass’u.

Parametr "Maximum starting time" jest uzywany do okreslenia czasu po jakim
naped powinien zosta¢ catkowicie uruchomiony. Jezeli naped nie zostanie
catkowicie uruchomiony w tym czasie, woéwczas procedura rozruchowa zostaje
przerwana i wygenerowana zostaje informacja o btedzie.

Softstart posiada ceche wewnetrznego rozpoznania zakonczenia rozruchu.
Jezeli softstart wykryje, ze parametry znamionowe zostaty osiagniete przed
zakonczeniem czasu rozruchu, wéwczas rampa napieciowa jest przerywana i
napiecie na silniku zostaje zwiekszone do 100 % napiecia sieciowego. Styki
wewnetrznego bypass’u zostajg zamkniete co powoduje odiaczenie tyrystoréw.
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Funkcje Urzgdzenia

Uwaga

Wartos¢ generowanego momentu w silniku nie powinna by¢ nigdy wieksza od
wartosci generowanego momentu przy rozruchu bezposrednim przy tej samej
predkosci.

Moment
silnika (M)
Nm A

Merzy rozruchu bezposrednim
(moment maksymalny, ktéry
moze by¢ wygenerowany )

Nastawiany
moment graniczny|

Nastawiane

Y W — » Czas (t)
- y > s
Nastawiany // Praca znamionowa (ny,,.)-
czas rampy Softstart wykryt osiagnigcie
parametréw znamionowych i
@ Msoftstartu styki bypass'u zostaja zamkniete.
Moment kontorlowany i ograniczony
@ Msottstartu
Moment kontrolowany
O

Obciazenia (np. wentylatora)

Rysunek 6-3:Kontrola momentu

Typowe zastosowania rozruchu z kontrola momentu
Kontrola momentu nadaje sie do wszystkich zastosowan, a szczegdlnie tam
gdzie wymagany jest jednorodny i ptynny rozruch. Dla maszyn wymagajacych
impulsu uderzeniowego (z odwrotng odpowiedzig obcigzenia, np. miyny lub
tamacze), wéwczas nalezy wybrac tryb "breakaway pulse" w sposdb podany w
rozdziale 6.2.3 "Impuls Uderzeniowy w Kombinacji z Rampg Napieciowa lub z
Trybem Kontroli Momentu". Tryb rozruchu "Kontrola momentu+ograniczenie
pradu (M+current limiting)" sg zalecane dla ciezkich rozruchéw (zob. 6.2.4
"Ograniczenie Prgdu w Kombinacji z Rampg Napieciowg i Kontrolag Momentu").

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
6-6 GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03



Funkcje Urzgdzenia

6.2.3 Impuls Uderzeniowy w Kombinacji z Rampa Napieciowg lub z Trybem Kontroli Momentu

Napiecie uderzeni-
owe

Czas uderzenia

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Ustawienie tej funkcji jest wymagane dla maszyn charaktryzujgcych sie odpo-
wiedzig obcigzenia. Typowe zastosowania to: miyny i kruszarki z tozyskami $liz-
gowymi. W tych maszynach moze by¢ konieczne zastosowanie impulsu uderze-
niowego na poczatku fazy rozruchu. Impuls uderzeniowy jest uzyskiwany przez
ustawienie odpowiedniego napiecia uderzeniowego i czasu uderzenia. Przy
uzyciu impulsu uderzeniowego, wysokie tarcie obcigzenia moze by¢ przezwy-
ciezone co pozwoli uruchomi¢ maszyne.

Napiecie uderzeniowe jest ustawiane z momentem uderzeniowym, ktéry bedzie
wygenerowany. Maksymalna warto$¢é wygenerowanego przez silnik momentu
wynosi 100% wartosci momentu generowanego przez silnik przy rozruchu bez-
posrednim. Impuls uderzeniowy powinien by¢ na tyle duzy, aby silnik ruszyt
natychmiast po przestaniu rozkazu startu.

Czas uderzenia wskazuje jak dlugo napiecie uderzeniowe ma trwac. Po zakohc-
zeniu czasu uderzenia, softstart kontynuje rozruch w wybranym trybie, np.
rampa napieciowa lub kontrola momentu. Czas uderzenia powinien by¢ nastawi-
ony tak, aby po jego zakonczeniu silnik nadal przyspieszat w wybranym trybie
rozruchowym.

Jezeli czas uderzenia jest ustawiony na 0 ms (domysinie), oznaza to, ze funkcja
impulsu uderzeniowego jest nieaktywna.

Moment
silnika (M)
Nm A

wwwwwwwwwwwwwwwww

Napiecie uderzeniowe

-

@ Moment
Nastawiane PrEyS
Napiecie poczatkowe /
Moment poczatkowy

.

>
Cazas (t)
s

Nastawiany Nastawiany

czas uderzenia czas rozruchu Praca znamionowa (ny,,)-
Softstart wykryl osiagniecie
parametréw znamionowych i
. styki bypass'u zostaja zamkniete.
(@ Merzy rozruchu bezposrednim

(moment maksymainy, ktorymoze byé wygenerowany )
@m

®@m

Softs
Impuls uderzeniowy polaczony z kontrola momentu lub rampa napieciowa.

Obciazenia (np. kruszarka)
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Funkcje Urzgdzenia

Typowe zastosowania impulsu uderzeniowego

Typowymi zastosowaniem impulsu uderzeniowego sg maszyny charaktery-
zujace sie odwrotnym momentem np. kruszarki i miyny.

Uwaga

Zbyt wysoki impuls uderzeniowy moze prowadzi¢ do wyswietlenia komunikatu
btedu "Current measurement range exceeded" (pol. "Przekroczono zakres
pomiarowy pradu").W takich przypadkach zaleca sie: dobranie wiekszego softs-
tartu lub zmniejszenie napiecia uderzeniowego. Napiecie uderzeniowe nalezy
stosowac tylko wtedy gdy jest koniecznie potrzebne. (np. kruszarki i mtyny).Nie-
poprawnie dobrany impuls uderzeniowy np. w przypadku pomp, moze spowodo-
waé wystgpienie btedu "Incorrect start conditions" (pol. "zte warunki startowe").

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Funkcje Urzgdzenia

6.2.4 Ograniczenie Pradu w Kombinacji z Rampa Napieciowg i Kontrola Momentu

Wartos¢ graniczna
pradu

Wykrycie pracy zna-
mionowej

Softstart w sposéb ciggly dokonuje pomiaru pradu silnika za pomoca transforma-
tora pradowego.

Mozliwe jest ustalenie wartosci granicznej pradu rozruchowego. Ograniczenie
pradu jest aktywowane gdy wybrany zostaje tryb rozruchu: "Rampa napieciowa
z ograniczeniem pradu” lub "Kontrola momentu z ograniczeniem pradu" oraz
zostaje wprowadzona warto$¢ ograniczenia pradu.

W trakcie procedury rozruchowej, ograniczenie pragdowe obowigzuje od pierws-
zego spadku pradu ponizej nastawionej wartosci granicznej. Oznacza to, ze
jezeli nastawiony jest impuls uderzeniowy to ograniczenie pradu bedzie
obowigzywato od momentu zakonczenia impulsu uderzeniowego (patrz ponizszy
wykres)

Wartos¢ graniczna pradu definiowana jest jako wspotczynnik przez ktory
mnozymy prad znamionowy silnika. Warto$¢ graniczna pradu jest maksymalg
dopuszczalng wartoscig pradu w trakcie rozruchu. Gdy wartosc ta jest osiggnieta
softstart automatycznie zmniejsza (kontroluje) napiecie w taki sposéb aby war-
tos¢ pradu rozruchowego nie przekroczyta wartosci granicznej. Ograniczenie
pradowe powinno by¢ ustawione na tyle duze, aby wytworzony w silniku moment
pozwolit silnikowi na uzyskanie parametrow znamionowych. Typowa wartos¢
graniczna pradu powinna byc¢ 3-4 razy wigksza od pradu znamionowego silnika

(le)-

Softstart posiada ceche wewnetrznego wykrycia rozpoczecia pracy znamiono-
wej. Jezeli softstart wykryje, ze parametry znamionowe zostaty osiggniete przed
zakonczeniem czasu rozruchu, woéwczas rampa napieciowa jest przerywana i
napiecie na silniku zostaje zwiekszone do 100 % napiecia sieciowego. Styki
wewnetrznego bypass’u zostajg zamkniete co powoduje odiaczenie tyrystordw.

Prad silnika
1

A

Silnika przy

rozruchu
bezposrednim

Poczatek rozruchu
z impulsem ] &Y
uderzeniowym

Poczatek rozruchu __|
z rampa napigciowa |4

e Silnika

|

>
Predkosé¢ silnika
Ne siinika n

Rysunek 6-5:0graniczenie pradu rozruchowego przez softstart

Typowe zastosowania ograniczenia pradu rozruchowego
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Tryb rozruchu z ograniczeniem czasowym stosuje sie dla napedow o duzym
momencie bezwtadnosci, gdzie istnieje koniecznos¢ stosowania diugich czasow
rozruchowych np. duze wentylatory.
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6.2.5 Tryb Rozruchowy: "Rozruch Bezposredni"

Wykrycie pracy zna-
mionowej

W przypadku rozruchu bezposredniego, natychmiast po rozkazie start, napiecie
silnika jest zwiekszane do wartosci napiecia sieciowego. Ten tryb rozruchowy
jest podobny do uruchamiania silnika za pomoca stycznika, tzn. wartosci
momentu i pradu nie sg ograniczane.

Uwaga

Z powodu wysokiego pradu rozruchowego silnika, w tym trybie rozruchowym
moze wystapi¢ btad "Current limit exceeded" (pol. "przekroczone ograniczenie
pradowe"). W takim przypadku moze by¢ konieczne dobranie wiekszego softs-
tartu.

Softstart posiada ceche wewnetrznego wykrycia pracy znamionowej. Jezeli soft-
start wykryje, ze parametry znamionowe zostaty osiggniete przed zakonczeniem
czasu rozruchu, wéwczas styki wewnetrznego bypass’u zostajg zamkniete co
powoduje odtgczenie tyrystorow.

6.2.6 Tryb Rozruchowy: "Nagrzewanie Silnika"

Jezeli w silniki o stopniu ochrony IP54, uzywane sg na zewnatrz, wéwczas wys-
tepuje w nich kondensacja pary wodnej w momencie spadku temperatury silnika
(np. w nocy lub zimg). Moze to prowadzi¢ do wystepowania zwar¢ lub
uptywnosci pradéw w momencie ponownego zatgczenia silnika.

W takich silnikach mozna wywotaé przeptyw pulsujacego pradu DC w uzwojeniu
silnika. Po wybraniu trybu rozruhowego "Motor heating" mozliwe jest ustawienie
parametru pojemnosci cieplnej silnika. Parametr ten moze by¢ wybrany tylko
wtedy gdy jest pewnosé, ze przeptyw pulsujgcego pradu DC nie uszkodzi silnika.
Pojemnos¢ cieplna nastawiana jest w zakresie 10 - 100 %. Odpowiada to
przeptywowi 5 - 30 % pradu znamionowego silnika.

Typowe zastosowania trybu rozruchowego: "Nagrzewanie silnika"

Nagrzewanie silnika stosowane jest do ograniczenia kondensacji pary wodnej w
w silnikach pracujacych na zewnatrz.

Uwaga

Moze prowadzi¢ do uszkodzenia.

Tryb rozruchowy "Nagrzewanie silnika" nie jest trybem ciggtym. Aby zapewni¢
ochrone silnika, silnik musi by¢ wyposazony w czujnik temperaturowy (Thermo-
click/PTC). Tego trybu rozruchowego nie wolno stosowac¢ w przypadku silnikéw
posiadajacych zintegrowang ochrone przecigzeniowa.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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6.3 Tryby Hamowania

Dzieki posiadaniu réznorodnych trybéw hamowania, softstart SIRIUS 3RW44
moze byé wykorzystywany do wielu zastosowan.

Sposdéb hamowanie silnika moze by¢ dostosowany optymalnie do napedu.
Jezeli w trakcie hamowania pojawi sie rozkaz start, wowczas softstart ponownie
rozpoczyna procedure rozruchowg w nastawionym trybie rozruchowym.

Uwaga

Jezeli wybrano tryb hamowania: wybieg tagodny, wybieg pompowy lub hamowa-
nie DC, wowczas, gdy warto$¢ pradu w trakcie hamowania przekracza wartosc¢
pradu znamionowego, moze by¢ konieczne przewymiarowanie uktadu (softstart,
uzwojenie, aparatura zabezpieczajaca lub silnik)

Predkos¢ silnika

" A

Ne

Czas

@ nWybieg swobodny Rozkaz stop

@ n ) na
Hamowanie z .
kontrola momnetu softstarcie
® n

Rysunek 6-6:Tryby hamowania

Hamowanie DC

6.3.1 Wybieg Swobodny

Gdy ustawiony jest tryb hamowania "Wybieg swobody" wéwczas po rozkazie
stop, softstart odtgcza catkowicie napiecie. Silnik wyhamowuje swobodnie. Ten
tryb nazywany jest réwniez hamowaniem naturalnym. Wieksza masa odsrod-
kowa powoduje dtuzsze hamowanie swobodne.

Typowe zastosowania dla wybiegu swobodnego
Wybieg swobodny jest stosowany tam gdzie nie ma specjalnych wymagan co do
sposobu hamowania, np. duze wentylatory.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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6.3.2 Tryby Hamowania: "Kontrola Momentu i Wybieg Pompowy"

Tryby hamowania "Kontrola momentu" oraz "Wybieg pompowy" sg rozszerzong
wersjg "Wybiegu swobodnego". Stosuje sie je wowczas, gdy chcemy unikng¢
nagtego zatrzymania napedu, np. w napedach o matych masach.

Dla optymalnego ustawienia trybu hamowania z "Kontrola momentu", nalezy w
menu "Settings" softsatrtu wprowadzi¢ dane silnika.

Czas hamowania i Parametr: "czas hamowania" (ang. "stopping time") okresla jak dtugo po zakonc-

moment hamujacy zeniu rozkazu "wtaczony" ma by¢ podawane napiecie. W trakcie trwania czasu
hamowania moment jest liniowo zmniejszany do wartosci momentu hamujgcego
co powoduje ptynne wytracenie predkosci przez silnik.

Wybieg pompowy W pompach, bez zastosowania wybiegu pompowego mozliwe jest natychmias-
towe zatrzymanie napedu, nazywane mtotem wodnym. Ten mtot wodny spowo-
dowany jest nagtymi przegrodami i towarzyszgcymi zmianami cisnienia w pom-
pie. Powoduje to wystgpienie duzego hatasu i uderzenia mechanicznego
zaréwno w rurach jak i na topatkach i zaworach ukfadu.

Moment silnika

M A

Przy pracy znam.

Moment | jacy.

Ll
Czas

Czas hamowania

Rozkaz stop
na
softstarcie

Rysunek 6-7:Wybieg tagodny / wybieg pompowy
Typowe zastosowania wybiegu tagodnego / wybiegu pompowego
Uzywaj wybiegu tagodnego / wybiegu pompowego:
* w pompach, aby unikng¢ zjawiska mtota wodnego.
* w przeno$nikach taSmowych, aby unikngé przewracaniu sie towaréw

Uwaga

Ryzyko uszkodzenia.

Aby zapewnié¢ optymalne zabezpieczenie silnika, uzywaj kombinacji elektronicz-
nego zabezpieczenia przecigzeniowego silnika i czujnika temperatury zintegro-
wanego w silniku.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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6.3.3 Hamowanie DC / Hamowanie Kombinowane

W hamowaniu DC lub hamowaniu kombinowanym, skrécony zostaje czas hamo-
wania w stosunku do hamowania naturalnego (wybiegu swobodnego).

Softstart wymusza przeptyw pulsujacego pradu DC w fazach L1 i L3 uzwojenia
statora silnika. Przeptyw pradu wzbudza pole magnetyczne, ktére w czasie gdy
silnik jeszcze wiruje, powoduje przeptyw pradu w uzwojeniu wirnika, tworzac
moment hamujacy.

Uwaga

Pulsujacy prad DC obcigza niesymetrycznie sie¢, dlatego tez silnik i uktad elek-
tryczny musza by¢ przystosowane do wyzszych pradéw w trakcie hamowania.
Moze byé¢ rowniez konieczne dobranie wiekszego softstartu.

Uwaga

Dostepne sg dwie wersje hamowania:

Hamowanie kombinowane:

Stosowane w przypadku aplikacji z matymi masami od$rodkowymi (np. mate
wentylatory) (Jopcigzenia < Jsilnika)-

Hamowanie DC:

Stosowane w przypadku aplikacji z duzym momencie bezwtadnosci (np. duze

wentylatory) (Jopcigzenia < 5 X Jsilnika)-
Dla hamowania DC wymagane jest zastosowanie stycznika hamujacego!

Uwaga

Ryzyko uszkodzenia.

Aby zapewni¢ optymalne zabezpieczenie silnika, uzywaj kombinacji elektronicz-
nego zabezpieczenia przecigzeniowego silnika i czujnika temperatury zintegro-
wanego w silniku.

Tryb hamowania: Hamowanie kombinowane

Dynamiczny moment
hamujacy

Moment hamujacy DC

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Po wybraniu hamowania kombinowanego, mozna skonfigurowa¢ nastepujace
parametry: dynamiczny moment hamujgcy, moment hamujacy DC i czas hamo-
wania.

Dynamiczny moment hamujacy okresla site hamowania na poczatku procesu
hamowania, powodujgca zmniejszenie predkosci obrotowej silnika. Nastepnie
proces hamowania jest kontynuowany przy uzyciu momentu hamujacego DC.

Wysoko$¢ momentu hamujacego DC okresla site hamujacag silnik.
Jezeli silnik przyspiesza ponownie w czasie hamowania DC, wéwczas nalezy
zwiekszy¢ dynamiczny moment hamujacy.



Funkcje Urzgdzenia

Czas hamowania

Czas hamowania okre$la jak dtugo moment hamujacy ma by¢ wytwarzany w sil-
niku. Czas hamowania powinien by¢ na tyle dtugi aby catkowicie zatrzymac¢ sil-
nik.

Aby osiggna¢ odpowiedni efekt hamowania, masa odsrodkowa (J) obcigzenia
nie powinna przekracza¢ masy odsrodkowej silnika. Softstart nie posiada
mozliwosci rozpoznania stanu zakohczenia hamowania, dlatego tez, jezeli to
konieczne nalezy zastosowac zewnetrzne urzagdzenia pomiarowe.

Moment
silnika (M) 4

|

Rozkaz stop
na
softstarcie

Przy pracy znam.

Czas hamowania

Czas

Moment hamujacy DC

Dynamiczny
moment hamujacy-{

Moment'
hamujacy silnika

Rysunek 6-8:Hamowanie kombinowane

Tryb hamowania: Hamowanie DC

Moment hamujacy
DCt

Czas hamowania

6-14

W trybie hamowania DC, mozna konfigurowaé nastepujace parametry: czas
hamowania oraz moment hamowania DC. W przypadku tego typu hamowania
konieczne jest zastosowanie na jednym z wyj$é, zewnetrznego stycznika DC. W
rozdziale 9 pokazano sugestie uktadu potgczen dla tego trybu hamowania.

Optymalne parametry hamowania nalezy dostowywaé przy odpowiednich
warunkach pracy odbioru.

Wysokos¢ momentu hamujgacego DC okresla site hamujaca silnik.

Czas hamowania okresla jak dtugo moment hamujacy ma by¢é wytwarzany w sil-
niku. Czas hamowania powinien by¢ na tyle dtugi aby catkowicie zatrzymac¢ sil-
nik.

Aby osiggng¢ odpowiedni efekt hamowania, moment bezwtadnosci obcigzenia
nie powinien by¢ wiekszy niz 5 krotnos¢ momnetu silnika.

(Jobcigzenia < 9 X Jsilnika)-

Softstart nie posiada mozliwos$ci rozpoznania stanu zakonczenia hamowania,
dlatego tez, jezeli to konieczne nalezy zastosowac zewnetrzne urzadzenia
pomiarowe.
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Moment
silnika (M) A

M

Znamionowy

Czas

Moment hamujacy DC

%Czas hamowani®
Moment ham.

silnika Rozkaz stop
v na softstarcie

Rysunek 6-9:Hamowanie DC

Typowe zastosowania hamowania DC
Hamowanie DC stosowane jest w tokarkach (np. do zmiany narzedzi) lub w
pitach tarczowych.
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6.4 Funkcja Niskiej Predkosci

Wspotczynnik niskiej
predkosci

Niski moment

Zastosowanie tej funkcji pozwala na przejsciowg prace silnika w obu kierunkach
z predkoscig obrotowa, ktéra jest mniejsza od predkosci znamionowe;j.
Predkos¢ znamionowa silnika Ingjhika Okreslona jest przez czestotliwos¢ napie-
cia sieciowego (f) oraz ilosci biegundw silnika (p).

Nsilnika = f % @

p

Obnizona czestotliwos¢ przy niskiej predkosci silnika uzyskana jest przez spec-
jalne sterowanie tyrystorami. Jednakze funkcja ta powoduje wytwozenie
obnizonego momentu w silniku. Poniewaz w pewnych przypadkach mozliwe jest
grzanie sie silnika, funkcja ta nie jest przeznaczona do pracy ciggtej.

Parametry: wspoétczynnik niskiej predkosci oraz niski moment, mogg by¢ indywi-
dualnie nastawione dla obu kierunkéw wirowania silnika.
Wybieg
Przez odpowiednie ustawienie wspotczynnika niskiej predkosci, mozliwe jest
sterowanie silnika ze zmnijszong predkos$cig obrotowa (nyiska). ktora jest nizsza
od predkosci znamionowe;.

nZnam

Wspotczynnik niskiej predkosci

NNiska™

Za pomocg tego parametru mozna regulowaé moment generowany w silniku.
Maksymalny moment jaki moze by¢ wygenerowany w silniku zalezy od nastawi-
onego niskiego momentu (ang. "slow torque"). 100 % wartosci niskiego
momentu odpowiada ok. 30 % momentu znamionowego silnika.

Czestotliwoéc’: sieci

ASAWAWA G A
VAVAVRVIVAVAVAY

\Szestotliwoéc’; niskiej predkosci

Rysunek 6-10:Funkcja niskiej predkosci

Typowe zastosowania niskiej predkosci

Funkcja ta jest wykorzystywana np. przy pozycjonowaniu narzedzi w maszynie.

Uwaga

Oprécz nastawionych parametréw, na niskg predkos¢ obrotowg silnika i niski
moment majg réwniez wptyw takie czynniki jak: specyficzne wtasciwosci silnika i
rodzaj podtgczonego obcigzenia.
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Uwaga

Sterowanie z ustawionymi parametrami niskiej predkosci (ang. "slow speed")
musi by¢ przypisane do jednego z wejs¢ sterujgcych oraz funkcje "Motor right
PS1/2/3" lub "Motor left PS1/2/3" nalezy przypisa¢ do pozostatych wejs¢.
Zobacz propozycje uktadoéw potaczen przedstawione w rozdziale 8.1.7.
Kierunki wirowania:

prawo: kierunek zgodny z kierunkiem wirowania faz

lewo: kierunek przeciwny do kierunku wirowania faz

Uwaga
Z powodu zmniejszonej predkos$ci obrotowej, a co za tym idzie zmniejszonych
warunkow chiodzenia, funkcja ta nie jest przeznaczona do pracy ciagtej.

Uwaga

Ryzyko uszkodzenia.

Aby zapewni¢ optymalne zabezpieczenie silnika, uzywaj kombinacji elektronicz-
nego zabezpieczenia przecigzeniowego silnika i czujnika temperatury zintegro-
wanego w silniku.
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6.5 Ograniczenia Pradowe i Monitorowanie Obcigzenia

W softstarcie 3RW44 mozliwe jest ustawienie dolnych i gérnych ograniczen
pradowych. W momencie przekroczenia gérnej lub spadku ponizej dolnej gra-
nicy pradu, generowany jest odpowiedni kumunikat.

Minimalna granica Dolna granica pradu moze by¢ wykorzystywana np. do wykrycia zerwania paska

pradu klinowego (przeptyw pradu biegu jatowego) lub zatkania filtra powietrza wentyla-
tora.

Maksymalna granica Gérna granica pragdu moze by¢ wykorzystana do wykrycia zwiekszonych strat

pradu mocy w napedzie wywotanymi przez np. uszkodzenie fozyska.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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6.6 Funkcje Zabezpieczen Silnika

Zabezpieczenie
przeciazeniowe sil-
nika
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Ochrona przecigzeniowa silnika bazuje na temperaturze uzwojenia silnika.
Pomiar temperatury uzwojenia silnika pozwala na wykrycie przecigzenia silnika
badz pracy znamionowej silnika.

Temperatura uzwojenia moze byc¢ rowniez obliczona za pomoca zintegrowanej w
silniku elektronicznej ochrony przecigzeniowej lub przez pomiar temperatury z
wykorzystaniem podtgczonego do silnika termistora.

Aby uzyskac¢ petne zabezpieczenie przecigzeniowe, nalezy zastosowa¢ kombi-
nacje (aktywowacé) obu tych funkcji. Taka kombinacja jest zalecana dla optymal-
nej ochrony przecigzeniowej silnika.

W czasie pracy silnika softstart caty czas prowadzi pomiar przeptywu pradu.
Wzrost temperatury uzwojenia silnika jest obliczany na podstawie nastawionego
w ustawieniach pradu znamionowego silnika. W zaleznosci od nastawionej klasy
rozruchu (CLASS) i parametréw zabezpieczen w momencie przekroczenia
dopuszczalnych granic generowane jest ostrzezenie lub silnik jest wylgczany.
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Klasa wylaczenia
(elektronicznego
zabezpieczenia
przeciazeniowego)

Wartosé graniczna
asymetrii pradowej

Limit
przedostrzezeniowy,
rezerwa wyzwolenia
Limit
przedostrzezeniowy
nagrzanie silnika

Czas przestoju

6-20

Klasa wytgczenia (CLASS) oznacza maksymalny czas zadziatania urzadzenia
zabezpieczajgcego przy wartosci pradu 7,2 razy wiekszej od pradu znamiono-
wego silnika w zimnych warunkach (ochrona silnika zgodnie z IEC 60947). Cha-
rakterystyki zadziatan okres$lajg czas zadziatania w zaleznosci od pradu zad-
ziatania (zob. rozdz. 10.4 "Charakterystyki").

Dla rozuchéw: normalnego i ciezkiego dostepne sg ré6zne charakterystyki.

Uwaga

Dane znamionowe softstartu bazujg na normalnej klasie rozruchowej

(CLASS 10). Dla ciezkich rozruchéw (> CLASS 10) moze by¢ konieczne zasto-
sowanie wiekszego softstartu.

W tréjfazowych silnikach asynchronicznych mata niesymetria napiecia siecio-
wego moze spowodowac duzg niesymetrie pradu, co objawia sie zwiekszeniem
temperatury w uzwojeniach statora i wirnika.

Wartos$¢ graniczna asymetrii pradowej jest wyrazana w procentach odchytki war-
tosci pradu w poszczegélnych fazach.

Asymertia jest definiowana jako ponad 40 % odchylenie od wartosci srednie;j.

Gdy osiagniety zostanie limit przedostrzezeniowy, ktéry bazuje na obliczanym
czasie, az do zatrzymania silnika przez funkcje zabezpieczenia silnika, ost-
rzezenie moze byé wyswietlone.

Jezeli zostanie przekroczona termiczny limit przedostrzezeniowy, moze by¢
wyswietlony komunikat. Wyzwolenie zabezpieczenia silnika wystepuje przy war-
tosci 100 %.

Czas przestoju jest nastawionym czasem chtodzenia termicznego modelu silnika
po jego normalnym wytaczeniu. Uwaga, ten czas nie obowigzuje dla wytgczen
przez zabezpieczenie przecigzeniowe silnika.

Po tym czasie, jezeli "model termiczny silnika" wynosi > 50%, wtedy ustawiany
jest na wartos¢ 50 % w przeciwnym wypadku ustawiany jest na 0 %.

Pozwala to dokonywac czestych rozruchéw. W zaleznosci od ustawien klasy roz-
ruchu "CLASS", procedura czestych rozruchéw moze by¢ stosowana w uktadach
w ktérych ochrona przecigzeniowa jest zgodna z normg IEC 60947.

Ponizszy wykres ilustruje przebieg chtodzenia z i bez czasu przestoju:
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Czas chtodzenia

Zabezpieczenie przed
zanikiem napiecia
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Ponizszy wykres ilustruje przebieg chtodzenia z i bez czasu przestoju

Silnik
Wh.
Wyt | >
Temperatura
silnika
A Ograniczenie przecigz.
Bezczas®® |-~ Lo oo d e o oo
przestoju Z wyfgczeniem
przecigzeniowym
L Ograniczenie przeciaz.
Z czasem
przestoju N Bez wytaczenia
A przecigzeniowego
|

—> -— —»: }<— t
' 'Czas przestoju ' Czas przestoju
Rysunek 6-1:Czas przestoju

Uwaga

Ryzyko uszkodzenia..

Jezeli czas przestoju jest zmieniony (0 = nieaktywny) woéwczas ochrona silnika
(dla CLASS 10A, 10, 15, 20, 30) nie jest zgodna z IEC 60947. To znaczy, ze w
takim przypadku nie bedzie ochrony silnika. W takim przypadku zalecamy zasto-
sowanie dodatkowego zabezpievzenia przecigzeniowego.

Uwaga

Ryzyko uszkodzenia.

Silnik musi by¢ przystosowany do czestych zatgczen, w przeciwnym razie
przecigzenie moze doprowadzi¢ do zniszczenia silnika.

Czas chtodzenia liczony jest od momentu, w ktérym termiczny model silnika
osigga wartos¢ graniczng i silnik po wytaczeniu zaczyna sie chtodzic¢. Po
uptywie tego czasu silnik bedzie ponownie uruchomiony.

Jezeli zabezpieczenie przed zanikiem napiecia jest aktywne i dojdzie do zaniku
napiecia zasilajgcego w trakcie wytaczenia silnika przez ochrone
przecigzeniowg, woéwczas biezacy stan termicznego modelu silnika i czas
chtodzenia bedg zapamietane przez softstart. Po powrocie napiecia model ter-
miczny silnika zostanie odtworzony.
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\Czujnik temperatury

6-22

Funkcja zabezpieczajgca z czujnikiem temperatury bezposrednio mierzy prad w
statorze uzwojenia silnika wykorzystujac czujnik, ktéry musi by¢ zabudowany w
uzwojeniu statora silnika.

Softstart 3RW44 moze wspotpracowaé z dwoma rodzajami czujnikéw tempera-
tury:

* Termistor PTC typ A

* Thermoclick

Sofstart kontroluje obwody elektryczne czujnika oraz czujnik czy nie wystepujg w
nich przerwy lub zwarcia.

Uwaga

Jezeli softstart jest wylgczony przez zabezpieczenie silnika lub funkcje zabez-
pieczajgca softstartu, akcja ta nie moze by¢ potwierdzona przez funkcje "trip
reset" az do uptyniecia czasu chtodzenia.
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5.6 Zabezpieczenie Wiasne Softstartu
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Softstart posiada wtasne zabezpieczenie softstartu przed przecigzeniem ter-
micznym tyrystorow.

Osiagniete jest to przez pomiary pradu wykorzystujace przektadniki w trzech
fazach oraz przez pomiar temperatury na radiatorze chtodzgacym tyrystory.
Jezeli przekroczony zostanie nastawiony na state prég tempetatury, wéwczas na
softstarcie wyswietlana jest informacja i sofstart automatycznie sie wytgcza.

Po wytgczeniu softstartu musi uptyngé na state nastawiony 30s czas chtodzenia.
Po uptywie tego czasu softstart moze by¢ ponownie uruchomiony.

Jezeli zabezpieczenie przed zanikiem napiecia jest aktywne i dojdzie do zaniku
napiecia zasilajgcego w trakcie wytaczenia silnika przez ochrone
przecigzeniowg, woéwczas biezacy stan termicznego modelu silnika i czas
chtodzenia bedg zapamietane przez softstart. Po powrocie napiecia model ter-
miczny silnika zostanie odtworzony.

Aby zapewni¢ ochrone tyrystoréw przed skutkami zwaré (wywotanymi np. usz-
kodzeniem kabla lub przerwaniami uzwojenia silnika) nalezy stosowac szybkie
wktadki bezpiecznikowe SITOR przed urzadzeniem. Tabele doboru szybkich
wktadek bezpiecznikowych pokazano w rozdziale 10.3.6 "Schemat Potgczen
(Obwéd Standardowy)" oraz w rozdziale 10.3.7 "Ukfad Potaczen (Potgczenie w
Wewnetrzny Trojkat)".

Uwaga

Jezeli softstart jest wylgczony przez zabezpieczenie silnika lub funkcje zabez-
pieczajgcy softstartu, akcja ta nie moze by¢ potwierdzona przez funkcje "trip
reset" az do uptyniecia czasu chtodzenia.
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71 Diagnostyka, Komunikaty

7.1.1 Komunikaty Stanu

Komunikat

Powéd / Rozwigzanie

Check voltage

Brak napigcia sieciowego

Check line phases

Napiecie zasilajace jest podane lecz silnik nie jest podtaczony lub podigczony jest niewtasciwie lub silnik jest
poprawnie podtgczony lecz nie wystepuje napigcie fazowe.

Ready to start

Urzadzenie jest gotowe do uruchomienia (Napigcie zasilajace jest podane i silnik jest podtaczony poprawnie).
Silnik zostanie uruchomiony gdy odebrany zostanie rozkaz start.

Starting is active

Silnik jest uruchamiany w wybranym trybie rozruchowym.

Motor is running

Softstart jest w stanie zmostkowanym (wewnetrzny bypass). Rozruch zakonczony.

Stopping is active

Silnik jest w fazie hamowania w wybranym trybie hamowania.

Motor cool-down time active

Po wytaczeniu przecigzeniowym przez termiczny model silnika, mozliwe jest uruchomienie ponowne silnika po
uptywie czasu chiodzenia zapewniajacym odpowiednie schiodzenie silnika.

Contact block cool-down time

Po wytaczeniu przecigzeniowym przez wewnetrzne (wtasne) zabezpieczenie przecigzeniowe softstartu, wiacze-
nie ponowne silnika jest niemoziwe przez 30s zapewniajgce odpowiednie schtodzenie silnika.

7.1.2 Ostrzezenia i Grupy Btedéw

=]
5|
2| 8|8
c = 7]
N
i & E
Komunikat O | o | @ | Przyczyna/ Rozwigzanie
No line voltage X Podano rozkaz start bez napigcia zasilajgcego.
Rozwigzanie: Podtacz napiecie zasilajace.
Incorect start conditions X 1. Btad pojawia sie po rozruchu silnika.
Przyczyna:
- Silnik jest Zle podtaczony.
- Zta konfiguracja w uktadzie wewnetrznego tréjkata.
- Wystepuje btad doziemienia.
Rozwigzanie: Sprawdz i popraw uktad potaczen (zob. sugestie potaczen w wewnetrzny
trojkat).
2. Btad wystapit w trakcie rozruchu silnika.
Przyczyna:
- Za wysokie napiecie poczatkowe
- Impuls uderzeniowy zostat nipotrzebnie ustawiony: niestabilny rozruch silnika.
(Ustawiaj impuls uderzeniowy, tylko wtedy gdy jest to konieczne. W przypadku pomp usta-
wienie impulsu uderzeniowego powoduje zazwycza problemy z rozruchem)
Jezeli czas przestoju jest < 5 s niz w przypadku ostatniego rozruchu, 3RW44 uruchamia
silnik z wyzszym napieciem. W potaczeniu z impulsem uderzeniowym moze to powodowaé
problemy z rozruchem.
Rozwigzanie: dostosuj odpowiednio parametry lub zwieksz czas przestoju.
Phase failure L1 X Bark fazy L1 lub zanikta w trakcie uruchamiania silnika lub spadto napigcie w tej fazie.

Rozwigzanie: podtacz faze L1 lub znajdz przyczyne spadku napiecia.

Lub: silnik, ktéry jest podtaczony jest za maty i btad pojawit sie od razu po przejsciu w stan
wewnetrznego bypass’u.

Rozwigzanie: dostosuj znamionowy prad pracy dla podtaczonego silnika lub ustaw go na
minimng warto$é (jezeli prad silnika jest mniejszy niz 10 % skonfigurowanego lg, wéwczas
silnik nie moze by¢ uruchamiany przez ten softstart).

7-2
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Komunikat O | o | @ | Przyczyna/ Rozwigzanie

Phase failure L2 X Bark fazy L2 lub zanikta w trakcie uruchamiania silnika lub spadto napigcie w tej fazie.
Rozwigzanie: podtacz faze L2 lub znajdz przyczyne spadku napiecia.

Lub: silnik, ktéry jest podtgczony jest za maly i btad pojawit sie od razu po przej$ciu w stan
wewnetrznego bypass’u.

Rozwigzanie: dostosuj znamionowy prad pracy dla podtaczonego silnika lub ustaw go na
minimng wartos$¢ (jezeli prad silnika jest mniejszy niz 10 % skonfigurowanego |, wéwczas
silnik nie moze by¢ uruchamiany przez ten softstart).

Phase failure L3 X Bark fazy L3 lub zanikta w trakcie uruchamiania silnika lub spadto napigcie w tej fazie.
Rozwigzanie: podiacz faze L3 lub znajdz przyczyne spadku napiecia.

Lub: silnik, ktéry jest podtgczony jest za maty i btad pojawit sie od razu po przej$ciu w stan
wewnetrznego bypass’u.

Rozwigzanie: dostosuj znamionowy prad pracy dla podtaczonego silnika lub ustaw go na
minimng warto$¢ (jezeli prad silnika jest mniejszy niz 10 % skonfigurowanego lg, wowczas
silnik nie moze by¢ uruchamiany przez ten softstart).

Missing load phase T1 X Faza silnika T1 nie jest podtaczona.

Rozwigzanie: podtacz poprawnie silnik.

Missing load phase T2 X Faza silnika T2 nie jest podtaczona.
Rozwigzanie: podtacz poprawnie silnik.

Missing load phase T3 X Faza silnika T3 nie jest podtaczona.
Rozwigzanie: podiacz poprawnie silnik.

Supply voltage under 75 % X Napiecie zasilajace byto przez ponad 100 ms byto ponizej 75 % wymaganego znamiono-
wego napiecia zasilajgcego (zanik napigcia, spadek napiecia, zte sterowanie napieciem
zasilajacym).

Rozwigzanie: sprawdz napiecie zasilajgce.

Supply voltage under 85 % X Napigcie zasilajgce byto przez ponad 2 s byto ponizej 85 % wymaganego znamionowego
napigcia zasilajacego (zanik napigcia, spadek napigcia).
Rozwigzanie: sprawdz napiecie zasilajace.

Supply voltage over 110 % X Napigcie zasilajace byto przez ponad 2 s byto powyzej 110 % wymaganego znamiono-
wego napiecia zasilajacego (zanik napiecia, spadek napiecia, zte sterowanie napieciem
zasilajacym).

Rozwigzanie: sprawdz napiecie zasilajace.

Current assymetry exceeded X X Prady fazowe sg niesymetryczne (niesymetryczne obciazenie). Komunikat jest wyswiet-
lany, gdy asymetria jest wieksza niz nastawiona (Parametr: current asymmetry limit value).
Rozwigzanie: sprawdz obcigzenie lub zmien warto$¢ parametru.

Thermal motor model overload X X X Termiczny model silnika spowodowat wytgczenie silnika.

Rozwigzanie dla niechcianych wytaczen:

- sprawdz czy prad znamionowy silnika | nastawiony jest poprawnie lub
- zmien ustawienia klasy rozruchu (CLASS) lub

- zmniejsz czestotliwo$¢ zataczen lub

- zdezaktywuj zabezpieczenie silnika (CLASS OFF)

Prewarning limit motor heat build-up X Silnik nagrzat si¢ powyzej nastawionej wartosci parametru "Prewarning limit motor heat
build-up". Termiczny model silnika wytacza silnik po przekroczeniu nastawionej granicy

Remaining time for tripping undershot X Czas zabezpieczenia przecigzeniowego lub termicznego modelu silnika jest dtuzszy
anizeli nastawiona warto$¢ parametru "Prewarning limit remaining time for tripping".

Line overvoltage X Podano nieodpowiednie napiecie lub wystgpit dtuzszy pik napieciowy.

Rozwigzanie: podaj odpowiednie napiecie.
Current measurning range exceeded X Pojawit sie¢ bardzo wysoki prad (poza zakresem pomiarowym przektadnikéw pradowych

wbudowanych w softstarcie). Takie zjawisko moze wystapi¢ przy: rozruchu bezposrednim,
impulsie uderzeniowym lub hamowaniu kombinowanym.

Rozwigzanie: Jezeli wybrany jest tryb rampy napigciowej, wéwczas nalezy zwigkszy¢ czas
rozruchu lub zmniejszy¢ impuls uderzeniowy lub zmniejszy¢é moment hamujacy. Prawdo-
podobnie softstart jest za maty dla tego silnika.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Komunikat

Ostrzezenie

Biad bez restartu

Biad z restartem

Przyczyna / Rozwigzanie

Switch off - motor stalls

x

Nagle wstapit bardzo wysoki prad w czasie gdy softstart ma zataczony wewnetzrny
bypass, np. gdy silnik nagle zostanie zblokowany (I > 4 x lggjinika PONad 100 ms).
Rozwigzanie: sprawdz silnik.

Current limits exceeded

Przez dtuzszy czas prad silnika jest 6-krotnie wigkszy od pradu znamionoweg silnika.
Rozwigzanie: aktywuj ograniczenie pradowe lub sprawdz dobor (silnika/softstartu).

Power component overheated

Wystgpito wytgczenie spowodowane przecigzeniem modelu termicznego silnika.
Rozwigzanie: poczekaj az urzadzenie zostanie schtodzone, postaraj sie ustawi¢ nizszy
poziom ograniczenia pradowego lub zredukuj czestotliwo$¢ zataczen.

Sprawdz czy silnik nie jest zblokowany oraz czy temperatura otoczenia softstartu nie jest
za wysoka (parametry znamionowe przy temp. wyzszych niz 40 °C podano w rozdziale
"Dane Techniczne").

Power component overtemperature

Temperatura termicznego modelu silnika jest o wiele wyzsza anizeli stata dopuszczalna
temperatura pracy.

Rozwigzanie: sprawdz prad znamionowy lub sprawdz czy temperatura otoczenia softstartu
nie jest za wysoka (parametry znamionowe przy temp. wyzszych niz 40 °C podano w rozd-
ziale "Dane Techniczne").

Temperature sensor short circuit

Nastapito zwarcie czujnika temperatury pomiedzy zaciskami T1 / T2.
Rozwigzanie: sprawdz czujnik temperatury.

Temperature sensor wire break

Nastapito zwarcie czujnika temperatury pomiedzy zaciskami T1 / T2 lub jedna linia nie jest
podtaczona lub czujnik nie jest w ogéle podtaczony.

Rozwigzanie: sprawdz czujnik temperatury lub jezeli zaden nie jest podtgczony - zdezakty-
wuj funkcje wspdtpracy z czujnikiem.

Temperature sensor overload

Nastapito zwarcie czujnika temperatury pomiedzy zaciskami T1/ T2.
Rozwigzanie: Poczekaj az silnik sie schtodzi i sprawdz czujnik temperatury.

Max. starting time exceeded

Nastawiony czas rozruchu jest ktrétszy anizeli czas potrzebny do ruzruchu silnika.
Rozwigzanie: Wydtuz czas rozruchu "Max. starting time", zwieksz warto$¢ graniczng pradu
lub sprawdz obciazenie podtaczone do silnika czy nie zawiera uszkodzen mechanicznych.

le limit value exceeded/ undershot

Nastawiony prad graniczny zostat przekroczony (goérna lub dolna granica), np. przez zatka-
nie filtra powietrza lub zablokowanie silnika.
Rozwigzanie: sprawdz silnik/obcigzenie.

Ground fault recognized

Jedna faza podtaczona do uziemienia (mozliwe tylko przy bypass’ie).
Rozwigzanie: Sprawdz uktad potaczen.

Connection break manually, locally

Brak potaczenia z komputerem PC (przy sterowaniu przez PC) lub zaden klawisz nie
zostat naci$niety przez duzszy okres czasu (> activity monitoring time) (przy sterowaniu z
klawiszy).

Sterowanie zostato przejete przez wejscia jezeli te sg wpisane w liste priorytetow.
Rozwigzanie: Podiacz PC lub zwigksz parametr "activity monitoring time" i naciskaj klawisz
w odpowiednich odstepach czasowych.

Impermissible le / CLASS settings

Nastawiony prad znamionowy silnika lg (rozdziat 5.4.2 "Wprowadzanie Danych Silnika")
przekracza maksymalny dopuszczalny prad, ktéry jest bazowany na ustawieniach klasy
rozruchu CLASS (zob. rozdz. 5.4.9 "Wyboér Ustawien Zabezpieczen Silnika") w jednym z
trzech zestawoéw parametrow.

Maksymalne dopuszczalne wartosci sq podane w rozdziale 10.3 "Dane Techniczne".

Gdy softstart jest potaczony w wewnetrzny tréjkat mozliwe jest zte potaczenie uktadu (zob.
rozdziat 9.1.5 "3RW44 w Potaczeniu w Wewnetrzny Trojkat") i w menu "Status display /
Connection metod" pojawia si¢ informacja "Unknown / fault" (zob. rozdziat 5.5.2 "Wys$wiet-
lanie Stanu Urzadzenia").

Rozwigzanie:

Sprawdz nastawiony prad znamionowy silnika we wszystkich trzech zestawach paramet-
réw, zmniejsz ustawienia klasy rozruchu (CLASS) lub uzyj wiekszego softstartu.

Poréwnaj uktad potaczen silnika z sugerowanymi uktadami dla potaczenia w wewngtrzny
trojkat.

Tak dtugo jak silnik nie jest sterowany wys$wietlany jest tylko komunikat, jednakze komuni-
kat przeksztatca sie w btad po otrzymaniu rozkazu start.

7-4

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03



Diagnostyka i Komunikaty

7.1.3 Btedy Urzadzenia

Komunikat

Przyczyna / Rozwigzanie

Contact block 1 failed

Zwarcie tyrystora w fazie L1.
Rozwigzanie: Skontaktuj sie obstuga techniczng firmy SIEMENS.

Contact block 2 failed

Zwarcie tyrystora w fazie L2.
Rozwigzanie: Skontaktuj sie obstuga techniczng firmy SIEMENS.

Contact block 3 failed

Zwarcie tyrystora w fazie L3.
Rozwigzanie: Skontaktuj sie obstuga techniczng firmy SIEMENS.

Faulty flash memory

Uszkodzona pamie¢ softstartu.
Rozwigzanie: Skontaktuj sie obstugg techniczng firmy SIEMENS.

Device not named

Softstart nie posiada nazwy. Musi otrzymac¢ dane urzadzenia.
Rozwigzanie: Skontaktuj sie obstugg techniczng firmy SIEMENS.

Wrong naming version

Nazwa softstartu nie jest zgodna z zainstalowanym firmware
Rozwigzanie: Skontaktuj sie obstugg techniczng firmy SIEMENS.

Bypass element defective

Stycznik bypass’u jest zapieczony lub uszkodzony.
Rozwigzanie: Skontaktuj sie obstuga techniczng firmy SIEMENS.

Heatsink sensor wire break

Czujnik temperatury softstartu na radiatorze nie jest podtaczony lub jest uszkodzony.

Rozwigzanie: Skontaktuj sie obstuga techniczng firmy SIEMENS.

Heatsink sensor short circuit

Czujnik temperatury softstartu na radiatorze jest uszkodzony.
Rozwigzanie: Skontaktuj sie obstuga techniczng firmy SIEMENS.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Uwaga

Niektére komunikaty btedéw moga by¢ niepoprawne (np. "Phase failure L1").
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8.1 Wstep
W niniejszym rozdziale opisany jest modut komunikacyjny PROFIBUS DP softs-
tartu 3RW44.
Za pomocag modutu komunikacyjnego PROFIBUS DP softstart 3RW44 moze by¢
podtgczony do magistrali Profibus DP z wykorzystaniem catej jej funkcjonal-
nosci.

Wymagania

+ Posiadasz skonfigurowany modut stacji S7
np. z CPU315-2 DP.

* Na komputerze PC lub programatorze PD zainstalowany jest program STEP 7

(od V 5.1 + Hotfix 2).
* Znasz program STEP 7.
* PD jest podtaczony do DP-Master

Uwaga

Modut komunikacyjny PROFIBUS DP wspotpracuje tylko z softstartami 3RW44
w wersji "E06" lub wyzszej, zaimplementowanej w urzgadzeniach z datg produkciji

po 060501.

W pozostatych przypadkach prosimy o kontakt z nr tel. +48 61 664 98 65.

G/060501

*EO6*

Miejsce prod. / Rok / Miesigc / Dzien Wer. produktu

Uwaga

Modut komunikacyjny PROFIBUS nie moze by¢ uzywany w sieciach IT z monito-

ringiem zwarcia doziemnego.

Dodatkowa dokumentacja dla modutu PROFIBUS DP

Instrukcja obstugi dla modutu komunikacyjnego PROFIBUS DP, numer zamowie-

niowy: 3Z2X1012-0RW44-0KAOQ.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.1.1 Definicje

S7-Slave

Zapis danych

Odczyt danych

GsSD

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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S7-Slave jest w petni zintegrowany z STEP 7. Jest osadzony w programie OM
Soft Starter ES Professional. Saportuje model S7 (alarmy diagnostyczne).

Zapis danych oznacza, ze dane sg wysytane do softstartu.

Odczyt danych oznacza, ze dane sg wysytane z softstartu.

Plik urzgdzenia (GSD) zawiera opis DP-Slave w zunifikowanej formie. Wykor-
zystanie GSD utatwia konfiguracje urzgdzen DP-Master i DP-Slave.
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8.2 Transmisja Danych

8.2.1 Mozliwosci Transmisji Danych

Ponizszy rysunek ilustruje mozliwosci transmisji danych:

Master klasa 2
PC lub PD z programem
Soft Starter ES Professional

~ -

Master klasa 1
SIMATIC S7 z procesorem komunikacyjnym PROFIBUS DP

Maksymalnie 2 klasy
master

|

Transmisja do master klasa 1. .
rozszerzenie PROFIBUS DPV1;

Parametryzacja,
diagnostyka, sterowanie, komunikaty, testy przez
PROFIBUS DPV1

PC / PD np. z programem Soft Starter ES Smart lub
Soft Starter ES Professional

parametryzacja, diagnostyka, sterowanie, komunikaty,
testy przez interfejs systemu

Rysunek 8-11:Mozliwosci transmisji danych

8.2.2 Podstawy Komunikacji

Ponizszy rysunek ilustruje podstawy komunikacji, Rézne dane sg wysytane w
zaleznosci od trybu pracy master lub slave:

Master klasa 1 Master klasa 2 (maks. 2)

) ) PLC-CPU
cykliczne /0 acykliczne acykliczne acykliczny

PC lub PCS
np.

Soft Starter ES
Professional

PLC
Procesor komunikacyjny
Konfiguracja GSD

v 18 T %=1 11

Softstart SIRIUS 3RW44

- % % Fiagnos(yk%_| Alarmy | |ParametrYH - -
DPVO

Cykl. sygn. danych
Cykl. sterowanie danych DPV1 DPV1

Rysunek 8-12:Podstawy komunikac;ji

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.3 Montaz Modutu Komunikacyjnego PROFIBUS DP

Ostrzezenie

Niebezpieczne napiecie. Moze spowodowac porazenie pragdem elektrycz-
nym. Przed przystgpieniem do pracy nalezy odtgczy¢ uktad elektryczny
lub softstart od zrédta napiecia.

Czytaj instrukcje obstugi dotgczong do modutu komunikacyjnego softstartu
3RW44. Numer zaméwieniowy instrukcji: 3ZX1012-0RW44-0KAO.

8.3.1 Wiozenie Modutu Komunikacyjnego PROFIBUS DP

Uwaga

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia.

Przed podtaczeniem modutu komunikacyjnego PROFIBUS DP nalezy najpierw
wylaczy¢ od napiecia softstart 3RW44.

Uwaga

Modut komunikacyjny PROFIBUS DP wspétpracuje tylko z softstartami 3RW44
w wersji "E06" lub wyZzszej, zaimplementowanej w urzadzeniach z datg produkcji
po 060501.

W pozostatych przypadkach prosimy o kontakt z nr tel. +48 61 664 98 65

Ef 060501 *EOG*
_Jimeita | |

¥ mrod. / Rok / Miesiac / Dzien Wer. produktu

Postepuj jak nizej:

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.4 Aktywacja Magistrali PROFIBUS DP oraz Ustawienie Adresu

Stacji

8.4.1 Wprowadzenie

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Aktywacje modutu komunikacyjnego PROFIBUS DP (Funkcja "Field bus") oraz
ustawienie adresu stacji moza wykonac¢ przy pomocy przyciskéw i wyswietlacza
lub przy pomocy programu "Soft Starter ES Professional” lub "Soft Starter ES
smart + SP1".

Uwaga

Po aktywowaniu modutu komunikacyjnego, automatycznie zmieniany jest priory-
tet sterowania ze sterowania z wej$¢ na sterowanie za pomocg modutu komuni-
kacyjnego PROFIBUS DP.

Jezeli wejscie jest aktywne z funkcjg lokalnej pracy recznej: "Manual operation
lokal", priorytet sterowania nie zostaje zmieniony (zob. rozdziat 5.4.7 "Paramet-
ryzacja Wejs¢" na stronie 5-27.

Adres stacji softstartu 3RW44 ustawiony jest domysinie na 126.
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8.4.2 Aktywacja Modutu Komunikacyjnego PROFIBUS DP za Pomoca Wyswietlacza,

Ustawianie Adresu Stacji oraz Zapisywanie Ustawien

1. Przy pierwszym witgczeniusoftstartu nalezy przejsé¢ i skonfigurowaé menu szyb-

kiego startu (zob. rozdziat 5.2).

2. Naciskaj oznaczone przyciski na softstarcie.

SIEMENS

1

Display mea-
sured value

<4—&sc oK ¢—

Fieldbus 10H

ETo o et )

Fieldbus 1
interface

| €—esc E

3. Dioda LED "BUS" miga na czerwono.

HmXr

E:

\ 10ff
‘ On

|
‘<—ESC

‘ Fleldbus

20n

\ .
. [=E0 oz

| —Esc
1

Fieldbus
interface
[ On | I
= [ change
ESC OK

4. Gdy pojawia sie ikona PROFIBUS %% , wéwczas oznacza to, ze modut komuni-
kacyjny PROFIBUS DP zostat poprawnie aktywowany.
Nastepnym krokiem jest ustawienie adresu stacji softstartu 3RW44 jako

PROFIBUS-Slave.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Fieldbus
interface
[ On | i
=2 3 [ change ]
ESC OK

Group diagnosis 2

EAGIO change ]

ESC OK

Behavior on 3
CPU/master-stop
FrX GO

ESC OK

Station address 4

W ponizszym przyktadzie, ustawiono adres stacji na "23".

Parametryzowane opcje

On, Off

Disable, enable

Substitute value, last value

Nastawiane
od... do

1...126
v

8-11
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5. Aby zapisa¢ ustawienia na state nalezy postepowac jak ponizej:

Station address 4

# A

ESC 0K

hl
Fieldbus 10

= 31 (X

ESC OK

Saving
options

% 3 (X

A —

| Functioncall '
Save

| |settings

FOX  GIIED

Save
| settings

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.4.3 Aktywowanie Modulu Komunikacyjnego PROFIBUS DP i Ustawienie Adresu Stacji
za Pomoca Programu "Soft Starter ES Professional” lub "Soft Starter ES Smart + SP1"

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Aby aktywowaé modut komunikacyjny za pomocg oprogramowania nalezy
postepowac wg ponizszych punktow:
Za pomoca kabla podtgcz 3RW44 do komutera PC, na ktérym zainstalowany jest

1.

program "Soft Starter ES Professional" lub "Soft Starter ES Smart + Service

Pack 1".

Uruchom program "Soft Starter ES Professional" lub "Soft Starter ES Smart +

Service Pack 1".

Wybierz z menu "Select device> Open online".

COM z "Interface".
Kliknij "OK".

W lewym oknie wybierz "Device configuration”.
. W prawym oknie aktywuj "Field bus interface".

FP'Soft Starter ES 2006 Professional - COMI - [onfine]
Switching Device  Edit  Target System  View Options  Help

=01 x|

DS WSl |2 rali=md /B BE
2 Jentticalen Device configuration £
- Cverview

- Detail
f @ Description
@ Device configuration
=] Device parameters
fin @ Basic parameters
i Control Function soft starker
- Electrical braking procedure
- Creep feed
- Current limits
Inputs
- Qutputs
- Thermal motor model
-~ Tempetature sensor
- Thermal switching element model
-~ Bsyrnmetry
- Ground Fault
Field bus
- QM module

Press F1 to get help

¥ Themmal motor mode! ™ Memory submodule

W Temperature sensor ™ P update

[T Line protection ™ Selitest

W Curent limits I~ Contal function speed regulating

W Asymmely [~ Safety technology

W Ground fault W Outputs

M Inputs ¥  OCM module

W Field bus interface ¥ Themal switching element

I~ Control function reversing starter ¥ Vollage measurement

¥ Contraol function soft starter W Curent measurement

¥ Electical braking procedure [T Runcold

[T Brake output ¥ Bypass function

¥ Emergency start ¥ Main erergy monitoring

I~ Mechanical switching ¥  Device interface

W Solid-state switching I Maintenance

[~ Short-circuit protection ¥  Trace

¥ Control function creep feed ¥  Loghook _:
< | .L’AJ

[orline ===~= -~ [comt leEND

8. W lewym oknie wybierz "Device parameters > Field bus".

. W oknie dialogowym "Open online" wybierz "Local device interface" oraz port
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9. Ustaw w prawym oknie adres stac;ji.

FR'Soft Starter ES 2006 Professional - COM1 - [online] ] 1ol =|
Switching Device Edit Target System View Options Help
D& & 2|2 ]egusd /nvp el
[=)- Identification Load ta Switching Device e =
e Overview
- Detail )
. @ Description Giroup diagnastics {* Black " Enable
i @ Device configuration
(] Device parameters FResponse to CPLLimasters B R—————aCoiteh o bstitute value " Retain last value
fue @ Basic parameters Station address 1 -
i Control Function soft skarter < 2
H - Electrical braking procedure 3
- Creep feed
- Current limits
- Inputs Baudrate iAutomatic baud rate detection _:_1
- Cukpuks
- Thermal mator mode! ~ Substitute value -
- Temperature sensar .
- Thermal switching element madel 0T Motor Cw/ r
- Asymmetry 1 [T Motor COW =
i imround Faulk
@ Fieldbus 2" B 10 [ Active parameter set Bit 0
SOEH modile 3 [ Tipresst 1 [ Active parameter set Bit 1
4 [ Emergency start = s
5= 5 e
& [ Creepfeed 14 - Re
7 F izable quick stop
[T F 15 [~ Disable quick
-
4] | »
Loads the curtent parameters to the switching device oniing ==~== [comt [AEND 4

10.Wybierz z paska narzedzi ikone "Load to Switching Device" .

11. Potwierdz zmiane adresu staciji klikajac na przycisk "OK".

12.Potwierdz aktywacje modutu komunikacyjnego PROFIBUS DP klikajgc na przy-
cisk "OK".
Modut komunikacyjny PROFIBUS DP zostat aktywowany.

13.Gdy dioda LED "BUS" na module komunikacyjnym miga na czerwono i widoczny

jest symbol PROFIBUS %% na wys$wietlaczu, wowczas oznacza to, ze modut
komunikacyjny zostat poprawnie aktywowany.

Uwaga

Softstart tylko odczytuje adres stacji automatycznie i zapamietuje go na state

tak, ze po ponownym wtgczeniu zasilania sofstartu bedzie on obowigzywat (zob.
8.6.5 "Schemat Przeptywowy: Uruchomienie Softstartu z PROFIBUS DP" na

stronie 8-22) jak rowniez po rozkazie "Reset".

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.5 Konfiguracja Softstartu

8.5.1 Wstep

W niniejszym rozdziale opisane zostaty sposoby konfiguracji i parametryzowania
softstartow.

STEP 7

Konfigurowanie: Systematyczne uporzadkowanie indywidualnych softstartow
(struktury).

Parametryzacja: Ustawienie parametréw przy uzyciu oprogramowania.
Dalsze informacje znajdujg sie w rozdziale 8.10 "Formaty Danych i Zestawy
Danych" na stronie 8-35.

Funkcja "Diagnose hardware" dostepa w programie STEP 7 V5.1 z poprawka
K5.1.2.0.

Przetadowanie konfiguracji nie jest obstugiwane w programie STEP 7

(Target system — Load to PD).

Odczyt informaciji diagnostycznych jest mozliwy tylko przez CPU 315-2 DP
(za pomoca funkcji "Diagnose hardware" w programie STEP 7), ktéry posiada
nastepujgcy numer zamowieniowy 6ES7315-2AF02.

8.5.2 Konfiguracja przy pomocy pliku GSD

Definicja GSD

Plik urzgdzenia (GSD) zawiera w ujednoliconym formacie opisy urzadzenia DP-
Slave. Wykorzystanie plikow GSD utatwia konfiguracje urzadzen DP-Master i
DP-Slaves.

Konfiguracja prz pomocy pliku GSD
Softstarty sgq konfigurowane przy pomocy pliku GSD. Przy pomocy pliku GSD
softstart jest wigczony do twojego systemu jako standardowe urzadzenie slave.
Pliki GSD mozna pobraé¢:

z Internet pod adresami

http://www.siemens.de/sanftstarter

http://www.siemens.com/softstarter
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/23219700

(Wybierz z drzewa wyboru "Low-Voltage Controls". Wybierz zaktadke "Down-
loads" i wtedy "PROFIBUS GSD files: Switchgears".)

Dostepne sg nastepujace pliki GSD:

SIEM80DE.GSG (niemiecki)
SIEM80ODE.GSE (angielski)
SIEM80DE.GSF (francuski)
SIEM80DE.GSI (wtoski)
SIEM80DE.GSS (hiszpanski)

Uwaga
Twoje narzedzie konfiguracyjne musi obstugiwac pliki GSD - Rev.3, np. STEP 7
V5.1+Service-Pack 2 lub wyzszy.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.5.3 Konfiguracja przy uzyciu programu "Soft Starter ES Professional"

Softstarty SIRIUS 3RW44 moga by¢ takze konfigurowane przy uzyciu programy
"Soft Starter ES Professional", Numer zamoéwieniowy: 3251313-2CC10-0YAO.
Sa dwie mozliwosci konfiguracji przez PROFIBUS DP:
+ Samodzielny program zainstalowany na PC/PD z interfejsem PROFIBUS DP
* Integracja z menadzerem obiektéw (OM) w STEP 7
Szczegoétowe informacje dotyczace "Soft Starter ES" znajdziesz w pomocy
online, do ktérej odnosniki znajdujg sie w programie.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.6 Przyktad Zarzadzania przez PROFIBUS DP przy Uzyciu Pliku
GSD w Programie STEP 7

8.6.1 Wprowadzenie

Ponizszy przyktad pokazuje w jaki sposéb zarzagdza¢ modutem komunikacyjnym

PROFIBUS DP.

 Instalacja i aktywacja modutu komunikacyjnego PROFIBUS DP
» Konfiguracja w programie STEP 7 przy uzyciu pliku GSD
+ Integracja z programem uzytkownika

» Zalaczenie

Wymagania sprzetowe
+ Softstart 3RW44

* Modut komunikacyjny 3RW49 00-0KCO00

Wymagania ogdlne

» Posiadasz skonfigurowany modut zintegrowany ze stacjg S7

np. z CPU315-2 DP.

+ Posiadasz znajomos$¢ programu STEP 7.
* Programator PD jest podtaczony do DP-Master

Wymagania programowe

Stosowane
oprogramowanie Wersja Objasnienie
konfiguracyjne
STEP 7 Od wersji | Posiadasz plik GSD softstartu wczytany do pro-
V5.1+SP2 |gramu STEP 7.

Oprogramowanie kon-
figuracyjnedla innego
DP-Master

Posiadasz plik GSD softstartu wczytany do odpo-
wiedniego programu.

Tabela 8-1: Wymagania programowe

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Wymaganie dla zarzadzania

8-18

Wymagana akcja

Wiecej informacji zobacz...

1. Softstart jest zainstalowany

Rozdziat 3 "Instalacja, Podtaczenie
i Uktady Potgczen" na stronie 3-1.

2. Zainstalowany modut komunikacyjny PROFI-
BUS DP

Rozdziat 8.3 "Montaz
Modutu Komunikacyjnego PROFI-
BUS DP" na stronie 8-7.

3. Softstart posiada ustawiony adres stac;ji

8.4.3 "Aktywowanie Modutu Komu-
nikacyjnego PROFIBUS DP i Usta-
wienie Adresu Stacji za Pomocg
Programu "Soft Starter ES Professi-
onal" lub "Soft Starter ES Smart +
SP1"" na stronie 8-13.

4. Softstart jest skonfugurowany i sparametryzo-
wany

8.5 "Konfiguracja Softstartu” na
stronie 8-15

5. Napiecie na DP-Master jest wtaczone

Instrukcja obstugi od urzadzenia
DP-Master

6. Urzadzenie DP-Master znajduje sie w stanie
RUN

Instrukcja obstugi od urzadzenia
DP-Master

Tabela 8-2: Wymagania dla zarzadzania

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03



Modut komunikacyjny PROFIBUS DP

8.6.2 Konfiguracja przy Uzyciu Pliku GSD w Programie STEP 7

Krok

Opis

Aktywuj modut komunikacyjny PROFIBUS DP, zgodnie z instrukcjg znajdujaca
sie w rozdziale 8.4.

Ustaw odpowiedni adres stacji zgodnie z instrukcjg znajdujgaca sie w rozdziale
8.4.

Wiacz napiecie zasilajace na zasilaczu urzgdzenia DP-Master: CPU 315-2 DP.

Obserwuj stan diody LED na DP-Master CPU 315-2 DP:

DC 5V: Swieci sie
SF DP:  Wylaczona
BUSF: Miga

Uruchom program SIMATIC-Manager i utwérz nowy projekt z twoim urzadze-
niem DP-Master (np. CPU315-2 DP zDI 16 x DC 24 Vi DO 16 x DC 24 V).
Wygeneruj w projekcie OB1 i OB82.

W HW Configd wybierz "Extras" > "Install new GSD file" i zainstaluj plik GSD
softstartu w narzedziu konfiguracyjnym urzgdzenia DP-Masters. Np. dla
CPU315-2 zainstaluj odpowiedni plik GSD:

» niemiecki GSD-Datei SIEM80DE.GSG,

* angielski GSD-Datei SIEM80DE.GSE,

« francuski GSD-Datei SIEM80DE.GSF

* hiszpanski GSD-Datei SIEM80DE.GSS

» wioski GSD-Datei SIEM80DE.GSI

w programie SIMATIC-Manager w STEP 7.

Wygeneruj sie¢ podrzedng PROFIBUS DP.

Dodaj softstart do PROFIBUS z katalogu urzadzen:
PROFIBUS DP > Additional field devices > Schwitching devices > Motor Softs-
tarters >Direct online softstarters > Sirius 3RW44.

Ustaw adres stacji dla softstartu na 3 (lub wyzszy).

10

Przeciagnij modut z listy wyboru na slot 1 Sirius 3RW44:

Slot “g?,d;gl Numer zam. ladr. | A adr. Komentarz

1 192 3RW4422-*BC** [2...37 [2...3"

*) Zaleznie od struktury

Otwoérz przez podwajne klikniecie dialog "DP slave characteristics".

1

Kliknij na "Parametrization". Ustaw parametry **), np.
Prad znamionowy

Kliknij "OK". Konfiguracja jest zakonczona.

12

Zapisz konfiguracje.

Tabela 8-3: Zarzadzanie

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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**) Uwaga

W czasie parametryzaciji przy uzyciu piku GSD mozesz wybra¢ wartosci, ktére
sg zalezne od siebie lecz, ktérych kombinacja nie jest dopuszczalna. Takie para-
metry sg raportowane w zestawie danych 92 jako "Incorrect parameter value".

Ponizsza tabela pokazuje, ktére parametry sg od siebie zalezne i jak powinny
by¢ nastawione:

Parametr Ustawienia

Prad znamionowy |g zalezy od Klasa wytagczania CLASS (zob. rozd-
ziat 10.3.2 "Dane Techniczne Elek-
troniki Mocy" na stronie 10-10).

Maksymalna granica prad wiekszy od Minimalna granica pradu, rozdziat
5.4.6 "Ustawianie Ograniczen
Pradowych" na stronie 5-26.

Maksymalny czas rozruchu wiekszy od Czas rozruchu, 5.4.3 "Wybér Trybu
Rozruchu" na stronie 5-12.

Moment graniczny wiekszy od Moment rozruchowy, rozdziat 5.4.3
"Wybdr Trybu Rozruchu" na stronie
5-12, kontrola momnetu i kontrola
momnetu z ograniczeniem pradu.

Tabela 8-4: Niezalezne ustawienie parametréw

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.6.3

Integracja z Programem Uzytkownika

Krok

Opis

Utwérz program uzytkownika w edytorze LAD/STL/CSF-Editor w OB1.
Przyktad: Odczyt z wejscia i sterowanie wyjsciem:

OBl : Title:

Comment:

Hetwork 1:: Title:

[ —
[ RSP -

Zyklisch die zentralen DI's (&Schalter) auf den
dezentralen Motorstarter kopieren (=Pad).
Zvklisch das FAE des Motorstarters auf die zentralen DO0°s (LED) ausgeben.

L EE 0 /¢ Phld: Zchalter 0-7 einlesen (DI1éxDCE4V)
T AE 2 A4 und auf Motorstarter ausgeben
/4 EBO.O Motor-FECHTS
// EBO.1 Motor-LIMES
// EBO.Z 1]
L EE 2 S/ PAE wom Motorstarter einlesen
T 4E 1] A4 und anf DOlexzZ4DC ausgeben

Zapisz projekt w SIMATIC-Manager.

Zataduj konfiguracje do DP-Master.

Tabela 8-5: Integracja z programem uzytkownika

8.6.4 Wiaczanie

Krok

Opis

Wiacz zasilanie na sofstarcie

Obserwuj diody LED na DP-Master CPU315-2 DP:

DC5V: sSwieci sie
SF DP: nie swieci sie
BUSF: nie sSwieci sie

Obserwuj diodyd LED na module PROFIBUS:

LED BUS: $wieci sie na zielono

Tabela 8-6: Wiaczanie

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.6.5 Schemat Przeptywowy: Uruchomienie Softstartu z PROFIBUS DP

8-22

i

Wigcz zasilanie na
softstarcie

 J

Softstart ustawia wyjscia na "0" i
akceptuje nastawiony adres stacji

l

LED "BUS" swieci sie na czerwono

-

Softstart odbiera
dane konfiguracyjne z DP-Master

l

Czy dane konfiguracyjne
pasuja do aktualnej struktury?

Tak

LED "BUS" $wieci sie na zielono;
Wejscia i wyjscia sa dostepne;
Wymiana danych jest mozliwa

A J

< Gotowy do pracy >

Nie

Y

Rozwigzanie: Dopasuj dane konfi®
guracujne do struktury lub
vice versa

Rysunek 8-13:Uruchomienie softstartu z PROFIBUS DP
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8.7 Dane Procesu i Obrazy Procesu

Definicje obrazu procesu
Obraz procesu jest czescig pamieci w urzadzeniach DP-Master. Na poczatku
cyklu programu sygnat stanu wej$¢ jest wysytany do obrazu procesu wejs¢. Na
koficu cyklu programu obraz procesu wyjs¢ jest wysytany do DP-Slave jako sygnat
stanu.

Softstarty z PROFIBUS DP majg nastepujgcy obraz procesu:
+ Wyjscie 2 bajty / Wejscie 2 bajty (16 A/ 16 E)

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Tabela

Ponizsza tabela zawiera dane obrazéw procesow:

Dane procesu

Obraz procesu:
(16 A, DO 0.0 do DO 1.7)
(16 E, D1 0.0 do DI 1.7)

Wyjscia

DO- 0.

Silnik w PRAWO

Silnik w LEWO

Dostepne

Trip Reset

Start awaryjny

Dostepne

Niska predkos¢

Dostepne

DO- 1.

Wyjscie 1

Wyijscie 2

Zestaw parametrow Bit 0

Zestaw parametrow Bit 1

Dostepne

Dostepne

Dostepne

N ol AN 2Ol NOO O DM WO DN ~ O

Niedostepnos$¢ szybkiego zatrzymania

Wejscia

DI- 0.

Gotowos¢ (automatyczne)

Silnik wigczony

Grupa btedow

Grupa ostrzezen

Wejscie 1

Wejscie 2

Wejscie 3

Wejscie 4

Prad silnika I x¢_gito

Prad silnika | 3¢.git1

Prad silnika | 4x_git2

Prad silnika | x¢_git3

Prad silnika | s.gita

Prad silnika | 4x_gits

|| B WIN| 2O N O DWW N ~]O

Tryb pracy recznej

7

Rampa

Tabela 8-7: Dane procesu i obrazy procesu
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8.8 Diagnostyka przez Diody LED

LED Opis
BUS Czerwona Btad magistrali
Czerwona miga |Btad parametryzaciji
Czerwona Odzyskiwanie ustawien fabrycznych (czer-
migocze wona migocze przez 5 sekund)
Czerwona-zie- Btad parametryzacji w czasie uruchomienia S7
lona na zmianQ*)
Zielona Urzadzenie wymienia dane!
Zotta Urzadzenie nie jest zainiciowane i btgd magist-
il
E\a/\ll;élij do urzadzenia!)
Zotta-zielona Urzadzenie nie jest zainiciowane i btgd para-
miga metryzacji!
(Wyslij do urzadzenia!)
Wytaczona Urzadzenie nie wymienia danych!
Specyfikacja
Btad: BE = Btad magistrali (bus error)
Czestotliwosci: Miga: 0,5 Hz

Migocze: 8 do 10 Hz
*) Przigczanie: 2 do 10 Hz

Tabela 8-8: Diagnostyka przez diody LED
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8.9 Diagnostyka z STEP 7
8.9.1 Odczyt diagnostyki

Dtugosé telegramu diagnostycznego

Maksymalna diugos$é telegramu diagnostycznego wynosi 32 bajtow.

8.9.2 Opcje odczytu diagnostyki

System automatyki z Modut lub rejestr w
DP-Master STEP 7

Zastosowanie

Zobacz ...

SIMATIC S7/M7 SFC 13 "DP NRM_DG"

Odczyt diagnostyki Slave
(przechowywanych w
obszarze danych programu
uzytkownika)

8.9.3 "Struktura Diagnostyki
Slave" na stronie 8-27,

SFC zobacz pomoc online w
programie STEP 7

Tabela 8-9: Odczyt diagnostyki z programem STEP 7

Przyklad odczytu diagnostyki S7 z SFC 13 "DP NRM_DG"
Ponizszy przyktad pokazuje jak odczyta¢ dane diagnostyczne DP slave w pro-
gramie STEP7. Program uzytkownika uzywa SFC 13.

Ponizsze zatozenia sg prawdziwe w tym programie uzytkownika napisanym w

+ Adres diagnostyczny:1022 (3FEp).
» Diagnostyka slave bedzie przechowywana w DB82: Od adresu 0.0,

» Diagnostyka slave zawiera 32 baijty.

uzytkownika

Erlduterung

Zalozenia
STEP 7:
dtygosc¢ 32 bajty.
STEP 7 - program
AWL
CALL SEC 13
REQ :=TRUE
LADDR :=W#16#3FE
RET VAL :=MWO
RECORD :=P#DB82.DBX 0.0 BYTE 32
BUSY :=M2.0
8-26

Prosba odczytu

Adres diagnostyki

RET_VAL z SFC 13

Przedziat danych diagnost. w DB82

Operacja odczytu z cyklach OBl

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03



Modut komunikacyjny PROFIBUS DP

8.9.3 Struktura Diagnostyki Slave

Byte 0
Byte 1 Adres stacji 1 do 3 — T
Byte 2
Byte3 | |  Adres Master PROFIBUS
Byte 4 Starszy-baijt
Byte 5 Miodszy-bajt} Kod producenta
\i
Byte 6 . _
Byte 7 Kod diagnostyki
Byte 8 -
- - Stan modutu - ‘%
Byt.e 12 . (tutaj: softstartu) N
»
Byte 13 3
Byte 14
Byte 15 >Kana| diagnostyki -
. . (3 bajty na kanat)
bis max. Y,
Byte 31

Rysunek 8-14:Struktura diagnostyki slave

Uwaga

Dtugos¢ telegramu diagnostycznego jest zmienna od 13 do 32 bajtéw. Diugos$é
ostatniego przestanego telegramu diagnostycznego znajduje sie w

STEP 7 w parametrze RET_VAL w SFC 13.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.9.4 Stany stacji1do3

Definicja

Adres stacji 1 do 3 daje przeglad stanu urzadzen DP slave.

Stan stacji 1

Bit Znaczenie Przyczyna/Rozwigzanie
0 DP slave nie moze by¢ zaadresowany » Czy adres stacji zostat poprawnie ustawiony na DP slave?
przez DP master. + Czy wtyczka magistrali jest podtagczona?
» Czy wigczone jest zasilanie na DP slave?
* Czy repeater RS 485 jest poprawnie ustawiony?
* Czy DP slave byt resetowany?
1 DP slave nie jest gotowy do wymiany » Poczekaj, az DP slave sie uruchomi.
danych.
2 Konfiguracja przestana z DP master do . ) . . . .
. : Czy w programie konfiguracyjnym wpisano odpowiednig
DP slave nie pasuje do struktury DP ) "
strukture konfigurac;ji?
slave.
3 Tam znajduje sie zewnetrzna diagnostyka |+ Przeanalizuj kod diagnostyki, stan modutu i/lub kanat diag-
(Wyswietlenie grupy diagnostycznej) nostyki. Gdy btad zostanie usuniety, wéwczas bit 3 zostaje
zresetowany Bit zostaje ustawiony ponownie gdy pojawi sie
nowy komunikat diagnostyczny we wczesniej opisanych
bitach .
4 Wywotana funkcja nie jest dostepna na
DP slave (np. Programowa zmiana adresu |+ Sprawdz konfiguracje.
staciji).
5 DP master nie moze zinterpretowac odpo- | . . . .
wiedzi z DP slave. Sprawdz projekt/budowe magistrali.
6 Typ DP slave nie pasuje do konfiguracji » Czy w programie konfiguracyjnym jest podany odpowiedni
programu. adres stacji?
7 DP slave zostat sparametryzowany przez |+ Bit wynosi zawsze 1, gdy np. prubujesz dosta¢ sie do DP

innego DP master (nie przez DP master,
do ktérego aktualnie ma dostep DP
slave).

slave przes programator PG lub inny DP master.

Adres stacji DP master, ktéry parametryzuje DP slave
mozna znalez¢ w bajcie diagnostycznym "Master PROFI-
BUS address".

Tabela 8-10: Struktura stanu stacji 1 (bajt 0)
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Stan stacji 2

Bit Znaczenie

0 1:  DP slave musi by¢ na nowo sparametryzowany.

1 1:  Dostepny jest komunikat diagnostyczny. DP slave nie bedzie funkcjonowat
dopoki nie zostanie naprawiony btad (statyczny komunikat diagnostyczny).

2 1.  Bit jest zawsze ustawiony na "1", gdy DP slave pod tym adresem staciji
istnieje.

3 1:  Funkcja Sledzenia zostata aktywowana dla tego DP slave.

4 1:  DP slave otrzymat rozkaz "FREEZE"").

5 1: DP slave otrzymat rozkaz "SYNC"").

6 0: Bit jest zawsze ustawiony na "0".

7 1: DP slave zostat aktywowany, tzn. ze jest czescig aktualnego procesu

1) Bit nie jest aktualizowany dopdki nie pojawi sie nowy komunikat diagnostyczny.

Tabela 8-11: Struktura stanu stacji 2 (bajt 1)
Stan stacji 3

Bit Znaczenie

0do6 |0: Bity sg zawsze ustawione na "0".

7 1:  + Znajduje sie wiecej komunikatow diagnostycznych nize DP slave
moze przechowac.

» DP master nie moze zapisa¢ komunikatu diagnostycznego wystanego
przez DP slave w swoim buforze diagnostycznym.

Tabela 8-12: Struktura stanu stacji 3 (bajt 2)
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8.9.5 Adres Urzadzenia PROFIBUS Master

Definicja
Adres urzadzenia PROFIBUS master oznacza adres stacji DP master:
+ ktéry zostat ustawiony na DP slave i
* ma mozliwo$¢ odczytu/zapisu z/do DP slave.

Adres urzadzenia PROFIBUS master znajduje sie bajcie 3 diagnostyki slave’a.

8.9.6 Kod producenta

Definicja
Kod producenta zawiera kod opisujgcy urzadzenie DP slave.
Kod producenta

Bajt 4 Bajt 5 Kod producenta dla

80y DEy Softstartu
Tabela 8-13: Struktura kodu producenta

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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8.9.7 Diagnostyka Kodu
Definicja
Diagnostyka kodu informuje czy znajdujg sie jakies zle dziatajgce softstarty czy

nie. Diagnostyka kodu zaczyna sie od bajtu 6 i zawiera 2 bajty.

Diagnostyka kodu
Struktura diagnostyki kodu dla softstartow wyglada nastepujgco:

7 6 5 0 Numer bitu
Bajt6 [0]1]0]0[0]0|1][0| =o0x42
\YJ\ ~ J

Diugos¢ diagnostyki kodu
wiaczajac Byte 6 (=2 Bytes)

Kod dla diagnostyki kodu

7 6 5 0 Numer bitu
Bajt7 [0]0|0]o[0]0]0]x]
|

0: Diagnostyka kanatu nie jest dostepna

1: Diagnostyka kanatu jest dostepna

Rysunek 8-15:Struktura diagnostyki kodu
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8.9.8 Stan Modutu

Definicja
Stan modutu odzwierciedla stan skonfigurowanego modutu (tutaj: softstartu) i
przedstawia specyfikacje diagnostyki kodu. Stan modutu zaczyna sie za diag-
nostykg kodu i zawiera 5 bajtéw.

Struktura stanu modutu
Stan modutu wyglada nastepujaco:

7 6 5 0 Numer bitu
Bajt8 |o]ofofofo]1]0[1]| =ox05
H_J& —— /
Dtugos$¢ stanu modutu
wiacznie z bajtem 8 (= 5 bajtow)

Kod stanu modutu

7 0
Bajt9 | 82, |

7 0
Bajt 10 ‘ Oy | niewykorzystany
Bajt 11 ‘ 0 | niewykorzystany

7 6 54 3 2 1 0 Numerbitu
saiti2 [0 0 [ 0 | x]
|
00g: Softstart OK; poprawne dane uzytkownika

01p: Btad softstartu; btedne dane uzytkownika

Rysunek 8-16:Struktura stanu modutu
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8.9.9 Diagnostyka Kanatu

Definicja

Diagnostyka kanatu

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Diagnostyka kanatu informuje o btedach kanatu danego modutu (tutaj: softstartu)
i reprezentuje specyfikacje diagnostyki kodu. Diagnostyka kanatu rozpoczyna
sie za stanem modutu. Dlugo$¢ maksymalna jest sumaryczng dtugoscig diag-
nostyki slave’a tzn. wynosi 31 bajtéw. Diagnostyka kanatu nie ma wptywu na
stan modutu.

llos¢ komunikatow diagnostyki kanatu jest ograniczona do 9 (zob. takze stan
stacji 3, bit 7).

Struktura komunikatu diagnostyki kanatu wyglada nastepujaco:

7 6 5 0 Numer bitu
Bajt13 [1]0]0foofo[o[0]
k_Y_J
Ii Kod diagnostyki kanatu
7 6 5 0 Numer bitu
eait14 [1]2]0[ 0] 0] o] o]o]
H_J
\— Kanat wejciowy/wyjsciowy
7 6 5 0 Numer bitu
Bajt15 [ofofo] [ [ [ [ |
H_H_/

‘ Btad typu (tabela na nastepnej stronie)

Typ kanatu:
000g: Zaden specjalny typ kanatu

Bajt 16 do Nastepny komunikat diagnostyki kanatu
Bajt 18 (to samo znaczenie jak bajty 13 do 15)

do
Bajt 31 maks.

Rysunek 8-17:Struktura diagnostyki kanatu

Uwaga

Diagnostyka kanatu jest zawsze aktualizowana do biezgcego komunikatu diag-
nostycznego w telegramie diagnostycznym. Starsze komunikaty nie sg kaso-
wane. Rozwigzanie: Przeanalizuj obowigzujacy, aktualny telegram diagnosty-
czny:

* STEP 7 parametr RET_VAL w SFC 13.
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Typy btedéw
Komunikat diagnostyczny pojawia sie w kanale 0.
Nr. Typ btedu Znaczenie/Przyczyna Kasowanie bitu / potwierdzenie
. Bit jest kasowany automatycznie, gdy przyc-
00001: . - . . NV ;
F1 ; « Zwarcie w czujniku temperatury zyna wytgczenia zostanie usunieta i potwierd-
Zwarcie s "
zona przez "Trip-Reset".
00100: * Przecigzenie czujnika temperatury - . e
F4 Przecigzenie * Przecigzenie modelu termicznego silnika Bit jest aktualizowany w sposob ciagly.
00101: Bit jest kasowany automatycznie, gdy przyc-
F5 |Przecigzenie * Przecigzenie stykow zyna wytgczenia zostanie usunieta i potwierd-
termiczne zona przez "Trip-Reset".
00110:
F6 |Przerwa w obwod- |« Przerwa w obwodzie czujnika temperatury
zie
00111:
F7 | Przekroczona * lo przekroczenie gornej granicy Bit jest aktualizowany w sposdéb ciagty.
goérna granica
01000:
F8 |Spadek ponizej * |, spadek ponizej dolnej granicy
dolnej granicy
Bit jest kasowany automatycznie, gdy
£g |01001: - Btad wewnetrzny / btad urzadzenia f"vzvi’cg’é‘si:"f\i”,{zg:;’i“een‘f‘:”('fi;a przez
Biad « Biad bloku stykow oz yia P&
zasilajgcego
» rozkaz "Restart" gdy jest to mozliwe
F16 10000: « Niepoprawna warto$¢ parametru Bit Jeslt. kgsowany“zawsze, po potwierdzeniu
Btad parametru przez "Trip-Reset
10001: L . . o o
L * Napiecie sterujgce jest za niskie Bit jest kasowany zawsze, gdy przyczyna
Brak napiecia oo Lo . . ;
F17 zasilaiacedo ub » Brak napiecia zasilajacego na stykach wytgczenia zostanie usunieta lub automatycz-
. !a‘ >9 » Brak napiecia zasilajacego nie potwierdzona
obcigzenia
* Wytgczenie z powodu przecigzenia Bit jest kasowany zawsze, po potwierdzeniu
Fo4 11000: * Wytgaczenie z powodu pradu zerowego przez "Trip-Reset"
Wyzwolenie * Wytaczenie z powodu asymetrii Dodatkowe potwierdzenie w kombinacji z
» Wylaczenie z powodu doziemienia innymi btedami.
F26 11010: * Przecigzenie zasilania czujnika Bit jest kasowany zawsze, po potwierdzeniu

Btad zewnetrzny

Btad obrazu procesu

przez "Trip-Reset"

Tabela 8-14: Typy btedéw
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8.10 Formaty Danych i Zestawy Danych

8.10.1 Charakterystyka

Dane sterujace

Komunikaty

Diagnostyka

Wartosci pradow

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Softstarty gromadza wiele r6znorodnych danych o przebiegu pracy, diagnostycz-
nych i statystycznych.

Dane wysytane do softstartu, np. rozkaz wtgczenia Silnik w lewo,
Trip-Reset itd.
Format danych: Bit

Dane wysytane przez softstart, informujace o aktualnym stanie pracy, np. Silnik
w lewo.
Format danych: Bit

Dane wysytane przez softstart, informujace o aktualnym stanie pracy, np.
Przecigzenie
Format danych: Bit

Wartosci pradéw sg kodowane w réznych formatach:
* Format 6 bitowy,
* Format 8 bitowy
+ Format 9 bitowy

Format 9 bitowy

e - I
Format 8 bitowy
4 - N
Format 6 bito
‘o Wy

4 A
Bit[8][7][6] [5][4][3][2][1][0]
23 22 21 0 21 22 23 o4 25
1+ o,\s + o,\zs m: 1,96875 (0 do 197 %)
442 1+0,5+0,25+ 0,125 + 0,0625 + 0,03125 = 7,97 (0 do 797 %)
8+4+2 1+0,5+0,25+0,125 + 0,0625 + 0,03125 = 15,97 (0 do 1597 %)

Rysunek 8-18:Formaty warto$ci pradow

Wartosci pragdow

* Prad silnika I 5« (6 bitow)

* Prad fazowy I 1max, lL2max: IL3max (8 bitow)
» Prad ostatniego wytgczenia (9 bitow)

* Maksymalny prad wytaczenia (9 bitow)
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Dane statystyczne, serwisowe

» Czas pracy
Softstart zapisuje dwie wartosci czasu pracy:
— Czas pracy silnika.
Informuje o catkowitym czasie, w ktérym silnik byt wigczony.
— Czas pracy urzadzenia (softstartu).
Informuje o catkowitym czasie, w ktérym podane byto napiecie zasilajace
AC 115V lub AC 230 V na softstart.
Czas pracy dla obu warto$ci napie¢ roboczych jest zapisywany w zestawie
danych 95. Czas pracy jest zapisywany w zakresie od 0 do 232 sekund i jest
zwiekszany co sekunde.
» Liczba wytgczeh spowodowanych przecigzeniem
Softstart liczy wytaczenia w zakresie od 0 do 65535.
» Liczba rozruchéw silnika w prawo / lewo
Softstart liczy rozruchy silnika w zakresie od 0 do 282
Przyktad: Liczba zwiekszana jest o 1 gdy prad ptynie po podaniu rozkazu
"Motor-ON".
» Liczba uruchomien wyjs¢ 1 do 4
Prad silnika I -
Softstart mierzy prad we wszystkich 3 fazach i pokazuje aktualny prad w fazie
Z najwyzszym obcigzeniem, jako procentowg [%] warto$¢ nastawionego pradu
le.
Format danych: 1 baijt, 8 bitéw
Przyktad: Nastawiony prad znamionowy | = 60 A
Wskazywany prad silnika 110 %
60Ax1,1=66A
Pomiary z trzech faz znajdujg sie w zestawie danych 94
* Prad ostatniego wytaczenia
Softstart mierzy prad we wszystkich 3 fazach i pokazuje aktualny prad w fazie
Z najwyzszym obcigzeniem, jako procentowg [%] wartos¢ nastawionego pradu
le i w amperach [A]
Format danych: 2 baijty, 9 bitéw
Przyktad: Prad znamionowy I, = 60 A
Wskazywany prad silnika 455 % , 60 A x 4,55 = 273 A

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Dane statystyczne, wskaznik maksimum

Wskazniki maksimum sg uzywane do:
— Zapamietywania maksymalnych mierzonych wartosci.
— PLC wyzszego poziomu moze kolekcjonowa¢ mierzone wartosci w dowolnym
momencie.
— PLC wyzszego poziomu moze usuwac mierzone wartosci w dowolnym
momencie.

Nastepujace dane sg dostepne jako wskazniki maksimum:

» Liczba wytaczeh przecigzeniowych.

* Prad w fazach I 4pax 40 1 3max i IL1min 9O I 3min- Maksymalny i minimalny prad
jest pokazywany, jako procentowa [%] warto$¢ nastawionego pradu znamio-
nowego lg i w amperach [A] .

Format danych: 1 bajt, 8 bitéw.
W trybie pracy z bypass’em, maksymalne i minimalne wartosci pradéw sg
przechowywane niezaleznie dla kazdej fazy.

+ Maksymalna i minimalna wartos¢ napiecia miedzyfazowego U, - Uy
zapamietywane sg jako warto$ci skuteczne z rozdzielczoscig 0,1 V. Minimalna
i maksymalna warto$¢ czestotliwo$ci zapamigtywana jest z rozdzielczoscig
0,5 Hz.
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8.11 Numer Identyfikacyjny (ID No.), Kody Biedéw

8.11.1 Numer Identyfikacyjny (ID No.)

Numer identyfikacyjny jest uzywany do unikalnej identyfikacji wszystkich infor-
macji dostepnych w softstatcie (parametry, rozkazy sterujgce, diagnostyka, roz-
kazy itd.). Numer ten znajduje sie w lewej kolumnie w tabeli zestawdw danych.

8.11.2 Kody Bledéw dla Negatywnych Potwierdzen Zestawéw Danych

Opis

Gdy zestaw danych jest zmniejszany, wéwczas wysytany jest kod btedu. Kod
btedu dostarcza informacji o przyczynie negatywnego potwierdzenia.
Kody btedéw sg zgodne ze standardem PROFIBUS-DPV1.

Analiza za pomoca urzadzenia lokalnego przy wykorzystaniu programu Soft Starter ES

Kody btedoéw sa analizowane przez program parametryzujacy i diagnozujacy
"Soft Starter ES". Wiecej informacji znajdziesz w pomocy online programu "Soft
Starter ES".

Analiza przez magistrale PROFIBUS DP

Kody btedow sg wystawiane przez PROFIBUS DP layer 2. Wiecej informacji
znajdziesz w czesci opisujgcej PROFIBUS DP w odpowiednim podreczniku.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Kody btedéw

Nastepujace kody bteddéw sg generowane przez softstart:

Komunikat btedu

Przyczyna

Brak btedu

Interfejs komunikacyjny

Negatywne potwierdzenie
"Odczyt z zestawu danych"

Zestaw danych jest tylko do
zapisu

Negatywne potwierdzenie
"Zapis do zestawu danych"

Zestaw danych jest tylko do
odczytu

Btad protokotu

Layer 2
Interfejs urzadzenia
Zta koordynacja

Ta funkcja nie jest obstugiwana!

Ustuga DPV1 nie obstuguje
odczytu/zapisu do zestawu
danych

Dostep technologiczny

Nieznany zestaw danych

Softstart nie rozpoznaje tego
zestawu danych

Niepoprawna diugos¢ zestawu danych
W czasie zapisu

Dtugos¢ zestawu danych
rézni sie od podanej dtugosci

Zty numer slotu

Numer sloto nie wynosi 1 lub
4

Partner komunikacyjny odrzucit akcep-
tacje danych

Zty tryb pracy (automatyczny,
reczna magistrala, lokalna
obstuga reczna)

Zestaw danych
przeznaczony jest tylko do
odczytu.

Zmiany parametru nie sg
dostepne gdy urzadzenie jest
witgczone

Zty parametr

Zta wartos¢ parametru

Zasoby urzadzenia

Bajt kodu
btedu
starszy ;’;’z"y
00y |[00H
80y |AOH
80y |[AlH
80y |[A2Q
80y [A9HY
80y [BOHY
80y |[B1H
80y [B2y
80y [BBH
80y (B8N
80y |[C2y

Tymczasowy brak zasobéw w urzadze-
niu!

Brak buforu odbioru

Zestaw danych jest aktualnie
aktualizowany.

Zestaw danych jest aktualnie
aktywny dla innego interfejsu

Tabela 8-15: Kody btedoéw

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

8-39



Modut komunikacyjny PROFIBUS DP

8.12 Zestawy Danych

Zapis/Odczyt z zestawu danych z programem STEP 7

Do zestawow danych softstartu mozesz mie¢ dostep przez program uzytkownika
+ Zapisywanie do zestawu danych:
S7-DPV1 master: Przez SFB 53 "WR_REC" lub SFC 58
S7 master: przez SFC 58
* Odczytywanie z zestawu danych:
S7-DPV1 master: Przez SFB 52 "RD_REC" lub SFC 59
S7 master: Przez SFC 59
Wiecej informacji
W celu uzyskania wiekszej ilosci informacji na temat SFB zobacz:
* w podreczniku
"Systemsoftware for S7-300/400, System and Standard Functions"
* w pomocu online programu STEP 7
Rozmieszczenie bajtow

Gdy dane sg zapisywane w dtuzszych ciggach niz jeden baijt, wéwczas baijty roz-
mieszczne sg w nastepujacy sposéb ("big endian™):

Rozmieszczenie

bajtéw Typ danych

Byte 0 | Starszy bajt | Starsze Double Word
Byte 1 | Miodszy bajt | StW°
Byte 2 | Starszy bajt | Mtodsze
Byte 3 | Miodszy bajt | WO

Byte 0 | Starszy baijt Stowo
Byte 1 | Miodszy bajt

Byte 0 | Bajt 0 Bajt
Byte 1 | Bajt 1

Tabela 8-16: Rozmieszczenie bajtéw w formacie "big endian”
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8.12.1 Zesatw Danych 68 - Odczyt/Zapis Obrazu Procesu Wyjs¢

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Uwaga

Zwro¢ uwage na fakt, ze w automatycznym trybie pracy, zestaw danych 68 jest
nadpisywany przez cykliczny obraz procesu!

Bajt Znaczenie
Wstep
0 Zapis koordynacji 0x20 przez kanat C1 (PLC)
Zapis 0x30 przez kanat C2 (PC)
Zapis 0x40 przez interfejs urzadzenia (PC)
1-3 |Zarezerwowany =0
Obraz procesu wyjs¢
4 Dane procesu DO-0.0 do DO-0.7, tabela ponizej
5 Dane procesu DO-1.0 do DO-1.7, tabela ponizej
6 Zarezerwowany =0
7 Zarezerwowany =0
Nr.ID | Dane procesu (16 A (Wyjc;t:;:)z D0 0.0 do DO 1.7)
1001 DO- 0. 0 | Silnik w PRAWO
1002 1| Silnik w LEWO
1003 2 | Wolny
1004 3 | Trip-Reset
1005 4 | Rozruch awaryjny
1006 5 | Wolny
1007 6 | Niska predkos¢
1008 7 | Wolny
1009 DO- 1 0 | Wyjscie 1
1010 1| Wyjscie 2
1011 2 | Zestaw parametrow Bit 0
1012 3 | Zestaw parametrow Bit 1
1013 4| Wolny
1014 5 | Wolny
1015 6 | Wolny
1016 7 | Niedostepne szybkie zatrzymanie

Tabela 8-17: Zestaw danych 68 - odczyt/zapis obrazu procesu wyjs¢

W trybie automatycznym, PLC ustawia obraz procesu wyjs¢. W tym przypadku
odczyt zestawu danych 68 na interfejsie lokalnym urzadzenia dostarcza obraz
procesu wyjs¢ wysytany z PLC.
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8.12.2 Zestaw Danych 69 - Odczyt Obrazu Procesu Wejsé

8-42

Bajt Znaczenie
Obraz procesu wejsé
0 Dane procesu DI-0.0 do DI-0.7, tabela ponizej
1 Prozessdaten DI-1.0 do DI-1.7, tabela ponizej
2 Zarezerwowany =0
3 Zarezerwowany =0
Nr.1D | Dane procesu (16 E (w:)jg::)%c;%e;ugo DI 1.7)
1101 DI- 0. 0 | Gotowy (automatyczny)
1102 1| Silnik wtaczony
1103 2 | Grupa btedu
1104 3 | Grupa ostrzezenia
1105 4 | Wejscie 1
1106 5 | Wejscie 2
1107 6 | Wejscie 3
1108 7 | Wejscie 4
1109 DI- 1 0 | Prad silnika lt-gito
1110 1| Prad silnika | x_git1
1111 2| Prad silnika | kt-git2
1112 3 | Prad silnika I 4xt_git3
1113 4 | Prad silnika x4 gita
1114 5 | Prad silnika lxt-git5
1115 6 | Tryb lokalnej pracy recznej
1116 7 | Rampa

Tabela 8-18: Zestaw danych 69 - odczyt obrazu procesu wejs$¢
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8.12.3 Zestaw Parametrow 72 - Log Lista - Odczyt Bledéw Urzadzenia

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Bajt Znaczenie wz:rlt((r)(::i Zwigksz. Komentarz
0-3 Czas pracy urzadzenia 1..2%5 1 sekunda Najstarszy
4-5 Numer ID btedu urzadz. |0 ... £32767 |1 wpis
6-9 Czas pracy urzadzenia |1...2%s 1 sekunda | Drugi
10-11 | Numer ID btedu urzadz. |0 ... +32767 |1 \rl‘v"’r‘)jiztarszy
itd.

120 - 123 | Czas pracy urzadzenia |1 ...2%s 1 sekunda | Ostatni,
124 - 125 | Numer ID wytaczenia 0..+32767 |1 \r;;jir;owszy

Tabela 8-19: Zestaw danych 72 - log lista - odczyt btedéw urzadzenia

Ten zestaw danych moze zapamietaé 21 wpisow. Gdy wszystkie miejsca sg
wypetnione, wtedy pierwszy wpis zostanie nadpisany.

Uwaga

Ostatni wpis jest wpisywany na koncu zestawu danych. Pozostate wpisy sg
przesuwane do gory o jeden wpis.

Nastepujace komunikaty moga by¢ wyprowadzane:

Nr. ID Bfad urzadzenia - komunikat
452 Uszkodzenie termistora na radiatorze
1466 |Uszkodzony blok styku 1
1467 |Uszkodzony blok styku 2
1468 |Uszkodzony blok styku 3
1417 | Uszkodzenie elementu bypasu
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8.12.4 Zestaw Danych 73 Log Lista - Odczyt Informacji o Wytgczeniach

8-44

Bajt Znaczenie Zakre’s . Zwieksz. Komentarz
wartosci

0-3 Czas pracy urzadzenia 1..2%5 1 sekunda

4-5 Numer ID btedu 0..+32767 |1 Najstarszy wpis
urzadzenia

6-9 Czas pracy urzadzenia 1..2%5s 1 sekunda | Drugi

10-11 | Numer ID btedu 0..+32767 |1 najstarszy wpis
urzadzenia

itd.

120 - 123 |Czas pracy urzadzenia 1..2%5 1 sekunda Ostatni,

124 - 125 | Numer ID wytaczenia 0..+32767 |1 Cv?ir;owszy

Tabela 8-20: Zestaw danych 73 - log lista - odczyt informacji o wytaczeniach

Ten zestaw danych moze zapamietaé 21 wpisow. Gdy wszystkie miejsca sg
wypetnione, wtedy pierwszy wpis zostanie nadpisany.

Uwaga
Ostatni wpis jest wpisywany na koncu zestawu danych. Pozostate wpisy sg
przesuwane do gory o jeden wpis.

Nastepujace informacje moga by¢ wprowadzane:

Nr. ID. Wyltaczenia - Komunikaty

309 Blok styku przecigzony

317 Napiecie zasilajgce elektronike jest za niskie

319 Brak napiecia zasilajgcego

324 Przecigzenie czujnika temperatury

325 Przerwa w obwodzie czujnika temperatury

326 Zwarcie w obwodzie czujnika temperatury

327 Przecigzenie termicznego modelu silnika

334 Przekroczona wartos¢ graniczna pradu g

335 Prad spadt ponizej dolnej wartosci granicznej pradu g

339 Wylgczenie spowodowane zablokowaniem silnika

341 Wytaczenie spowodowane asymetrig

343 Wylgczenie spowodowane doziemieniem

355 Btad obrazu procesu

365 Zta wartosc¢ parametru

Nr ID btednego parametru

1407 | Napiecie zasilajgce elektronike jest za wysokie

1408 |Brak obcigzenia
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1409 | Uszkodzenie fazy L1
1410 | Uszkodzenie fazy L2
1411 Uszkodzenie fazy L3
1421 | Niedozwolone ustawienie | / CLASS

1479 | Btad przesuniecia fazowego

1481 Napiecie zasilajgce jest zbyt wyskokie

1482 | Przekroczony zakres pomiarowy pradu

Tabela 8-21: Komunikaty log listy - odczyt informacji o wytaczeniach
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8.12.5 Zestaw Parametrow 75 - Log Lista - Odczyt Zdarzen

Bajt Znaczenie Zakre’s . Zwieksz. Komentarz
wartosci

0-3 Czas pracy urzadzenia 1..2%5 1 sekunda Najstarszy

4-5 Numer ID btedu 0..+32767*) 1 wpis
urzadzenia

6-9 Czas pracy urzadzenia 1..2%¢ 1 sekunda | Drugi

10 - 11 Numer ID btedu 0..+32767 %) |1 najstarszy
urzadzenia wpis

USW.

120 - 123 | Czas pracy urzadzenia 1..2%2g 1 sekunda Ostatni,

124 - 125 | Numer ID wytaczenia 0..+32767*) 1 \Tg;"wszy

*) + nadchodzace zdarzenie

— trwajace zdarzenie

Tabela 8-22: Zestaw Parametrow 75 - Log Lista - Odczyt Zdarzen

Ten zestaw danych moze zapamietaé 21 wpisow. Gdy wszystkie miejsca sg
wypetnione, wtedy pierwszy wpis zostanie nadpisany.

Uwaga

Ostatni wpis jest wpisywany na koncu zestawu danych. Pozostate wpisy sg
przesuwane do gory o jeden wpis.

Nastepujace informacje moga by¢ wprowadzane:

Nr ID

Zdarzenie - Komunikat

Komentarz

Ostrzezenie

324 | Przecigzenie czujnika temperatury + (przychodz./trwajace zdarzenie)
325 Przerwa w obwodzie czujnika temperatury |+ (przychodz./trwajace zdarzenie)
326 |Zwarcie w obwodzie czujnika temperatury |+ (przychodz./trwajace zdarzenie)
327 | Przecigzenie modelu silnika + (przychodz./trwajace zdarzenie)
334 Przekroczona wartos¢ graniczna pradu g + (przychodz./trwajace zdarzenie)
335 |Prad spadt ponizej dolnej wartosci granicz- |+ (przychodz./trwajace zdarzenie)
nej pradu lg
340 |Wykryto asymetrie + (przychodz./trwajace zdarzenie)
342 | Wykryto doziemienie + (przychodz./trwajace zdarzenie)
Akcja
310 |Rozruch awaryjny jest aktywny + (przychodz./trwajace zdarzenie)
357 | Automatyczny tryb pracy + (tylko przychodzgce zdarzenie)
358 | Reczny (magistrala) tryb pracy + (tylko przychodzace zdarzenie)
359 |Reczny (lokalny) tryb pracy + (tylko przychodzace zdarzenie)
360 |Przerwa potaczenia w trybie recznym + (przychodz./trwajace zdarzenie)
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363

Skasowany wskaznik maksimum

+ (tylko przychodzgce zdarzenie

365

Zta wartos¢ parametru

+ (tylko przychodzace zdarzenie

Nr ID btednego parametru

366

Niedozwolona zmiana parametru

+ (tylko przychodzgce zdarzenie

Nr ID btednego parametru

)
)
+ (tylko przychodzace zdarzenie)
)
)

+ (tylko przychodzace zdarzenie

368 |Parametryzacja niedostepna, CPU master |+ (przychodz./trwajace zdarzenie)
aktywny

369 |Weczytane ustawienia fabryczne + (tylko przychodzgce zdarzenie)

1302 |Log lista - wytaczenia usuniete + (tylko przychodzace zdarzenie)

1303 |Log lista - zdarzenia usuniete + (tylko przychodzgce zdarzenie)

Tabela 8-23: Log lista - komunikaty - odczyt zdarzen
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8.12.6 Zestaw Danych 81 - Odczyt Podstawowych Ustawien Zestawu Danych 131

Zestaw Danych 81 ma identyczng strukture jak zestaw danych 131. W zestawie
danych 81 znajdujg sie domysine wartosci wszystkich parametrow z zestawu
danych 131.

8.12.7 Zestaw Danych 82 - Odczyt Podstawowych Ustawien Zestawu Danych 132
Zestaw Danych 82 ma identyczng strukture jak zestaw danych 132. W zestawie
danych 82 znajdujg sie domysine wartosci wszystkich parametréw z zestawu
danych 132.

8.12.8 Zestaw danych 83 - Odczyt Podstawowych Ustawien Zestawu Danych 133
Zestaw Danych 83 ma identyczng strukture jak zestaw danych 133. W zestawie

danych 83 znajdujg sie domysine wartosci wszystkich parametréw z zestawu
danych 133.
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8.12.9 Zestaw Danych 92 - Odczyt Diagnostyki Urzadzenia

Nr
:‘g BajtBit Bit sygnatu blg)du Znaczenie/Potwierdzenie
taczenie / Sterowanie:
301 |00 Gotowy (automatyczny) — Urzadzenie jest gotowe do pracy przez hosta (np. PLC).
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
306 |0 Silnik w prawo — Blok styku 1 zatgczony.
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposdb ciggty.
307 |02 Silnik w lewo — Blok styku 1 zataczony,
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
309 |03 Przeciazenie bloku styku ES, Np. pétprzewodnik mocy jest za goracy co powoduje
E24 wytgczenie silnika.
Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytaczenia zosta-
nie usunieta i potwierdzona przez "Trip-Reset".
308 |04 Usterka w bloku styku E9 Np. zapieczenie/zblokowanie stycznika lub zwarcie
potprzewodnika mocy.
Bit sygnatu moze by¢ skasowany tylko przez wytaczenie
napiecia i usuniecie przyczyny.
310 |0° Aktywny rozruch awaryjny — Bit sygnatu jest kasowany gdy zdezaktywowany zostaje
rozruch awaryjny.
302 |08 Grupa btedu — Ustawiany jest ostatni btad, ktéry wygenerowat numer
btedu.
Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytaczenia zosta-
nie usunieta i potwierdzona przez "Trip-Reset", automaty-
czny reset lub rozkaz OFF.
304 |07 Grupa ostrzezenia — Przynajmniej jedno ostrzezenie jest nierostrzrgniete.
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposob ciagty.
10 Zarezerwowany = 0 —
319 |1 Brak zasilania E17, Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytaczenia zosta-
E24 nie usunieta i potwierdzona przez "Trip-Reset".
12 Zarezerwowany = 0 —
312 |13 Rozruch jest aktywny —
7] Bit sygnatu jest aktualizowany w sposdb ciagty.
313 |1 Hamowanie jest aktywne —
1° Zarezerwowany = 0 —
316 |18 Procedura hamowania elektrycz- — Wyjscie hamujace jest wiaczone przez softstart,
nego jest aktywna Bit sygnatu jest aktualizowany w sposob ciagty.
314 |17 Niska predkos$¢ jest aktywna — Bit sygnatu jest aktualizowany w sposdb ciggty.
Funkcja zabezpieczajgca: silnik/linia/zwarcie
324 |20 Przeciazenie czujnika temperatury |E4 Rozpoznano przecigzenie.
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposob ciggty.
325 |21 Przerwa w obwodzie czujnika tem- |E6 Obwadd termistora zostat przerwany.
peratury Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
326 |22 Zwarcie w obwodzie czujnika tem- | E1 Wystapito zwarcie w obwodzie czujnika temperatury.

peratury

Bit sygnatu jest aktualizowany w sposdb ciggty.
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Modut komunikacyjny PROFIBUS DP

Nr
:‘g BajtBit Bit sygnatu blg)du Znaczenie/Potwierdzenie
327 |28 Przecigzenie modelu termicznego | E4 Rozpoznano przecigzenie.
silnia Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
328 |24 Wytaczenie spowodowane E24 Silnik zostat wytaczony z powodu przecigzenia.
przecigzeniem Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytaczenia zosta-
nie usunieta i potwierdzona przez "Trip-Reset" /
"Autoreset".
329 |25 Aktywny czas przerwy — Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
330 |28 Aktywny czas chtodzenia — Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciggly.
27 Zarezerwowany = 0 —
30-6 Zarezerwowany = 0 —
352 |37 Sterowanie na wejsciu — Urzadzenie otrzymato sygnat sterujacy na wejscia.
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposdb ciggly.
340 |49 Rozpoznano asymetrie — Wystgpita niesymetria.
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
341 |41 Wytaczenie spowodowane E24 Silnik zostat wytaczony z powodu asymetrii.
asymetrig Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytaczenia zosta-
nie usunieta i potwierdzona przez "Trip-Reset".
334 42 Prad |, przekroczyt wartos¢ gra- E7 Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
niczng
335 |43 Prad |, spadt ponizej dolnej war- E8 Bit sygnatu jest aktualizowany w sposob ciagty.
tosci granicznej
336 |44 Wytaczenie spowodowane prze- E24 Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytgczenia zosta-
kroczeniem warto$ci granicznej nie usunieta i potwierdzona przez "Trip-Reset".
przez pradu
45 Zarezerwowany = 0 —
48 Zarezerwowany = 0 —
339 |47 Wytaczenie spowodowane zabloko- | E24 Wytaczenie. Wykryto dluzszy niz dopuszczalny przeptyw
waniem silnika pradu spowodowany zblokowaniem silnika.
Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytaczenia zosta-
nie usunieta i potwierdzona przez "Trip-Reset".
344 |59 Wejscie 1 — o
] — Wejscie:
345 |5 Wejscie 2 — "1" = aktywne, podano wysoki sygnat
346 |52 Wejscie 3 — "0" = nieaktywne, podano niski sygnat
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposob ciggly.
347 |53 Wejscie 4 — yonat] ywsp gy
547 Zarezerwowany = 0 —
342 |69 Wykryto btad doziemienia — Wystapit btad doziemienia
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
343 |6' Wylgczenie spowodowane doziemi- | E24 Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytaczenia zosta-
eniem nie usunieta i potwierdzona przez "Trip-Reset".
353 |62 Szybkie zatrzymanie jest aktywne | E26, Silnik jest wytaczony przez funkcje szybkiego zatrzyma-
E24 nia.

Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytaczenia zosta-
nie usunieta i potwierdzona przez "Trip-Reset".
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Nr
:‘g BajtBit Bit sygnatu blg)du Znaczenie/Potwierdzenie
63 Zarezerwowany = 0
361 |64 Trip-Reset — Bit sygnatu bedzie skasowany po aktualizacji lub "Trip-
Reset" w stanie gotowosci.
362 | 6° Funkcja Trip-Reset nie jest mozliwa | — Przyczyna wytgczenia nadal wystepuje.
Bit sygnatu bedzie skasowany po aktualizacji (nowy
"Trip-Reset" ) lub przez "Trip-Reset" w stanie gotowosci.

363 | 6° Wskaznik maksimum skasowany — Bit sygnatu jest kasowany po potwierdzeniu przez "Trip-
Reset".

317 |67 Napiecie zasilajace — Bit sygnatu jest kasowany gdy przyczyna wytaczenia zosta-

elektronike jest za niskie nie usunieta.
Komunikacja
303 |7° Btad magistrali — Uruchomiona zostata funkcja kontrolna interfejsu DP.
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposdb ciggty.
356 |71 CPU/master STOP — Program PLC nie bedzie dalej wykonywany.
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
357 |72 Automatyczny tryb pracy — Tryb automatyczny (sterowanie za pomocg PLC),
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposdb ciggty.
358 |73 Reczny (magistrala) tryb pracy — Tryb reczny przez magistale (sterowanie przez O&M),
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposéb ciagty.
359 |74 Reczny (lokalny) tryb pracy — Tryb reczny lokalny za pomocg interfejsu urzadzenia
(sterowanie przez O&M).
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposdb ciagty.
78 Zarezerwowany = 0 —
360 |78 Przerwanie potaczenia — Potaczenie zostato przerwane w trakcie pracy recznej
w recznym (lokalnym) trybie pracy (lokalnej).
Bit sygnatu jest aktualizowany w sposob ciagty.
355 |77 Btad obrazu procesu E26 Obraz procesu na wyjsciach zawiera niedopuszczalne
E24 kombinacje.
Bit sygnatu jest kasowany automatycznie gdy przyczyna
wytgczenia zostanie usunieta.
Parametr
364 |89 Parametryzacja jest aktywna — Bit sygnatu jest aktualizowany w sposob ciagty.
365 |8 Zta wartos¢ parametru E16 Bit sygnatu bedzie skasowany po potwierdzeniu przez
"Trip-Reset" lub po otrzymaniu poprawnych parametréw.
E24 Powoduje wytgczenie w czasie rozruchu.

366 |82 Zmiana parametrow nie jest dozwo- | — Préba zmiany parametrow, gdy silnik pracuje lub w
lona w czasie gdy softstart jest trakcie wystapienia funkcji powodujgcej wytgczenie
wiaczony urzadzenia.

Bit sygnatu bedzie skasowany po potwierdzeniu przez
"Trip-Reset" lub po otrzymaniu poprawnego parametru.

368 |83 Parametryzacja nie jest dostepna — Bit sygnatu jest aktualizowany w sposob ciagty.

CPU/master jest aktywny Softstart ignoruje parametry wysytane przez PLC.
847 Zarezerwowany = 0 —
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Nr
:‘g BajtBit Bit sygnatu blg)du Znaczenie/Potwierdzenie
Funkcja urzadzenia
90-2 Zarezerwowany = 0 —
369 |93 Odtwarzanie ustawien fabrycznych | — Bit sygnatu jest kasowany po potwierdzeniu przez "Trip-
Reset".
947 Zarezerwowany = 0 —
367 |10 Numer btednego _ — W potaczeniu z bajtami 8" i 82, daje numer ID pierws-
paramertu (Mtodszy baijt) zego niezaakceptowanego parametru.
11 Numer btednego — Bit sygnatu jest kasowany po potwierdzeniu przez "Trip-
paramertu (Starszy Baijt) Reset".
120-1 Zarezerwowany = 0 —
1421 122 Niedozwolone ustawienie —
le/CLASS
1237 | Zarezerwowany = 0 —
1449 130 Zestaw parametrow 1 jest aktywny | —
1450 | 131 Zestaw parametrow 2 jest aktywny | —
1451 |13 Zestaw parametrow 3 jest aktywny | —
133 Zarezerwowany = 0 —
1453 [134 Niedozwolona zmiana zestawu —
parametréow
13%7 | Zarezerwowany = 0 —
140-1 Zarezerwowany = 0 —
1404 | 142 Nagrzewanie silnika jest aktywne —
1402 | 143 Hamowanie DC jest aktywne —
1403 | 144 Dynamiczne hamowanie DC jest —
aktywne
1471 | 145 Potaczenie silnika —
gwiazda / tréjkat
1472 | 148 Potaczenie silnika w wewnetrzny —
trojkat
1473 | 147 Nieznany sposéb podtaczenia —
silnika
1408 | 150 Brak obcigzenia —
151 Zarezerwowany = 0 —
1409 | 152 Brak fazy L1 —
1410 |[15° Brak fazy L2 —
1411 |15% Brak fazy L3 —
1412 | 15° Kierunek faz, prawy —
1413 | 15° Kierunek faz, lewy —
SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Nr
:g BajtBit Bit sygnatu blg)du Znaczenie/Potwierdzenie
157 Zarezerwowany = 0 —
16 Zarezerwowany = 0 —
1435 | 170 Wyjscie 1 jest aktywne —
1436 | 17" Wyijscie 2 jest aktywne —
1437 172 Wyjscie 3 jest aktywne —
1438 | 173 Wyjscie 4 jest aktywne —
1747 | Zarezerwowany = 0 —
18 Zarezerwowany = 0 —
taczenie / Sterowanie
1407 | 190 Napiecie zasilajgce elektronike jest | —
za wysokie
1470 | 19" Gotowos$¢ do uruchomienia silnika | —
1414 | 192 Zwarcie na bloku styku —
1417 [193 Uszkodzenie elementu bypassu —
1418 | 194 Zarezerwowany = 0 —
1466 |19° Uszkodzenie bloku styku 1 —
1467 | 198 Uszkodzenie bloku styku 2 —
1468 | 197 Uszkodzenie bloku styku 3 —
Funkcja zabezpieczajaca
1422 | 200 Model termiczny jest nieaktywny —
202 Zarezerwowany = 0 —
1479 | 203 Bfad kontroli przesuniecia fazowego | —
20%7 | Zarezerwowany = 0 —
1415 210 Czas chtodzenia bloku styku jest —
aktywny
1416 | 211 Element styku jest za goracy aby | —
uruchomié¢ silnik
1482 | 212 Przekroczony zakres pomiarowy —
pradu
2137 | Zarezerwowany = 0 —
Komunikacja
357 |220 Automatyczny tryb pracy (redun- —
dancja bitu 7.2)
358 |221 Reczny (magistrala) tryb pracy (red- | —
undancja bitu 7.3)
1443 | 222 Reczny (magistrala) tryb pracy - —
sterowanie przez PC
359 228 Reczny (lokalny) tryb pracy —

(redundancja bitu 7.4)
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Nr
:\lDr BajtBit Bit sygnatu blg)du Znaczenie/Potwierdzenie
1444 | 224 Reczny (lokalny) tryb pracy, —
Sterowanie za pomocg wej$é
1445 | 225 Reczny (lokalny) tryb pracy, —
Sterowanie za pomocg O&M
1446 |22° Reczny (lokalny) tryb pracy, —
Sterowanie za pomoca PC
227 Zarezerwowany = 0 —
23 Zarezerwowany = 0 —
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Nr
:g BajtBit Bit sygnatu blg)du Znaczenie/Potwierdzenie
Wstepne ostrzezenia
240-1 Zarezerwowany = 0 —
1419 | 242 Przekroczono wstepne —
ograniczenie - porzebny czas do
wytaczenia spowodowanego spad-
kiem ponizej dolnej granicy
1420 | 243 Przekroczono wstepne —
ograniczenie - przekroczona
zostata normalna temperatura sil-
nika
2447 Zarezerwowany = 0 —
25 Zarezerwowany = 0 —
26 Zarezerwowany = 0 —
27 Zarezerwowany = 0 —
28 Zarezerwowany = 0 —
29 Zarezerwowany = 0 —

Tabela 8-24: Zestaw Danych 92 - odczyt diagnostyki urzadzenia.

*) Numer bledu PROFIBUS DP
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8.12.10 Zestaw Danych 93 - Zapis Rozkazéw

Struktura zestawu danych rozkazéw

Bajt Znaczenie Komentarz
Wstep
0 Koordynacja 0x20 Zapis przez kabat C1 (PLC)
0x30 Zapis przez kabat C2 (PC)
0x40 Zapis przez interfejs urzadzenia (PC)
1-3 Zarezerwowany
Rozkaz
4 Liczba rozkazéw Zakres wartosci 1 ... 5
Liczba pézniejszych, waznych rozkazow
5 Rozkaz 1 Kolejny numer zob. ponizsza tabela
6 Rozkaz 2 opcja (kodowanie zob. ponizsza tabela)
7 Rozkaz 3 opcja (kodowanie zob. ponizsza tabela)
8 Rozkaz 4 opcja (kodowanie zob. ponizsza tabela)
9 Rozkaz 5 opcja (kodowanie zob. ponizsza tabela)

Tabela 8-25: Struktura zestawu danych rozkazéw

Nr ID Kodow. Rozkaz Znaczenie
1 bajt rozkazow
0 0 Zarezerwowany Brak funkciji
703 1 Trip-Reset Reset i potwierdzenie komunikatu btedu
713 2 Rozruch awaryjny Wiacza rozruch awaryjny
wigczony
714 3 Rozruch awaryjny Wytacza rozruch awaryjny
wytaczony
709 4 Automatyczny tryb Przetaczenie na tryb automatyczny (sterowanie przez DP master)
pracy
710 5 Reczny tryb pracy Przetaczenie na tryb reczny. Softstart przechodzi na tryb reczny (magis-
711 - magistrala trala lub lokalny) niezaleznie od tego, ktéry interfejs otrzymat rozkaz.
712 - lakalny
701 6 Ustawienia fabryczne Odtworzenie ustawien fabrycznych.
704 7 Skasowanie wskaznika | Mierzone wartosci diagnostyki prewencyjnej zostajg skasowane (= 0).
maksimum
705 13 Log lista - Kasuje log liste z zapisanymi przyczynami bteddw.
usun wytgczenia
706 14 Log lista - Kasuje log liste z zapisanymi ostrzezeniami i pewnymi akcjami.
usun zdarzenia
702 9 Restart Restart (taki sam jak po wtgczeniu) np. po zmianie adresu stacji.
707 10 Parametryzacja Parametryzacja jest niemozliwa przez urzgadzenie master lub jego para-
niedostepna metry sg ignorowane.
CPU/master wtaczony
SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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708 1" Parametryzacja Parametryzacja jest mozliwa przez urzadzenie master.
niedostepna
CPU/master wytaczony

Tabela 8-26: Zestaw danych 93 - zapis rozkazow
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8.12.11 Zestaw danych 94 - Odczyt Mierzonych Wartosci

:‘g Bathit Zanczenie Zakres wartosci / [Kodowanie] | Zwigksz. Komentarz
Mierzona wartosc
504 |0 Prad w fazie I 1 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |Format 8 bitowy
505 |1 Prad w fazie I 5 (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % |Format 8 bitowy.
506 |2 Prad w fazie I 3 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % |Format 8 bitowy.
507 |3 Zarezerwowany = 0
501 |[4-5 Wymagany czas chtodzenia silnika 0...1800s /[0 ... 18000] 0,1s
69-6 Nagrzewanie silnika 0...200 % /[0 ... 100] 2%
502 |67 Asymetria > 40 % Brak asymetrii [0]
asymetria (> 40 %) [1]
503 |7 Zarezerwowany 0...100 % /[0 ...100] 1%
8 Zarezerwowany = 0
9 Zarezerwowany = 0
10 Zarezerwowany = 0
11 Zarezerwowany = 0
12 - 13 |Zarezerwowany =0
14 Zarezerwowany = 0
508 |16 Czestotliow$¢ wyjsciowa 0...100 Hz /[0 ... 200] 0,5 Hz
17 Zarezerwowany = 0
18 Zarezerwowany = 0
19 Zarezerwowany = 0
509 |20 Czestotliwos$¢ sieci 0...100 Hz /[0 ... 200] 0,5Hz
21 Zarezerwowany = 0
510 |22 - 23 |Napiecie miedzyfazowe U 1. » (eff) 0...1500V /[0 ...15000] 0,1V
511 |24 - 25 |Napiecie miedzyfazowe U5 | 3 (eff) 0..1500V /[0 ...15000] 0,1V
512 |26 - 27 |Napiecie miedzyfazowe U 3 4 (eff) 0...1500V /[0 ...15000] 0,1V
513 |28 - 31 |Prad fazowy I 1 (eff) 0...20000 A /[0 ... 2000000] 0,01 A
514 |32 - 35 |Prad fazowy I, (eff) 0...20000 A /[0 ... 2000000] 0,01 A
515 |36 - 39 |Prad fazowy I 3 (eff) 0...20000 A /[0 ... 2000000] 0,01 A
516 |40 - 41 |Napiecie zasilajace elektronike 0..1500V/[0...15000] 0,1V
517 |42 Temperatura radiatora -40 ... 127 °C / [-40 ... 127] 1°C
518 |43 Nagrzanie elementu styku 0..250°C/[0 ... 250] 1°C
519 |44 - 45 |\Wymagany czas chtodzenia bloku 0..1800s/[0...18000] 0,1s
styku
520 |46 - 47 |Czas, ktory pozostat do wytaczenia 0...10000s/[0...10000] 1s
termicznego modelu silnika
521 |48 - 51 |Moc wyjsciowa 0..2147483 W/ 0,1W
[0...21474830]
522 |52 - 63 |Zarezerwowany =0

Tabela 8-27: Zestaw danych 94 - odczyt warto$ci mierzonych
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8.12.12 Zestaw Danych 95 - Odczyt Danych Statystycznych

NriID | BaijtBit Znaczenie Zakres wartosci /[[Kodowanie] |  Zw. Komentarz
Statystyka
609 |0 Prad silnika Iax 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % | Format 8 bitowy.
1 Zarezerwowany = 0
608 2 Prad ostatniego wytgczenia IA 0...1000 % /[0 ... 320] 3,125 %
(%)
4 Czas pracy urzadzenia 0..2%21¢g/ [0... 232-1] 1s
603 |8-11 |Liczba rozruchéw w prawo 0..2%1/[0 ... 2%21] 1
604 |12-15 |Liczba rozruchéw w lewo 0..2%.1/[0...2%2-1] 1
605 |16-17 |Liczba wylaczen 0..65535/[0 ... 65535] 1
spowodowanych przecigzeniem
18 Zarezerwowany =0
19 Zarezerwowany =0
607 |20 Prad silnika I max (eff) 0...20000 A/ [0 ...2000000] |0,01 A
606 24 Prad ostatniego wytgczenia IA 0...20000 A /[0 ...2000000] 0,01 A
(eff)
602 |28 Czas pracy silnika 0..2%.1s/[0 ... 2%21] 1s
611 |32 Czas pracy silnika przy pradzie |0 ...23%-1s/[0 ... 23%-1] 1s
18 ... 49,9 % X lg(max)
612 36 Czas pracy silnika przy pradzie |0 ... 23295/ [0 ... 232-1] 1s
50 ... 89,9 % X lg(max)
613 |40 Czas pracy silnika przy pradzie |0 ...23%-1s/[0 ... 23%-1] 1s
90 ... 119,9 % X lg(max)
614 44 Czas pracy silnika przy pradzie |0 ... 23295/ [0 ... 232-1] 1s
120 ... 1000 % X lg(max)
615 48 Zarezerwowany = 0
616 |50 Liczba wytaczen bloku styku 0..2%.1/[0...2%2-1] 1
617 52 Zarezerwowany = 0
618 54 Zarezerwowany = 0
619 56 Zarezerwowany = 0
620 |60 Liczba hamowan elektrycznych |0 ... 2321 /[0 ... 232.1] 1
621 |64 Liczba rozruchéw - Wyjscie 1 0..2%1/[0 ... 2%21] 1
622 |68 Liczba rozruchéw - Wyjécie 2 0..2%-1/[0 ... 2%21] 1
623 |72 Liczba rozruchéw - Wyjscie 3 0..2%.1/[0...2%2-1] 1
624 |76 Liczba rozruchow - Wyjscie 4 0..2%:1/[0 ... 2%21] 1
80 Zarezerwowany =0
84 Zarezerwowany =0
88 Zarezerwowany = 0
89 Zarezerwowany =0

Tabela 8-28: Zestaw Danych 95 - odczyt danych statystycznych
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8.12.13 Zestaw Danych 96 - Odczyt Wskaznika Maksimum

Zakres wartosci/

Zwiesz.

4 Bit ;
NrID | Bajt Znaczenie [Kodowanie] Komentarz
Wskaznik maksimum
656 |4 Prad w fazie I 4 min (%) 0...797 % /[0...255] |3,125% w czasie bypass’u
657 5 Prad w fazie I o min (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % w czasie bypass’u
658 |6 Prad w fazie || 3 min (%) 0..797 % /[0...255] |3,125% W czasie bypass’u
7 Zarezerwowany =0
653 8 Prad w fazie I 1 max (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % w czasie bypass’u
654 |9 Prad w fazie || 5 max (%) 0..797 % /[0...255] |3,125% W czasie bypass’u
655 |10 Prad w fazie I3 max (%) 0...797 % /[0...255] |3,125% w czasie bypass’u
11 Zarezerwowany = 0
652 12 Maksymalny prad 0...1000 % /[0 ... 320] | 3,125 % Prad w czasie wylgczenia
wytgczenia I max (%) spowodowanego btedem
651 14 Liczba wytgczen 0...65535/ 1 Zabezpieczenie silnika,
spowodowanych [0 ... 65535] czujnik temperatury,
przecigzeniem zablokowanie silnika
659 16 Maksymalny prad 0...20000 A/ 0,01 A Prad w czasie wylgczenia
wytgczenia Iy max (eff) [0 ...2000000] spowodowanego btedem
660 |20 Prad w fazie I 1 min (eff) 0...20000 A/ 0,01 A w czasie bypass’u
[0 ...2000000]
661 24 Prad w fazie I 5 min (eff) 0..20000 A/ 0,01 A w czasie bypass’u
[0 ...2000000]
662 |28 Prad w fazie || 3 min (eff) 0...20000 A/ 0,01 A w czasie bypass’u
[0 ...2000000]
663 |32 Prad w fazie || 1 yax (eff) 0..20000 A/ 0,01 A w czasie bypass’u
[0 ...2000000]
664 |36 Prad w fazie || 5 max (eff) 0...20000 A/ 0,01 A W czasie bypass’u
[0 ...2000000]
665 |40 Prad w fazie || 3 yax (eff) 0...20000 A/ 0,01 A w czasie bypass’u
[0 ...2000000]
666 |44 Napiecie miedzyfazowe 0..1500V/ 0,1V
UL1 - L2min (eff) [0 ... 15000]
667 |46 Napiecie miedzyfazowe 0..1500V/ 0,1V
UL2 - L3min (eff) [0 ... 15 000]
668 |48 Napiecie migdzyfazowe 0..1500V/ 0,1V Wartos¢ zostaje wyzerowana
UL3 - L1min (eff) [0 ... 15000] po uszkodzeniu fazy 0 lub
669 |50 Napiecie miedzyfazowe 0..1500V/ 0,1V wyfaczeniu napiecia
UL1 - Lamax (eff) [0 ... 15000] zasilajacego.
670 52 Napiecie miedzyfazowe 0..1500V/ 0,1V
U2 - L3max (eff) [0 ...15000]
671 54 Napiecie miedzyfazowe 0..1500V/ 0,1V
UL3 - L1max (eff) [0 15000]
672 56 Napiecie zasilajgce 0..1500V/ 0,1V Warto$¢ zostaje wyzerowana
elektronike Ung min (eff) [0 ...15000] po wiaczeniu zasilania
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NriD | BajtBit Znaczenie Zakres wartosci/ Zwigsz. Komentarz
[Kodowanie]

Wskaznik maksimum

673 58 Napiecie zasilajace 0..1500V/ 0,1V
elektronike Ung may (eff) [0 ... 15000]

674 |60 Maksymalna temperatura 1...-40°C/[-40 ...127] |1 °C
radiatora

675 61 Maksymalna temperatura 0...250 % /[0 ... 250] 1%
bloku styku

676 |62 Minimalna czestotliwo$¢é 0..100Hz/[0...200] |0,5Hz W czasie braku napiecia = 0
sieci

677 |63 Maksymalna czestotliwosé 0..100 Hz/[0...200] |0,5Hz
sieci

678 |64 Czas pracyc silnika przy 0..2%1s/[0...2%1] |15
pradzie = 18 ... 49,9 % x I

679 |68 Czas pracyc silnika przy 0..2%2.1¢/[0...2%21] |15
pradzie =50 ... 89,9 % x I

680 |72 Czas pracyc silnika przy 0..2%1s/[0...2%1] |15
pradzie = 90 ... 119,9 % x I

681 |76 Czas pracyc silnika przy 0..2%2.1¢/[0...2%21] |1s
pradzie = 120 ... 1000 % x I

682 |80 Czas pracy urzadzenia 0..2%2.1s/[0...2%21] |15

84 Zarezerwowany =0
85 Zarezerwowany =0

Tabela 8-29: Zestaw danych 96 - odczyt wskaznika maksimum
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8.12.14 Zestaw Parametrow 100 - Odczyt Identyfikacji Urzadzenia

NriD | BaijtBit Wartosé Komentarz
Wstep
0 Koordynacja |0x20 zapis przez kanat C1 (PLC)
0x30 zapis przez kanat C2 (PC)
0x40 Zapis przez interfejs urzadzenia(PC)
1-3 Zarezerwowany = 0
Identyfikacja urzadzenia
(TF)
901 4-11 .. Stempel czasowy’)
902 12 - 31 SIEMENS AG | Pruducent
903 32-55 Numer zaméwieniowy
904 56 0x01 Urzadzenie, rodzina: Zasilanie obcigzenia
905 57 0x01 Urzadzenie, podrodzina: Softstart
906 58 0x01 Urzadzenie, klasa : np. urzgadzenie do rozruchu
bezposredniego
907 59 0x03 System: SIRIUS 3RW44
908 60 0x46 Grupa funkcyjna
909 61 0x00 Zarezerwowany = 0
910 62 -77 Krétki opis produktu
911 78 - 81 z. B. E001 Wersja HW (bajt 0 bis baijt 3)
82 0x00 Numer identyfikacyjny (bajt0) (3RW44)
912 g3 0x00 Numer identyfikacyjny (bajt1) (3RW44)
84 0x80 Numer identyfikacyjny (bajt2) (3RW44)
85 0xDE Numer identyfikacyjny (bajt3) (3RW44)
86 - 87 0x00 Zarezerwowany = 0
915 88 -95 Numer serwisowy
96 0x00 Zarezerwowany = 0
97 0x00 Zarezerwowany = 0
98 0x00 Zarezerwowany = 0
99 0x00 Zarezerwowany = 0

Tabela 8-30: Zestaw danych 100 - odczyt identyfikacji urzadzenia

*) Stempel czasowy: Czas inicializacji i wczytaniem ustawien fabrycznych w fabryce
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SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Nazwa id_date
obiektu
Dtugosc¢ ob. |8 bajtow
Bity | 8 | 7| 6| 5 4 3| 2|1
Octet
1 215 | 214 1213 212 1211 1210 129 128 |0 do 59999 milisekund
2 27 |26 |25 |24 |28 |22 |2t |20
3 res |res |25 2% |23 |22 [2' |20 |0 do 59 minut
4 SU |res |res 2% |23 |22 |2' |20 |0 do 23 sekund
SU: 0: czas normalny, 1: czas
letni
22 2 120 1do7;
5 1 = Poniedziatek, 7 = Niedziela
24 123 |22 2" |2° |1 do 31 Dzien
res |res |25 2% |23 |22 |2' |20 |1 do 12 Miesiac
res (26 |25 |24 |23 |22 (2" |20 |0 do 99 Rok; 0= 2000
res res |res |(res |res |res |res |res Zarezerwowany

Tabela 8-31: Kodowanie stempla czasowego.
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8.12.15 Zestawy Danych 131, 141, 151 - Parametry Technologiczne 2: Odczyt/Zapis Zestawoéw 1, 2, 3

BajtBit Wartosé Komentarz
Wstep
0 Koordynacja |0x20 zapis przez kanat C1 (PLC)
0x30 zapis przez kanat C2 (PC)
0x40 zapis przez interfejs uzytkownika (PC)
1-3 Zarezerwowany = 0
Tylko
Nr .. Bit . w ‘s .
Baijt Znaczenie Zakres wartosci [kodowanie] Faktor
ID Zest.
131
120 [4-7 Funkcja urzadzenia_2 X
1 8-1 Funkcja urzadzenia_1 X
130 (12 Prad znamionowy I 0...2000 A0 ... 200000] 0,01 A
3 160 Typ obcigzenia X 3-fazowe [0]
4 16" Zabezpieczenie przed brakiem napiecia X * Nie [0]
+ Tak [1]
1627 | Zarezerwowany = 0
136 | 17 Ostrzezenie wstepne - nagrzanie silnika X 0..95%[0...19] 5 %
5 1802 | Odpowiedz na przecigzenie - X « Wytaczenie z restartem [0]
termicznego modelu silnika + Wytaczenie bez restartu [1]
» Ostrzezenie [2]
1837 | Zarezerwowany = 0
6 19%4 | Klasa wylaczania X « CLASS 5 (10a) [3]
» CLASS 10 [0]
» CLASS 15 [4]
» CLASS 20 [1]
» CLASS 30 [2]
* CLASS OFF [15]
1957 | Zarezerwowany = 0
7 20 Czas przetadowania X 60 ...1800 s [2 ... 60] 30s
8 21 Czas przerwy X 0...255s[0 ... 255] 1s
137 | 22-23 | Ostrzezenie wstepne - wymagany jest X 0...500s[0...500] 1s
czas dla wytaczenia
10 240-1 Odpowiedz na przecigzenie - X + Wytaczenie z restartem [0]
czujnika temperatury » Wylaczenie bez restartu [1]
» Ostrzezenie [2]
2423 Zarezerwowany =0
9 2448 | Czujnik temperatury X + Nieaktywny [0]
» Thermoclick [1]
« PTC-typA[2]

8-64

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03



Modut komunikacyjny PROFIBUS DP

Tylko
Nr . Bit . w &t .
Baijt Znaczenie Zakres wartosci [kodowanie] Faktor
ID Zest.
131
12 247 Monitorowanie czujnika temperatury X * Nie [0]
o Tak[1]
25 -26 | Zarezerwowany =0
15 28 Minimalna granica pradu 18,75 ... 100 % [6 ... 32] 3,125 %
16 29 Maksymalna granica pradu 50 ... 150 % [16 ... 48] 3,125 %
30 - 31 | Zarezerwowany = 0
3205 | Zarezerwowany = 0
14 326 Odpowiedz na przekroczenie granicznej X » Ostrzezenie [0]
wartoséi pradu + Wytgczenie [1]
327 Zarezerwowany =0
3391 | Zarezerwowany = 0
140 | 332 Odpowiedz na przecigzenie bloku styku X + Wytagczenie bez restartu [0]
+ Wytgczenie z restartem [1]
3347 Zarezerwowany =0
21 | 3492 | Unsymmetriegrenzwert X 30...60 % [3 ... 6] 10 %
3435 | Zarezerwowany = 0
20 346 Odpowiedz na asymertie X » Ostrzezenie [0]
* Wytgczenie [1]
22 347 Odpowiedz na doziemienie X + Ostarzezenie [0]
+ Wylgczenie [1]
35 - 44 | Zarezerwowany = 0
47 45 Moment hamujacy 20...100 % [4 ... 20] 5 %
46 - 47 | Zarezerwowany = 0
40 48 Napiecie poczatkowe 20...100 % [4 ... 20] 5%
49 Zarezerwowany =0
42 50 Wartos¢ graniczna pradu « 3RW44 2, 3, 4: 3,125 %
125 ... 550 % [40 ... 176]
+ 3RW44 5:
125 ... 500 % [40 ... 160]
+ 3RW44 6:
125 ... 450 % [40 ... 144]
167 | 5193 | Rozruch + Bezposredni [0]
+ Rampa napigciowa [1]
+ Kontrola momentu [2]
* Nagrzewanie silnika [3]
* Rampa napieciowa +
ograniczenie pradowe [5]
+ Kontrola momentu +
ograniczenie pragdowe [6]
SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Tylko
Nr . Bit . w &t .
Baijt Znaczenie Zakres wartosci [kodowanie] Faktor
ID Zest.
131
168 | 5147 Hamowanie Wybieg swobodny [0]
Rampa napieciowa [1]
Kontrola momentu [2]
Wybieg pompowy [3]
Hamowanie DC [4]
Hamowanie kombinowane [5]
35 52 - 53 | Wartos¢ zamienna X
54 - 55 | Zarezerwowany = 0
5695 | Zarezerwowany = 0
36 56° Diagnostyka grupowa X Niedostepne [0]
Dostepne [1]
34 567 Odpowiedz do CPU/master STOP X Przetacz na wart. zamienng [0]
Pozostaw ostatnig wartiosS¢ [1]
57 - 75 | Zarezerwowany = 0
26 76 Wejscie 1 - akcja X Brak akcji (domysiny) [0]
Ostrzezenie grupowe [5]
Praca reczna (lokalna) [6]
Rozruch awaryjny [7]
Niska predkos¢ [10]
Szybkie zatrzymanie [11]
Trip-Reset [12]
Silnik w PRAWO z PS1 [16]
Silnik w LEWO z PS1 [17]
Silnik w PRAWO z PS2 [18]
Silnik w LEWO z PS2 [19]
Silnik w PRAWO z PS3 [20]
Silnik w LEWO z PS3 [21]
28 77 Wejscie 2 - Akcja (zob. wejscie 1 - akcja) X
30 78 Wejscie 3 - Akcja (zob. wejscie 1 - akcja) X
32 79 Wejscie 4 - Akcja (zob. wejscie 1 - akcja) X
80 - 95 | Zarezerwowany = 0
SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Tylko
Nr . Bit . w &t .
Baijt Znaczenie Zakres wartosci [kodowanie] Faktor
ID Zest.
131
163 | 96 Wyijscie 1 - Akcja X » brak akcji (domysiny) [0]
« Zzrédto sterowania PAA-DO 1.0
wyjscie 1 [1]
» zrodto sterowania PAA-DO 1.1
wyjscie 2 [2]
« Zrédto sterowania wejscie 1 [6]
« Zrédto sterowania wejscie 2 [7]
« Zrodto sterowania wejscie 3 [8]
« Zrodto sterowania wejscie 4 [9]
* Uruchomienie [10]
» praca/ bypass [11]
* hamowanie [12]
* silnik on time[13]
* rozkaz sterujgcy - wigcz silnik
[14]
* wentylator [15]
* hamowanie DC [16]
* urzgdzenie - wigczone [18]
* grupa ostrzezenia [31]
* grupa btedu [32]
* btad magistrali [33]
* btad urzadzenia [34]
+ gotowos¢ na wigczenie silnika
[38]
164 | 97 Wyjscie 2 - Akcja (zob. wyjscie 1 - akcja) X
165 |98 Wyjscie 3 - Akcja (zob. wyjscie 1 - akcja) X
166 |99 Wyjscie 4 - Akcja
100 - Zarezerwowany =0
111
116 | 112 Czas uderzenia 0..2s[0...200] 0,01s
117 | 113 Napiecie uderzeniowe 40 ... 100 % [8 ... 20] 5%
169 | 114 - Maksymalny czas rozruchu 0..1000s [0 ... 10000] 0,1s
115
170 | 116 - Czas rozruchu 0...360s[0...3600] 0,1s
117
171 | 118 - Czas hamowania 0..360s[0...3600] 0,1s
119
172 | 120 Moment poczatkowy 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
118 | 121 Moment graniczny 20 ...200 % [4 ... 40] 5%
173 | 122 Moment hamujacy 10 ... 100 % [2 ... 20] 5 %
123 Zarezerwowany = 0
124 Zarezerwowany =0
119 125 Pojemnos¢ termiczna silnika 1...100 % [1 ... 100] 1%
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Tylko
Nr . Bit . w &t .
Baijt Znaczenie Zakres wartosci [kodowanie] Faktor
ID Zest.
131
126 - Zarezerwowany =0
129
178 | 130 Dynamiczny moment hamujacy 20...100 % [4 ... 20] 5%
43 131 Wspétczynnik niskiej predkos$ci - zgodnej ze 3..21[3..21] 1
wskazéwkami zegara
198 | 132 Wspotczynnik niskiej predko$ci - przeciwne;j 3...21[3...21] 1
do wskazdéwkek zegara
44 133 Moment niskiej predkosci - zgodnej ze 20...100 % [4 ... 20] 5%
wskazéwkami zegara
199 | 134 Moment niskiej predko$ci - przeciwnej do 20 ...100 % [4 ... 20] 5%
wskazowkek zegara
135 - Zarezerwowany =0
137

Tabela 8-32: Zestawy Danych 131, 141, 151 - parametry technologiczne 2: odczyt/zapis zestawéw 1, 2, 3

Relacje

« Goérna granica pradu > dolna granica pradu
+ Hamowanie DC moze by¢ tylko wybrane gdy funkcja "DC braking" jest przypi-

sana do wyjscia.

* Maksymalny czas rozruchu > czas rozruchu
* Moment graniczny > moment rozruchowy

8.12.16 Zestawy Danych 132, 142, 152 - Parametry Technologiczne 3: Odczyt/Zapis Zestawow

1,2,3
BajtBit Wartosé Komentarz
Wstep
0 Koordynacja |0x20 zapis przez kanat C1 (PLC)
0x30 zapis przez kanat C2 (PC)
0x40 zapis przez interfejs uzytkownika (PC)
1-3 Zarezerwowany = 0
Nr ID Bathit Znaczenie Zakres wartosci [kodowanie] Faktor
4-9 Zarezerwowany = 0
104 10 - 11 | Znamionowa predkosc obrotowa 500 ... 3600 U / min [500 ... 3600] 1 U/ min
12 - 18 | Zarezerwowany = 0
113 19-20 | Moment znamionowy 0...65535Nm [0 ... 65535] 1 Nm
21 -63 | Zarezerwowany =0

Tabela 8-33: Zestawy danych 132, 142, 152 - parametry technologiczne 3: odczyt/zapis zestawow 1, 2, 3
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8.12.17 Zestaw Danych 133 - Parametry Technologiczne 4: Modul Wyswietlacza O&M

BajtBit Wartosé Komentarz
Wstep
0 Koordynacja |0x20 zapis przez kanat C1 (PLC)
0x30 zapis przez kanat C2 (PC)
0x40 zapis przez interfejs uzytkownika (PC)
1-3 Zarezerwowany = 0
NriD | BajtBit Znaczenie Zakres wartpsm Faktor
[kodowanie]
4 Zarezerwowany =0
179 80-3 Jezyk « angielski [0]
* niemiecki [1]
+ francuski [2]
* hiszpanski [3]
* witoski [4]
» portugalski [5]
181 847 Jasnosé wyswietlacza « normalny [0]
* Wylgaczony z
opo6znieniem [4]
* Wylgczony [5]
180 9 Kontrast wyswietlacza 0...100 % [0 ... 20] 5%
182 1003 | Zaswiecenie sie po wystapieniu btedu « bez zmiany [0]
* wigczenie [1]
* miganie [2]
* migotanie [3]
183 10%7 | Zaswiecenie sie po wystapieniu ostrzezenia |+ bez zmiany [0]
* wiaczenie [1]
* miganie [2]
* migotanie [3]
11 Zarezerwowany = 0
184 12 Czas reakgcji klawiszy 10 ...100 % [2 ... 20] 5%
185 13 Szybko$¢ automatycznego powtdrzenia 10 ... 100 % [2 ... 20] 5%
186 14 Czas automatycznego powtdrzenia 10 ... 250 ms [2 ... 50] 5ms
187 15 Klawisze modutu O&M - monitorowanie czasu | 0 ... 1800 s [0 ... 60] 30s
aktywnosci
16 - 19 | Zarezerwowany = 0

Tabela 8-34: Zestaw danych 133 - parametry technologiczne 4: Modut wyswietlacza (O&M)
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8.12.18 Zestawe Danych 160 - Odczyt/Zapis parametrow technologicznych

Ten zestaw danych ma znaczenie tylko dla urzadzen z bezposrednim dostepem
do magistrali PROFIBUS DP i stuzy do alokacji parametréw komunikacyjnych.

Nr BaitBit Parametr Zakres wartosci Zwicksz Ustaw.
ID ! komunikacyjny [kodowanie] gKsz. domysl.
Wstep
200 |0 Koordynacja 0x20 zapis przez kanat C1 (PLC)
0x30 zapis przez kanat C2 (PC)
0x40 zapis przez interfejs uzadzenia (PC)
1 Zarezerwowany1
2-3 Zarezerwowany?2
Komunikacja
210 |4 Adres stacji 1...126 1 126
21 Predkos¢ 12000 kBd [0]
6000 kBd [1]
3000 kBd [2]
1500 kBd [3]
500 kBd [4]
187,5 kBd [5]
93,75 kBd [6]
45,45 kBd [7]
19,2 kBd [8]
9,6 kBd [9]
Dostepna [10..14]
Automatyczne wykrycie
predkosci [15]
6 -11 |Zarezerwowany
=0

Tabela 8-35: Zestaw danych 160 - odczyt / zapis parametrow komunikacyjnych

Uwaga
Softstart 3RW44 sygnalizuje w trakcie odczytu biezaca predkos¢ transmisji.
W trakcie zapisu predkosc¢ transmisji musi by¢ ustawiona na "Automatyczne
wykrycie predkosci [15]"
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8.12.19 Zestaw Danych 165 - Odczyt / Zapis Komentarzy

Mozesz zapisa¢ dowolny tekst o dlugosci 121 znakdéw (maks. 121 bajtow).

BaitBit Parametr Zakres wartosci
J komunikacyjny [kodowanie]
Wstep

0 Koordynacja 0x20 zapis przez kanat C1 (PLC)
0x30 zapis przez kanat C2 (PC)
0x40 zapis przez interfejs urzadzenia (PC)

1 Zarezerwowany1

2-3 Zarezerwowany?2

Komentarz

4 -124 |Dane komentarza

Tabela 8-36: Zestaw danych 165 - odczyt / zapis komentarzy
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Przykladowe Uklady Potaczen

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Rozdz. Temat Strona
9.1 Przyktady Potaczen Obwodow Gtéwnych i Sterujgcych 9-2
9.1.1 |3RW44 w Standardowym Uktadzie Potaczen ze Sterowaniem za 9-2
Pomoca Klawiszy

9.1.2 |3RW44 w Standardowym Uktadzie Potgczen i Sterowaniem przez 9-3
PLC

9.1.3 |3RW44 w Standardowym Uktadzie Potaczen i Hamowaniem DC®) 9-4
Funkcje Hamujace 3RW44 22 do 3RW44 25

9.1.4 |3RW44 w Standardowym Uktadzie Potaczen i Hamowaniem DC®) 9-5
Funkcje Hamujace 3RW44 26 do 3RW44 47

9.1.5 |3RW44 w Potgczeniu w Wewnetrzny Trojkat 9-6

9.1.6 |3RW44 w Standardowym Uktadzie ze Sterowaniem Stycznikowym 9-7

9.1.7 |3RW44 w Standardowym Uktadzie Potgczen z tagodnym Rozru- 9-8
chem/Hamowaniem i Dodatkowg Funkcja Niskiej Predkosci w Obu
Kierunkach z Jednym Zestawem Parametrow

9.1.8 | 3RW44 w Standardowym Uktadzie Potgczen i Pracg Przemienng 9-9

przez Styczniki z Jednym Zestawem Parametrow
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Przyktadowe Uktady Potgczen

9.1

Przyktady Potaczen Obwodéw Gtéwnych i Sterujacych

9.1.1 3RW44 w Standardowym Uktadzie Polaczen ze Sterowaniem za Pomoca Klawiszy

Obwéd gtéowny

Opcja 1a:
Uktad standardowy z wytacznikiem i wktadkami SITOR
(petne zabezpieczenie potprzewodnikéw)

Obwad sterujacy

")
t; S/N/PE 400 VACY, 50 Hz L1 1/N/PE 230 VAC") 50 Hz
03 1
I T
R 2
r[a_ 9 9
|
L4 7> 1>> I>>
) Stop 5—7 PTC typ A
(opcjonalne S1 lub
bezp. Thermoclick
T/
Otprzew. <
poprewt) B\ 3 £-\
aly o= = -
L1 L2| L3 < ERE - 2
O [
Py BEpE B B
G1 %ﬁﬂ{}j | 5@ & &
G1| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
I$PE 9
! — +1
i | a2 13[ 14 03[ 74 33[ 3] 5 los
s i ] NSBO_01494a
g i Brak Brak Grupa
M1 o EE-_*:; _ akgiji akji btedu
PE 2

Alternatywe zabezpieczenia w standardowym uktad potaczen
Obwad gtowny

Opcja 1b: Opcja 1c:
Standardowy uktad potaczen Standardowy ukfad potaczen
ze zwyktymi wktadkami bezpieczni- ze zwyktymi wktadkami bezpieczni-

kowymi. kowymi i wktadkami szybkimi SITOR
(zabezpieczenie linii i potprzew.) (petne zabezpieczenie potprzewod-
nikow)
L1 3IN/PE400VACY. 50 Hz |1 3/N/PE 400 V AC 1), 50 Hz
L2 2
L3 L3
L | AT | |
o
L1 L2| L3 L1 L2| L3
FICR 2k L A
ot ¥ ot SE@%S@
T T2| T3 | T2[ T3
0O O O ,Ef_’ S O & %
M1 o M &
i 2 i 2
PE =+ 2 PE = 2

1) Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat dopuszczalnego napiecia zasilajacego i sterujacego, zob. dane

techniczne, Strony 10-10 do 10-14.
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9.1.2 3RW44 w Standardowym Ukladzie Potaczen i Sterowaniem przez PLC

Obwéd gtéowny Obwaéd sterujacy
Uktad standardowy z opcjonalnym stycznikiem Aktywacja opcjonalnego stycznika i aktywacja przez PLC
gtownym

L1 1/N/PE 230 VAC "), 50 Hz

L1 3/N/PE 400 VAC 1), 50 Hz
L2
L3 1
I T % +24 V DC
QMEE \Y — _\_ — F2 | PLC wyjscia PLC wejscia
I
sEREEE | ; |
P> | 1> | I M Start 2 Reset
PTC typA/
F3 [] o Thermoclick
3
KA1 —\——1\ (opcjonalny 5 = = E
stycznik, gdy planowane 2 = = &
i i x
L1| L2| L3| jestzm. przetaczanie) E 5 E fg ol
Do o o [=
G1| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
®PE Trwanie zataczania Grupa bledu LA
i +U
P A2 13[~14] 23[-24] 33[-34] [95 ﬁgs
i K Brak akcji  Brak akcji NSBO_01496
1
PE-+----
| N————————

(opcjonalny stycznik
gdy planowane jest
zmienne przefaczanie)

NSB0_01495

1) Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat dopuszczalnego napiecia zasilajgcego i sterujacego, zob. dane
techniczne, Strony 10-10 do 10-14.

2) Uwaga. Ryzyko ponownego uruchomienia!

Rozkaz start (np. z PLC) musi zosta¢ zresetowany zanim rozkaz reset zostanie wydany, poniewaz w prze-
ciwnym wypadku zostanie wykonany automatycznie restart. Funkcja ta jest czesto stosowana przy wytacze-
niach spowodowanych zabezpieczeniem silnika.

Ze wzgledu na bazpieczenstwo zaleca sie zintegrowa¢ wyjscie grupy btedu (zaciski 95 i 96) ze sterowa-
niem.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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9.1.3 3RW44 w Standardowym Ukladzie Potaczen i Hamowaniem Dcd Funkcje Hamujace
3RW44 22 do 3RW44 25

Obwad gtéwny Obwéd sterujacy
L1 3/N/PE 400 VAC"), 50 Hz L1 1/N/PE 230 VAC') 50 Hz
L2
S
——\__ +24 V DC
Q1FEE__\ lﬂ \ sz | PLC wyjscie PLC wejscie
F[E 9 9 i
L] > [>> 1>> l |
(opcjonalna M Start?2) Reset
F3 [] [] [] ochrona PTC typ Alub
potprzewo- Thermoclick

L1| L2| L3| dnika)

1 [ K2 7L = =
O O
o[BI oI
— g 08 2
o | o 4
4‘|’—| G1| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T T2
K2 jK—zi "1PE Stycznik hamowania DC3) % A
i —. +U
P A2 13 14 23] 2a] s3] 34 @5t los
- i Brak akcji NSB0_01502
s | K2
g PE
M1 S N——t = ——— -
&
PE 2

1) Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat dopuszczalnego napiecia zasilajacego i sterujacego, zob. dane
techniczne, Strony 10-10 do 10-14.

2) Uwaga. Ryzyko ponownego uruchomienia!

Rozkaz start (np. z PLC) musi zosta¢ zresetowany zanim rozkaz reset zostanie wydany, poniewaz w prze-
ciwnym wypadku zostanie wykonany automatycznie restart. Funkcja ta jest czesto stosowana przy wytacze-
niach spowodowanych zabezpieczeniem silnika.

Ze wzgledu na bazpieczenstwo zaleca sie zintegrowaé wyjscie grupy btedu (zaciski 95 i 96) ze sterowa-
niem.

3) Jezeli wybrano funkcje hamowania "Hamowanie kombinowane", wéwczas nie trzeba stosowac stycznika
hamujacego. Jezeli wybrano funkcje hamowania "Hamowanie DC", wéwczas nalezy zastosowacé stycznik
hamujacy. Poszczegdlne typy urzadzenh podane zostaty w rozdziale Schemat Potaczen (Obwéd Standar-
dowy) na stronie 10-19. Hamowanie DC jest zalecane do zastosowan, w ktérych odbiory cechuja sie
duzym momentem bezwtadnosci (Jopcigzenia > JIsilnika)-

Wyijscie 2 musi by¢ zawsze ustawione na: "DC breaking contactor".

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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9.1.4 3RW44 w Standardowym Uktadzie Potaczen i Hamowaniem pc3) Funkcje Hamujace
3RW44 26 do 3RW44 47

Obwaéd gtéwny Obwaéd sterujacy

L1 1/N/PE 230 VAC", 50 Hz

L1 3/N/PE 400 VAC") 50 Hz

NSB0_01503

2
L ] T % +24 V DC
QMR- —\— - Aﬁ -= \ F2 | PLC wyjscia PLC wejscia
| [
e g
L7s>s 7>  I>> M
(opcjonaina PTC typ A lub
F3 [] [] ochrona Thermoclick
potprzewo-
L1| L2| L3| dnika)
oy ey T T
G1 £ £
ki
T T2[ T3 | ' o o
K4+ Ka c1[ A1 L+ L- INT IN2  IN3 N4 T4 T2
KZ)( K3 4 PE Stycznik hamujacy DC 3) %
i . +U
3 3>ﬂ K3 / K2 | A2 13[ia] 23] 94 33[ 34 5t los
i 4 Brak akcji |Grupp btedu ~ NSB0-01504
u1 \?1 W1 * K—3 e —I ————————— K—4 - N
I N |
PE = 3=

1) Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat dopuszczalnego napiecia zasilajgcego i sterujgcego, zob. dane
techniczne, Strony 10-10 do 10-14.

2) Uwaga. Ryzyko ponownego uruchomienia!
Rozkaz start (np. z PLC) musi zosta¢ zresetowany zanim rozkaz reset zostanie wydany, poniewaz w prze-

ciwnym wypadku zostanie wykonany automatycznie restart. Funkcja ta jest czesto stosowana przy wytacze-

niach spowodowanych zabezpieczeniem silnika.
Ze wzgledu na bazpieczenstwo zaleca sie zintegrowa¢ wyjscie grupy btedu (zaciski 95 i 96) ze sterowa-

niem.

3) Jezeli wybrano funkcje hamowania "Hamowanie kombinowane", woéwczas nie trzeba stosowac¢ stycznika
hamujgcego. Jezeli wybrano funkcje hamowania "Hamowanie DC", wowczas nalezy zastosowac¢ stycznik
hamujacy. Poszczegdlne typy urzadzen podane zostaty w rozdziale Schemat Potaczen (Obwéd Standar-
dowy) na stronie 10-19. Hamowanie DC jest zalecane do zastosowan, w ktérych odbiory cechujg sie
duzym momentem bezwtadnosci (Jopcigzenia > JIsilnika)-

Wyijscie 2 musi by¢ zawsze ustawione na: "DC breaking contactor".

4) Przekaznik pomocniczy K4, np.:

LZX:RT4A4T30 (napiecie sterujace AC 230 V),
LZX:RT4A4S15 (napiecie sterujgce AC 115 V).

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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9.1.5 3RW44 w Potaczeniu w Wewnetrzny Trojkat

Obwad gtéwny Obwad sterujacy

Opcja 1a: Opcja 1:
Atywacja przez PLC

L1 3/N/PE 400 VAC") 50 Hz
L2
L3 l ' sz +24 V DC o
U | PLC wyjscia PLC wejscia
S i i
ETeTs T |
L7 [ | 1> M Start 2 Reset
K1 I I I PTC typA/
—— A Thermoclick
o
2
—— ol -
o = = [0}
| | sl £ g 3
L] L2f L3 Zle = X =
L 1 ] 5|2 ] S
Gt %%% G1| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T T2
= i,-nPE Zataczenie Grupa bledu '—%—‘
A2 13[~14] 23[~24] 33[-34] [05 ﬁgs
i Brak akcji  Brak akcji NSBO_01496
M1 T 5 PE-+-—- K1
; 2 N ———*————— ! )
i S (opcjonalny stycznik
i g jesli zm. przetaczanie
PE = 2 silnika jest planowane)

Odwrocony kierunek wirowania
Obwéd gtéwny

Opcja 1b:

IN/PE 400 V AC") 50 Hz

1 Uwaga
}‘\“ﬁl“'\T Zwrd¢ szczegodlng uwage na sugerowane ukfady potaczen przy potaczeniu w
ETeTe wewnetrzny trojkat. Zte potagczenie moze prowodowac rézne problemy.
- I>> | I>> I1>>
= —A\——

L]l 2l ]

NSB0_01499

1) Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat dopuszczalnego napiecia zasilajacego i sterujacego, zob. dane
techniczne, Strony 10-10 do 10-14.

2) Uwaga. Ryzyko ponownego uruchomienia!

Rozkaz start (np. z PLC) musi zosta¢ zresetowany zanim rozkaz reset zostanie wydany, poniewaz w prze-
ciwnym wypadku zostanie wykonany automatycznie restart. Funkcja ta jest czesto stosowana przy wytacze-
niach spowodowanych zabezpieczeniem silnika. Ze wzgledu na bazpieczenstwo zaleca sie zintegrowac
wyjscie grupy btedu (zaciski 95 i 96) ze sterowaniem.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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9.1.6 3RW44 w Standardowym Uktadzie ze Sterowaniem Stycznikowym
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9.1.8 3RW44 w Standardowym Ukladzie Potaczen i Pracg Przemienng przez Styczniki z Jednym

Zestawem Parametrow
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Dane Techniczne

10.1

Struktura Menu

Display measured value| | Status display |

Settings |

|y ok ]

|
| Esc

ESC + [ Esc | w[ ok |
Phase voltages Device status Parameter set 1 Outputs
ULIN Active parameter set Motor 1 Output 1 - Action
UL2N Parameter set 1 Rated operating current le No action
UL3N Parameter set 2 Rated operating torque P10 output 1
Phase-to-phase voltages Parameter set 3 Rated operating speed PIO output 2
UL1-L2 Type of connection Copy motor data to PS2 + 3 Input 1
uL2-L.3 Unknown/faulty Starting settings Input 2
UL3-L1 Star/delta Starting mode Input 3
Blocking voltages Inside delta Voltage ramp Input 4
ULT1 Direction of rotation Voltage ramp + current limiting Run up
utT2 Unknown Torque control Operation / bypass
uLms Clockwise Torque control + current limiting Coasting down
Phase currents Counter-clockwise Direct on line On time motor
IL1 Inputs Motor heating Command motor-on
IL2 Status - Inputs Start voltage gC braking contactor
IL3 Input 1 - Action Start torque roup warning
Power No action Limiting torque g&zuggrror
Line frequency Manual operation local Starting time Device fror
Emergency start Maximum starting time
Supply voltage gency C I, Power on
. Slow speed urrent limiting value
Heatsink temperature W Sp Ready to start
Quick sto Breakaway voltage -
Motor heat build-up . P i Output 2 - Action [...]
Trip reset Breakaway time !
Remaining time for tripping Motor right PS1 Motor thermal capacity Output 3 - _Achon [.]
Switch off standard display Motor left PS1 ** Stopping settings Motor protection
Motor right PS2 Stopping mode Tripping class
Motor left PS2 ** Coasting down None
Motor right PS3 Torque control CLASS 5 (10a)
Motor left PS3 ** Pump stop CLASS 10
Input 2 - Action [...] DC braking CLASS 15
Input 3- Action [...] Combined braking CLASS 20
Input 4- Action [...] Stopping time CLASS30
Outputs Stopping torque Current asymmetry limit value
Status - Outputs Dynamic braking torque Prewarning limit tripping reserve
Output 1 - Action DC braking torque Prewarning limit motor heat build-up|

No action
PIO output 1
PIO output 2
Input 1
Input 2
Input 3
Input 4
Run up
Bypass operation
Coasting down
On time motor
Command motor-on
DC braking contactor
Group warning
Group error
Bus error
Device error
Power on
Ready to start
Output 2 - Action [...]
Output 3 - Action [...]
Output 4 - Action [...]
Order number
Firmware information
Version
Date

Slow speed parameters
Slow speed factor right
Slow speed torque right
Slow speed factor left
Slow speed torque left

Current limit values
Minimum current limit
Maximum current limit

Parameter set 2 [...]

Parameter set 3 [...]

Inputs

Input 1 - Action
No action
Manual operation local
Emergency start
Slow speed
Quick stop
Trip/Reset
Motor right PS1
Motor left PS1 **
Motor right PS2
Motor left PS2 **
Motor right PS3
Motor left PS3 **

Input 2 - Action [...]

Input 3 - Action [...]

Input 4 - Action [...]

ldle time
Pre-charge time
Protection against voltage failure
No
Yes
Temperature sensor
Deactivated
Thermo click
PTC-type A
Display settings
Language
English
Deutsch
Frangais
Espariol
Italiano
Portugues
Contrast
Lighting
Brightness
Lighting on
Off with time delay
Lighting off
Response to fault
Unchanged
On
Blinking
Flickering

}

** Mozliwe tylko w potgczeniu z niskg predkoscig

10-2

Response to warning
Unchanged
On
Blinking
Flickering

Reaction time keys
Auto repeat

Time

Speed
Activity monitoring time
Response to ...

Overload - therm. motor model
Tripping without restart
Tripping with restart
Warning

Overload - temperature sensor
Tripping without restart
Tripping with restart
Warning

Current limit value violation
Warning
Tripping

Overload - contact block
Tripping without restart
Tripping with restart

Asymmetry
Warning
Tripping

Ground fault
Warning
Tripping

Name

Name

Fieldbus

Fieldbus interface |
Off
On

Group diagnosis |
Disable
Enable

Behaviour on CPU/master-stop
Switch substitute value
Hold last value

Station address

Baud rate

Substitute value
Motor right
Motor left
Slow speed
Emergency start
Output 1
Output 2
Parameter set 1
Parameter set 2
Parameter set 3
Lock quickstop

Parameters disabled CPU/Master |
Off
On

Saving options

Save settings

Restore settings

Restore basic factory settings

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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\ Mierzone wartosci

| [Wyswietlacz stanu

T |yl ok

| Esc | | ok |

Ustawienia |
|

|
| Esc |*| oK

oy

Napigcia fazowe
ULIN
UL2N
UL3N
Napiecia miedzyfazowe
uL1-L2
UL2-L3
UL3-L1
Napiecia blok.
ULT1
uLT2
ULT3
Prady w fazach
IL1
IL2
IL3
Moc
Czestotliwos¢ sieci
Napigcie zasilajace
Temperatura radiatora
Ciepto silnika
Czas pozost. do wylaczenia
Wyt. stand. wyswietlacza

Stan urzadzenia
Aktywny zest. parametrow
Zestaw parametrow 1
Zestaw parametrow 2
Zestaw parametrow 3
Typ potaczenia
Nieznane/btedne
Gwiazdaltrojkat
Wewnetrzny tréjkat
Kierunek wirowania
Nieznany
Zgodny ze wsk. zegara
Przeciwny do wskaz. zegara|
Wejscia
Stan wejs¢
Wejscie 1 - Akcja
Brak akcji
Manualn. praca lokalna
Rozruch awaryjny
Niska predkos$¢
Szybkie zatrzymanie
Trip reset (reset wyzw.)
Silnik w prawo PS1
Silnik w lewo PS1**
Silnik w prawo PS2
Silnik w lewo PS2 **
Silnik w prawo PS3
Silnik w lewo PS3 **
Wejscie 2 - Akcja [...]
Wejscie 3 - Akcja [...]
Wejscie 4 - Akcja [...]
Wyjscia
Stan - Wyjécia
Wyjscie 1 - Akcja
Brak akciji
PIO wyjscie 1
PIO wyjscie 2
Wejscie 1
Wejscie 2
Wejscie 3
Wejscie 4
Rozruch
Praca w bypass'ie
Wybieg swobodny
On time
Rozkaz: wigcz silnik
Stycznik hamujacy DC
Grupa ostrzezenia
Grupa bfedu
Btad magistrali
Btad urzadzenia
Wiacz zasilanie
Gotowy do startu
Wyjscie 2 - Akcja [...]
Wyjscie 3 - Akcja [...]
Wyjécie 4 - Akcja [...]
Numer zaméwieniowy
Informacja o firmware
Wersja
Data

Zestaw parametrow 1
Silnik 1
Prad znamionowy le
Moment znamionowy
Predko$¢ znamionowa
Kopiuj param. silnika do PS2 + 3
Ustawienia poczatkowe
Tryb rozruchu
Rampa napigciowa
Rampa nap. + ogran. pradu
Kontrola momentu
Kontrola mom. + ogran. pradu
Bezposredni
Nagrzewanie silnika
Napiecie poczatkowe
Moment poczatkowy
Moment graniczny
Czas rozruchu
Maksymalny czas rozruchu
Ograniczenie pradu
Napigcie udarowe
Czas udarowy
Pojemnos$¢ termiczna silnika
Ustawienia hamowania
Tryb hamowania
Wolny wybieg
Kontrola momentu
Wybieg pompowy
Hamowanie DC
Hamowanie kombinowane
Czas hamowania
Moment hamujacy
Dynamiczny moment hamujacy
Moment hamujacy DC
Parametry niskiej predkosci
Wsp. niskiej predko$ci w prawo
Moment niskiej predkosci w prawo
Wsp. niskiej predkosci w lewo
Moment niskiej predkosci w lewo
Warto$¢ ograniczen pradowych
Minimalny prad ograniczajacy
Maksymalny prad ograniczajacy
Zestaw parametrow 2 [...]
Zestaw parametrow 3 [...]
Wejscia
Wejscie 1 - Akcja
Brak akcji
Manualn. praca lokalna
Rozruch awaryjny
Niska predko$¢
Szybkie zatrzymanie
Trip reset (reset wyzw.)
Silnik w prawo PS1
Silnik w lewo PS1 **
Silnik w prawo PS2
Silnik w lewo PS2 **
Silnik w prawo PS3
Silnik w lewo PS3 **
Wejscie 2 - Akcja [...]
Wejscie 3 - Akcja [...]

Wejscie 4 - Akcja [...]

Wyjscia

Wyjécie 1 - Akcja

Wyjécie 2 - Akcja [...]

Wyjécie 3 - Akcja [...]
Zabezpieczenie silnika

Klasa wyzwalania

Warto$¢ asymetrii pradowej
Granica dla wstepn. ostrz. wyzw.
Granica dla wstepn. ostrz. przegrz.
Czas przerwy

Czas przetadowania
Zabezpieczenie przed zanikiem nap|

Czujnik temp.

Ustawienia wyswietlacza

Jezyk

Angielski
Niemiecki
Francuzki
Hiszpanski
Wioski
Portugalski

Kontrast

Podswietinie
Jasnos¢

Odpowiedz na btad

Brak akcji

PIO wyjscie 1

PIO wyjécie 2
Wejscie 1

Wejscie2

Wejscie3

Wejscied

Rozruch

Praca w bypass'ie
Wolny wybieg

Silnik On Time
Rozkaz: wiacz silnik
Stycznik hamujacy DC
Grupa ostrzezenia
Grupa btedu

Btad magistrali

Btad urzadzenia
Wiacz zasilanie
Gotowy do startu

Brak

CLASS 5 (10a)
CLASS 10
CLASS 15
CLASS 20
CLASS 30

Nie
Tek

Nieaktywny
Thermoclick
PTC typ A

Podswietlenie wigczone
Wyt. z opdznieniem czas.
Podéwietlenie wytaczone

Bez zmian
Wiacz
Migajacy

Migoczacy

}

** Mozliwe tylko w potaczeniu z niska predkoscig

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Odpowiedz na ostrzezenie
Bez zmian
Wiaczony
Migajacy
Migoczacy

Czas reakcji klawiszy
Automatyczne powtdrzenie
Czas
Predkosé
Czas monitorowania aktywnosci
Odpowiedz na ...

Przecigzenie termicz. modelu siln.
Wyzwolenie bez restartu
Wyzwolenie z restarem
Ostrzezenie

Przeciazenie czujnika temp.
Wyzwolenie bez restartu
Wyzwolenie z restarem
Ostrzezenie

Przekrocz. wart. graniczn. pradu
Ostrzezenie
Wyzwolenie

Przeciagzenie bloku styku
Wyzwolenie bez restartu
Wyzwolenie z restartem

Asymetria
Ostrzezenie
Wyzwolenie

Btad doziemienia
Ostrzezenie
Wyzwolenie

Nazwa

Nazwa

Magistrala

Interfejs magistrali |
Wytaczony
Wiaczony

Grupa diagn. |
Niedostepna
Dostepna

Zachowanie na CPU/master-stop |
Przefacz na zast. warto$é
Trzymaj ostatnig warto$¢

Adres stacji

Predko$é

Wartos¢ zastepcza
Silnik w prawo
Silnik w lewo
Niska predkos¢
Rozruch awaryjny
Wyjscie 1
Wyjscie 2
Zestaw parametrow 1
Zestaw parametrow 2
Zestaw parametréw 3
Zabezp. przed szybkim zatrz.

Parametr. niedost. CPU/Master |
Wytacz
Wiacz

Opcje zapisywania

Opcje zapisywania

Opcje odtwarzania

Odtworz ustawienia fabryczne
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10-4

T |y ok

Motor control via keys
Activate / deactivate key control
Select parameter set
Parameter set 1
Parameter set 2
Parameter set 3
Execute control function
Motor right
Motor left **
Slow speed
Emergency start
Output 1
Output 2
Control motor via inputs
Activate / deactivate control via inputs
Standard control
Automatic / None
Inputs
Keys

** Mozliwe tylko w potaczeniu z niska predkoscig,

o | y[ ok
Log lists

Device error
Trips
Events
Maximum pointers
Currents (%)
Phase current L1 min
Phase current L2 min
Phase current L3 min
Phase current L1 max
Phase current L2 max
Phase current L3 max
Currents (RMS)
Phase current L1 min
Phase current L2 min
Phase current L3 min
Phase current L1 max
Phase current L2 max
Phase current L3 max
Phase-to-phase voltages
UL1 - L2 min (RMS)
UL2 - L3 min (RMS)
UL3 - L1 min (RMS)
UL1 - L2 max (RMS)
UL2 - L3 max (RMS)
UL3 - L1 max (RMS)
Maximum tripping current 1A (%)
Maximum tripping current I1A (RMS)
Number of overload trips
Minimum line frequency
Maximum line frequency
Max. cooling temperature
Max. motor heat build-up
Reset all maximum pointers
Statistics data
Motor current Imax (%)
Motor current Imax (RMS)
Last trigger current 1A (%)
Last trigger current IA (RMS)
Operating hours - device
Operating hours - motor
No. of starts motor right
No. of starts motor left
Number of overload trips
Number of braking stops
No. of starts output 1
No. of starts output 2
No. of starts output 3

No. of starts output 4

. —

e | y[ ok

Enter user code

User level
Customer read (> 1000)
Customer write (1000)

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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e ]y ok ]

Sterowanie silnikiem przez klawisze
Aktywuj / dezaktywuj ster. przez klawisze
Wybér zestawu parametrow

Zestaw parametrow 1

Zestaw parametrow 2

Zestaw parametrow 3
Wykonaj funkcje sterujaca

silnik w prawo

Silnik w lewo **

Niska predkos¢

Rozruch awaryjny

Wyjécie 1

Wyjécie 2

Sterowanie przez wejscia
Aktywuj / dezaktywuj ster. przez wejscia

Sterowanie standardowe
Automatyczne / Brak
Wejscia
Klawisze

Statystyka

** Mozliwe tylko w potgczeniu z niskq predkoscig

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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e | y [ ok |
Log Lista

Btad urzadzenia
Wyzwolenia
Zdarzenia

Wskazniki maksimum
Prady (%)

Prad w fazie L1 min

Prad w fazie L2 min

Prad w fazie L3 min

Prad w fazie L1 max

Prad w fazie L2 max

Prad w fazie L3 max
Prady (RMS)

Prad w fazie L1 min

Prad w fazie L2 min

Prad w fazie L3 min

Prad w fazie L1 max

Prad w fazie L2 max

Prad w fazie L3 max
Napiecia miedzyfazowe

UL1 - L2 min (RMS)

UL2 - L3 min (RMS)

UL3 - L1 min (RMS)

UL1 - L2 max (RMS)

UL2 - L3 max (RMS)

UL3 - L1 max (RMS)
Maksymalny prad wyzwolenia IA (%)
Maksymalny prad wyzwolenia (RMS)
Liczba wyzwolen przecigzeniowych
Minimalna czgstotliwo$¢ sieci
Maksymalna czgstotliwo$¢ sieci
Maksymalna temp. chtodzenia
Maksymalna temp. nagrzania silnika
Resetuj wszystkie wskazniki maksimum

Dane statystyczne

Prad silnika Imax (%)

Prad silnika Imax (RMS)

Prad ostatniego wyzw. IA (%)
Prad ostatniego wyzw. IA (RMS)
Czas pracy urzadzenia

Czas pracy silnika

Liczba rozruchéw w prawo
Liczba rozruchow w lewo

Liczba wyzwolen przecigzeniowych
Liczba hamowan

Liczba rozruchow, wyjscie 1
Liczba rozruchow, wyjscie 2
Liczba rozruchow, wyjécie 3

Liczba rozruchow, wyjécie 4

o | y [ ok |

Wprowadz kod uzytkownika
Poziom uzytkownika
Klient, odczyt (> 1000)
Klient, zapis (1000)
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10.2 Warunki Transportu i Przechowywania

Warunki transportu i przechowywania

Softstarty 3RW44 spetniajg warunki transportu i przechowywania okreslone w DIN
IEC 721-3-1/HD478.3.1 S1. Ponizsze dane dotycza modutdw, ktére sg transporto-
wane i przechowywane w oryginalnych opakowaniach.

Rodzaj warunkéw

Zakres dopuszczalny

Temperatura

od -25 °C do+80 °C

Cisnienie atmosferyczne

od 700 do 1060 hPa

Wilgotno$¢ wzgledna

od 10 do 95 %

10-6
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10.3 Dane Techniczne
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10.3.1Dobér i Dane Zaméwieniowe

Obwad standardowy Obwéd standardowy
Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C
Nap_iecie Prqd Moc znamionowa przy zZnamionowym P!'qd Moc znamionov_va przy zZznamionowym Numer
znamz;)nowe znamllonowy naplectllu pracy znamllonowy napieciu pracy zamé6wieniowy
e e e e e
Vv A 230 V/KW 400V/kwW 500V/kW 690V /kW | A 200V/HP 230V/HP 460V/HP 575V/HP
29 55 15 — — 26 75 75 15 — 3RW44 22-_BC_4
36 75 18,5 — — 32 10 10 20 — 3RW44 23- BC_4
200 . 460 47 1 22 — — 42 10 15 25 — 3RW44 24- BC_4
57 15 30 — — 51 15 15 30 — 3RW44 25-_ BC_4
7 18,5 37 — — 68 20 20 50 — 3RW44 26-_BC_4
93 22 45 — — 82 25 25 60 — 3RW44 27-_BC_4
29 — 15 18,5 — 26 — — 15 20 3RW44 22-_BC_5
36 — 18,5 22 — 32 — — 20 25 3RW44 23- BC_5
400 600 47 — 22 30 — 42 — — 25 30 3RW44 24- BC_5
57 — 30 37 — 51 — — 30 40 3RW44 25-_BC_5
7 — 37 45 — 68 — — 50 50 3RW44 26-_BC_5
93 — 45 55 — 82 — — 60 75 3RW44 27-_BC_5
29 — 15 18,5 30 26 — — 15 20 3RW44 22-_BC_6
36 — 18,5 22 37 32 — — 20 25 3RW44 23- BC_6
400 . 690 47 — 22 30 45 42 — — 25 30 3RW44 24-_BC_6
57 — 30 37 55 51 — — 30 40 3RW44 25-_BC_6
7 — 37 45 75 68 — — 50 50 3RW44 26-_BC_6
93 — 45 55 90 82 — — 60 75 3RW44 27-_BC_6
Rozszerzenie nr zamowieniowego w zaleznosci Zaciski Srubowe 1
od sposobu podtaczenia Zaciski sprezynowe 3
113 30 55 — — 100 30 30 75 — 3RW44 34- BC_4
134 37 75 — — 117 30 40 75 — 3RW44 35-_BC_4
162 45 90 — — 145 40 50 100 — 3RW44 36-_BC_4
203 55 110 — — 180 50 60 125 — 3RW44 43-_BC_4
250 75 132 — — 215 60 75 150 — 3RW44 44- BC_4
313 90 160 — — 280 75 100 200 — 3RW44 45-_BC_4
200 .. 460 356 110 200 — — 315 100 125 250 — 3RW44 46-_BC_4
432 132 250 — — 385 125 150 300 — 3RW44 47-_BC_4
551 160 315 — — 494 150 200 400 — 3RW4453-_BC_4
615 200 355 — — 551 150 200 450 — 3RW44 54-_BC_4
693 200 400 — — 615 200 250 520 — 3RW44 55-_BC_4
780 250 450 — — 693 200 250 600 — 3RW44 56-_BC_4
880 250 500 — — 780 250 200 700 — 3RW44 57-_BC_4
970 315 560 — — 850 300 350 750 — 3RW44 58-_BC_4
113 — 55 75 — 100 — — 75 5 3RW44 34- BC_5
134 — 75 90 — 117 — — 75 100 3RW44 35-_BC_5
162 — 90 110 — 145 — — 100 125 3RW44 36-_BC_5
203 — 110 132 — 180 — — 125 150 3RW44 43-_BC_5
250 — 132 160 — 215 — — 150 200 3RW44 44- BC_5
313 — 160 200 — 280 — — 200 250 3RW44 45-_BC_5
400 .. 600 356 — 200 250 — 315 — — 250 300 3RW44 46-_BC_5
432 — 250 315 — 385 — — 300 400 3RW44 47-_BC_5
551 — 315 355 — 494 — — 400 500 3RW44 53-_BC_5
615 — 355 400 — 551 — — 450 600 3RW44 54- BC_5
693 — 400 500 — 615 — — 520 700 3RW44 55-_BC_5
780 — 450 560 — 693 — — 600 750 3RW44 56-_BC_5
880 — 500 630 — 780 — — 700 850 3RW44 57-_BC_5
970 — 560 710 — 850 — — 750 950 3RW44 58-_BC_5
113 — 55 75 110 100 — — 75 5 3RW44 34-_ BC_6
134 — 75 90 132 117 — — 75 100 3RW44 35-_BC_6
162 — 90 110 160 145 — — 100 125 3RW44 36-_BC_6
203 — 110 132 200 180 — — 125 150 3RW44 43-_BC_6
250 — 132 160 250 215 — — 150 200 3RW44 44- BC_6
313 — 160 200 315 280 — — 200 250 3RW44 45-_BC_6
400 .. 690 356 — 200 250 355 315 — — 250 300 3RW44 46-_BC_6
432 — 250 315 400 385 — — 300 400 3RW44 47-_BC_6
551 — 315 355 560 494 — — 400 500 3RW44 53-_BC_6
615 — 355 400 630 551 — — 450 600 3RW44 54-_BC_6
693 — 400 500 710 615 — — 520 700 3RW44 55-_BC_6
780 — 450 560 800 693 — — 600 750 3RW44 56-_BC_6
880 — 500 630 900 780 — — 700 850 3RW44 57-_BC_6
970 — 560 710 1000 850 — — 750 950 3RW44 58-_BC_6
Rozszerzenie nr zaméwieniowego w zaleznosci od sposobu podiaczenia Zaciski Srubowe 2
Zaciski sprezynowe 6
Rozszerzenie nr zaméwieniowego w zaleznosci od napigcia sterowania Ug AC 115V 3
AC 230V 4

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Potaczenie w wewn. tréjkat

Potaczenie w wewn. tréjkat

Temperatura otoczenia 40 °C

Temperatura otoczenia 50 °C

Napiecie Prad Moc znamionowa przy Prad .
znamionowe | znamionowy znamionowym napieciu pracy znamionowy !Vloc znamionowa przy l:lun_'nel_'
U, I A I znamionowym napigciu pracy U, zaméwieniowy

Vv A 230V/kW  400V/kW  500V/kW | A 200V/HP  230V/HP  460V/HP  575V/HP
50 15 22 — 45 10 15 30 — 3RW44 22- BC_4
62 18,5 30 — 55 15 20 40 — 3RW44 23-_BC_4

200 ... 460 81 22 45 — 73 20 25 50 — 3RW44 24- BC_4
99 30 55 — 88 25 30 60 — 3RW44 25-_BC_4
133 37 75 — 118 30 40 75 — 3RW44 26-_BC_4
161 45 90 — 142 40 50 100 — 3RW44 27-_BC_4
50 — 22 30 45 — — 30 40 3RW44 22- BC_5
62 — 30 37 55 — — 40 50 3RW44 23-_BC_5

400 ... 600 81 — 45 45 73 — — 50 60 3RW44 24- BC_5
99 = 55 55 88 — — 60 75 3RW44 25-_BC_5
133 — 75 90 118 — — 75 100 3RW44 26-_BC_5
161 — 90 110 142 — — 100 125 3RW44 27-_BC_5
Rozszerzenie typu zaméwieniowego w zaleznosci Zaciski srubowe 1
od sposobu podtaczenia Zaciski sprezynowe 3
196 55 110 — 173 50 60 125 — 3RW44 34- BC_4
232 75 132 — 203 60 75 150 — 3RW44 35-_BC_4
281 90 160 — 251 75 100 200 — 3RW44 36-_BC_4
352 110 200 — 312 100 125 250 — 3RW44 43- BC_4
433 132 250 — 372 125 150 300 — 3RW44 44- BC_4
542 160 315 — 485 150 200 400 — 3RW44 45-_BC_4

200 . 460 617 200 355 — 546 150 200 450 — 3RW44 46-_BC_4
748 250 400 — 667 200 250 600 — 3RW44 47-_BC_4
954 315 560 — 856 300 350 700 — 3RW44 53-_BC_4
1065 355 630 — 954 350 400 850 — 3RW4454- BC_4
1200 400 710 — 1065 350 450 950 — 3RW44 55-_BC_4
1351 450 800 — 1200 450 500 1050 — 3RW44 56-_BC_4
1524 500 900 — 1351 450 600 1200 — 3RW44 57-_BC_4
1680 560 1000 — 1472 550 650 1300 — 3RW44 58-_BC_4
196 — 110 132 173 — — 125 150 3RW44 34-_BC_5
232 — 132 160 203 — — 150 200 3RW44 35-_BC_5
281 — 160 200 251 — — 200 250 3RW44 36-_BC_5
352 — 200 250 312 — — 250 300 3RW44 43- BC_ 5
433 — 250 315 372 — — 300 350 3RW44 44- BC_5
542 — 315 355 485 — — 400 500 3RW44 45-_BC_5

400 . 600 617 — 355 450 546 — — 450 600 3RW44 46-_BC_5
748 — 400 500 667 — — 600 750 3RW44 47-_BC_5
954 — 560 630 856 — — 700 950 3RW44 53-_BC_5
1065 — 630 710 954 — — 850 1050 3RW4454- BC_5
1200 — 710 800 1065 — — 950 1200 3RW44 55-_BC_5
1351 — 800 900 1200 — — 1050 1350 3RW44 56-_BC_5
1524 — 900 1000 1351 — — 1200 1500 3RW44 57-_BC_5
1680 — 1000 1200 1472 — — 1300 1650 3RW44 58-_BC_5

Rozszerzenie nr zaméwieniowego w zaleznosci od sposobu podtaczenia

Zaciski Srubowe

Zaciski sprezynowe 2
Rozszerzenie nr zaméwieniowego w zaleznosci od napiecia sterowania Ug AC 115V 6 3
AC 230V 4
SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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10.3.2 Dane Techniczne Elektroniki Mocy

Typ 3RW44 ..-BC.4 3RW44 ..-.BC.5 3RW44 ..-.BC.6
Elektronika Mocy
Napiecie znamionowe obwodu \% AC 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 690
Tolerancja % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Napigcie znamionowe w uktadzie pot. w wewnetrzny tréjkat \% AC 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 600
Tolerancja % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Czestotliwos¢ znamionowa Hz 50 ... 60
Tolerancja % +10
Praca ciagta przy 40 °C (w % lg) % 115
Obciazenie minimalne (% nastawionego pradu silnika /yy) % 8
Maksymalna diugos¢ przewodnika m 200
Dopuszczalna wysokos¢ instalacji m 5000 (przewymiarowanie od 1000); wyzsze na zapytanie
Dopuszczalna pozycja montazu
225°,225° o
90° [ty 90° é‘
Dopuszczalna temperatura otoczenia
Praca °C 0 ... +60; (przewymiarowanie do +40)
Przechowywanie °C -25 ... +80
Stopien ochrony IPOO
Typ 3RW44 22 3RW44 23 3RW44 24 3RW44 25 3RW44 26 3RW44 27
Elektronika mocy
Prad znamionowy |, 29 36 47 57 7 93
Prad znamionowy w zaleznosci od temperatury otoczenia |,
* Zgodnie z IEC i UL / CSA, dla indywidualnego montazu, AC-53a
- przy 40 °C A 29 36 47 57 77 93
- przy 50 °C A 26 32 42 51 68 82
- przy 60 °C A 23 29 37 45 59 72
Minimalny nastawialny prad silnika Iy A 5 7 9 1 15 18
Dla zabezpieczenia przecigzeniowego
Straty mocy
» Praca po kompletnym rozruchu, z ciggtym pragdem znamionowym
(40 °C) okoto Wi 8 10 &2 36 45 55
* W czasie rozruchu z ograniczeniem pradu do 350 % ly; (40 °C) W 400 470 600 725 940 1160
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i ilo§¢ startow na godzine
* Rozruch normalny (Class 5)
- Prad znamionowy silnika Iy, Czas rozruchu 5 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzing?) 1 M 34 41 41 41 41
- Prad znamionowy silnika |M1)3), Czas rozruchul0 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzing?) 1 20 15 20 20 20 20
* Rozruch normalny (Class 10))
- Prad znamionowy silnika IM1 , Czas rozruchu 10 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzine?) 1/h 20 15 20 20 20 20
- Prad znamionowy silnika |,,9%, Czas rozruchu 20 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzing? 1/h 10 6 10 10 8 8
* Rozruch normalny (Class 15))
- Prad znamionowy silnika IM1 , Czas rozruchu 15 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzing? 1/h 13 9 13 13 13 13
- Prad znamionowy silnika |,,9%, Czas rozruchu 30 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzing? 1 6 4 6 6 6 6
* Rozruch ciezki (Class 20)
- Prad znamionowy silnika Iy"), Czas rozruchu 20 s A 29 36 47 57 73 88
- Rozruchéw na godzing? 1/h 10 6 10 10 10 10
- Prad znamionowy silnika |M1)3), Czas rozruchu 40 s A 29 36 47 57 73 88
- Rozruchéw na godzing? 1 4 2 4 5 1,8 0,8
* Rozruch bardzo ciezki (Class 30)
- Prad znamionowy silnika ly"), Czas rozruchu 30 s A 29 36 44 57 65 77
- Rozruchéw na godzing?) 1/h 6 4 6 6 6 6
- Prad znamionowy silnika |,,9%, Czas rozruchu 60 s A 29 36 44 57 65 77
- Rozruchéw na godzing? 1/h 1,8 0,8 3,3 1,5 2 1

1) Ograniczenie pradu na sofstarcie 350 % Iy.
2) Dla pracy przerywanej ED = 70 %, T, = 40 °C, instalacja samodzielna, pionowa. Podane czestotliwosci pracy nie odnosza sie do trybu automatycznego.
3) Maksymalny nastawiany prad znamionowy silnika Iy, zaleznie od ustawienia klasy rozruchu CLASS.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Typ 3RW44 34 3RW44 35 3RW44 36
Elektronika mocy
Prad znamionowy | 113 134 162
Prad znamionowy w zaleznosci od temperatury otoczenia |,
+ Zgodnie z IEC i UL / CSA, dla indywidualnego montazu, AC-53a
- przy 40 °C A 113 134 162
- przy 50 °C A 100 117 145
- przy 60 °C A 88 100 125
Minimalny nastawialny prad silnika Iy A 22 26 32
Dla zabezpieczenia przecigzeniowego
Straty mocy
* Praca po kompletnym rozruchu, z ciggtym pragdem znamionowym
(40 °C) okoto w 64 76 95
* W czasie rozruchu z ograniczeniem pradu do 350 % ly; (40 °C) w 1350 1700 2460
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i ilo§¢ startow na godzine
* Rozruch normalny (Class 5)
- Prad znamionowy silnika |y "), Czas rozruchu 5 s A 113 134 162
- Rozruchéw na godzine 1/h 41 39 41
- Prad znamionowy silnika I,9%), Czas rozruchu 10's A 13 134 162
- Rozruchéw na godzine 1/h 20 15 20
* Rozruch normalny (Class 10))
- Prad znamionowy silnika IM1 , Czas rozruchu 10 s A 113 134 162
- Rozruchéw na godzine 1/h 20 15 20
- Prad znamionowy silnika Iy,9%), Czas rozruchu 20 s A 13 134 162
- Rozruchéw na godzing 1/h 9 6 7
* Rozruch normalny (Class 15))
- Prad znamionowy silnika IM1 , Czas rozruchu 15 s A 113 134 162
- Rozruchéw na godzine 1/h 13 9 12
- Prad znamionowy silnika |M1)3), Czas rozruchu 30 s A 113 134 162
- Rozruchéw na godzine 1/h 6 6 1
* Rozruch ciezki (Class 20)
- Prad znamionowy silnika ly"), Czas rozruchu 20 s A 106 125 147
- Rozruchéw na godzine 1/h 9 9 10
- Prad znamionowy silnika I,9%), Czas rozruchu 40 s A 106 125 147
- Rozruchéw na godzine2 1/h 1,5 2 1
* Rozruch ciezki (Class 30)
- Prad znamionowy silnika |y,"), Czas rozruchu 30 s A 91 110 120
- Rozruchéw na godzine 1/h 6 6 6
- Prad znamionowy silnika Iy,9%), Czas rozruchu 60 s A 91 110 120
- Rozruchéw na godzing 1/h 2 2 2

1) Ograniczenie pradu na sofstarcie 350 % Iy.

2) Dla pracy przerywanej ED = 70 %, T, = 40 °C, instalacja samodzielna, pionowa. Podane czegstotliwosci pracy nie odnosza sig do trybu automatycznego.

3) Maksymalny nastawiany prad znamionowy silnika Iy, zaleznie od ustawienia klasy rozruchu CLASS.
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Typ 3RW44 43 3RW44 44 3RW44 45 3RW44 46 3RW44 47
Elektronika Mocy
Prad znamionowy |, 203 250 313 356 432

Prad znamionowy w zaleznosci od temperatury otoczenia |
+ Zgodnie z IEC i UL / CSA, dla indywidualnego montazu, AC-53a

- przy 40 °C A 203 250 313 356 432
- przy 50 °C A 180 215 280 315 385
- przy 60 °C A 156 185 250 280 335
Minimalny nastawialny prad silnika Iy A 40 50 62 71 86
fur den Motoriberlastschutz
Straty mocy
* Praca po kompletnym rozruchu, z ciggtym prgdem znamionowym
(40 °C) okoto W 89 110 145 174 232
* W czasie rozruchu z ograniczeniem pradu do 350 % |y, (40 °C) W 3350 4000 4470 5350 5860
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i ilo$¢ startéw na godzine
¢ Rozruch normalny (Class 5)
- Prad znamionowy silnika Iy, Czas rozruchu 5 s A 203 250 313 356 432
- Rozruchéw na godzing? 1 M 41 41 41 39
- Prad znamionowy silnika Iy,9%), Czas rozruchu 10's A 203 250 313 356 432
- Rozruchéw na godzineg? 1/h 20 20 19 17 16
* Rozruch normalny (Class 10))
- Prad znamionowy silnika IM1 , Czas rozruchu 10 s A 203 250 313 356 432
- Rozruchéw na godzine?) 1/h 20 20 19 17 16
- Prad znamionowy silnika |M1)3), Czas rozruchu 20 s A 203 250 313 356 432
- Rozruchéw na godzine?) 1/h 9 10 6 4 5
* Rozruch normalny (Class 15))
- Prad znamionowy silnika IM1 , Czas rozruchu 15 s A 203 240 313 325 402
- Rozruchéw na godzing? 1/h 13 13 10 13 11
- Prad znamionowy silnika 143, Czas rozruchu 30's A 203 240 313 325 402
- Rozruchéw na godzing? 1 3 6 1 2 1
* Rozruch ciezki (Class 20)
- Prad znamionowy silnika Iy"), Czas rozruchu 20 s A 195 215 275 285 356
- Rozruchéw na godzing? 1/h 10 10 10 10 10
- Prad znamionowy silnika Iy,9%), Czas rozruchu 40's A 195 215 275 285 356
- Rozruchéw na godzineg? 1/h 1 5 1 3 1
* Rozruch ciezki (Class 30)
- Prad znamionowy silnika IM1), Czas rozruchu 30 s A 162 180 220 240 285
- Rozruchéw na godzine?) 1/h 6 6 6 6 6
- Prad znamionowy silnika |M1)3), Czas rozruchu 60 s A 162 180 220 240 285
- Rozruchéw na godzine?) 1/h 3 3 3 2 1

1) Ograniczenie pradu na sofstarcie 350 % Iy.
2) Dla pracy przerywanej ED = 70 %, T, = 40 °C, instalacja samodzielna, pionowa. Podane czestotliwosci pracy nie odnosza sig do trybu automatycznego.
3) Maksymalny nastawiany prad znamionowy silnika Iy, zaleznie od ustawienia klasy rozruchu CLASS.
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Dane Techniczne

Typ 3RW44 53 3RW44 54 3RW44 55 3RW44 56 3RW44 57 3RW44 58
Elektronika mocy
Prad znamionowy |, 551 615 693 780 880 970
Prad znamionowy w zaleznosci od temperatury otoczenia I,
+ Zgodnie z IEC i UL / CSA, dla indywidualnego montazu, AC-53a
- przy 40 °C A 551 615 693 780 880 970
- przy 50 °C A 494 551 615 693 780 850
- przy 60 °C A 438 489 551 615 693 760
Minimalny nastawialny prad silnika Iy A 110 123 138 156 176 194
fiir den Motoruiberlastschutz
Straty mocy
* Praca po kompletnym rozruchu, z ciggtym pragdem znamionowym
(40 °C) okoto w 159 186 220 214 250 270
* W czasie rozruchu z ograniczeniem pradu do 350 % |y, (40 °C) W 7020 8100 9500 11100 13100 15000
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i ilo§¢ startow na godzine
* Rozruch normalny (Class 5)
- Prad znamionowy silnika IM , Czas rozruchu 5 s A 551 615 693 780 880 970
- Rozruchéw na godzine 1/h 41 41 37 33 22 17
- Prad znamionowy silnika I,Y%, Czas rozruchu 10's A 551 615 693 780 880 970
- Rozruchéw na godzine 1/h 20 20 16 13 8 5
* Rozruch normalny (Class 10))
- Prad znamionowy silnika ly,"), Czas rozruchu 10 s A 551 615 693 780 880 970
- Rozruchéw na godzine 1/h 20 20 16 13 8 5
- Prad znamionowy silnika |M1)3), Czas rozruchu 20 s A 551 615 693 780 880 970
- Rozruchéw na godzing 1/h 10 9 6 4 0,3 0,3
* Rozruch normaliny (Class 15))
- Prad znamionowy silnika IM1 , Czas rozruchu 15 s A 551 615 666 723 780 821
- Rozruchéw na godzine 1/h 13 13 11 9 8 8
- Prad znamionowy silnika |M1)3), Czas rozruchu 30 s A 551 615 666 723 780 821
- Rozruchéw na godzine 1/h 6 4 3 1 0,4 0,5
* Rozruch ciezki (Class 20)
- Prad znamionowy silnika |M1), Czas rozruchu 20 s A 551 591 633 670 710 740
- Rozruchéw na godzine 1/h 10 10 7 8 8 9
- Prad znamionowy silnika Iy,9%), Czas rozruchu 40 s A 551 591 633 670 710 740
- Rozruchéw na godzine2 1/h 4 2 1 1 0,4 1
* Rozruch ciezki (Class 30)
- Prad znamionowy silnika IM1), Czas rozruchu 30 s A 500 525 551 575 600 630
- Rozruchéw na godzine 1/h 6 6 6 6 6 6
- Prad znamionowy silnika |M1)3), Czas rozruchu 60 s A 500 525 551 575 600 630
- Rozruchéw na godzing 1/h 2 1 1 1 1,5 1

1) Ograniczenie pradu na sofstarcie 350 % ly.

2) Dla pracy przerywanej ED = 70 %, T,, = 40 °C, instalacja samodzielna, pionowa. Podane czgstotliwosci pracy nie odnosza sig do trybu automatycznego.

3) Maksymalny nastawiany prad znamionowy silnika Iy, zaleznie od ustawienia klasy rozruchu CLASS.
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Dane Techniczne

10.3.3Dane Techniczne Elektroniki Sterujacej

Typ 3RW44 ..-.BC3. 3RW44 ..-.BC4.
Zacisk
Elektronika sterujaca
Wartosci znamionowe
Znamionowe napiecie sterujace A1/A2/PE \% AC 115 AC 230
* Tolerancja % -15/+10 -15/+10
Znam. prad w obw. sterowania STANDBY mA 30 20
Znam. prad w obw. sterowania ON
* 3RW44 2. mA 300 170
* 3RW44 3. mA 500 250
* 3RW44 4. mA 750 400
* 3RW44 5. mA 450 200
Prad maksymalny (zatgczenie bypass’u)
* 3RW44 2. mA 1000 500
» 3RW44 3. mA 2500 1250
* 3RW44 4. mA 6000 3000
* 3RW44 5. mA 4500 2500
Czestotliwo$¢ znamionowa Hz 50 ... 60 50 ... 60
* Tolerancja % +10 +10
Typ 3RW44 ..
Zacisk Ustawienia fabryczne

Elektronika sterujaca

Wejscia sterujace

Wejscie 1 IN1 Start motor right parameter set 1
(Silnik w prawo, zestaw param. 1)

Wejscie 2 IN2 No action (Brak akgji)
Wejscie 3 IN3 No action (Brak akcji)
Wejscie 4 IN4 Trip Reset
Zasilanie L+/L-
* Prad znamionowy mA ok. 10 na wejscie wg DIN 19240
* Napigcie znamionowe L+ napiecie wewn.: DC 24 V pomiedzy

L+ a IN1 ... IN4. Maksymalne

obciazenie L+ ok. 55 mA

L- Napiecie zewn.: DC wewn. napiecie

(wg DIN 19240) pomiedzy L- a

IN1 ... IN4

(min. DC 12 V, maks. DC 30 V)
Wejscie termistora zabezp. silnik
Wejscie T1/T2 PTC Typ A lub Thermoclick Nieaktywny
Wyjscia przekaznikowe (zmienne styki pomocn.)
Wyijscie 1 13/14 ON period (Praca)
Wyijscie 2 23/24 No action (Brak akgji)
Wyjscie 3 33/34 No action (Brak akcji)
Wyijécie 4 95/96/98 Group error (Grupa btedu)
Zdolnos¢ taczeniowa wyjs$é przekazn.
230 V/AC-15 A 3 przy 240 V
24V /DC-13 A 1przy 24 V

Zabezpieczenie przepieciowe
Zabezpieczenie zwarciowe

Funkcje zabezpieczajace

Funkcje zabezpieczenia silnika
Wytaczenia z powodu

Zabezpieczenie przez warystor
4 A klasa pracy gL/gG;

6 A flink (bezp. nie wchodzi w zakres dostawy)

Przecigzenia termicznego silnika

Klasa wylaczenia IEC 60947-4-1 CLASS 5/10/15/20/ 30 10
Czuto$¢ na zanik fazy % >40
Ostrzezenie przecigzeniowe Tak
Reset i odtworzenie Reczny / Automatyczny Hand (Reczny)
Reset po wyzwoleniu Reczny / Automatyczny Hand (Reczny)
Czas odtworzenia min. 1...30 1
Funkcje zabezpeczenia silnika
Wytaczenia z powodu Przecigzenia termicznego tyrystorow
Ruckstellmdglichkeit nach Auslésung Reczny / Automatyczny Hand (Reczny)
Wiederbereitschaftszeit min. 0,5
SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Dane Techniczne

Typ

Czasy sterowania i parametry

Czasy sterowania

3RW44 ..
Ustawienia fabryczne

Opo6znienie zamkniecia (z podtaczonym napieciem sterujgcym) ms <50

Opoznienie zamkniecia (tryb automatyczny) ms <4000

Czas odtworzenia (rozkaz zamknigcia w aktywnej ramp-down) ms <100

Czas mostkowania przy zaniku zasilania

Napiecie sterujace ms 100

Czas reakcji przy zaniku zasilania

Obwod pradowy obciazenia ms 100

Ponowne zamknigcie blokady po wyzwoleniu przeciagzeniowym

Wyzwalacz zabezpieczenia silnikowego min. 1...30 1
Wyzwalacz zabezpieczenia softstartu s 30

Ustawienia opcji rozruchowych

Rampa napieciowa dla napiecia pocz. % 20 ... 100 30
Kontrola momentu dla momentu pocz. % 20 ... 100 50
Kontrola momentu dla ogranicz. momentu % 20 ... 200 150
Czas rozruchu s 0...360 20
Maksymalny czas rozruchu s 1...1000 Deactivated (Nieaktywny)
Ograniczenie pradowe % 125 ... 550 450
Napigcie uderzeniowe % 40 ... 100 80
Czas uderzenia s 0..2 Deactivated (Nieaktywny)
Wyjscie, nagrzewanie silnika % 0...100 0
Tryb niskiej predkosci Lewo- / Prawo

Wspétczynnik predkosci wzgl. pr. znamionowej (n = n,,,/Faktor) 3...21 7
Moment przy niskiej predk. (zalezy od silnika lecz zawsze jest nizszy od % 20 ... 100 50
momentu silnika)

Ustawienia opcji hamowania

Kontrola momentu dla momentu hamujacego % 10 ... 100 10
Czas hamowania s 0...360 10
Dynamiczny moment hamujacy % 20 ... 100 50
Moment hamujacy DC % 20 ...100 50

Wskazania w trakcie pracy

Test voltage (sprawdz napigcie)
Test mains phases (sprawdz fazy zasilania)
Ready to start (Gotowy do uruchomienia)

Start active (W trakcie rozruchu)
Motor running (silnik pracuje z predkoscig znamionowa)
Ramp down active (W trakcie hamowania)

Komunikaty ostrzezen / btedow

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Mains voltage missing (Brak napiecia zasilajgcego)
Leading-edge phase error (Bfad fazy)

Phase failure (Brak fazy zasilajacej)
e L1
e L2
- L3

Missing load phase (Brak fazy na obcigzeniu)
- T1
° T2
« T3

Failure (Uszkodzenie)

» Contact element 1 (thyristor) (Uszkodzenie tyrystora 1)
» Contact element 2 (thyristor) (Uszkodzenie tyrystora 2)
» Contact element 3 (thyristor) (Uszkodzenie tyrystora 3)

Flash memory faulty (Uszkodzenie pamieci flash)

Supply voltage (Napigcie zasilajace)

* Below 75 % (Ponizej 75%)

* Below 85 % (Ponizej 85%)

* Over 110 % (Powyzej 110%)

Current unbalance exceeded (Przekroczenie balansu pradéw)

Thermal motor model overload (Przecigzenie termicznego modelu silnika)

Prewarning limit exceeded (Przekroczono limit przedostrzezeniowy)
» Motor heating (Nagrzanie silnika)
» Time-related trip reserve (Rezerwy czasowej wyzwolenia)

Bypass elements defective (Uszkodzenie eleemntéw bypass’u)
Mains voltage too high (Zbyt wysokie napigcie zasilajace)

Device not named (Urzadzenie nie posiada nazwy)
Wrong naming version (Zta wersja nazewnictwa)
Current range exceeded (Przekroczono zakres pradowy)

Motor blocking - shutdown (Wytaczenie spowodowane zablok. silnika)
Current limit exceeded (Przekroczono ograniczenie prgdowe)

Power section (Sekcja mocy)

» Overheated (Przegrzanie)

» Overtemperature (Przekroczona temperatura)
Emergency active (Aktywny rozruch awaryjny)
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Typ 3RW44 .,
Ustawienia fabryczne

Czasy sterowania i parametry

Komunikaty ostrzezen / btedéw (cd.)

Temperaturesensor (Czujnik temperatury)
*» Overload (Przecigzenie)

» Open-circuit (Przerwany obwaéd)

* Short-circuit (Zawarcie)

Ground fault (Zwarcie doziemne)
+ Detected (Wykryte)
» Shutdown (Wytaczenie)

Connection abort in manual mode (Przerwanie potaczenia w trybie recznym)
Max. numberof starts exceeded (Przekroczono maks. liczbe startow)

I limit value overshoot / undershoot (Prad przekroczyt lub spadt ponizej wart.
granicznej)

Cooling time (Czas chtodzenia)
» Motor active (Silnik jest aktywny)
+ Switch block active (Blok przetaczajacy jest aktywny)

Heat sink sensor (Czujnik temp. na radiatorze)

» Open-circuit (Przerwany obwdd)

* Short-circuit (Zawarcie)

Quick-stop active (Szybkie zatrzymanie jest aktywne)
Switch block faulty (Uszkodzony blok przetaczeniowy)
1o/CLASS setting not permissible (Io/CLASS niedozwolone)

Wejscia sterujace

Wejscie 1 Motor right parameter set 1
(Silnik w prawo, zestaw param. 1)
Wejscie 2 No action (Brak akcji)
Wejscie 3 No action (Brak akgji)
Wejscie 4 Trip Reset
Mozliwosci parametryzowania wejsé 1 ... 4 No action (Brak akgji)

Local manual mode (Tryb reczny lok.)
Emergency start (Rozruch awaryjny)
Slow speed (Niska predko$¢)

Quick stop (Szybkie zatrzymanie)
Trip Reset (Kasowanie wyzwolenia)

Motor right parameter set 1
Motor left parameter set it
Motor right parameter set 2
Motor left parameter set 2"
Motor left parameter set t 3
Motor links Parametersatz 3")

Wyjscia przekaznikowe

Wyjscie 1 ON Period (Praca)
Wyijécie 2 No action (Brak akgji)
Wyijscie 3 No action (Brak akgji)
Wyjscie 4 Group error (Grupa btgdu)
Mozliwosci parametryzowania wyj$¢ przekaznikowych 1 ... 3 No action

PAA output 1 (PAA wyjscie 1)

PAA output 2 (PAA wyjscie 2)

Input 1 (Wejscie 1)

Input 2 (Wejscie 1)

Input 3 (Wejscie 1)

Input 4 (Wejscie 1)

Soft starting (tagodne uruchamianie)
Operation / Bypass (Praca / Bypass)
Ramp-down (Hamowanie)

ON Period (Czas w ktérym jest wt.)
Command motor ON (Rozk. wt. silnik)

Fan (Wentylator)
DC Breaking (Hamowanie DC)

Group warning (Grupa ostrzezenia)
Group error (Grupa btedu)

Bus fault (Uszkodzenie magistrali)
Device error (Uszkodzenie urzadz.)

Power on (Wiacz)
Ready to start (Gotowos$¢ do startu)

Czujnik temperatury silnika Deactivated (Nieaktywny) Deactivated (Nieaktywny)
Thermoclick
PTC Typ A

1) Parametr "Motor left" ("Silnik w lewo) jest dostepny tylko w potaczeniu z funkcja niskiej predkosci)

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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10.3.4Przekroje przewodow

Typ 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4, 3RW44 5.
Przekroje przewodéw
Zaciski Srubowe Przewéd zasilajacy:
Z blokiem 3RT19 55-4G 3RT19 66-4G —
zaciskowym (55 kW)
Przedni « linka zakonczona tulejka mm2 25..35 16 ...70 70 ... 240 —
« linka bez tulejki mm? 4 ..50 16...70 70 ... 240 —
- * jednozytowy mm? 25..16 — — —
3 * wielozytowy mm2 4..70 16 ...70 95 ... 300 —
§ « ptaska szyna elast. (ilo$¢ x szer. x grub.) mm 6x9x0,8 min. 3x9x 0,8, min.6x9x 0,8 —
maks.6 x 15,5 x 0,8 maks. 20 x 24 x 0,5
« przewody AWG, jednozytowe lub wielozyt. AWG 10 ... 2/0 6...2/0 3/0 ... 600 kemil —
Tylny * linka zakonczona tulejka mm2 2,5...50 16 ...70 120 ... 185 —
+ linka bez tulejki mm?  10...50 16 ... 70 120 ... 185 —
o * jednozytowy mm? 25..16 — — —
g * wielozytowy mm?2 10...70 16 ...70 120 ... 240 —
§ « ptaska szyna elast. (ilo$¢ x szer. x grub.) mm 6x9x0,8 min. 3x 9 x 0,8, min. 6 x9 x 0,8 —
maks.6 x 15,5 x 0,8 maks. 20 x 24 x 0,5
« przewody AWG, jednozytowe lub wielozyt. AWG 10 ... 2/0 6...2/0 250 ... 500 kemil —
Przedni i tylny « linka zakonczona tulejkag mm2 2x(25..35) maks.1 x 50, 1 x 70 min. 2 x 50; —
maks. 2 x 185
« linka bez tulejki mm?2 2x(4..35) maks.1 x 50, 1 x 70 min. 2 x 50; —
s maks. 2 x 185
g - jednozytowy mm2  2x(2,5... 16) = = =
[ * wielozytowy mm? 2x(4..50) maks. 2 x 70 max. 2 x 70; —
z
max. 2 x 240
« ptaska szyna elast. (ilo$¢ x szer. x grub.) mm 2x(6x9x0,8) maks. 2 x maks. 2 x —
(6 x15,5x0,8) (20 x 24 x 0,5)
* przewody AWG, jednozytowe lub wielozyt. AWG 2 x (10 ... 1/0) maks. 2 x 1/0 min. 2 x 2/0; —
maks. 2 x 500 kcmi
|
* $ruby M6 (Inbus, SW4)  M10 (Inbus, SW4) M12 (Inbus, SW5) —
- moment dokrecajacy Nm 4.6 10 ... 12 20...22 —
Ib.in 36 ...53 90 ... 110 180 ... 195 —
Zaciski Srubowe Przewdd zasilajacy:
Z blokiem — 3RT19 56-4G — —
zaciskowym
Z przednim lub tyl- - linka zakonczona tulejkg mm?  — 16 ... 120 = =
nym punktem « linka bez tulejki mm? — 16 ... 120 — —
zaciskowym  wielozytowy mm? — 16 ...120 — —
« ptaska szyna elast. (ilo$¢ x szer. x grub.) mm — min. 3x9x0,8 — —
o 3 maks.6 x 15,5 x 0,8
:g; g+ przewody AWG, jednozytowe lub wielozyt. AWG  — 6 ... 250 kemil — —
2 2
Z oboma punktami -« linka zakonczona tulejkg mm?2 — maks. 1 x 95, — —
zaciskowymi 1x120
+ linka bez tulejki mm? — maks. 1 x 95, — —
1x120
s * wielozylowy ] mm? — maks. 2 x 120 = =
:8; * ptaska szyna elast. (ilos¢ x szer. x grub.) _ el 25 _ _
2 (10 x 15,5 x 0,8)
» przewody AWG, jednozytowe lub wielozyt. AWG  — maks. 2 x 3/0 = =
Zaciski Srubowe Przewéd zasilajacy:
Bez bloku zaciskowego / podt. szynowe
« linka z koncowka kablowa mm?  — 16...95" 50 ... 2402 50 ... 2402
« wieloZylowy z koncowka kablowa, mm2  — 25 ...120" 70 ... 2402 70 ... 2402
« przewody AWG, jednozytowe lub wielozyt. AWG  — 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kemil 2/0 ... 500 kemil
 szyna (maks. szerokos$¢) mm — 17 25 60
« $ruby — M8 x 25 (SW13) M10 x 30 (SW17) M12 x 40
- moment dokrecajacy Nm — 10 ... 14 14 .24 20...35
Ib.in 89 ...124 124 ... 210 177 ... 310

1) Podigczajac koricowki kablowe zgodnie z DIN 46235 nalezy stosowa¢ ostong zacisku 3RT19 56-4EA1, dla przekrojéw wiekszych niz 95 mm 2 aby
zapewni¢ odpowiedni odstep migdzy fazami.

2) Podtaczajgc koncowki kablowe zgodnie z DIN 46234 nalezy 2stosowaé ostone zacisku 3RT19 66-4EA1, dla przekrojéow wiekszych niz 240 mm
zgodnie z DIN 46234 dla przekrojéow wigkszych niz 185 mm < aby zapewni¢ odpowiedni odstep miedzy fazami.

2 oraz
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Softstarty Typ

Przekroje przewodéw

Przewody pomochnicze (1 lub 2 moga by¢ podtaczone):
Zaciski Srubowe

3RW44 ..

« jednozytowe mm2  2x05..25
« linka zakonczona tulejkg, mm?  2x05..15
* przewody AWG

- jednozwytowe lub wielozytowe AWG 2x20..14

- linka zakonczona tulejkg AWG 2x20..16
« Sruby

- moment dokrecajacy Nm 0,8..1,2

Ib.in 7..10,3

Federzugklemmen
« jednozytowe mm2  2x0,25..1,5
« linka zakonczona tulejkg, mm?  2x0,25..1,5

- przewody AWG, jednozwytowe lub AWG 2x24..16

wielozytowe
10.3.5Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna
Norma Parametr

Kompatybilnos$¢ Elektromagnetyczna zgodzie z EN 60947-4-2

EMC Odpornos¢ na zakiocenia

Wytadowanie elektrostatyczne (ESD)

EN 61000-4-2 +4 kV wytadowanie styk. , +8 kV wytadowanie pow.

Pola elektromagnetyczne czestotliwosci radiowej (CR)

EN 61000-4-3 Zakr. czgstotliwosci : 80 ... 1000 MHz w 80 % przy 1 kHz
Stopien intensywn. 3, 10 V/m

Przewodzenie zaklocen czestotliwosci radiowej (CR)

EN 61000-4-6 Zakr. czgstotliwosci: 150 kHz ... 80 MHz w 80 % przy
1 kHz
Interferencja 10 V

Napiecia CR i prady w CR na przewodnikach
* impuls
* udar

EN 61000-4-4 +2 kV/5 kHz
EN 61000-4-5 +1 kV linia do linii
+2 KV linia do ziemi

EMC Emisja zakiocen

EMC zaktécenie pola EN 55011 Wartos¢ graniczna klasy A przy 30 ... 1000 MHz
Radiowe zaktécenia napiecia EN 55011 Warto$¢ graniczna klasy A przy 0,15 ... 30 MHz
Czy konieczny jest filrt przeciwzaktéceniowy?

Stopien szumow przeciwzakltoc. A (aplikacje przemystowe) Nie

10-18
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10.3.6 Schemat Potaczen (Obwéd Standardowy)

Obwdd bez bezpiecznikéw

Softstart

G1
Typ

Prad
zZnamionowy

A

BB

Q1

i3]

NSB0_01016a

Wyla_cznik”
440 V +10 %

Q1
Typ

Prad
zZnamionowy

A

Typ koordynacji 12: 3RW44 22 ... 3RW44 27: lq =32 kA;

3RW44 34 i 3RW44 35: | = 16 kA; 3RW44 36 ... 3RW44 57: |, = 65 kA

3RW44 22 29 3RV10 42-4HA10 50
3RW44 23 36 3RV10 42-4JA10 63
3RW44 24 47 3RV10 42-4KA10 75
3RW44 25 57 3RV10 42-4LA10 90
3RW44 26 77 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 27 93 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 34 113 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 35 134 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 36 162 3VL37 25-2DC36 250
3RW44 43 203 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 44 250 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 45 313 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 46 356 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 47 432 3VL57 50-3DC36 500
3RW44 53 551 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 54 615 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 55 693 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 56 780 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 57 880 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 58 970 3VL77 12-3AB36 1200

1) W trakcie doboru nalezy rozwazy¢ prad znamionowy silnika.
2) Typy koordynaciji zostaty szczegétowo wyjasnione w katalogu LV 1 T.
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Dane Techniczne

Obwéd z bezpiecznikami (tylko zabezpieczenie linii)

T

K1

o1 [5¢]

NSB0_01477a

Softstart Zabezpieczenie linii Stycznik liniowy Stycznik hamujacy 2
400 V

Prad 690 V +5 % Prad Wielko$¢ (opcja) (Dla typowych obwodéw zob. str. 9-2)

Znamionowy zZnamionowy zabudowy
G1 F1 K1 K2 K3
Typ A Typ A Typ Typ Typ
Typ koordynacji 19: 1, = 65 kA
3RW44 22 29 3NA3 820-6 50 00 3RT10 34 3RT15 26 —
3RW44 23 36 3NA3 822-6 63 00 3RT10 35 3RT15 26 —
3RW44 24 47 3NA3 824-6 80 00 3RT10 36 3RT15 35 —
3RW44 25 57 3NA3 830-6 100 00 3RT10 44 3RT15 35 —
3RW44 26 77 3NA3 132-6 125 1 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35
3RW44 27 93 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 113 3NA3 244-6 250 2 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW44 35 134 3NAS3 244-6 250 2 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45
3RW44 36 162 3NA3 365-6 500 3 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45
3RW44 43 203 2 x 3NA3 354-6 2x 355 3 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 2x 3NA3354-6 2x355 3 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW44 45 313 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 2 x 3NA3365-6 2 x 500 3 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7
3RW44 54 615 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7
3RW44 55 693 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7
3RW44 56 780 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7
3RW44 57 880 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 2 x 3TF69 44-0CM7 2 x 3TF69 44-0CM7 2 x 3TF69 44-0CM7
3RW44 58 970 3x3NA3365-6 3 x500 3

1) Przy trybie hamowania "Hamowanie kombinowane", stycznik hamujacy nie jest wymagany.
Przy trybie hamowania "Hamowanie DC", nalezy zastosowa¢ stycznik hamujacy.
Dla aplikacji z duzymi momentami bezwtadnos$ci (Jopciazenia > Jsiinika) Zalecamy stosowaé "Hamowanie DC".

2) Dodatkowy przekaznik pomocniczy K4:
LZX:RT4A4T30 (Softstart 3RW44 z znamionowym napieciem sterujacym AC 230 V),
LZX:RT4A4S15 (Softstart 3RW44 z znamionowym napigciem sterujgcym AC 115 V).

3) Typy koordynacji zostaty szczegétowo wyjasnione w katalogu LV 1 T.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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Dane Techniczne

Obwéd z bezpiecznikami potprzewodnikowymi SITOR 3NE lub 3NC
(zabezpieczenie pdtprzewodnikéw za pomoca bezpiecznikéw, zabezpieczenie linii i przecigzeniowe przez zabezpieczenie softstartu)

T

Q1

1[5

NSB0_01019a

F1
K1

F3 "

61| 4|

NSBO0_01479a

Softstart Min. bezpiecznik pétprzewodnikowy Maks. bezpiecznik pétprzewodnikowy Bezpiecznik potprzew. (cylindryczny)

Prad znam. Prad znam. Wielkos$¢ Prad znam. Wik. Prad znam. Wielko$é
G1 F3 F3 F3
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 2%: I = 65 kA
3RW44 22 29 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22 x 58
3RW44 23 36 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 24 47 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 25 57 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW44 26 77 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW44 27 93 3NE3 224 160 1 3NE3 333 450 2
3RW44 34 113 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 35 134 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 36 162 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 203 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 250 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 45 313 3NES3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 356 3NES3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 432 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 551 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 54 615 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 55 693 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 56 780 2x3NE3336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 880 2x3NE3336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 58 970 2x3NE3336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
Softstart Stycznik liniowy Stycznik hamujacy 12 Wytacznik silnikowy Zabezpieczenie linii

400 V

Prad zn. (opcja) (dla typowego uktadu zob. str. 9-2) 440V +10 % Prad zn. 690V +5 % Prad zn. Wik.
G1 K1 Q1 F1
Typ A Typ Typ Typ Typ A Typ A
Typ koordynacji 2%: lqg =65 kA
3RW44 22 29 3RT10 34 3RT15 26 — 3RV10 41-4HA10 50 3NA3 820-6 50 00
3RW44 23 36 3RT10 35 3RT15 26 — 3RV10 41-4JA10 63 3NA3 822-6 63 00
3RW44 24 47 3RT10 36 3RT15 35 — 3RV10 41-4KA10 75 3NAS3 824-6 80 00
3RW44 25 57 3RT10 44 3RT15 35 — 3RV10 41-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW44 26 77 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 27 93 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 136-6 160 1
3RW44 34 113 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44 3VL17 16-1DD36 160 3NAS3 244-6 250 2
3RW44 35 134 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45 3VL17 16-1DD36 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 36 162 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45 3VL37 25-1DC36 250 3NA3 365-6 500 3
3RW44 43 203 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54 3VL47 31-1DC36 315 2 x3NA3 354-6 2x 355 3
3RW44 44 250 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55 3VL47 31-1DC36 315 2 x3NA3 354-6 2 x 355 3
3RW44 45 313 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40-1DC36 400 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 46 356 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40-1DC36 400 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 47 432 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64 3VL57 50-1DC36 500 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 53 551 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7  3VL67 80-1AB36 800 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 54 615 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7  3VL67 80-1AB36 800 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 55 693 3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3VL67 80-1AB36 800 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 56 780 3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3VL77 10-1AB36 1000 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 57 880 2x 2x 2x 3VL77 10-1AB36 1000 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3

3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7

3RW44 58 970 3VL77 12-1AB36 1200 3 x3NA3 365-6 3 x500 3

1) Przy trybie hamowania "Hamowanie kombinowane", stycznik hamujacy nie jest wymagany.
Przy trybie hamowania "Hamowanie DC", nalezy zastosowac¢ stycznik hamujgcy.

Dla aplikacji z duzymi momentami bezwtadnosci (Jopcigzenia > Jsilnika) Zalecamy stosowac "Hamowanie DC".

2) Dodatkowy przekaznik pomocniczy K4:
LZX:RT4A4T30 (Softstart 3RW44 z znamionowym napieciem sterujgcym AC 230 V),
LZX:RT4A4S15 (Softstart 3RW44 z znamionowym napigciem sterujacym AC 115 V).

3) Typy koordynaciji zostaty szczegétowo wyjasnione w katalogu LV 1 T.

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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10.3.7 Uklad Potaczen (Potaczenie w Wewnetrzny Troéjkat)

Uktad potaczen w wewnetrzny trojkat z bezp. pétprzewodnikowymi SITOR 3NE lub 3NC
(zabezpieczenie potprzewodnikéw za pomoca bezpiecznikdw, zabezpieczenie linii i przecigzeniowe przez zabezpieczenie softstartu)

F1
Q1

K1

Q
Q3

i

NSBO_01597a

NSB0_01596a

Softstart Min. bezpiecznik pétprzewodnikowy Maks. bezpiecznik potprzewodnikowy Bezpiecznik potprzew. (cylindryczny)

Prad znam. Prad znam. Wik. Prad znam. Wik. Prad znam. Wik.
G1 F3 F3 F3
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 20
3RW44 22 50 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22 x 58
3RW44 23 62 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 24 381 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 25 99 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW44 26 133 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW44 27 161 3NE3 224 160 1 3NE3 333 450 2
3RW44 34 196 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 35 232 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 36 281 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 352 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 433 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 45 542 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 617 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 748 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 954 2 x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 54 1065 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 55 1200 2x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 56 1351 2x3NE3336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 1524 2x3NE3336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 58 1680 2x3NE3336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
Softstart Stycznik liniowy Zabezpieczenie softstartu Zabezpieczenie linii

400 V

Prad znam. (opcja) 440V +10 % Prad znamionowy 690V +5 % Prad znamionowy  Wielko$¢
G1 K1 Q1 F1
Typ A Typ Typ A Typ A
Typ koordynacji 20
3RW44 22 50 3RT10 36-1AP04 3RV10 4.-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW44 23 62 3RT10 44-1AP04 3RV10 4.-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW44 24 81 3RT10 46-1AP04 3RV10 4.-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 25 99 3RT10 54-1AP36 3VL27 16-.DC36 160 3NA3 136-6 160 1
3RW44 26 133 3RT10 55-6AP36 3VL27 16-.DC36 160 3NA3 240-6 200 2
3RW44 27 161 3RT10 56-6AP36 3VL37 20-.DC36 200 3NA3 244-6 250 2
3RW44 34 196 3RT10 64-6AP36 3VL37 25-.DC36 250 3NA3 360-6 400 3
3RW44 35 232 3RT10 65-6AP36 3VL47 31-.DC36 315 3NA3 360-6 400 3
3RW44 36 281 3RT10 66-6AP36 3VL47 40-.DC36 400 2 x 3NA3 360-6 2 x 400 3
3RW44 43 352 3RT10 75-6AP36 3VL47 40-.DC36 400 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 44 433 3RT10 76-6AP36 3VL57 50-.DC36 500 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 45 542 3TF68 44-0CM7 3VL57 63-.DC36 800 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 46 617 3TF68 44-0CM7 3VL67 80-.AB36 800 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 47 748 3TF69 3VL67 80-.AB36 800 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 53 954 2 x 3TF68 44-0CM7 3VL77 10-.AB36 1000 3 x 3NA3 365-6 3 x500 3
3RW44 54 1065 2 x 3TF68 44-0CM7 3VL77 12-.AB36 1250 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 55 1200 2 x 3TF69 44-0CM7 3VL87 16-.AB36 1600 3 x 3NA3 365-6 3 x500 3
3RW44 56 1351 2 x 3TF69 44-0CM7 3VL87 16-.AB36 1600 3 x 3NA3 372 3x630 3
3RW44 57 1524 2 x 3TF69 44-0CM7 3VL87 16-.AB36 1600 3 x 3NA3 372 3x630 3
3RW44 58 1680 3WL12 20 2000 2 x 3NA3 480 2 x 1000 4

1) Typy koordynacji zostaty szczegétowo wyjasnione w katalogu LV 1 T.

10-22

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi

GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03



Dane Techniczne

10.3.8 Akcesoria

Dla softstartow Wersja Numer zamoéwieniowy
Typ

Program komunikacyjny PC, Soft Starter ES 2006

Soft Starter ES 2006 Smart

. Oprogramowanie do parametryzacji i obstugi dla 3ZS1 313-1CC10-0YAO
softstartow SIRIUS 3RW44
| Parametryzacja przez interfejs urzadzenia

Dziata na PC lub programatorze PG pod Windows 2000 / XP
bez Kabla do PC
Forma przesytki: CD, pojedyncza licencja

3751 313-1CC10-0YAQ

Soft Starter ES 2006 Professional

Oprogramowanie do parametryzacji i obstugi dla 3ZS1 313-2CC10-0YAO
softstartow SIRIUS 3RW44

Parametryzacja przez interfejs urzadzenia i Profibus DP (konieczny jest opcjonalny modut komunikacyjny

PROFIBUS)

Dziata na PC lub programatorze PG pod Windows 2000 / XP
bez Kabla do PC
Forma przesyiki: CD, pojedyncza licencja

Kabel do PC

Do komunikacji PC / PG z softstartem SIRIUS 3RW44 3UF7 940-0AA00-0
przez interfejs urzadzenia, potaczenie z interfejsem szeregowym PC / PG

iy

3UF7 940-0AA00-0

Modut komunikacyjny PROFIBUS

Modut instalowany w softstarcie 3RW44, stuzacy do potaczenia softsartu z magistralg Profibus 3RW4 900-0KC00
Zewnetrzny wyswietlacz i modut operacyjny
Do wyswietlania i zmiany funkcji softstartu np. na drzwiach rozdzielnicy 3RW4 900-0AC00

Kabel taczacy
z szeregowego interfejsu 3RW44 do zewnetrznego wyswietlacza i modutu komunikacyjnego

« Dtugosc 0,5 m, ptaski 3UF7 932-0AA00-0
. Dlugo§§ 0,5 m, okragty 3UF7 932-0BA00-0
« Dtugos¢ 1,0 m, okragty 3UF7 937-0BA00-0
« Dtugosc 2,5 m, okragty 3UF7 933-0BA00-0

Blok zaciskowy softstartu
Blok zaciskowy

| " r.' o » 3Rw44 2. im Lieferumfang enthalten

Sl “:l L 3RW44 3. « do 70 mm? 3RT19 55-4G

+ do 120 mm? 3RT19 56-4G

’ H 3RW44 4. « do 240 mm? 3RT19 66-4G

3RT19
F Ostona bloku zaciskowego
—J”‘L[; Dodatkowa ostona przeciwdotykowa zaciskéw (konieczne 2 sztuki na urzadzenie)

3RW44 2. i 3RW44 3. 3RT19 56-4EA2
Lk 3RW44 4. 3RT19 66-4EA2

3RT19 .6-4EA2

Ostona zaciskéw z koncéwkami kablowymi i podtaczeniami szynowymi
3RW44 2.i 3RW44 3. 3RT19 56-4EA1
3RW44 4. 3RT19 66-4EA1

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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10.3.9 Czesci zamienne

Wentylator

10-24

Dla softstartu
Typ

Wentylator
3RW44 2. und 3RW44 3.

3RW44 4.

3RW44 5.

Wersja

AC 115V
AC 230V

AC 115V
AC 230V

AC 115V
AC 230V

Numer zamoéwieniowy

3RW49 36-8VX30
3RW49 36-8VX40

3RW49 47-8VX30
3RW49 47-8VX40

3RW49 57-8VX30
3RW49 57-8VX40

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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10.4 Charakterystyki

10.4.1 Charakterystyka wyzwalania: 3RW44 z symetrig

Czas wyzwolenia/ sek.

700

600

500 -

400 -

300 -

200 -

100 -

CLASS 30

S
%

1,0

x le

10.4.2Charakterystyka wyzwalania: 3RW44 z asymetria

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
GWA 4NEB 535 2195-01 DS 03

Czas wyzwolenia / sek.

500

450 -

400 -

350

300 -

250

200

150 -

100 -

50 -

10,0

10,0

0
SS 15]
CLASS|20]
0,1 1L0
x le
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10.5 Rysunki Wymiarowe

3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4

q c4>f r:‘ . g
T smgmasess I =
=) —
o —
°owo 0 o - Hg
—— =
SN R —
=== T =
ol ol _ _
oo b=y |

Typ/wym.
mm (cale)

[
o
[3)
o
o
-
@
=
=
3
E]
o
k-]
o

180 [170 [37 |11 167 [100 [240 [270 [180 [148 |75 [153 |7 184 (66 |ue
3RW44 2 | (7.09) | (6.69) | (1.46) | (0.43) | (6.57) | (3.94) | (9.45) |(10.63) |(7.09) | (5.83) | (0.30) | (6.02) | (0.28) | (7.24) | (0-26) | 10 Nm / 89 Ib-in

180 [170 |37 |17 [167 [100 [240 [270 180 148 |75 [153 |7 19 |9 M6
3RW44 3 | (7.09) | (6.69) | (1.46) | (0.67) | (6.57) | (3.94) | (9.45) |(10.63) |(7.09) | (5.83) | (0.30) | (6.02) | (0.28) | (7.80) | (0-35) | 10 Nm / 89 Ibrin

210 (210 [48 |25 [190 [140 [269 [298 [205 [166 [16 [166 |9 230 (11 |vs
3RW44 4 | (827) |(8.27) | (1.89) | (0.98) | (7.48) | (5.51) | (10.59) | (11.73) | (8.07) | (6.54) | (0.63) | (6.54) | (0.35) | (9.06) | (0.43) | 15 Nim / 134 Ib-in

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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249 mm (9.8 in)
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Dane do Projektowania

Dane do Projektowania

Siemens Sp. z o0.0.

Pomoc Techniczna, Dziat: Technika Laczeniowa Niskiego Napiecia
Tel.: +48 (0) 61 664 98 65

Fax: +48 (0) 61 664 98 81

E-mail: elektrotechnika.pl@siemens.com

1. Dane Silnika

SHINIK SIBMEBNS? .ttt oo et ettt et e bbb e e e e e e e et et e eee et eeeeeaaeaaes
MOC ZNAMIONOWA: ...ttt ettt ettt e e ettt e e et et e e e e e et s e e e e eebaneeeeees kw
N EE o] =Y e T= R s F= 1o g o] g L0 1N PSPPI V
105451 (o] {11V o LYo T =T o AT PPPRPPP Hz
=T B g =T 0 0110 o101V PSPPI A
Predko$E ZNamiONOWA: ... ..o ittt obr/min
Y oY q g =Y o) 4 F= T a1 [0] o Lo 1T AN Nm
= To IE o [=T =Y oY1 P UPUTR A
Y [o] ¢ aT=T o U1 5] (O PSPPI Nm
MomeNt DEZWIAANSCI: . ... kg*m2

Charakterystyka predkosci / Charakterystyka momentu

(Réznice predkosci nie musza by¢ identyczne)

N obr/
min

Nsyn

M / Mg

Charakterystyka momentu / Charakterystyka pradu

(Réznice predkosci nie musza by¢ identyczne)

N obr/ "Nsyn
min

M / Mg

SIRIUS 3RW44 Instrukcja Obstugi
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2. Dane obcigzenia

Rodzaj obcigzenia (NP. POMPa, MM, L) et e et e e e eate s e e e eeat e eeeene
PredKoSE ZNamiONOWA: ... ..c.u ettt et e e e e e obr/min
Moment znamionowy [ub MOC ZNamMIONOWAE...........ciiiiiiiiiiiiiiii e Nm lub kW
MomeNnt BEZWIANOSCI......coeiiii i e e e kg*m2
Charakterystyka predkosci / Charakterystyka momentu
(Roznice predkosci nie musza by¢ identyczne)

n_ 1/ min

M, / Mg
3. Warunki rozruchowe
CzestothWOSE FOZIUCROW ... e e Starts
CyYKI Pracy: CZas FOZIUCKU ......coooiui et s
1072- -3 o] - (o VUSRI s
1072= 1 o] 4= (o ) 11 ST s
1072- 13 o T aT0 111 7= o = PSP s
TeMPEratura OTOCZENIA.........ciii i e e e e e e e e e eeaaaas °C

Tak Wartosé

Ograniczenie pradu rozruchowego?
Ograniczenie momentu przyspieszenia?

Maksymalny czas rozruchu?

4. Dane osobowe

Projektowanie-2
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Do:

SIEMENS Sp. z 0.0.

A&D CD

Faks: +48 61 664 98 81

E-mail: elektrotechnika.pl@siemens.com

Dot. Instrukcja Obstugi Softstart SIRIUS 3RW44

Czy znalezli Panstwo jakies btedy czytajac te instrukcje?

Nadawca (prosze wypetnic)

Imie i Nazwisko

Firma

Adres

Telefon

Faks. / E-mail

Prosimy uzy¢ niniejszego formularza, aby poinformowa¢ nas o btedach.

Bedziemy wdzieczni za wszelkie uwagi i sugestie.
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